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MEMORIA DESCRIPTIVA

La p resen te  invenc ión  se r e f i e r e  a un sistem a 
ro to r  con accionam iento ex cén trico  y tran sm is ió n  o t r a n s ­
m isiones secu nd arias  en secuencia  o rto g o n a l.

Mas concretam ente, es a p lic a b le  l a  invención , a 
aq u e llo s  mecanismos que rec ib ien d o  l a  acción  m o triz  por 
cu a lq u ie r medio, proporcionan a p a r te s  d e l sistem a recep­
t o r ,  movimientos d is t in to s  de lo s  d e l medio m otor, cuyos 
movimientos secundarios se combinan e n tre  s í ,  pa ra  lo g ra r  
o tro s  que dan lu g a r  a e fe c to s  mecánicos muy v a ria d o s .

E sencialm ente, e l  mecanismo consta  de un sistem a 
r o to r ,  que puede s e r  un d isco  apoyado p e rifé rica m en te  so­
b re  r o d i l lo s ,  en e l  cu a l se  h a l l a  so lid ariam en te  unido un 
á rb o l normal a su plano y d isp u esto  en p o s ic ió n  e x c é n tr ic a  
constituyendo a s í  un medio de accionam iento que ac tú a  por 
su p ro p ia  e x c e n tr ic id a d  reco rrien d o  su cesiv as  p o sic io n es ,
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1 9870ique pueden d e f in ir s e  como una s u p e rf ic ie  c i l in d r ic a  v i r tu a l .
En e s te  á rb o l ex cén trico  se h a l la  montado librem en­

t e ,  un c á r te r ,  dotado de una tran sm is ió n  secu nd aria , l a  cual 
re c ib e  e l  movimiento d e l re fe r id o  á rb o l,  m ediante engranajes 
cónicos en cooperación con l a  acc ió n  p e r s i s te n te  de l a  g ra­
vedad, p a ra  m antener a l  c itad o  c á r te r  de tran sm is ió n  secun­
d a r ia , en un mismo plano o rto g o n a l a l  á rb o l tran sm iso r ex­
c é n tr ic o .

Los en granajes de tran sm is ió n  secu nd aria , son una 
corona cónica en e l  á rb o l ex cén trico  y dos piñones cónicos 
diam entralm ente opuestos con c o jin e te s  en e l  e a r te r ,  s a l ie n ­
do de es to s  p iñones, sendos á rb o le s  o e je s ,  en d irecc io n es  
o p u estas , comprendiendo cada uno de e s to s  e je s  un medio aco­
p lad o , t a l  como una p la ta fo rm a , o cu a lq u ie r  o tro  o b je to .

Se comprende pues, que la  ro ta c ió n  ex cén trica  d e l 
á rb o l tran sm iso r o b lig a rá  a l  c á r te r  de tran sm is ió n  secunda­
r i a ,  a seg u ir dicho movimiento, pero  a l  a c tu a r  sobre e s te  
c á r te r ,  l a  acc ió n  de l a  gravedad con in te n s id a d  adecuada, 
su o r ie n ta c ió n  se rá  co n stan te  e in v a r ia b le ,  siendo única­
mente g i r a to r io s  lo s  piñones cónicos que aseguran siempre 
l a  p o s ic ió n  o rtogo na l d e l con jun to .

La consecuencia de e s ta  d isp o s ic ió n  m ecánica, ee 
esencialm ente una ro ta c ió n  en un sen tid o  d e l p la to  o p la ta ­
forma su p e rio r  y o tr a  ro ta c ió n  en sen tid o  c o n tra r io  de l p la ­
to  o p la ta fo rm a i n f e r io r .

S i la s  lo n g itu d es  de e je  de cada piñón, rebasa a 
la  d e l ra d io  d e l d isco  g i r a to r io  i n i c i a l ,  s e ré  p o s ib le , s i ­
tuándose en un punto de v i s ta  del lado e x te r io r  de e s te  d is ­
co, a p re c ia r  conjuntam ente l a  ro ta c ió n  d e l d isco  i n i c i a l ,  y 
l a  ro ta c ió n  de lo s  d iscos  o p la ta fo rm as secu nd arios, lo s30
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c ía le s ,  además siguen en su  movimiento una t ra y e c to r ia  
o rtogonal a l  e je  e x c é n tr ic o .

Es p o sib le  hacer in te r v e n i r  e l  desplazam iento en 
t r a y e c to r ia  e x c é n tr ic a  de l e je  de accionam iento con un mo­
vim iento logrado por l a  p re se n c ia  de un disco o rueda ca­
lada  sobre dicho e je  e x c é n tric o , encomendando a e s ta  rueda 
e l  papel de f r l c t o r a  sobre o tro  d isco  ortogonal a l a  misma, 
que es montado en d isp o s ic ió n  t a l ,  que acompañe a l  e je  ex­
c é n tr ic o  en su g e n e ra l desplazam iento y siempre m antenien­
do l a  p o sic ió n  o rto g o n a l d e l sistem a secundario .

E l d isco  a r ra s tra d o  por f r i c c ió n ,  puede se r  f á c i l ­
mente id e n tif ic a d o  con una p la ta fo rm a g i r a to r ia ,  l a  cual 
te n d rá  siempre movimiento de ro ta c ió n  en su  plano sobre 
su  e je  y movimiento o rtogo nal de desplazam iento en l a s  
su cesiv as  p o sic io n es , debido a l a  acc ión  permanente de l a  
gravedad sobre e l  acoplam iento l i b r e  de e s ta  suspensión 
secu nd aria .

P ara  f a c i l i t a r  l a  ex p licac ió n , se acompaña a  l a  
p re sen te  memoria, una lam ina de d ib u jo s  en l a  cual se ha 
rep resen tad o  un caso de re a l iz a c ió n , que se c i t a  a  t í t u l o  
de ejem plo.

En a l  d ibu jo ;
l a  f ig u ra  3  ̂ m ien tra  en v i s t a  l a t e r a l  a lzad a , l a  

d isp o s ic ió n  esquem ática del co n jun to .
l a  f ig u ra  2^, in d ic a  análogam ente, l a  d isp o sic ió n  

combinada con e l  movimiento de a r r a s t r e  f r i c t o r ,  po r un 
d isco  a d ic io n a l.

l a  f ig u ra  5*, re p re se n ta  en esquema, l a  v i s t a  l a t e ­
r a l  a lza d a  de una sucesión  de tran sm is io n es  secu nd arias .

C onsiste  l a  invención  en un d isco  substancialm ente
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g i r a to r io  sobre s i  mismo - 1 - ,  que puede e s ta r  po r ejemplo, 
apoyado sobre lo s  r o d i l lo s  - 2 - ,  p a ra  form ar un rodamiento 
p e rfe c to ;  en dicho disco  se h a l la  s o l id a r lo  e l  medio de ac­
cionam iento ex cén trico  - 3 - ,  c o n s ti tu id o  por un á rb o l sobre 

5. e l  que se encuen tra  montado lib rem en te  e l  c á r te r  -4 - ,  com­
prendiendo e s te  c á r te r ,  c o jin e te s  p a ra  e l  c itad o  á rb o l y 
c o jin e te s  opuestos, pará  lo s  e je s  de lo s  piñones cónicos 
- 5 - ,  que engranan en l a  corona cónica -6 -  enchavetada en 
e l  á rb o l -S - .

10. De cada piñón cónico - 5 -  s a le n  sus re sp e c tiv o s
e je s  - 7 -  y - 8 -  en lo n g itu d  a r b i t r a r i a ,  en lo s  cu a les  se 
f i j a n  lo s  p la to s  o p la ta fo rm as - 9 -  y -1 0 - .

La p la tafo rm a -1 0 - ac tú a  como contrapeso p a ra  man­
te n e r  e l  c á r te r  l i b r e  de l a  tran sm is ió n  secu n d aria , siem- 

15. p re  en l a  misma p o s ic ió n  o rto g o n a l con re sp e c to  d e l á rb o l
de tran sm is ió n  ex c é n tric o .

Es p o te s ta t iv o  d isponer uno o dos p iñones - 5 - ,  a s í  
como v a r i a r ,  s u b s t i tu i r  o m u lt ip l ic a r  e l  numero de cuerpos 
o p la ta fo rm as -1 0 - , que pueden s e r  de cu a lq u ie r índ o le  y 

20. oondición, pudiéndose a p re c ia r  e l  movimiento de l sistem a,
preferen tem en te  d e l lado del c á r te r  - 4 - .

La f ig u ra  2 - ,  comprende análogamente e l  cuerpo g i ­
r a to r io ,  en e s te  caso un d isco  - 1 - ,  e l  á rb o l - 3 - ,  y un co­
j in e te  l i b r e  -1 1 - , sobre e s te  á rb o l ,  euyo c o jin e te  va u n i-  

25. do a una p la c a  de cu a lq u ie r forma -1 2 - f i j a d a  a un basamen­
to  -1 3 - en lo s  bordes de é s te .  Sobre e l  á rb o l -3 -  va c a la ­
da una rueda con l l a n t a  f r i o to r a  -1 4 - , que se mantiene en 
tangencia  co n tra  e l  d isco  o p la ta fo rm a -1 5 - montado sobre 
un e je  -1 6 - , en c o jin e te  que forma p a r te  d e l re fe r id o  ba­
samento .

- 4  -
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La m isión de l c o jin e te  -1 1 -  y basamento -1 5 - es 

s im ila r  a l a  d e l c á r te r  a n te s  exp licado  y por e l lo  l a  
rueda f r l c t o r a  siempre hará  que l a  p la ta fo rm a -1 5 - g ir e  
sobre s í  misma, cuando e l  mecanismo func ione .

La f ig u ra  -5 a , es una composición de mecanismos 
s im ila re s  a l  de l a  f ig u ra  - 2 - ,  estando cada uno de e s to s  
mecanismo -1 7 - , -1 8 - , e t c . , en extremos de brazos que se 
unen a re sp e c tiv o s  tubos c o jin e te s ,  -1 9 - , -3 0 - , que hacen 
l a  m isión d e l sopo rte  -1 1 - , y e s tá n  enchufados sobre e l  
á rb o l ex cén trico  - 5 - ,  ind icándose e l  d isco  p rim ario  en - 1 - ,  
g i r a to r io  sobre su e je  norm al.

E l funcionam iento es como sigue:
Suponiendo e l  caso , según l a  f ig u ra  -1 * , a l  g i r a r  

e l  d isco  -1 -  sobre s i  mismo a lred ed o r de su e je  norm al, e l  
á rb o l ex cén trico  - 5 -  d esc rib e  una s u p e rf ic ie  c i l in d r ic a  ñor 
mal a l  re fe r id o  d isco ; en e s ta  ro ta c ió n  e l  c á r te r  de t r a n s ­
m isión secu n d aria  -4 -  montado lib rem en te  sobre dicho á rb o l, 
permanece siem pre en p o s ic ió n  d e f in id a  po r l a  acción  de ¡La 
gravedad, m anteniéndose en un plano o rtogo nal a l  re fe r id o  
á rb o l.

Como l a  re la c ió n  e n tre  e s te  c á r te r  y e l  á rb o l, se  
r e a l iz a  por medio de lo s  en g rana jes cón icos, r e s u l ta r a  que 
lo s  dos piñones -4 -  y -5 -  g i r a rá n  constantem ent e p a ra  man­
te n e r  l a  c i ta d a  v e r t ic a l id a d  d e l sistem a secundario , dando 
lu g a r  a l a  ro ta c ió n  de lo s  p la to s  - 9 -  y -1 0 - , que lo  harán  
en se n tid o s  c o n tra r io s .

En e l  caso de l a  f ig u ra  - 2 -  , e l  c o jin e te  l ib r e  
-1 1 - y l a  p lac a  y basamento que se re la c io n a n  con é l ,  se 
mantendrá siempre v e r t i c a l ,  siguiendo un movimiento en un 
plano o rtogo na l a l  á rb o l - 5 - ,  pero por te n e r  e s te  á rb o l l a

-  5 -
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rueda f r i c t o r a  o de engranaje  -1 4 - , en contacto  con l a  
p la tafo rm a g i r a to r ia  -1 5 - , adecuadamente preparada p a ra  
r e c ib i r  l a  acción  de mando de l a  rueda -1 4 - ,  r e s u l ta r á  
e l  g iro  de e s ta  p la taform a duran te l a  ro ta c ió n  e x c é n tr i­
ca de l á rb o l - 3 - ,  de una manera con tinua o in te rm ite n te  
según que l a  l l a n t a  de accionam iento sea com pleta, o f r a c ­
c ión  de e l l a .

S i en lu g a r  d e l á rb o l - 3 - ,  se disponen v a r io s  su­
p e rp u es to s , aparecerán  una s e r ie  de conjuntos compuestos 
cada uno, de á rb o l ex cén trico  con lo s  tubos c o jin e te s  -1 9 - , 
-2 0 - , que serán  reproducción  ex ac ta  d e l ind icado  en l a  f ig u ­
ra  2*, dependiendo en g en era l d e l á rb o l ex cén trico  -3 - ,  y 
en p a r t i c u la r  de cada sistem a secundario  en ro ta c ió n  sobre 
s i  mismos, en t r a y e c to r ia  o rtogo nal a l  c itad o  á rb o l p r in c i ­
p a l o ex cén trico  - 3 - .

La invenc ión , dentro  de su e se n c ia lid a d , puede se r  
lle v a d a  a l a  p rá c t ic a  en o tr a s  formas de re a l iz a c ió n  que 
d i f ie r a n  en d e ta l le  de l a  in d ic ad a  a  t í t u l o  de ejem plo, a
l a s  cu a les  a lca n za rá  igualm ente l a  p ro tec c ió n  que se recaba. 
Podrá pues, c o n s tru irse  en c u a lq u ie r  forma y tamaño, con lo s  
m a te r ia le s  mas adecuados p a ra  su m ejor funcionam iento, a p l i ­
cándolo a to d a  c la se  de in s ta la c io n e s  de exposición  de obje­
to s  de cu a lq u ie r ín d o le  y lu g a r , por quedar todo e l lo  com­
prendido den tro  d e l e s p í r i tu  de l a s  re iv in d ic a c io n e s .

N O T A

25. Hecha l a  d e sc rip c ió n  d e l p re sen te  inv en to , se de 
c la ra  como nuevas y de p rop ia  invenc ión , l a s  s ig u ie n te s
reivindicaciones^
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3-**— Un sistem a ro to r  con accionam iento excén trico  

y tran sm is ió n  o tran sm is io n es  secu n d arias  en secuencia o r­
to g o n a l, c a ra c te riz a d o  esencialm ente po r e s ta r  co n s titu id o  
por un cuerpo g i r a to r io ,  p referen tem en te  d is c o id a l ,  o una 
s e r ie  de elem entos tu b u la re s , o c u a lq u ie r  o tro  cuerpo g i r a ­
to r io ,  sobre c o jin e te s  que pueden s e r  p e r i f é r ic o s ,  compren­
diendo e s te  cuerpo un á rb o l en p o s ic ió n  e x cén trica  y normal 
a su p lan o , como á rb o l de accionam iento en re la c ió n  con 
tran sm is ió n  o tran sm isio n es  secu n d arias , in te g ra d a s  por un 
c á r te r  lib rem ente  montado en e l  c itad o  á rb o l, comprendiendo 
e s te  c á r te r ,  c o jin e te s  sobre e s te  á rb o l y c o jin e te s  d ispues­
to s  en l a s  ca ras op uestas , re lac ion ánd ose  e s te  c a r ta s  con e l  
á rb o l de tran sm is ió n  e x c é n tric o , mediante engranajes cónicos, 
de lo s  cu a les  una corona se h a l la  en e l  á rb o l mencionado, y 
uno o dos p iñ ones, en p o sic ió n  opuesta , se encuentran sobre 
e je s  que a tra v ie s a n  lo s  c o jin e te s  in d icad o s de l c á r te r ,  e s ­
tando e s te  c á r te r  ademas, sometido a l a  acción  g r a v i ta to r ia  
de un contrapeso o p a r te  que haga sus v eces , p a ra  cooperar 
a l  mantenimiento de su  p o s ic ió n  in v a r ia b le  en su tra y e c to  
o rto g o n a l.

&9.- Un sistem a r o to r ,  según l a  a n te r io r  r e iv in d i ­
cación , en e l  que en lo s  e je s  de lo s  piñones opuestos, que
l ia b a  e l  c á r te r  lib rem en te  montado sobre e l  á rb o l e x c é n tr i­
co de tran sm is ió n , se colocan p la ta fo rm as , d iscos  o p iezas  
cu a le sq u ie ra , l a s  cu a les  p a r t ic ip a r á n  d e l movimiento de ro ­
ta c ió n  de dichos e je s ,  una en un sen tid o  y l a  o tra  en e l  
opuesto .

3 9 .-  Un sistem a ro to r ,  según l a  19 re iv in d ic a c ió n , 
en e l  cu a l sobre e l  á rb o l ex cén trico  de tran sm is ió n , se co­
lo can  en su  caso , o tro s  a rb o le s  tu b u la re s  enchufados, cada
u
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uno de lo s  cu a les  guede co^qprender tran sm is io n es  secun­
d a r ia s .

4 * .-  Un sistem a r o to r ,  según l a  13 re iv in d ic a c ió n , 
en e l  que, sobre e l  á rb o l ex cén trico  de tran sm is ió n , se co­
lo c a  en lu g a r  de un c á r te r ,  un sim ple c o jin e te  unido a una 
p la c a  o p ie z a  s o l id a r ia  por sus bo rd es, de un basamento 
p o rtad o r de un e je  v e r t i c a l  y un d isco  g i r a to r io  sobre é l ,  
comprendiendo e l  á rb o l ex cén trico  ind icado , una rueda con 
borde f r o ta n te  o de engranaje  sobre e l  c itad o  d isco , ade­
cuadamente d ispu esto  p a ra  lo g ra r  l a  ro ta c ió n  de é s te .

5 3 .-  Un sis tem a to to r  según l a  43 re iv in d ic a c ió n , 
en e l  que se re iv in d ic a  l a  d isp o s ic ió n , s i  fu ese  n e c e sa rio , 
de d ife re n te s  elem entos tu b u la re s  d isp u esto s  enchufados en 
e l  á rb o l ex cén trico  de tra n sm is ió n , cada uno de cuyos e le ­
mentos, en p a r te s  de l o s  mismos o en ram ificac io n es  fron ­
t a l e s ,  l le v a n  reproducido e l  p rop io  conjunto de á rb o l ex­
c é n tr ic o , con d isco  de f r ic c ió n  y d isco  r o ta to r io .

6 3 .-  Un sistem a ro to r  con accionam iento ex cén trico
y tran sm is ió n  o tran sm is io n es  secu nd arias  en secuencia o r­
to g o n a l.

Según se d esc rib e  y re iv in d ic a  en l a  p resen te  me­
m oria d e s c r ip t iv a , que consta  de ocho h o ja s , fo l ia d a s  y 
e s c r i t a s  a maquina por una so la  c a ra , acompañadas de una 
lám ina de d ib u jo s .

M adrid, a 9 de J u l io  de 1951.
Antonio GRACIA MORON.

p . a .
-  tSEHM MiRAt.i-n-
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