
2 3 /2 6 0 1 3 .

Í98667

í  B T B

^6JU LJ9ST  '
MBÍORIA DBS8RIPTITA 

para s o lic ita r

N T E D E  I N T E N C I O N

en

B S P A & A 

por VEINTE aRos

a nombre de BRITISH INSULATED CAILENDER̂  S CABLES LIMITED, 

entidad b ritán ica , establecida en F o lio  Ik  Hoase, Ñor Aylk 

S treet, Londres, In g la terra , por:

*3N APARATO PARA CONTROLAR LA TENSION EN UN MIEMBRO LARGO 

FLEXIBLE MIENTRAS ESTA SIENDO ARROLLADO SOBRE UN SOPORTE 

O DESENROLLADO DESDE EL".

- o - o - o - c - e - o - o - o - o - o - o - o - o - o -
Cuando una t ir a  de papOl, an trozo de h ilo , 

an alambre a otro miembro f le x ib le  largo está siendo r e t i ­

rado de ana bobina, carrete a otro soporte, o arrollado 

sobre e l ,  ocurre frecuentemente la  necesidad de mantener
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la  tensión del miembro aproximadamente constante. Algunos 

casos requieren un mayor grado de exactitud y constancia 

en e l l e  que o tro , y en algunos casos hay más tendencia a 

la  variación  de la  tensión y a la  variac ión  en escala 

mayor que en o tros . Uno de lo s  casos más d i f í c i l e s ,  desde 

estos des puntos de v is ta , se encuentra en e l  recubrimien­

to per superposición con cinta de papel sobre un conductor 

e le c tr ic e  con e l  f in  de formar un cuerpo de material a is­

lan te . EL invento se r e f ie r e  primordialmente a este caso, 

aunque puede ser aplicado a o tros.

AL recubrir por superposición con cin ta  de 

papel sobre un conductor e ló c tr io o , la  cin ta en forma de 

bobina esp ira l plana es mantenida sobre un hu sillo  entre 

discos y e l conjunto es girado como un todo en torno de l 

e je  del cable, siendo la  cinta de papel retirada  sobre 

guías adecuadas de modo que recubra en forma superpuesta, 

héliceidalmente y con precisión , alrededor del conductor. 

Bs aplicada tensión a la  cinta en e l soporte del r o llo  

por la  fr ic c ió n  en lo s  co jinetes y por un freno. Se a p li­

ca también por fr ic c ió n  en la s  guías. La tensión totáL es 

producida per una combinación de estos efectos en propor­

ciones variab les de acuerdo con e l diseno de la  máquina y 

la s  condiciones particu lares de la  operación.

por la  naturaleza de este caso, ex isten  

dos causas principa les que operan para producir variac ión  

en la  tensión del papel. Una de e lla s  es e l  cambio en e l 

diámetro del r o l lo ;  una tensión constante en e l papel en
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la  p e r ife r ia  del r o l lo  no puede ser equilibrada, evidente­

mente, por una fuerza frenante constante sobre e l  portador 

del r o l lo ,  ya que e l radio de ap licación  de la  tensión a l 

r o l lo  va ría  a través de una amplia gama. la  otra causa prin­

cipal es e l cambio de la  carga centrifuga sobre los  co jin e­

tes  que soportan e l r o l lo  y la s  guias, ya que la  velocidad 

de rotación en torno del a je  del cable cambia durante e l  

arranque y la  parada de la  máquina.

la  presente invención tra ta  de la  primera de 

estas dos causas y se verá que es ap licab le , no sólo a l  

caso particu lar a l cual está primcrdialmente destinado, 

sino también a otros casos en que e l diámetro de la  bobina 

va ria  durante la  retirada  del miembro f le x ib le  desde e l la .

Para mayor conveniencia, e l miembro f le x ib le

será denominado en lo  que sigue "c in ta ", entendiendoae que

esta palabra se usa solamente como ilu s tra t iv a  de una olase

general de artícu los f le x ib le s  la rgos.+
De acuerdo con e l invento, l a  carga del fr e ­

no sobre e l  soporte de la  bobina se ajusta per medio de un 

d ispos itivo  r e lé  mecánico, cuya acción está bajo e l control 

de la  tensión que ex iste  en la  cin ta. Esta acción de re lé  

es proporcionada por un árbol ro ta tivo  en movimiento conti­

eno que puede estar acoplado de vez en cuando con medioe 

para ajustar e l freno, siendo determinados e l  momento del 

acoplamiento y e l sentido de su efecto a l producir e l  ajus­

fe ,  por la  acción de un miembro perceptor que está sometido 

a la  tensión de la  cin ta, una disposición p re fe r ib le  es una

3



en la  cual al árbol l le v a  o actúa sobre una leva  u o t ía  me­

dio de producir un movimiento a ltern ativo  que tiene un in ­

terva lo  l ib r e  en cada c ic lo  de movimiento y e l ajuste de la  

carga del freno ae produce por un giro  de un miembro, ta l 

como una tuerca o leva  que puede ser movido en cualquier 

sentido por la  acción de g a t il lo s  y ruedas de trinquete,

. estando le s  g a t i l lo s  acoplados con un miembro a lternativo  

o puestos an asociación con la  ruada de trinquete, durante 

in terva los lib res ,por e l miembro perceptor bajo la  influen­

cia de la  tensión en la  cinta*

La disposición perceptora puede consistir aa. 

un r o d il lo  en torno del cual pasa la  cinta y que es sopor­

tado sobre la  extremidad de una palanca oscilan te , cuya po­

s ic ión  es determinada por e l eq u ilib r io  entre la  tensión 

sobre la  cinta que actúa sobre a l r o d illo  y l a  fuerza de 

un resorte  que actúa sobre la  palanca en oposición a la  

tensión. La cin ta, con preferencia, es guiada por medio 

de otros dos ro d illo s  de modo que pase en bucle estrecho 

desde estos dos ro d illo s  en torno del ro d illo  perceptor 

que está  en la  extremidad del bucle, de forma que la  d irec­

ción de la  fuerza e jerc ida  por la  tensión en la  cinta no 

varía  apreciablamente con e l movimiento del r o d il lo  percep­

to r . La fuerza da resorte puede ser proporcionada por un 

muelle independiente que actúa sobre una palanca pivotada 

o por la  e lastic idad  inherente de una palanca que está  f i r ­

memente anclada en la  extremidad a lejada del perceptor.

Ocn ana disposición de control de acuerda!

498667



con e l invento, e l a juste de la  carga del freno, aunque 

puede variar en c ie r ta  medida en ambos sentidos, cambiará 

en general a medida que la  bobina de papel disminuye en 

diámetro de ta l modo que la  carga del freno disminuya pro­

gresivamente. De acuerdo con e l lo ,  será necesario reajus­

tar l a  carga cuando se coloca en su s i t io  un nuevo r o l lo .  

Bste puede hacerse a mano c automáticamente y en e l último 

oaso puede resultar de alguna acción implicada en la  celo- 

cacién de un nuevo r o l lo  en su s i t io .  Der ejemplo, cuando 

e l portador del r o l lo  o una parte móvil de e l  es sacado de 

su s i t io  o vuelto a colocar con:o después de insertar e l  

nueve r o l lo ,  su movimiento hacia o desde su s i t io  puede 

producir por medio de un mecanismo adecuado e l reajuste de 

la  carta del freno a l va lor aproximado requerido.

Bn una máquina para recubrir con cin ta de 

papel un conductor e lé c tr ic o  en la  cual e l  r o l lo  de papel 

está soportado con rotacién  en torno del e je  de la  máquina 

mientras que e l  conductor avanza a lo  largo de ese e je ,  e l  

d ispos itivo  de re lé  mecánico puede proveerse de una leva  

que está montada en torno del e je  de la  máquina y  que o es 

mantenida estacionaria o es tirada  a una velocidad que d i f ie ­

re de la  del cabezal que lle v a  lo s  r o l lo s  de papel, pero 

siendo proporcional a e l la .  La leva  tiene ta l  forma que pre^ 

porcióme una parte o partes en la s  cuales es desaplicada de 

su seguidor para dar in terva los lib re s  e n la  transmiaién.

Dn ejemplo de una máquina para recubrir oon 

cinta de papel un conductor e lá c tr ieo  se deacribirá como

t9 8 6 6 7
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ejemplo con re ferencia  a loa  dibujos anejos en lo s  coalea 

la  figu ra  1 ea on alzado de parte de la  máquina y la  figu ­

ra 2 ea on alzado la te ra l parcialmente en corte transversal 

de algonaa partea de la  máqoina repreaentadaa en la  figo ra  

6 1.

l a  máqoina ea del t ip o  en e l coal e l  r o l lo  

1 de la  cin ta  de papel g ira  como on todo, en an soporte 

a&ecoade* alrededor del e je  del condoctor con ao plano 

central esencialmente rad ia l a l e je  del conductor. gL ro­

lo  l i o  1 eatá montado entre dos diacos m etálicos 2 y  3 ( f ig o ­

ra 2) sobre on cobo aoportado por un h o s il le  5. El h oa illo  

S está aoportado libremente sobre co jinetea  de bolas 6 en 

la  extremidad de on brazo v e r t ic a l 7 montado rígidamente en 

al extremo de on hu sillo  horizontal 8. E l h oa illo  horizon- 

15 ta l 8 eatá andado con seguridad por tuercas 9 a on aopor­

te 10 qoe g ira  con on cobo tubular 11 en torno d d  e je  del 

cubo. 3& conductor sobre e l  coal se está colocando la  c in ­

ta de papel pasa por e l centre a través del cobo tobolar 11.

Un a n illo  dentado 12 va asegurado a l cobo 11 

20 y acciona una rueda dentada 13 montada con aegonda roe- 

3a dentada menor 14, sobre un e je  15 f i j o  a l armazón esta­

cionario de la  máquina, la  rueda dentada menor 14 acciona 

on segundo a n illo  dentado 16 qoe eatá montado lcoo en. guías 

adecuadas sobre a l cobo 11. se verá que la s  dos ruedas den- 

25 tadas 13 y 14 actúan como engranaje reductor para accionar 

e l a n illo  16 a una velocidad angular menor que la  del cubo 

11.
-  6 -
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El a n ille  16 está hecho con ama prolongación 

tabulan 17 a la  cual va asegurado an a n illo  le  leva  18. *pna 

v a r i l la  de leva 19 va montada libremente para movimiento a l­

ternativo longitud inal en guías 20 soportadas sobre ana pla- 

5 oa 22 que g ira  oon e l soporte 10 y e l cubo 11 en torno del 

e je  del oondootor. pijada a la  extremidad in fe r io r  de la  

v a r i l la  19 hay un ro d illo  23 que es forzado contra la  saper- 

f í c i e  de la  lava 18 por un muelle 21 y fi ja d a  a la  extremi­

dad superior de la  v a r i l la  19 hay una ménsula pierna 24 so­

lo  bre la  cual corre un bloque 25.

31 movimiento de deslizamiento del bloquea 

25 es controlado por una v a r i l la  horizontal 26 que pasa a 

través de agujeres de lo s  brazos v e r t ic a le s  de la  ménsula 

24 y que está acoplada en su extremo opuesto a un brazo p i-  

15 votado 27 soportado por e l brazo 7. n i brazo 27 es cargado 

por un resorte  (no representado) que tiende a hacerlo g ira r  

en la  d irección  de las agujas del r e lo j .  La cinta de papel

28 pasa desde e l  r o l lo  1 por encima de un r o d il lo  de guía

29 asegurado a l brazo 7, luego sobre un ro d illo  3o soporta- 

20 do en la  extremidad in te r io r  del brazo 27 y de nuevo por

debajo de un tercer ro d il lo  31 a otros ro d illo s  de guía, no 

representados, que la  d ir igen  a encima del conductor. El 

orazo 27 y e l ro d illo  3o constituyen un "miembro perceptor" 

que responde a la  tensión de la  cin ta 28j El aumento en la  

25 tensión de la  cinta 28 tenderá a mover e l r o d il lo  30 hacia 

el brazo 7 y por tanto a p ivotar e l  brazo 27 en contra del 

resorte de carga, en d irección  contraria a la  de la s  agujas

-  7 -
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dét r e lo j  para forzar e l  bloque 28 a la  extremidad de la  

izquierda de la  ménsula 24. .Análogamente una disminución 

en la  tensión de la  cinta perm itirá que e l  brazo 27 g ire  

en la  d irección  de las agujas del re lo j baje la  acción del 

resorte de carga para mover e l  bloque 25 hacia la  extremi­

dad de la  dereche de la  ménsula 24.

Dos ruedas de trinquete opuestas 82 y 33 (es 

dec ir, ruadas que tienen sus dientes dispuestos en sentidos 

opuestos) están montadas locas , integralmente entre a i ,  y 

con rueda dentada cónica 34, sobre e l h u s illo  h o r izo n ta l*

La rueda dentada cónica 34 acciona ana rueda dentada cóni­

ca menor 37 que está unida a una leva  38. La rueda de t r in ­

quete 32 puede ser girada mediante un g a t i l lo  35 y la  rueda 

de trinquete 33 mediante un g a t i l lo  36 (véase figu ra  2 ). La 

v a r i l la  19 es movida alternativamente de modo continuo bajo 

la  acción de la  leva  18 cuando é l cubo 11 y la s  partes so­

portadas sobre ó l , con inclusión del r o l lo  de papel 1, están 

girando en torno del conductor.

Cuando e l  bloque 26 está en la  posición cen­

tra l sobre la  ménsula 24, como se representa en e l dibujo, 

no hace contacto con ninguno de lo s  g a t i l lo s  35 y 36 duran­

te e l  movimiento a ltern ativo  de la  v a r i l la  19, pero cuando 

es movido hacia la  derecha o a la  izqu ierda cuando va r ia  la  

tensión en la  cin ta 28, hace contacto, ya que la  v a r i l la  19 

subo con une de lo s  g a t i l lo s  38 y 36 y hace g iza r la  corres­

pondiente rueda de trinquete en torno del eje 8*

La cara ex terio r del a n illo  de leva  18 os c i-

8



l ín d r ic a  en la  parta an que e l a n i l le  ea más delgado y anan­

ás a ata pacta está a rriba , a l a n il lo  no hace contacte con 

e l r o d il lo  23. Bato asegura que hay un in terva lo  l ib r e  en 

oada c ie lo  de movimiento de la  v a r i l la  19 cuando ostá en 

5 reposo en su posición  in fe r io r . En asta posición  e l  bloque 

está  l ib r e  para moverse le  extremo a extremo de la  ménsula 

84 bajo la  acción del braco 27 s in  ser impedido per lo s  ex­

tremos in fe r io re s  de lo s  g a t i l lo s  26 y 26.

E l tambor do freno 39 está  montada rígida**

10 mente sobre e l  mismo hu sillo  6 qae e l  tubo 4 qae l le v a  l a  

bobina 1. una zapata de freno 40 soportada sobre en braza 

pivotado 41 ea forzada a contacto con la  su perfic ie  exte­

r io r  del tambor 19 por en resorte de carga 42 qoe aotáa so­

bre pn co lla r  43 asegurado rígidamente a en v a r i l la  de fr e ­

ís  no 44. Ea extremidad de eata v a r i l la  de freno se apoya

contra la  su perfic ie  de la  le v e  36. Cuando la  extremidad de 

la  v a r i l la  de freno 44 hace contacto con la  parte más baja 

de la  leva  38, es aplicada la  máxima fuerza frenante a l 

tambor 39 por la  zapata 40 bajo la  acción del muelle 43.

20 Cuando la  leva  38 es girada desde esta posición bajo la  

acción del g a t i l lo  35 y su trinquete asociado 32 o l  e fec­

to frenante es disminuido; bajo la  acción del otro g a t i­

l l o  36 y su rueda de trinquete asooiada 33,1a leva  38 es 

girada en d irección  inversa, de modo que la  fuerza frenan­

te es aumentada de nuevo. La superfic ie  operativa de la  l e ­

va 38 es de forma esp ira l estando lo s  puntos más a lto  y 

más bajo conectados por un escalón ra d ia l.

-  9 -
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Al comenzar una operación de recubrimiento, 

cuando un r o l lo  completo de cinta se carga sobre e l oubo 4, 

la  leva 38 es ajustada inicialm ente con su parte más baja 

junto a l extremo de la  v a r i l la  de freno 44 de modo que se 

aplique la  máxima fuerza frenante. En general, cuando la  cin­

ta es desarrollada del r o l lo ,  será necesario disminuir pro­

gresivamente la  fuerza frenante a ap lica r a l tambor 39 para 

mantener una tensión uniforme en la  cinta 28. sin. embargo, 

s i l a  tensión fluctuara en razón de causas d istin tas de l a  

disminución constante en al tamaño del r o l lo ,  e l e fec to  fr e ­

nante de la  zapata 40 sobre e l  tambor 39 será apropiadamente 

a lterado, para mantener la  tensión correcta, por e l p ivota- 

miento dél miembro perceptor 27 y e l deslizamiento del bloque 

25 en la  ménsula 24 para hacer que la  v a r i l la  a lte rn a tiva  19 

mueva al g a t i l lo  apropiado 35 o 36.

Se disponen medios para hacer g ira r automáti­

camente la  leva  38 a una posición en la  cual su parte más baja 

está junto a la  extremidad de la  v a r i l la  de freno 34, siempre 

que se coloque un nuevo r o l lo  de papel sobre e l cubo 4. Bstc 

ee efectúa por e l mecanismo sigu iente. El h u s illo  45 (figu ra  

2) pasa centralmente por e l h u s illo  5 sobre e l cual va mon­

tado e l r o l lo .  Durante la  nueva carga de un nuevo r o llo  so­

bre e l tubo 4, él h u sillo  45, que está asociado con medios 

para bloquear e l  ro llo  en posición  sobre e l  cubo 4 (no repre­

sentado) se hace g irar en la  d irección  de las  agujas del r e lo j 

(figu ra  1 ) .  Dn disco 46 mentado sobre la  extremidad del husi­

l l o  45 dentro del tambor de freno 39 l le v a  una espiga salían-
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te 47 que, en eate movimiento ro ta tivo  del husillo  45, es 

puesta en contacto en un muelle 48 montado sobre Un braza 

v e r t ic a l 49. El brazo 49 está rígidamente unido a ana va r i­

l l a  horizontal 50 destinada a apoyarse contra una espiga 

51 que sobresale desde la  cara superior de la  leva 38. la  

rotación  del husillo  45 en la  dirección  de la s  agujas del 

re lo j en estas condiciones fuerza a la  v a r i l la  50 de dere­

cha a izquierda y hace g ira r la  leva 36 desde una posición 

en la  cual su parte más a lta  se apoya contra la  extremidad 

de la  v a r i l la  de freno 44 a una posición en la  cual su par­

te más baja se apoya contra al extremo de esta v a r i l la .  Así 

esta acción reájusta e l  freno a una posición en la  cual 

e jerce la  máxima fuerza frenante sobre e l  tambor %9.

Esta so lic itu d , que corresponde a la  presen­

tada en Oran Bretaña e l 7 de Julio de 1950, bajo e l nume­

ro 17059/50, se acoge a lo s  benefic ios del a rtícu lo  51 del 

v igente Estatuto sobre propiedad In du stria l.

- 0  -  N O T A  -  0 -

lo s  puntos de invención propia y nueva que 

se presentan para que sean ob jeto de esta Patente de inven­

ción en España, por VEINTE años, son lo s  sigu ien tes:

lo .  -  Un aparato para controlar la  tensión

-  1 1
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en un miembro f le x ib le  la rgo mientras está siendo arrollado 

sobre un soporte o desenrollado desde éL, en e l  onal e l  

ajuste de la  carga de un freno sobre dicho soporte se e fec ­

túa por medio de un árbol en movimiento de rotación  continuo 

que es acoplado de vea en cuando con medios para ajustar e l  

freno, siendo e l momento del acoplamiento y  e l sentido de 

su e fecto  en la  producción del a juste determinados por la  

acción de un miembro perceptor que está  sometido a la  ten ­

sión del miembro f le x ib le .

23. -  Un aparato para controlar la  tensión 

en un miembro f le x ib le  la rge  mientras está siendo arrollado 

sobre un soporte o desenrollado desde ó l , en e l oual e l  

a juste de la  carga dé un freno sobre dicho soporte se e fec ­

túa por un miembro de movimiento a lte rn a tivo  aocionado por 

un árbol que está  en movimiento de rotación continua, siendo 

ta l  e l  movimiento a ltern ativo  de dicho miembro que ex iste  

un in terva lo  l ib r e  en cada c ic lo  de su movimiento, siendo 

dicho miembro a lte rn a tivo  acoplado de voz en cuando, per la  

acción de uno de dos g a t i l lo s  sobre una de dos ruedas de 

trinquete opuestas, con un miembro ro ta tivo  para ajustar 

o l freno, siendo lo e  trinquetes puestos en asociación du­

rante dichos in terva los l ib r e s , con la  rueda de trinquete 

apropiada para producir e ^ ju s te  en e l sentido requerido* 

por un miembro perceptor que está  sometido a la  tensión 

del miembro f le x ib le .

33. -  Un aparato para ap lica r un recubri­

miento , a tensión virtualmente uniforme, de un miembro

1 2  -
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f le x ib le  la rgo a un segundo miembro que pasa a travós de 

diehc aparato en e l  cual un soporte para dicho miembro f l e ­

x ib le  es girado como un todo en tom o de dieho segundo miem- 

tro  y e l  movimiento ro ta tivo  del soporte para dieho portador 

S mueve alternativamente un miembro de ta l modo que ex is te  

un in tervalo l ib r e  en cada o íd o  de au movimiento siendo 

dicho miembro a ltern ativo  acoplado de vez en cuando, por 

la  acción de uno de dos g a t i l lo s  sobre una de dos ruedas 

de trinquete opuestas con un miembro ro ta tivo  para ajustar 

-̂0 la  carga de un freno que actúa sobre dicho portador, siendo 

lo s  g a t i l lo s  llevados a asociación, durante dichos in terva­

lo s  l ib re s  con la  rueda de trinqaete apropiada para produ­

c ir  e l ajuste del freno en e l sentido requerido, por un 

miembro perceptor que está  sometido a la  tensión del miem- 

3-5 bro f le x ib le .

42. -  un aparato para ap licar un recubrimiento, 

a tensión sustanoialmente uniforme, de un miembro la rgo  f l e ­

x ib le  sobre un segundo miembro que pasa a través de dicho 

aparato, en e l  cual un portador para dicho miembro fle x ib le  

es girado como un todo en torno de dicho segundo miembro y 

la  acción ro ta tiva  del soporte para dicho portador mueve 

alternativamente un miembro de ta l  modo que ex is te  un in ter­

va lo  l ib r e  en cada c ic lo  de su movimiento, siendo dicho miem­

bro a lte rn a tivo  acoplado de tiempo en tiempo, por la  aceión 

de uno de dos g a t i l lo s  sobre una de dos ruedas de trinquete 

opuestas, con un miembro ro ta tivo  para ajustar la  carga de 

un freno que actúa sobre dieho portador, siendo lo s  g a t i l lo s
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puestos en asociación datante dichos in terva los l ib r e s  con 

la  rueda de trinquete apropiada para producir e l ajuste 

en e l sentido requerido per un miembro perceptor que está 

sometido a la  tensión del miembro f le x ib le ,  disponiéndose 

medios para reajustar automáticamente dicho freno a la  po­

s ic ión  de carga máxima siempre que se cargue sobre dicho 

portador una nueva reserva de dicho miembro f le x ib le ,

5s. -Un aparato para ap licar un recubrimien­

to , a tensión virtualmenta uniforme, de una cinta f le x ib le  

sobra un conductor, de la  clase en la  cual un r o llo  de cin­

ta montado sobre un portador es girado como un todo en tor­

co del e je  del conductor, en e l cual e l movimiento r o ta t i­

vo del soporte para dicho portador mueve alternativamente 

un miembro de ta l modo que ex is te  un in terva lo  lim itado en 

cada c ic lo  de su movimiento, siendo dicho miembro a lte rn a ti­

vo acoplado de tiempo en tiempo por la  acción de uno de dos 

g a t i l lo s  sobre una de dos ruedas da trinquete opuestas, 

con un miembro ro ta tivo  para ajustar la  carga de un freno 

que aotóa sobre dicho portador para res tr in g ir  e l desenrollado 

de la  cinta, siendo lo s  g a t i l lo s  llevados a asociación, du­

rante lo s  in tervalos l ib r e s ,  con la  rueda de trinquete apro­

piada, para producir e l a juste en e l sentido requerido por 

un miembro perceptor que está  sometido a la  tensión de la  

cin ta .

63. -  un aparato para ap licar un recubri­

miento, a tensión virtualmente uniforme de u^a cin ta f l e x i ­

b le  sobre un ocnductor, de la  clase en la  cual un r o l lo  de
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cinta mentado sobre un portador es girado como un todo
*

en torno del e je  del conductor, en el cual al movimien­

to de rotación del soporte para dicho portador mueve a l­

ternativamente un miembro de ta l modo que ex iste  un in- 

5 terva lo  l ib r e  en cada c ic lo  de su movimiento, siendo d i­

cho miembro a lte rn a tivo  acoplado de tiempo en tiempo, por 

la  acción de uno de dos g a t il lo s  sobre una de dos ruedas 

de trinquete opuestas, con un miembro ro ta tivo  para ejua- 

tar la  sarga de un freno que aetua sobre dicho portador 

10 para res tr in g ir  e l  desenrollado de l a  cin ta , siendo lo s  

g a t i l lo s  durante dichos in terva los l ib r e s , llevados a 

asociación con la  rueda de trinquete apropiada para pro­

ducir e l ajuste en e l sentido requerido, por un miembro 

perceptor que esta sometido a la  tensión de la  c in ta , d is- 

3-6 poniéndose medios para reajustar automáticamente dicho 

freno, siempre que se cargue sobre dicho portador un 

nuevo r o l lo  de c in ta , comprendiendo medios accionados 

por un d ispos itivo  para bloquear dicho r o l lo  en posición , 

para devolver e l miembro ro ta tivo  para ajustar e l  freno 

20 a la  posición  de carga máxima.

7s. -  Bu aparato para controlar l a  ten -̂ 

eión  don un miembro la rgo  f le x ib le  mientras está siendo 

arro llado sobre un soporte o desenrollado desde ó l .

Tal y  eomo se ha descrito en la  Memoria 

35 que antecede, representado en lo s  dibujos que se aoompa-
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San y eon lo s  ünea ^sa so han aspeoifloaao.

Este MemoTia consta ae qnince hojas y la  

presente, escritas  por ana sola cara*

Naaria,
-6JU U 951

P . A,
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