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La pﬁesente msméria descriptiva
tiene como fin la declaracién del objeto sobre el que ha de
recaer el privilegio de explotacién industrial y comercial
exclusivo en el territorio nacional de un Modelo de Utilidad

de acuerdo con la vigente Legislacién, que, como el enuncia-

BLE Y TRANSPORTABLE SOBRE MEDIOSIPROPIOS",

El presente invento se refiere a
una miquina tractora y directriz, de un tipo nuevo, fundamen-
talmente, para obras y trabajos pGblicos. Esta mfquina, puedq
soportar, por ejemplo, una gr(ia replegable y orientable sus-
ceptible de ser transportada por carretera por sus propios
medios.

Las méquinas de este género de ti-
po conocido, ofrecen, generalmente, la disposicidén ilustrada
sobre la figura 1. Comprenden un chasis portador (1), que re-
posa sobre los ejes (2 y 3), este chasis, esti sobremontado
por una corona orientable (4) que permite el pivotamiento de
una plataforma (5) alrededor de un eje vertical (6). La pla-
taforma (5) lleva en la parte anterior un grupo motor (7) y
eventualménte un contrapeso (8); en la parte posterior esté
equipada con un caballete (9) sobre el eje (10) del cual es-
té articulado el méstil abatible (1l1) de una gria. Sobre el
extremo superior (12) de este mistil, estf{ articulada una
flecha de grfa (13), | |

Tal sistema conocido presenta nu-
merosos inconvenientes, & en particular:

a).-La cadena cinemftica de trans-
misién (14), que une el grupo motor (7) al eje motor (2)

debe forzosamente, pasar por el - eje vertical (6) de la cord-
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" ci6n de trabajo, es preciso elevar las ruedas (2'y 3) por

198541

na de orientacién (4), lo que complica notablemente la cons-
truccién y aumenta su precio de venta.

b).-Cuando este vehfculo circula
por carretera, la masa impoftantéidél'grupbimdtbr (7) y del
contrépeéo‘(e)’QOnstitgye con relacién al chasis (1) un des-
equilibrio cuyas osciladiones'depen'ser compensadas Ginicamen
te al nivel de la corona de orientacién (4) 1o que es tanto
nis diffcil cuanto el.voladizo de las messs (7 y 8) sea mayox
hacia la parte‘antérior del eje (6).

' ' ¢).~La transmisién es igualmente
costosa y complicada entre el grupo de pliotaje (7) y las
ruedas ‘directrices del vehfculo, (que pueden ser las del eje
anterior (2) o del eje posterior (3)), debiendo iasar esta
transmisién de direccién igualmente por el eje de pivotamien-
to (6). - ‘ '

d),-Para poner la miquina en posi-

encima del suelo, lo que se realiza por un ﬁbimer’jhego de
gatos hidr&ulicos, mientras que un segundo juego de gatos hi-
dréulicos es necesario para asegurar el calado, es decir, la
colocaci8n en horizontal de la plataforma (5).

| El presente invento tiene por fi-
nalidad evitar estos inconvenientee, realizando una méquina
tractora y directriz con una estructura particularmente sim-
ple, ligera y poco costosa.

Una méquina tractora y directri:z

segin el invento, comprende un eje anterior y un eje poste-
rior, un grupo motor, un chasis,‘y una platafofma orientable

que pivota sobre el chasis, y estf caracterizada porque el

eje anterior y el grupo motor son solidarios de la plataformi
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orientablé, mientras que el eje posterior es solidario del

chasis, estando previstos medios para bloquear la corona en
rotacién a unz oritacién dada, o por el contrario, para go-
bernar el giro de la plataforma sobre el chasis.

Segiin otra caracterfstica del in-
venfo. el chasis estd eQuipado con brazos estabilizadores
abatibles, provisto cada uno de uh gato de doble efecto,
estando estos gatos gobernados‘1ndependientemente unos de
otros, lo que permite con la ayuda de un solo juego de gatos
aplicar los estabilizadores al suelo, levantﬁr a la vez los
dos ejes por encima del suelo, y por ltimo, realizar el ca-
lado de la plataforma en la horizontal.

Para comprender mejor la naturale-|
za del invento, en el plano adjunto hacemos una representa-
cibn esquemftica de su utilizacién, no siendo en absoluto li-
mitativa y susceptible por ello de las modificaciones acce-
sorias que no alteren las caracteristicas esenciales.

La figura 1, en una vista esquemi-
tica en alzado de un modo de realizacién anterior al invento-
de una m&qpina tractora.

La figura 2 es una vista esquemi-
tica mostrando una miquina segn el invento en posiciSn de
trabajo. -

| La figur# 8 muestra la méquina
replegada en posicién de transporte sobre carretera.-

La figura 4 es una vista en plan-
ta seglin el plano indicado en la figura 2, para una orienta-
cién intermedia de la corona. '

La figura 5 muestra la utiliza-

cién de los gatos para el calado horizontal de la plataforma.

Mod. 7
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particularidades:

"En ellas se anotan las siguientes

1.-Chasis portador.
2;-Eje-hnterior; -

3.-Eje posterior. '

" 4,~Corona de orientacidn.:

5.-Pl&faformaforiehtableh
6,~Eje de orientacidn.

"7 .=-Grupo motor.
8.-Contrapeso,

g.~-Caballete.

- 10.~Eje de articulacién.

11.-M&stil de la gria.

12.-Ectremo superior del mistil.

'13.~-Flecha de la grfia.

14.-Cadena cinemftica de transmi-
sidn.

15.~Caballete, -

16.-Brazos estabilizadores.’

17.-Ejes de giro.

18.-Gato de doble efecto.

19,.~Pluma,

20,-Contrapluma de la gria,

21.-M&stii de la griia.

22.-Ruedas motrices y directrices.

23.~Ruedas traseras de soporte.

24 ,~-Corona de orientacidn.

25,~-Plataforma orientable,

26.-Eje de orientacién.

27.-Pie de apoyo.

Mod. 7
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" del invento, el . grupo motor y de pilotaje (7) es solidario

‘de- 1a parte anterior de la plataforma (25) asf{ como el eje
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28,-Suelo o base de apoyo.
Segin la caracteristica principal

anterior (22),

Se #e pues, que si las ruedas del
eje anterior (22) son a la vesz mofricqa y directrices, no
hay ninguna necesidad de hacer pasar la cadena cinemftica a
través del eje (26) de la corona (24%), para unir estas rue-
das motrices (22) al grupo motor y de pilotaje (7). El conju
to (7 y 22) forman una unidad motriz y directriz auténona.

Segin otra caracteristica del
invento el chasis (21) est& provisto de cuatro brazos esta-
bilizadores (16) abatibles alrededor de ejes (17) cada uno
bajo la accibén de un gato de doble efecto (18). Cada brazo
(16) posee un patfn de apoyo en el suelo (27).

Asf{, cuando la grQa estf en posi-
cién de trabajo, los cuatro estabilizadores (16) estdn desa-
rrollados en diagonal como se ilustra sobre la figura 4. Gra-
ciasg a esta disposicién se asegura a la mlquina un poligono
de sustentacién de gran superficie, delimitado por los cuatro
patines (27) mientras que, al contrario, cuando los brazos
(16) estén vecogidos, -figura 3-, vienen a alojarse verti-
calmenté_alredcdor de la grQa (21) (19) replegada, sin so-
brepasay los limites exteriores fijados por el cbSdigo de ca-
rretera. |

Una caracterfstica suplementaria
dellinventb consiste, en asegurar el mando de los cuatro ga-
tos ﬂis) indepéndientemente para cada uno de estos gatos.

Gracias a esta disposicidn, los gatoa‘son'utilizados:

Mad. 17
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suelo y elevar el conjunto de la méquina (como se ilustra so-~

-por un ladoe para apoyar sobre el

bre la figura 2) sbandonando todas las ruedas:(zé y 23) el

-contagto aon &l sualo.

. -y por otro lado, para realizar
la 6ploca016n de la miquina en horizontal, es decir, para
ajustar la horizontalidad exacta de la plataforma (25) in-
cluso si el suelo (28) es desigual o inclinado, (caso de la
figura $). | '

Por Gltimo, medios de tipo conoci-
do cualquiera, no representados, han sido previstos entre la
plataforma (25) y el chasis (21) para acoplarlos uno con re-
lacién a otro en una o varias posiciones angulares elegidas.
Por ejemplo,en posicién de transporte, bloqueando el pivote
(26) de la covona (24) para inmovilizar los ejes anterior(22)
y posterior (23), paralelamente uno a otro ~figura 3-,

| El funcionamiento -es ‘el siguiente:

Cuando el vehfculo estf replegado
en posicién de transports -figura 37, se presenta a la manera
de una miquina ordinaria de traccién delantera, cuyas ruedas
(22) son accionadas directamente a partir del grupo motor
(7) y de la:cabina de pilotaje. Se resalta, que con asta dis-
posicién la corona (24%) no tiene que soportar ningln esfuerzo
debido a las oscilaciones proveniéntes ‘del contrapeso, o de
un contrapeso soportado por»la'platﬁforma-(2s). Esto permite
aligerar otro tanto la construccibn,

En posicién de trabajo se abaten
los brazos estabilizadores (16) como se ha ilustrado. sobre
las figuras 4 y S, y después se desengancﬂa la corona (24).
El cénjunto de las ruedas (22 y 23) estf elevado de por enci-
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ma del suelo, y la plataforma (25) puede girar alrededor dell
eje (26) y‘se comprueba que el eje anterior (22) as!f como la
cabina de pilotaje y el grupo motor (7) constituyen el con-
frapéso de equiiibrib de la gréa (21,19). ﬁsta disposicién
es §itreﬁ§damenté ventajosa, porque utiiiz&ndofel peso de lo?
elementos (7 y 22) (peso que ho‘ten!a'utilidad‘éh las miqui-
nas de tipo conocido), se puede dispensar de cargar a la mé-
quina con ayuda de un contrapeso suplementario. Esto permite
simplificar la construccidn y veducir el peso de conjunto
para las mismas capacidades de la gria (21,18).

' | ) En una variante se puede hacer el
puentc posterior (23) igualmente motriz, -figura 8-, relacio-
néndolo al motor de vehiculo por una tranamisi6n ‘conocida
cualquiera, por ejemplo, hidr&ulica, mecfnica o eléctrica.'
Se puede simplemente, montar un !rbol de transmisi&n entre
los puentes de los dos ejes anterior (22) y postsrior (23).

| Descrita suficientemente la natu-
raleza del invento, as{ como su realizacién industrial, sélo
eabe};ﬁadir que en su conjunto y partes qonutitutivas es po-
sibl?ﬁint@dduoir:cambiéi de forma, materia y disposicién en
cuanto %éléaralterécionel'no supongan variacién sustancial
del mismo. | <

' . El solicitantc, al amparo de los
Convenios Internacionales sobre PrOpiedad Industrial, se re-
serva el. dereoho de extender esta demanda a los pafses ex-
tranjeros. si fuera poaible.reivindicando la misma prioridad
de la presente solicitud, | N

| " NOTA:
El Modelorde Utilidad que se séli-

cita coﬁo'huevo en Espafia, por veinte afios, de acuerdo con 1

Mod. 17
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" en todo de acuerdo con las siguientes,

EEPER |
vigente LQgiglaci&n; deberf recaer sobre "GRUA PERFECCiONADA
PLEGABLE, ORIENTABLE Y TRANSPORTABLE SOBRE MEDIOS PROPIOS",

REIVINDICAC ONES

1.-GrGa perfeccionada plegable,
orientable y transportable sobre medios propios, caracteriza-
da porque, comprendiendo un eje ahterior y un eje posterior,
un grupo motrir, un chasis y una plataforma orientable, pivo-
tante sobre el chasis, el eje anterior y el grupo motriz son
solidarios de la plataforma orientabdle, mienfvas que el eje
posterior es solidario al chéoia. estando previstos medios
para bloquear la corona con relacifn a una orientacidn dada,
o0 por el contrario para gobernar el pivotamiento de la plataj
forma sobre el chasis.

2.~6r{la perfeccionada plegable,
orientable y transportable sobre medios propios, en todo de
acuerdo con la anterior reivindicacién, caracterizada porque
el chasis estf equipado con brazos estabilizadores abatibles#
provistos cada uno de un gato de doble efecto, y estando di-.
chos gatos gobernados independientemente unos de otros, lo
que permite, con la ayuda de un solo juego de gatos, aplicar
los estabilizadores sobre el suelo, levantar a la vez los dog
ejes por encima del suelo, y por (ltimo, realizar el calado
de la plataforma en la horizontal. _

A 8.-Grla perfeccionada plegable,
orientable y transportable sobre medios piopioa. en todo de
acuerdo con las anteriores reivindicaciones, caracterizada
porque el eje anterior es a la vez motriz y directriz, mien-
tras que el eje posterior es simplemente portante.

4.-Gra perfeccionada plegable,

Mod. 7
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orientable y transportable sobre medios propios, en todo de

acuerdo con las anteriores reivindicaciones, caracterizada

porque el eje anterior es a la vez motriz y directriz, mien
tras que el eje posterior es igualmente notriz.

5.-@rfla perfeccionda plegable,
orientable y transport&ble sobre medios propios, en todo de
acuerdo con las anteriores reivihdicaciones, caraeterizada
porque la plataforma oridntablg es solidaria, en la parte
anterier, del grupo motor y el eje anterior, y en la parte
posterior, de una gr(ia replegable, de modb‘Que, el grupo mo-
tor y el eje anterior forma un contrapeso de equilibrado pa-
ra la gra, con relacién_al pivote vertical de la plataforma
que estf situado entre el pie del mistil de la gréa y el gru:
po motor directriz. '

6.~-GRUA PERFECCIONADA PLEGABLE
ORIENTABLE Y TRANSPORTABLE SOBRE MEDIOS PROPIOS.

‘Seglin queda cpstanoialmente des~-
crito en la presente memoria desoriptiva que consta de once
hojas mecanografiadas por una sola cara acompafiada de sus

correspondientes dibujos.

Mod, 17
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