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MEARIA DESCRIPTIVA 

DE LA

PATENTE DE INVENCION

que por 20 añ o s, para España y su s P ose sio n as, se  s o l io i t a  

a favor de DON ¿UIGI QI^SSI, de n acion alidad  i t a l i a n a ,  do­

m ic iliad o  en ALBUZMO(P av ia ) ( I t a l i a ) ,  por: "APARATO DE

ALIMENTACION Y CARGA PARA MAQUINAS TRASPLANTADORAS". -------

-o-o-o-o-o-

E l presente invento se  r e f ie r e  a un ap arato  de a l i ­

mentación y carga para máquinas tra sp la n ta d o ra s .

Es sab ido que l a s  r a íc e s  de l a s  p lan ta s pequeñas o 

muy ch icas en g e n e ra l, y a q u e lla s  del arroz  de un modo 

p a r t ic u la r ,  después de haber sid o  ex tirp ad as y lim piadas 

d el lim o, cuando son am pliadas o amontonadas en l a s  to l ­

vas de c a rg a , se  mezclan a l  poco tiempo otra vez en tre s i ,  

y por lo  tanto una rac io n a l separación  con medios mecáni­

cos de l a s  su sod ichas p lan ta s vuelve a s e r  muy d i f i c u l t o ­

s a ,  y no tien e  siempre un buen é x ito .

Se c a ra c te r iz a  e l ap arato  de acuerdo con e s te  inven­

to por tener a lo  monos un soporte  cargador compuesto por 

un elemento r íg id o  p e r f ila d o  para reten er l a s  p lan tas
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a lin ead a s en tre  s i ,  y medios para a l  movimiento en adelan­

te  del cargador, e l  a le jam ien to  y e l  tran sp orta  da l a s  

p lan ta s mismas haoia a l  ap arato  medianta lo s  cu a le s se  

trasp lan tan  en la  t i e r r a .  Para f a c i l i t a r  la  e x p lic ac ió n , 

se  acompaña a la  presen te  memoria d e sc r ip tiv a  una lámina 

da d ib u jo s , en la  que se  ha representado un caso  de e jecu ­

c ió n , que se  c i t a  solam ente a t i t u lo  de ejem plo. lo s  

d ib u jo s mismos:

La f lg ^  1 muestra una v is ta  p a rc ia l  en plano del apa­

r a to , v is to  desde a b a jo .

La f l g .  2 muestra una elevación  parcialm ente se c c io ­

nada del ap arato  mismo.

Las f i g s .  3 y 4 muestran un cargador en elevación  

respectivam ente l a t e r a l  y f r o n ta l .

La f i g .  5 muestra una elevación  l a t e r a l  d e l ap ara to .

Las p lan ta s pequeñas o muy ch icas ex tirp ad as se  co­

locan en lo s  cargadores A hechos en chapa m etálica u o tro s 

m ater ia le s  idón eos, siendo uno de lo s  d ichos oargadores 

ilu s tra d o  en l a s  f i g s .  3 y 4 . Como se  ve en l a s  f ig u ra s  m is­

mas, e l  oargador e s tá  compuesto por un h ie rro  p e r f ila d o  de 

sección  substancialm ente c i r c u la r ,  oon bordes acercad o s, 

rea lizán d o se  a s i  un c a n a l, y pudiendo l a s  personas encar­

gadas de e x tirp a r  l a s  p lan ta s re lle n a r  directam ente lo s  

cargad o res, colocando l a s  r a íc e s  de l a s  mismas dentro d e l 

c a n a l, y lo s  t a l lo s  en e l  espao io  en tre lo s  bordes a c e rca ­

dos d e l h ie rro  p e r f i l ,  oanprimlehdo ligeram ente l a s  p lan tas. 

De e sta  manera, l a s  ju n tas quedan enoerradas en e l  c a n a l, y 

sa len  d el cargador oon todos su s t a l l o s ,  pare la  dicha ope­

ración  se  enplea un timmpo acerca ig u a l  a l  que es n ecesario  

para la  preparación de un manojo de p la n ta s , oemo se  hace 

oon lo s  sistem as ya conocidos de tra sp la n ta c ió n .

%L ap arato  de alim entación inoluye un b a s t id o r  r íg id o  

1 que soporta un árbo l 2 ,  sobre e l  oual e s tá  o ha veteado un
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tambor 3. Dicho tambor 3 tien e  una ranura p e r ifé r ic a  4 , 

oon p e r f i l  ig u a l  a l  e x te r io r  d a l h ierro  p e r f i l  A por *1  cual 

e stá  ocynpuesto e l  oargador* Sobras un lad o  da l a  ranura 4 

están  oolocados dos a n i l lo s  c l á s t i c o s  5, que colaboran ca­

da uno oon un r o d i l lo  loco  6 ,  montado oon su  a ja  p a ra le lo  

a aq u e llo  d e l árb o l 2 . Entra lo s  a n i l lo s  S y lo s  r o d il lo s  

6 s a  encuentran l a s  dos o ra ja s  opuestas da a r r a s t r a  7 , da 

l a s  qua están  p ro v isto s  lo s  h ia rro s  p e r f i l  A . Da la  dicha 

manara, ouando a l tambor 3 g ira  an la  d irección  da la  f l a -  

oha X, a l  t^rgador as a rra s tra d o  a lo  la rg o  da su  a ja  

lo n g itu d in a l, an la  d ireooión  indioada por la  flach a Y , an 

oonsaouanoia dal rozamiento an tra  o r a ja s  7 , r o d i l lo s  6 y 

a n i l lo s  5* Aguas a rr ib a  da lo s  r o d i l lo s  6 sa  ancuantra un 

otro par da r o d i l lo s  lo co s da apoyo 8. Dos d isc o s  dentados 

9# qua giran  an d iraco ion as o p u asta s, y qua están  montadas 

oon sus a ja s  perpen dicu lares a l  a ja  d a l á rb o l 2 ,  a la ja n  da 

un modo convanianta l a s  p lan tas an tra s i ,  m íantras qua a l  

cargador avanza, mediante l a  acción  da su s d ian ta s  qua aga­

rran lo s  t a l lo s  da l a s  p lan ta s qua sa lan  d a l cargador A*

Dioho aia jam ian to  da l a s  p lan ta s an tra  s i  sa  obtiana cano 

a fao to  da una d lfarañ o ia  an la  valooidad da marcha d a l c a r ­

gador oon raspaoto  da aq u a lla  da lo s  d isc o s  9 ,  atando la  velo­

cidad p a r ifá r io a  da lo s  d isc o s  m^yor, y por a l io  l a s  plan­

t a s ,  agarrad as an tra  lo s  d ian ta s da lo s  d isco s  mismos, sa  

a la ja n  an tra  a i  y aliman tan a l  ap arato  tra sp lan tad o r qua 

pones l a s  mismas an a l tarrano a la  d is ta n c ia  raq u ir id a * 

Obvlamanta, l a  d is ta n c ia  an tra  l a s  p lan ta s  puada s a r  a s t a -  

b lao ida a voluntad, variando da una manara convanianta la  

valooidad da lo s  d isc o s  9 oon rasp aoto  a la  valooidad d a l 

tambor 2 . Los cargadoras A sa  in se rtan  uno después d a l 

o tro  an a i  ap ara to  da a lim en tación , y ouando sa  han vac ia­

do, caen dentro da un rec ip ie n te  o o le o to r . a l  ejemplo

ilu s t r a d o r ,  a l  d isc o  da di an tes derecho 9 (vaaea f i g .  2 ) se
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acciona por a l  árb o l 2 mediante un variador da engranajes 

oóniooa l o .  Doa gu ías l a t a r a la s  d ivergen tes 1 1 , hacen la  

función da tracho i n i c i a l  para a l  ag a rra  da lo a  cargadoraa 

A , m ientras qua la  in troducción  da la a  p lan tea an a l  apa­

ra to  as rafranada por a l  paquaño raao rta  da h o jas 12 .

La invenoión, dan tro  da 8U e se n o ia lid ad , podrá aar  

llevad a  a la  p rác tic a  an o traa  formas da re a liz a c ió n  qua 

l a s  In dicadas a t í t u lo  da ejem plo, a la a  qua a lcan zará  

igualmanta la  protacoión qua aa recaba. Podrá, pu es, cona- 

tru ira e  an cu alq u ier  forma y tamaño, con lo s  m ata r ia la s  máa 

adecuados a oada c a so , por quedar todo a l io  comprendido den­

tro  del e s p ír itu  da la a  ra tv in d ic a c io n e s .

- REI VINDICACIONES-

Se re iv in d ica  como de l a  propia y nueva invenoión la  pro­

piedad y explotación  e x c lu siv a s  de:

1 .  - Aparato de alim entación  para máquinas tra a p la n ta d o isa , 

ca rac terizad o  por in o lu ir  a lo  menoa un soporte  cargador, 

compuesto por un h ie rro  p e r f i l  r íg id o ,  mediante e l  cual 

la a  p lan tas se  mantienen a lin e a d a s  en tre s i ,  y por medios 

para e l avance d e l oargador, e l  a le jam ien to  y e l  tran spor­

te de l a s  p lan tas mismas hacia e l  ap arato  por e l  cu a l e l l a s  

ae colocan en e l  terren o .

2 .  -  A parato de acuerdo oon la  re iv in d ioao ión  1 ,  c a r a c te r i­

zado porque e l  medio de avanoe d e l oargador e s tá  oompuesto 

por r o d i l lo s  que giran  en d irecc ion es o p u esta s, y que obran 

mediante rozamiento sobre e l  oargador, desplazándolo a lo  

largo  de su e je  lo n g itu d in a l.

5. - a p a ra to  de acuerdo con la  re iv in d icac ión  1 ,  o arao teriza  

do porque e l medio de a le jam ien to  y tran sp orte  de l a s  plan­

tas ea compuesto por un par de d iso o s de d ien tea que c o la ­

boran en tre  s i ,  y que giran  en d irecc io n es o p u estas, aga­

rrando en tre  sus d ien te s ap are jad o s lo a  t a l lo s  de l a s  plan­

te a .
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4 .-  a p a ra to  da alim entación  según reiv in dicacicm es 1 a 3 ,

carac terizad o  porque lo s  d lso o s da d ien te s están  montados 

con aus a ja s  ortogon ios a l  a ja  da avance d e l cargador#

5 . - .aparato de alim entación  según re iv in d icac io n es 1 a 4 , 

ca rac te r izad o  porque io s  d isc o s  da d ie n te s  tienen una velo­

cidad p e r ifé r ic a  mayor de aq u e lla  de avance d e l cargador.

6 -  ap ara to  de alim entación  según re iv in d icac io n es 1 a 5, 

c a rac te r iz ad o  porque e l  cargad o r, compuesto por una chapa 

m atálioa p e r f i la d a ,  tien e  una forma substanelalm onta tubu­

l a r ,  siendo a b ie r to  a lo  la rg o  de una g e n e ra tr iz , y s a l ie n ­

do lo s  t a l l o s  de l a s  p lan ta s de la  dioha abertura#

7 .  - ap ara to  de alim entación  según re iv in d icac io n es 1 a 6 ,  

ca rac terizad o  poique e l  oargador tien e  dos o re ja s  lo n g itu d ! 

n ales o p u estas, con l a s  que colaboran lo s  r o d il lo s  de avane

8 . -  a p ara to  de alim entación según re iv in d icac io n es 1 a 7 ,  

carac te r izad o  por tener tre s  r o d i l lo s  de avance, siendo uno 

de lo s  mismos p ro v isto  con una ranura p e r i fé r ic a  dentro de 

la  cual se  a lo ja  l a  p arte  d e l oargador que se  h a lla  de un 

lado de l a s  o r e ja s ,  m ientras que lo s  o tro s  r o d i l lo s  colabo­

ran oon e l  mismo, obrando cada uno sobre una o r e ja .

9 .  - ap ara to  de alim entación  según re iv in d icac io n es 1 a 8 , 

ca rac te r izad o  parque lo s  r o d i l lo s  de a r r a s t r e  están  p ro v is­

to s ,  a lo  menos parcialm en te, oca empaquetaduras an u lares 

e l á s t i c a s  de con tacto  oon l a s  o re ja s  d e l oargador.

1 0 *-  ^par&to de alim entación  según re iv in d icac io n es 1 a 

9 ,  c a rac te r iz ad o  porque a l o  menos uno de lo s  d isc o s  de 

d ien te s e stá  co ligado  de una manera oimemátioa oon lo s  ro­

d i l lo s  de avance mediante un embrague de ruedas oónioas# 

1 1 .-  .aparato de alim entación  según re iv in d icac io n es 1 a 10 , 

c a rac te r iz ad o  por s e r  p ro v isto  con r o d i l lo s  lo co s de sopor­

te  y guia d el cargador para e l  movimiento de e s te  ú ltim o. 

12#- ap ara to  de alim entación  según re iv in d icac io n es 1 a 11 , 

carac ter izad o  porque a lo  la rg o  de la  ca rre ra  d e l oargador

3.
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s a  enoüentM a lo  manos un re so r te  da hoja o s im ila r ,  que

obra sobre l a s  p lan ta s a l  in tw to  da re fren ar  l a  antrada

an alapa ra to  da l a s  mismas.

1 3 .-  .a,par&to da alim entación  según ra iv in d io ac io n as an ta- 

r io r a s ,  oaractarizad o  por c o n s i s t i r  asanclalm anta an:

DB *LIMT3NTA.CI0N Y CAB5& RLR4. EQ U IN A S TI&SPLANT&-

DOR^S"

Consta la  p rasan ta  memoria d a so r ip tiv a  da s a i s  h o jas 

numeradas y m ecanografiadas an una so la  cara a l a s  que sa  

acompañan un plano para su  m ejor comprensión.
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