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MBIORIA DBSCRIPTIVA -
pars soliciter
PATENXTE Ds IKVBNGCION
en
Bsprpafa
| por VBINTB afios
& nombre de MASCHINENFABRIK SYSENGIBSSBREI WEHINGER & 00.,
entidad sustriada, estebleciis en Bundesstrasse 83, Hard

oeroa de Bregenz, Verariberg, Austria, por:

"UH MBECANISMO PaRA BEL CAMBIC O s5SCALONADO
A DR VELOCIDAD". ‘
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‘ ‘BL invento se refiere & mecanismos 1no esce-
lonades oon, ‘8l menos, usa rusds impulsora ¥ uneé impuleade,
wns de las ougles, come m{simo, tiene une superficie de tra-

beje ofnica u otra que e aparia de la forma cilfndrice, Se
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s#2b® yu hacser mecanismos no escelonsdos con dos rusdas cd-
nicas unldes entre ui cou clerre de fuerza por medic de una
corres que 82 desliza & lo large de lag envolventes de sns
conos, Bn razén de la correa necessrie, el espacic precise
pare tel mecanismo es relativemente grende y 1l& megnitud

de loz momentos de rotacidn Que pusden ser transmitidos es
iinitada, Bl slargemiento de lua osrrea, que me produce du-
rante un lerge sserviclo, disminuye ademds le sezuridad en
el fuucibnﬂmignto. Como la correa dshbe mer féoilments scos=
sible pere sl ejuste del mimere de revoluciones, el blinda-
Je de tel mecanismo es sxtraordinerismente dirfeil de modo
gue su campo de eplicacidn quede reatringiéo;

Bl invento eliming todos sstos inconvenien~
tea por ol hecho de qus &l smplear &l mencs uns rueds mo-
triz y une ruvuede movida, unz de las cuales, como minimo,
tiens une superfliocie de trabajo con didmetro exterior que
var{z continuvemente en 1a‘direqoi6n axil, por ejemplo, con
perfil odnice, cocpera con las supsrflcies de trabejo de
les ruedas, ocon clerre de fuerze, un anillo regulable trans-
vexrsalments & su eJe;,vhntajosamente 8e disponen dog pares
de rusdas cdnicas, estando dispuestos puntcs del enillo
Giamstralmente snfrentados entre las dos ruedes de cada

par, Las rusdas, lo misme gue 61 enille, pueden cooperar

‘sdle por friceidn o, también, por medlo de un dsntadc, Para

la formacidn dsl dsntedo del anillo puedsn disponsrse 1é-
mines de sosre desplazsbles en su direcaidn exil. Bn aste
caso es pesible h&oé: gue los disntes d¢ les rusdes den-
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tro de les peredes de ruedas cénleas individuales engra-
nen sntre i en forme desplazads en »1 dsntade d¢l anillo,
Tes dos ruedes odnicas de cade par estdn entcnces unidas

entre sl joon clerre de fuerza en uno de sus extremos por

- ruedas cénioaa adicicnzles gque engranan uns ctn olra,-

Ps acuerdo con el invsntc, me cres un me-
canismo no esocslonado que es fdcilmenie regulable y que

puede estar completamsnia blindads, Ademde, de eszie modo

" resulta posible 1l tracesisidn &e momentos ds giro rela~-

tivamente grandes,

Bo 8l dibuje se reprssenta un ejémple de
reelizaocidn &8l invento. Ia figura 1 musstra une vista del
mecanismo desds grribs, estando retirads ls parte superlor
de la oeja Al m;amn; Ea figura 2 flustra un corte verticsl
a8 1o largo dsl plano #-B ¥y la figure 3 un corte por el ple-
ne G-D de la figura 1; Finglmente, le& figurs 4 €s uns seo~
clén por el enille y su480porte;

" Bn la caja 1 esténbdispueataa les cuatro
ruedeas oén;oaa'a g B que en ls periferis l1levan un dsenta-
de, gomo puede verse por la figura 3; Bstag ruedas conicas
estdn montades con posibilidad de rotacidn, por uns pmrte

cont eyulda de los cojinstes 6 & 9 6n ls oczja del mecaniamo,

- ¥ por otra con syude de los cojlnetes 14 a 17 en un sopur-

te 18 dispuesto en el centre., Las diversas ruedas ofnicas
tlenen en su cara interior rnedes odnicas suxiliares 10 &
13 qua engranan sntre si por pereas.

Bntre lam generatzices de cureo parclsle
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de lae ruedas 2 & § va dlspuesto un cusipo de soporte 19,
gapscielmente une corona de soporte. Bu eate cusrpe de
socporte va dispueato un anillo 20 gue en wp ocara interior
tiene ldminas de scere 21, las cvales van asegnradas en
direccién heola dentre por un anillo de gufa zé. con el
cuerpe de soporis 19 ve unide £iJemente un huslllo rosca-
do 2% oon el coual coopsra un volante 24 provistc de un te—

rrajade Interno. El cuerpc de soporie 19 es gulade por dos~

" lizadsras 25 y 26. Rl anille 20 estd soportade dentra de

su ocuerpc de sostén 19, ventajogaments, por ouerpoavde 16— !
dadura 27 o balas; _ ?
81 ehora es impulgado el eje & de la rueda |
odnloa 2, entonces gira €ats con ls rueda cduloz fijamente
unide e dicho sjé ¥y, por medio de su dsntado y de las ldmi-
neg de acers E1, arrestra el anille 20. Bate, por medic de
su sngrane entre el dcntado de las ruedas cénices 4 y B,
trensmi te 81 movimlento desde el par de ruedss céunicas mo-
trices &1 par impulsado. Onan%o mayor et ol didmetro e
eontactc 8el par motor, tanto menor gerd ol didmetre de

 contecte en el par movide. Bn proporcidn e le modifioce-

cidu dsl digmetro ds contacto se varfs tambilén la veloci-
8ed ds impulaeidén de les ruedas movidas y el momento de ro-
taclién transmitido; Batz relacidn de vsleclisd y momento
de¢ rotacldn pnede regulerse sin escalonsmisntos por medie
del husille 23 y el volante 24, Ias ruedas cdéuicas cuxi-
lieres fijaments unidss & 1ss rnedss odnicas, no sgle sir-

ven para la transmisidn ae‘fnazza, gine qus conscian cada
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dog ruedas cénicss de modo que un diente de une rusda
céalos quadé frente a un huece de la oira rueda cénlea
comg 83 representa sen la figura 3, De este mofo ge consi-
gue una trepsmisién del movimiento de un modo especial~
mgnte forzoao. |

Ias lémines de acero 21 satdn dispuestas
en este casc en sSns corongd de soports 20, 22 de modo gue
puelen ser &esplazedas en el dentedo de lms ruedes odni-
cas paralslements enire sf y en direocidn aproximadamente
radial el eje de les ruedas cénicaa;

B dasrlazamiente del soporte 19 pueds con~
seg%irae también con une berra solldaris de é1, por media~
cidn de mwne palance de manc, Ademde, el ajuste de este
sgporte puede realizarse por medio de wn husille rogcade con
intermedioc de una rueda dentada & través de un mandc de
oadenn, Ademés, eg pomible disponsr un cojinete de desli-
zamiento entre ¢l soporte 19 y el anilloe zo‘.

Bl mecanismo de cambic del nimerc ds revo-

luciones de asouerdo con el invento, & lz manera 4e una

 rueda dentada pldstica, puede contensr también dos peres

de ruedas odnicas con las parteas de didmetro méximo de
les ruedas enfrentadas entre sf. Adscuadanente, las gene~
retrices de las ruedss gue ga corresponden por pares son
entonces parslelams entre si, Tambidn, en esta forms de
reaiizaeién, cerca dsl centre del mecanismo, pueden estar
conectadas con les ruedss odnloms individuales ruedas

cénicas euxiliares, engranendo antre s{ las dsl mismo
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par de rued&a;

En lugar de las rvedas odnicas zuxiliares,
puedsn utilizerse, entre ctres, conos de fricoidn, correas
trapezoldales o articulaciones de oardén,

El invento puede utilizarse oon mexima ver~
taja cuandc en un meocanismc se emplean por 10 mencs une ‘
iueda motriz y una movida., Bntences, &l menocs uha ds esgtas
ruedas debs tensr une superficle de trabajo cdnica n otre
que se aparte de la forma cildndriocs, & las ruedass llevan
m dentade, entonceas, baje el concepte ds superfiocie de
trabajo se snienderd la‘auperficie'&nvolvente exterior

de los dlentes, 81 la rueda motriz es una con supsrficie

.48 travaje qua =e aparté de la forma oilfin@ricu, snionces

ésta debe peder ssr regulsble Tespecto =l anillo que coo-
pera ds modo forzoso oon ella; dntonces a8l anillo trans~
nits la velocidsd de rofae;én que le 88 comuniomds ocon el
momento de rotmoion que se¢ le ha impuesto = la segunda
rusda exiatenta; D3 este modc me crez del modo mds ssnci~
lle un cambiador del numere de revolucicues sin escalona~
miantns; Bn esta realizzclén mds sencilla deben tomarse
precauclones egpscisles conirg un desplazamisato del ani-
1llc en la dirscoidn ds su &je. Tambidn en este caso la
trananisién de fuerza enire las ruedes y sl anillo pusde
tener luger con syuda de un dentado © exclusivamente por
friceidn, -

Batsa aoiicitud, que corresponde & l& pre-
sentada en Austria el 28 ds julio de 1950, bejo el nine-
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ro 3539-50, se acoge @& los benefiocios del artf{culo 51 ds1
vigente Batatute sobre Propledad Industrial.

-0~ BHOTA4LA ~0Q -

Tos puntoe de invenocidn propis y nueve
guie a9 pr&aantaﬁ para gue sean objeto de egte Patente ds
Tnvencidn en Bepaiia, por VEINTE &fics, son los siguisntes:

12, ~ Un mecanigmo no escalonmado para la

varinolén de velocldad oon, &l menod, uns rueds motriz
¥ une rusla movids, 48 les ouzles al menos una tisne una
superficle de trabajo con didmetre extericr gue varfs ocn-
tinnemente sn la direcoldn exil, per ejemple, de perfil
odnico, ocarzcterizade Dargue oon las_auperfieiaé ds tra-
beje de las ruedsa coopsra oon olerre de fuerza nn anille
que pueds mer regulade transverssimente o su eje.

2¢, - Un mecanigmo segdn ss rsivindlica en
el punto 1, caracterizudo porgue se prevén dos pares de
ruedas cérlocas, disponiéndose puntos dsl enille dlametral-
mente opusstos entre s{ entre las dos rnedas de cada par
de ruedaa;

39, - Un mecanismo segin s¢ reiviniica en
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los puntes 1 & 2, caracteriszade porque el anille ve gniado
eu tne ocorona de soporie gua puede desplazarse y gue lo
reasa; ' '

49; ~ th mecanisme segin se relviniica en
oualquiera de los puntes 1 & 3, oczractarizado porque las
ruedag y 82 anilio tisnen dientdé.

~ 59; ~ Un mecanisme segin se rsivindics en
onalquiera d& los puntos 1 & 4, caracterizadc porgue en
ol enillo van montadas ldmines de acerc desplazables en
upna dirsccidn exil pura la formmcldn de un dentado.

62, - Un meoanismo segin se reivindlos en
los puntes 4 e 5, caracterizndo porque los dientas de las
rusdag dsatroe de los pares 1hdiv1&ualea de rusdas cdni-
cas engranan desplezadcs entre sf en el denteds del ani-
llo;

| 72, -~ Un mecanismo segun se reivinlioca en
ounalquiera de los puntos 1 & 6, caracterizado porgue la
regulacidn del anillo o de su corons de sopcrie 88 reali~
z& por medfc de un volante gue, por medio de su rosocm in-
tericr, cocopera oon le rosca e un husille helicoidel so-
liderie del soporte dsl gnilla; ’

_ .- 8. - mecenisnmo gegun se reiviniica en
cualquiera -dg los puntos 1 & 6, caractsrizado porgqus en
6l seporte del enilie va fijade wne barra gus ceopsra
coxn une palanca de mendo para el desplazamiento del ani-
110;

92, - Un meoanisme segdn se reivindica en

--8-




1o

is

cualguiers doAloe puntoa_l a 7, osracterizedo porgue la
regulaoclén Al anillo se haéq por medie de un husille he-~
llooidel fijado & =mm soporte, el oual es dmsplazé&o por
una rueda dentade pueste en rotzcidn mediente wn mande
de cadena;

0@, - Un mecanismo segin ge reivindioa
en oualquiera de los puntos 1 & 9, caracterizado porque
el enillio estd dispvesto en un soporte de elementos de ro-
dadura;

119; -~ Un mecanismo segun se reivindiocz en
cualguiera de ios'puntos 1 & 10, caracterizadc porque el

enililc consiste en dog anillos rerciales dispusstos con-

céntricamsnte entre sf, entre los onales estdn dispuestes

ldmines 46 sceré desplezables de modo linitede en la ai-
reccidn del eje del anilld.

I8¢, - Un meoanisme segin se rsivindiom en
cualguiera de los puantos 1 & 11, oon &l mencs dos ruedas
cou superficiea de trabaje gue tisnen didmetrc exterior
variable conbinvemente an la dirsccidén axil, especiélmenr
te con dos pares de rvedes cénicas, caracterizadc porqus
les partee 8¢ rusda con mnime d1dmetro estdn vusltes uns
hsola otza;

138, - Un mecanismo segin se Teivindica en
éualquiema de los puntos 1 & 11, oon al mencs dos rvedas

con superficies de trabajo ocon didmetro exterior gue va-

‘ x{a contirvemente en dirsceldn exil, especialmsnte con dos

pares 8¢ ruedas odnicas, caracterizado poerque les pories
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de ruedas con didmetre mdyime estan vueltas mne haola
otra,

142, - Un meocsuleme segdn se reiviniica en
cuglquiera de losmzmntoe 1 &8 13, oon &l menos un per de
ruedas con superfiocies de trebajo con didmetre exterior
variable en lz dirscoidn exil de moaﬁ oontinne, especisal-
mente oon al' nenes un par de rusdms oéniéas, aaracﬁeriza-
do porque les ruedas de un per, con pr@ferencia' carca
dsl oentro del mecenismo, estdn unidas entre af con ofe-
rre de¢ fuerza, por ej-amplm, mediante ruedas cbénicas anxi-
liares, conos de friocldn, correas trapezcideles o arti-
culaciones oard,én; ’

15¢, -~ Un mecanismo para &l cambic no es-
cekonzdo de veloci&ad; |

Pl y oomo se ha descrito en la Memoris
qus antecede, representado en los dibujos que se acompa-
filan y con los finss que se hen especifiocado.

Esta Memoria occnsta de dlez hojas &sorlites
por une sole ocara. ‘

Kadria, 2 5JUN. 1951
P. &

Albertq de Elzaburu
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