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MEMORTIA DESCRIPTIVA
| Sobre:
"DISPOSITIVO PARA PRODUCIR MQV'.[MIENTOS OSCILATORIOS"
Solicitante: Don Luis TROYAS QSES, de naclonalidad espafiola,
con domicilio en: Av, San Silvestre, s/n®

PERALTA (Navarra).
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La invencién a la que corresponde la presente memo-
ria descriptiva y para la que se solicita privilegio de explo-_
tacibn industrial en exclusiva, en todo el territorio nacional,
trata de un.dispositivo segln el cual se obtiene un movimiento
oscilatorio, partiendo de un movimiento rectilineo alternativo.

Siguiendo el sistema de la invencién es posible por
tanto comunicar individualmente un movimiento oscilatorio a -
cada una de las palancas o elementos similares de un conjunto,
a un ndmero convencional y combinado entre ellas o0 g todazs si=-
multénea y conjuntamente, partiendo en todos los casos de un =
mismo movimiento rectilfineo altermativo.

La invencién puede ser aplicada a muy diversas fina-
lidades, por ejemplo, y sin que ello suponga una limitacibén de
las posibilidades de realizacibén, a miquinas dosificadoras o =
expendedoras de productos, o de cualquier otro tipo en las que
sea necesario establecer una coordinacién en los movimieptos
de un juego de palancas, bien con efectos independientes, com-
binados o conjuntos sobre ellas a fin de conseguir bajo cual--
quiera de estas tres-formas el cumplimiento de wna funcién de-
terminada o concreta, en condiciones de completo automatismo,

Fundamentalmente el dispositivo ‘de la invencién tie-
ne como base de partida el mﬁvimiento rectilineo alternativo
que genera una pletinag deslizable longitudinalmente a través
de sus correspondientes soportes; a cuya pletina se incor--
poran solidériamente un némero eventual de elect;oimaneg, que
corresponden uno a cada una dé laé palancas o elemento similar
inclufdo en el conjunto que se;dgsea accionar oscilantemente.

Mediante una combinacién mecénica puesta en moiimién-
to por la activacibén de cada electroimin, se determina el en~

clavamiento o incorporacién de la palanca o elemento de manio-
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bra al movimiento longitudinal de la pletina, en unas condi-
ciones que dan como resultado la obtencién de un movimiento
oscilatorio y automitico para aquélla,

Parg una mejor comprensién del objeto ¥ sin caric--

ter limitativo, se acompafian unos dibujos en los que:

La figura 12 representa la vista en perspectiva, in
terior y en semiseccién del cdnjuntb de elementos que forman
el sistema de la invencién, montados funcionalmente y en po-
sicibn en la que el electroimén permanece inactivado y no se
ha producido por tanto el enclavamiento funcional de las pa-
lancas.

La figura 22 representa la misma vista de la figura
12, pero en este caso el electroimin ha sido activado y la -
palanca incorpora@a al movimiento de la pletina,

Sobre estas ilustraciones y en la subéiguiente des=
cripcién los elementos componentes del conjunto y sus partes
principales han sido designadas de acuerdo con la nomencla--
tura siguiente:

1.~ Pletina desplazable en movimiento rectilfneo al

ternativo.
2.= Soportes entre los que se desliza‘lé pletina.,
3.- Palanca o elemento de maniobra.
4.-‘E1ecfroimén.
5.~ Cmega que soporta la bobina del electroimin,
6.~ Tornillos de fijacién.
6.- Omega alojadora del brazo de la palanca o ele-
mento de maniobra.
8.~ Taladro.
9,~ Espiga del véstago del electroimén,

100"'

Vistago del electroimin.
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1l.- Muelle.

Con referencia a los adjuntos dibujos, la figura 12
muestra en posicién de reposo o parada el conjunto de elemen-
tos que forman el sistema y los medios previstos para su aco-
plamiento y funcionamiento coordinado entre si, comprendiendo
fundamentalmente una pletina -1« que mantiene un movimiento -
de desplazamiento longitudinal o rectilineo, de avance y re--
troceso alternativo, a través de sus correspondienfes sopor--~
tes =2-.

Sobre la citada pletina -l- se integran solidariamen
te una diversidad de €lectroimanes =4-, cada uno de los cuales
corresponderd a una de las palancas =3~ del conjunto al que =
se pretenda transmitir un movimiento oscilatorio. Estos elec=-
troimanes se acoplan sobre la pletina =1-, a travéé de lag «=-
omegas =5« gque los soportan y gque resultan atornilladas a la
misma.

Aprovechando estos mismos tornillos -6-, en el lado
opuesto y sobre la propia plefina -1-, se ancla la omega =7-,
en cuyo interior se aloja el brazo del elemento de maniobra ==
-3=, habiendo sido practicado sobre dicha omega, a distancia
conveniente y en su cara interior, un taladro =8-.

Lg figura 22 muestra el conjunto de elementos que =--
constituyen el sistema de la invencién en posicién de funcio-
namiento. El electroimén -4= ha sido activado y ello detegmi-
na el desplazamiento de su véstago =-1l0=- en avance hacia la =-
omega -7- que aloja el brazo de la palanca o elemento de ma=
niobra =3-. El1 avance del véstago -10~ continda hasta que su
espiga exterior -9~ penetra en el taladro -8-, en cuyo punto
la referida palanca de maniobra queda atrapada e incorporada

al movimiento de la pletina ~1- que con su arrastre consigue
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para ella un movimiento oscilatorio.

-5—

Finalizadas las maniobras requeridas, el electroiméin
-4~ serd desactivado, produciéndose por 1a_accién del muelle =
=11~ el movimliento retrictil de su védstago, que libera la pa--
lanca de su servidumbre haciéndola recbbrér su movimiento inde-
pendiente; ya éue para nada resulta afectada por el avance y --
retroceso de la pletina -l- cuando su electroimén correspondien
te est§ desactivado. ‘

Serén variables las circuntancias de tamafio, forma y
material particularmente referidas a cada uno de los elementos
que integran el sistema, en el que podrd ser variado ademis --
todo aéuellos que no suponga una alteracién de lg esencialidad
del objeto expuesto en la descripcién precedente, la cual de--
beré ser tomada en su m4s amplio sentido y no como una limita-
cién de posibilidades de realizacién.

El solicitante se reserva el derecho de extender es-
ta demanda‘g los pafses extranjeros, reivindicando la misma ==
Prioridad de la presente soiicitud al amparo del COnvenib Ins
ternacional para la proteccién de la Propiedad Inqustriél.

| N O T A

E1 Modelo de Utilidad que se solicita por ve;nte -
afios para Espafla de acuerdo con la vigente Legislacién, debe-~
r4 recaer sobre: "DISPOSITIVOl PARA PRODUCIR MOVIMIENTOS 0SCIe
LATORIOS"; segtn las caractérfsticas esenciales de las siguien

tes:

REIVINDICACIONES

l8,- Dispositivo para producir movimientos oscilato-
rios, mediante un enclavamiento electromagnético, partiendo «-
de un movimiento rectilfneo alternativo, caracterizado porque

el movimiento rectilineo es generado por una pletina desliza--
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ble longitudinalmente a través de sus correspondientes sopor-
tes, en un movimiento de desplazamiento alternativo de avance
y retroceso, »

22,=« Dispositivo para producir movimientos oscila
torios, seglin la reivindicacién 12, caracterizado porque sobre
la pletina deslizable se integran por gtornillado de los cO==
rrespondientes omegas.que los sbportan, un nfmero, convencio-
nal de electroimanes que habrd de ser coincidente con el de --
palancas o elementos de maniobra similares que integran el --
conjunto al que ha de proveerse de movimiento oscilatorio, a
cada una de ias cuales sirve y acciona un electroimin indepen-
diente, _ _

‘ 38.~ Dispositivo para producir movimientos oscila-
torios, seglin las reivindicaciones 15 y 28, caracterizado porque 5
sobre el lado opuesto de la pletina, .aprovechando los mismos =
medios de fijacién de la omega soporte del electroimin y en po-
sicién enfrentada a la misma, se produce el anclaje de una se=-
gunda omega en cuyo interior se aloja el brazo de la palanca o
elemento que haya de ser provisto de movimiento oscilatorio f'
conjunto con el de desplazamiento longitudinal de la pletina,
cuya segunda omega esti provista de un orificio practicado en
un lugar adecuado de su estructura.

42,- Dispositivo para producir movimientos oscila-
torios; seglin las reivindicaciones 12 4 38, caracterizado por-
que en cada electroimén incorporado al sistema se incluye un -
vistago prolongado exteriormente en una espiga, cuyo avance se
determina al ser activado aquél, estableciéndose la posibili-
dad de que al introducirse la‘espiga en el orificio practicado
en la omega alojadora del brazo de la palanca de maniobra 0 ==

elemento similar, se consiga el enclavamiento e incorporacidn
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de tal elemento al movimiento 1onéitudinal de la pletina que
consecuentémente quedard provisto del deseado movimiento os-
cilatorio.

53.- Dispositivb-para producir movimientos oscila-

torios, segin las reivindicaciones 12 § 45, caracterizado por

~ la disposicidén en el véstago del electroimin de un muelle an-

, 10,

tagonista, que provoca el movimiento retréctil de dicho vésta-
go cuando el electroimén es desactivado y la consiguiente 1i-
beracién de la palanca o elemento similar que recobrard as{ -
sus propios medios independientes de acdionamiento; | _
68,- "DISPOSITIVO PARA PRODUCIR MOVIMIENTOS OSCI-

LATORIOS". | |

; Seglin queda sustancialmente descrito-en'la_preseg'
te memoria, que constg de siete:hojas escritas a miquina por
una de sus caras, y dibujos. v‘ o

| uaaria; 48 JUN. 1974

" D. LUIS TROYAS OSES
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