
21

M O D E L O  
D E

U T I L I D A D

por "MECANISMO PARA SECCIONAR Y DESVESTIR UN HILO RECUBIERTO 
DE UNA VAINA", a fa v o r do la  f i r o a  fran cesa  LA TELEMECANIQUE 
ELECTRIQUE (S oció tó  Anonyno), re s id e n te  en 33 b is ,  Avonuo NH- 
ró ch a l J o f f r o  -  NANTERRE (I^u ts-do -S o inc) FRANCIA.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La invención t ie n e  po r ob je to  un nocanisno quo s i r ­
vo para so cc io n a r y para d e s v e s t i r  la s  ex tronidados de un h i­
lo  ro c u b ic rto  do una vaina t a l  cono un h ilo  e lé c tr ic o  a is la d o .

Esto necanisno os u t i l iz a d o ,  on tre  o tro s , pero q.o cx- 
c lu sivan cn to , sobro unas tenazas nanualos.

Los necanisnos conocidos que f a c i l i t a n  e l d e sv e s ti­
do do la s  extronidados de lo s  h i lo s  o ló c tr ic o s  so  incorporan 
en g e n e ra l a tenazas nanuales. La p a te n te  fran cesa  nánoro 
1.317.615 da una d e sc rip c ió n  do uno do esto s necanisnos.

Sin onbargo, la s  tenazas nanuales conocidas están



concobidas para d o sv o s tir  una oxtrcn idad l ib r o  do un h i lo  
ya seccionado, lo  que obliga a o jo cu ta r dos voces seguida­
mente l a  operación do dosvostido  on una y en l a  o tra  ox tro- 
nidad dcspuós do babor ejecutado previam ente una operación 
do soccionado o de co rto  do l h i lo  e lé c tr ic o  a  l a  lo n g itu d  
querida .

EL o b je to  p r in c ip a l  do la  invención os a p o r ta r  un 
nocanisno capaz de secc io n a r un h i lo  a is la d o  on un punto 
cu alqu iera  do su  lo n g itu d  y do d o sv o s tir  sim ultáneam ente la s  
dos extremidades do o s te  h i lo  on proximidad d e l plano de S}co- 
cionado.

Un o b je to  secundario  do l a  invención  es a p o r ta r  unas 
tenazas capaces do secc io n a r y de d e s v e s t i r  la s  dos extrem i­
dades soparadas do un h i lo  a is la d o  g ra c ia s  a un dnico movi­
miento do aproxim ación do la s  dos ramas so s te n id a s  en una 
so la  mano., Otro o b jo to  de la  invención os a p o r ta r  unos t e ­
nazas que perm itan so cc io n ar y d e s v e s t i r  la s  extrem idades 
de d ife re n te s  h i lo s  a is la d o s  que ticn o n  g ro so res  d ife re n te s .
^n ob jo to  sup lem entario  do la  invención os lo g r a r  unas tena­
zas que puodan so cc io n a r y d e s v e s t i r  un h i lo  a is la d o  en un 
punto cu alqu iera  de su  lo n g itu d  pero que porm ita asimismo, 
s i  se  desea , d e s v e s t i r  una p a r te  extrema de un h i lo  a is la d o  
que ya ha s id o  seccionado previam ente. O tros ob jo tos do la  
invención a s i  como la s  v e n ta ja s  que procura ap arece rán  en e l 
curso de l a  d e sc rip c ió n  dada más ad e lan to .

Un nocanisno para secc io n a r y d e s v e s t i r  un h ilo  a is -  
ladonconprcndo un so p o rto , un bloquo f i j o  de c iz a lla d o  f i j a ­
do sólidam ente a l  so p o rto , un bloque móvil de c iz a lla d o  gu ia­
do nod ian tc  e l so p o rte  en un sen tid o  do aproxim ación y de a lo ­
jam iento do l bloque f i j o ,  un órgano de tran sm is ió n  de movi­
miento acoplado fu n c io n a lm c n tc a l bloquo m óvil, por lo  menos 
on ol se n tid o  de acercam iento d e l bloque móvil y  do l bloque 
f i j o ,  y por lo  monos un medio de llamada quo tie n d o  a a lo ja r
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ol bloque móvil d e l bloque f i j o .
Conforme a lo invención , e l bloque f i j o  do o iz a lla ­

do comprendo un yunque c e n tra l  y doa c u ch illa s  espaciadas de l 
yunque y d isp u estas  do un costado y d e l o tro  de ó s te . EL blo- 

$. que móvil de c iz a lla d o  comprende un cuerpo c e n tra l  p ro v is to  
de una hoja de c o rte  d ir ig id a  hac ia  e l yunque, dos brazos la ­
te r a le s  p ro v is to s  ceda uno en una extremidad de uno c u c h illa  
que corresponde a una de la s  c u c h illa s  d e l bloque f i j o ,  dos 
medios de gu ia  llevad os por e l cuerpo c e n tra l, montándose lo s 

10 . brazos l a te r a le s  cada uno do sp lazab lcs con re sp ec to  a lo s  me­
dios do g u ia , pudióndoso a s í  la s  c u c h illa s  de e s te  brazo sepa­
ra r s e  do la  hoja d e l cuerpo c e n tra l  y ac c rc a rso , teniendo un 
nodio de llamada a mantener lo s  brazos acercados contra  el 
cuerpo. Un órgano motor llevad o  por e l sopo rto  se  engancha, a l  

15 , órgano de transm isión  d e l movimiento acoplado a l  bloque móvil. 
Un elemento do enlace une ol órgano motor respectivam ente a 
uno y a o tro  de lo s  brazos, ten iendo  cada uno de es to s  elemen­
tos una carrero  a c tiv a  duran te  l a  cual lo s  brazos s e  separan 
d e l cuerpo en sen tid o s  opuestos en correspondencia con e l  can- 

20. tañ im ien to  de l bloque móvil con tra  e l bloque f i j o  bajo  la  a c ­
ción d e l óignno motor.

'*.25

Ahora s e  dará , a t i t u l o  de ejemplo no l im ita t iv o  de 
re a l iz a c ió n  de l a  invención, e l de un meconismo conforme a la  
invención , re a liz a d o  para s e r  u t i l iz a d o  cono tenazas manual-s. 
So hara re fe re n c ia  a lo s  d ib u jo s , on lo s que:

La f ig u ra  1 os una v i s ta  l a t e r a l  do unas tenazas se­
gún la  invención, rep resen tad as en reposo.

La f ig u ra  2 os una v i s ta  análoga a l a  f ig u ra  1 mos­
trando  e l mecanismo i n t e r io r  en reposo.

La fig u ra  3 es una v i s ta  e x te r io r  de p o r f i l  de la s  
tenazas de la  f ig u ra  1 .

In  f ig u ra  4 es una v i s ta  en d e ta l lo ,  a mayor esca la ,



que m uestra, en p e rsp e c tiv a , e l  bloque f i j o  de c iz a lla d o  de 
la s  mismas tenazas.

La f ig u ra  5 es una v i s ta  esquemática que s i r v e  para 
e x p lic a r  l a  forma de acción  de la s  tenazas de l a  invención.

Las f ig u ra s  6 , 7 y 8 son v is ta s  análogas a la  fig u ­
ra  1 mostrando la s  tenazas en t r e s  posiciones sucesivas de 
seccionado y de d esv estid o  de la s  extremidades seccionadas 
de un h i lo  a is la d o  en un punto cualqu iera  de su  lo n g itu d .

Ante todo se  hará re fe re n c ia  a la s  f ig u ra s  1, 4, pa­
ra  d e s c r ib i r  la  c o n s titu c ió n  de la s  tenazas. Comprenden un 
so p o rte  g e n e ra l 1 compuesto de dos p lacas espaciadas median­
te  t i r a n te s  y unidas por t o m i l l o s .

Un p iv o te  2, que puede s e r v i r  a la  vez de t i r a n t e  y 
de medio de reun ión  de la s  p la c a s , es llevad o  por e l  so p o rte  
1. Dos empuñaduras opuestas 3, 4 s e  montan p iv o tan tes  en t o r ­
no d e l p iv o te  2. Dos re so r te s  5, 6 enganchados respectivam en­
te  de una p a rte  a una rama, de o tra  p a r te  a l  so p o rte  1 s irv e n  
de medio de llamada que tie n d e  a se p a ra r  la  una de la  o tra  á 
la s  empuñaduras.

Bi e l sopo rto  1 se  une un bloque f i j o  de c iz a lla d o  
7, espaciado por p iv o te  2 y que p resen ta  hacia é s to  un yunque 
c e n tra l  8 y dos c u c h illa s  9 , 1 0 , espaciadas de l yunqye y d is ­
puestas do un costado y d e l o tro  de é s te . La f ig u ra  4 muestra 
que e l yunque c e n tra l  8 t ie n e  una ranura tra n s v e rsa l  11 y que? 
en e s te  ejemplo, la s  c u c h illa s  9 y ,10 co nstituy en  de hecho ca­
da una un par do dos c u c h illa s  que tie n e n  cada una f i l o s  semi­
c irc u la re s  12 , 13 y 14) 15 ap to s para secc io n a r la  so m i-c ir­
cunferencia de vainas que tie n e n  diám etros d ife re n te s ,  s in  
c o r ta r  e l conductor e lé c tr ic o .

El bloque f i j o  7 es tá  prolongado do un costado y de l 
o tro  de la s  c u c h illa s  9) 10. Entonces s e  ob tieno un conjunto



rep resen tad o  sob re  l a  f ig u ra  4 quo puede s e r v i r  asimismo de 
medio do ospaciado y do reunión do la s  p lacas que componen el 
sopo rto .

Bi la s  caras in to m a s  do la s  prolongaciones dol 
bloque f i j o  7 ostán  excavadas a p a r t i r  do la s  c u c h il la s ,  más 
exactam ente a p a r t i r  do cada f i l o  12 , 13,y 1 4 , 15 , ranu ras 
do gu ia 16, 17 y 18, 19 que so  a lo ja n  do l bloque f i j o .

Las ranu ras 16 a 19 desembocan en l a  cara extrema 
co rrespo nd ien te  de la s  prolongaciones dol bloque 7. Sobro 
una p a rto  por lo  monos do su  lo n g itu d , a p a r t i r  do lo s  f i l o s  
12 , 13 y 14# 15# la s  ranuras 16 a 19 t ie n e n , en se n tid o  lon ­
g i tu d in a l ,  una in cu rv ació n  que t ic n o  un ra d io  de curvatura 
determ inado, v i s ib le  en la s  f ig u r a s ,  y quo so  p ro c isa rd  más 
ad e lan to .

Un bloquo móvil do c iz a lla d o  designado por la  r e f e ­
re n c ia  gcno ra l 20 os guiado en tro  la s  p lacas de so p o rte  1 
con una p o s ib il id a d  do acercam iento y do separac ión  d e l blo­
quo f i j o  7. Con e l  f i n  de que so  pueda mandar con la  ayuda 
do la s  empuñaduras 3# 4, e l desplazam iento d e l bloquo móvil 
20 , so  dispono un órgano do tran sm isión  do movimiento en tre  
la s  empuñaduras y e s to  bloquo. Esto órgano puedo r e a l iz a r ­
se  según numerosas v a ria n to s  ta le s  como: b ie la ,  ex cén trica , 
rueda dentada y crcm allo ra , e tc . En e l ojomplo re p re sen ta ­
do, e s te  órgano e s tá  c o n s titu id o  por un par do dos lev as  21%quo oada una forman p a rto  do una prolongación do la  empuñadu­
ra  co rrespo nd ien te . Las levas s e  disponen sim étricam ente po­
mo lo  es tán  la s  empuñaduras. Además, ol bloquo móvil 20 es tá  
p ro v is to  do un elomonto t a l  como una ro ldana o un ro d i l lo  en­
sa rtad o  sobro un á rb o l 22 ap to  para a p l ic a r s e  contra  la  su­
p e r f ic ie  a c tiv a  do la s  lovas 21. Un re s o r te  23 a lo jad o  en un 
vaciado d e l bloquo móvil 20 y apoyado do una p a r te  contra 
é s to  y de o tra  p a r te  contra un to r n i l lo  f i ja d o  a l  so p o rte  1



empuja e l  bloque 20 h ac ia  la s  lev as  21 .
El bloque m óvil 20 comprendo un cuerpo c e n tra l 24 

p ro v is to  do una hoja de c o rte  25 d ir ig id a  hacia la  ranura , 
t ra n s v e rsa l  11 d e l yunquo 8 , y dos brazos l a te r a le s  26, 27 
p ro v is to s  cada uno en una extrem idad do una cu c h illa  28 , 29 
o más exactamente, en es to  ejemplo, do un par do cu ch illa s  
de f i l o  so m i-c irc u la r  que corresponden a la s  c u c h illa s  d e l 
bloque f i j o  do c iz a lla d o .

El cuerpo c e n tra l  24 l le v a  dos p ivo tes 30, 31 y oa- 
da uno do lo s  brazos 26 , 27 e s tá  montado p iv o tan to  en torno 
de un p iv o te  co rrespond ien te  por su  extremidad opuesta a la  
extremidad p ro v is ta  do una c u c h il la .  Un re s o r te  32 unido a 
uno y a o tro  brazo t ie n d e  a m antenerlos ap licado s con tra  el 
cuerpo 24.

Además, cada brazo 26 , 27 es tá  unido a una empuña­
dura co rrespondien te  m ediante un elemento de en lace que t i e ­
ne una prim era c a rre ra  muerta y una segunda oarrora a c tiy a  
du ran te  la  cual e l movimiento de cada empuñadura 3 , 4 se  
tra n sm ite  a l  brazo 26, 27 co rrespond ien te . Asimismo aquí 
pueden ad o p ta rse  numerosos modios equ ivalen tes como elemen­
to s  do en lace. En e s te  ojcmplo, comporta dos b ie la s  33, 34, 
a r t ic u la d a s  cada una do una p a r to  sobre  un brazo, do o tra  
p a r te  sobro una empuñadura, g ra c ia s  a p iv o te s . Uno do los 
p iv o tes  35 so  in tro du co  en una a b e r tu ra  anegada 36 a b ie r ta  
on la  b ie la  do s u e r te  que e s te  p iv o to  ompieza a a r r a s t r a r  
es ta  b ie la  so lo  en ol momento en que ha lleg ad o  a la  ex tre ­
midad in f e r io r  do la  ab o rtu ra  36 , cuando so acercan la s  cm- 
puñaduras 3 , 4 .

Ahora so  ex p lica rá  l a  d isp o sic ió n  de la s  d ife re n te s  
p iezas d e s c r i ta s  a l  propio tiempo que e l funcionam iento de 
la s  tenazas de la  invención  haciendo referencia , a la s  f ig u ­
ra s  5 a 8 .
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Para secc io n a r y d e sv o a tir  un h ilo  a is la d o  F, se  
introdu.ee en la s  tenazas como se  ve sobre la  f ig u ra  6 , s ituá is- 
dolo en la s  ranuras 16-18  o 17-19 y en lo s  f i l o s  se m i-c irc u ­
la re s  12-14  -  13-15 que corresponden a su  g ro so r.

Un dedo 37) que no es e s tric tam e n te  o b lig a to r io , se  : 
monta sobre  e l so p o rte  1 por medio do un p iv o te  38; e s te  de­
do de secc ió n  cuadrada es empujada por un re so r to  (no re p re ­
sentado) do forma que una de sus a r i s t a s  se  ap liq u e  contra 
la  cara ranurada de una prolongación d e l bloque 7. El dedo
27 ayuda a mantener e l h i lo  a is la d o  den tro  de su  ranura .

Cuando se  a p r ie ta n  l a s  empuñaduras 3) 4) duran te  
una prim era p a r te  de su  carrero, de acercam iento , e l p e r f i l  de 
la  leva 21 e s tá  determ inado para que é s to  juegue un papel a c t i ­
vo du ran te  e l  cual ompuja e l bloque móvil de c iz a lla d o  20 
hacia e l  bloque f i j o  7 .

Este papel a c tiv o  de l a  leva 21 cesa cuando la  hoja 
de co rte  25 alcanza l a  ranura t ra n s v e rs a l  11 d e l yunque 8 
dcspuós de haber cortado to ta lm en te  la  vaina a i s la n te  y e l 
conductor d e l h i lo  F. Durante e s te  movimiento, la s  c u c h illa s
28 y 29 v ienen a cooperar con la s  c u c h illa s  9 , 10 para, c o r ta r  
la  vaina a i s la n te  respetando e l  conductor d e l h i lo  F.

La f ig u ra  7 muestra la s  tenazas en e s te  estado i n t e r ­
medio. Se ad vertirá , sobre  e s ta  f ig u ra  7 que du ran te  e l des­
plazam iento d e l bloque móvil 20 , la s  b ie la s  33 , 34 , han s id o  
a r ra s tra d a s  pero s in  t r a n s m it i r  ningún movimiento ya que l a s ,  
ab e rtu ra s  a largadas 36 so lo  han hecho que d e sp la za r h asta  que 
lo s  p iv o tes  35 so encuentran en la  o tra  extromidnd, de e s ta s  
ab e rtu ra s  a largad"'s. E ste  movimiento co nstituy o  la  ca rre ra  
muerta de l elemento de en lace, c a rre ra  muerta que correspon­
de a la  ca rre ra  a c tiv a  de la s  lev a s  21 .

Cuando se  continua o l acercam iento de la s  empuñadn-



rns 3 , 4 , la s  leves 21 no he con más quo mantener en po sic ió n  
e l bloque móvil 20 m ientras que la s  b ie la s  33 , 34 transm iten  
a. los brazos 26 , 27 e l movimiento de p ivote do de la s  empuña­
duras 3 , 4 .

Las c u c h illa s  28 y 29 p ivotan  respectivam ente hacia 
e l e x te r io r  como lo  in d ic a  la  f le c h a  f  sobro  la  f ig u ra  5 en 
to rno  de un p iv o te  30, 31. Cuando es tas  c u c h illa s  son empeña­
das en e l  espesor de l a  va ina  a i s la n te ,  empujan a és ta  hacia 
ol e x te r io r ,  a l  p ropio  tiempo, a l  conductor. E ste  se  l ib a ra  
fác ilm en te  de lo s  tro zo s  de vaina que son r- to n id o s  de. una 
p a rte  en tro  la  c u c h illa  f i j a  9 y la  hoja 25 y la  c u c h illa  f i ­
ja  10 y la  misma hoja 25 do o tra  p a r te .

EL movimiento de re tro c e so  d e l h i lo  a is la d o  F de un 
costado y de l o tro  de la s  tenazas bajo ol empuje de la s  cu­
c h i l la s  26, 27 quo p iv o tan , es f a c i l i t a d o  por la s  ranu ras de 
gu ia 16-18  o 17-19. Su incu rv ac ió n  en se n tid o  lo n g itu d in a l 
t ie n e  un rad io  de cu rvatu ra  qu t ie n e  por cen tro  e l p iv o te  30 
o 31 d e l brazo 26 o 27 que corresponde a como lo  muestra la  
f ig u ra  5 ,

Cuando so t r a t a  de h i lo s  delgados desvestidos sobre 
une d é b il  lo n g itu d , la s  ranuras de gu ía  y , por co nsig u ien te , 
la s  prolongaciones d e l bloque f i j o  7 no son in d isp en sab les .
Son ú t i le s  tan  apronto como e l h i lo  a is la d o  se  hace más gran­
de o que es más im portan te  la  lo n g itu d  d esv estid a .

EL estado f i n a l  de la s  tenazas s e  rep resen te  s o b r­
ia  f ig u ra  8 . A p a r t i r  do e s te  punto, se  a f lo ja n  la s  empuña­
duras, la s  dos extremidades d esv es tid a s  d e l h i lo  seccionado 
so  desprenden de la s  tenazas m ientras la s  p iezas vuelven a 
su  posic ión  i n i c i a l .

Además, la s  ramas 3* 4 es tán  p ro v is to s  de dos morda­
zas opuestas 39* 40 (v e r  f ig u ra  2) que p resen tan  en co rres­
pondencia do la s  sem i-abortu ros 41) dimensiones d ife re n te s .
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Cuando la s  ro sas  3) 4 están  completamente accroe.das 
( f ig u ra  8 ) , la s  sem i-abertu roe 41 se  rcunon y pueden s e r v i r  
para e l engarce do un adap tador m etálico  en e l cual deban i n ­
tro d u c ir s e  una extremidad d esv estid a  d e l h i lo  F.

Se observará que la  invención  alcanza a lo s  ob je tos 
apuntados; la  re a l iz a c ió n  d e s c r i ta  son unas tenazas l ig e r a s ,  
peco volum inosas, f á c i le s  do m anojar g ra c ia s  a lo  cual s e  ob­
t ie n e  un ahorro  de tiempo n o tab le  para la  p reparación  de lo n ­
g itu d es  predeterm inados de h i lo  a is la d o  en e l que deben desves. 
t i r s o  la s  dos extrem idades.

Aón cuando la s  tenazas de la  invención  sean concebi­
das para d e s v e s t i r  sim ultáneam ente la s  dos extremidades de un 
h i lo ,  so  observará que perm iten con ig u a l f a c i l id a d  que unas 
tenazas c lá s ic a s ,  d e s v e s t i r  una so la  extremidad do un h i lo  ais. 
lado  ya seccionado. Es s u f ic ie n te  in t ro d u c ir  e s te  h i lo  en la s  
tenazas h asta  que su  extremidad a is la d a  se  encuentre en e l p ía  
no de la  hoja 8. De hecho, $sto queda in o p eran te  pero la s  cu­
c h i l la s  9 y 28 cooperan para c o r ta r  la  va ina  y empujar fu era  
de la s  tenazas l a  extremidad d e sv e s tid a .

Es de comprender que una re a l iz a c ió n  efectuada pon 
más grandes dimensiones para e l seccionado y desv estido  de ca­
b les  más im portan tes ya no s e r i a  unas tenazas manuales s in o  
una máquina de accionado manual o motor que no s a ld r ía  d e l ám­
b ito  do la  invención.

25.
. . . .  REIVINDICACIONES

. . . . .  D esc rito  e l objoto  d e l p resen te  inven to , se  declaran
nuevas y de propia invención la s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s ,

* con p r io r id a d  de le  s o l ic i tu d  de p a tc n tr  francesa  P.V. na
:'** 30. 70 19 137 d e l 26 de mayo de 1 .970.
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1 .-  Mecanismo para se c c io n a r y d e s v e s t i r  un h i lo  
ro c u b ie r to  do una v a in a , que conprendo un so p o rte  (1)? un 
bloque f i j o  (7) de c iz a lla d o , f i ja d o  sólidam ente a l  sop o rte , 
un bloque móvil (20) do c iz a lla d o  guiado mediante e l so p o rte  
(1) en un sen tid o  do acercam iento y  do separac ión  d e l bloque 
f i j o  (7 ) , un órgano do tran sm is ió n  dol movimiento (21) aco­
plado funcionalm cntc a l  bloquo móvil (20) por lo  monos en el 
se n tid o  do acercam iento do l bloque f i j o ,  un modio de llamada. 
(5 , 6) que tien d e  a a l e j a r  ol bloque móvil d e l bloque f i j o ,  
c a ra c te riz a d o  en que
-  e l bloque f i j o  (7) de c iz a lla d o  comprando un yunque cen­

t r a l  (8) y dos c u c h illa s  (9 , 10) ospaciadas d e l yunque (8) 
y d isp u esto s  do un costado y d e l o tro  do ó ste ,

-  ol bloque móvil (20) de c iz a lla d o  comprende un cuerpo cen­
t r a l  (24) p ro v is to  do una ho ja  do co rto  (25) d ir ig id a  ha­
cia  e l yunque (8 ) , dos brazos l a te r a le s  (26, 27) p rov is­
to s  cada uno en una extremidad de una c u c h illa  (28, 29) que 
corresponde a una do la s  c u c h illa s  (9 , 10) d e l bloquo f i j o  
(7) dos medios de guia (30, 31) llevad os por e l cuerpo 
c e n tra l ,  montándose lo s  brazos l a t e r a le s  (26, 27) cada
uno dcsp lazab lc  con re sp ec to  a lo s  medios do g u ia , púdico— 
do a s i  la s  c u c h illa s  (28, 29) de e s te  brazo (26, 27) sepa­
r a r s e  de la  hoja (25) de l cuerpo c e n tra l  (24) y a c e rc a rse , 
tend iendo un medio de llamoda (32) a mantener lo s  brazos 
(26, 27) ap licado s contra  e l cuerpo (24).

- un órgano motor llev ad o  por e l  so p o rte  (1) s e  uno a l  órg -  
no de tran sm isión  do movimiento (21) acoplado a l  bloque 
móvil (20),

- un elemento de onlacc (33, 34) reúno ol órgano motor (3,
4) respectivam ente a uno y a o tro  de lo s  brazos l a te r a le s  
(26, 27), teniendo cada uno do estos elementos una cam b­
ra a c tiv a  duran te  la  oual lo s  brazos (26, 27) se  separan 
d e l cuerpo en sen tid o s  opuestos, en correspondencia con el 
m antenim iento d e l bloque móvil (20) contra e l bloque f i j o
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(7) ba jo  lo acción  dol óigeno motor.
2 .  -  Mecanismo, según la  re iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te ­

rizad o  en que lo s  medios de gu ia  de lo s  brazos son correde­
ra s  f i ja d a s  a l  cuerpo a lo  la rg o  de la s  cuales se  montan la s  
c u c h illa s  desp lazab lcs bajo  la  ccción de elementos de en lace.

3 . -  Mecanismo, según una cualqu iera  de la s  re iv in ­
d icacion es 1 , 2 , c a rac te riza d o  en que el bloque f i j o  (7 ) de 
c iz a lla d o  está  prolongado do un costado y dol o tro  de la s  cu­
c h i l la s  (9 , io ) ,  una ranura de gu ía  (17, 19) cstd excavada en 
cada prolongación a p a r t i r  de cada cu c h illa  en un sen tid o  de 
a le jam ien to  dol bloque f i j o ,  ten ien do  cade ranura de g u ía , en 
se n tid o  lo n g itu d in a l, un p e r f i l  que corrospondo en lon g itu d
a l  camino re c o rr id o  por l a  extrem idad de la s  c u c h illa s  ( 28 , 29) 
de lo s  brazos (26 , 27) durante sus movimientos de alo jam iento  
y de acercam iento d e l cuerpo ( 24) .

4 . -  Mecanismo, según la. re iv in d ic a c ió n  3, oaracto- 
rizado  en que la s  c u c h illa s  (9 , 10 y 28, 29) d e l bloque f i j o  
(7) y d e l bloque móvil (24) p resen ten  v a rio s  f i l o s  cercanos 
( 12 , 13 , 14, 15) de c iz a lla d o  de vaina que tie n o n  diám etros 
d ife re n te s  m ientras quo cada prolongación de l bloque f i j o  pre­
sen ta  ranu ras de guia co rrespond ien tes (17, 19 y 16 18) en po­
s ic ió n  y en dimensión.

5 .  -  Mecanismo, según la s  re iv in d ica c io n es  1, 3*. 4* 
cuando se  a p lic a  a unas tenazas manuales para secc io n a r y 
d e s v e s t i r  un h i lo  re c u b ie r to  de une v a in a , ca rac te riza d o  por 
e s ta r  c o n s titu id o  o l órgano motor llevad o  por e l sopo rto , me­
d ia n te  un p iv o te  ( 2) montado so b re  ol sopo rto  ( l ) ,  dos empu­
ñaduras ( 3 , 4) montadas p iv o tan tc s  en to m o  d e l p iv o te  ( 2) ,  
por e s ta r  c o n s titu id o  ol órgano de tran sm isión  d e l movimien­
to  a l  bloque móvil (24) por un p a r de dos levas ( 21) que fo r­
man p a rto  cadh una do una pro longación de la  empuñadura co­
rre sp o n d ie n te  m ientras que e l bloque móvil (24) cstd  p ro v is to
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de un elemento ap to  para a p lic a rs e  contra la  s u p e r f ic ie  ac­
t iv a  de la s  c itad as  lev o s.

6 .  -  Mecanismo, según l a  re iv in d ic a c ió n  5, carac­
te r iz a d o  en que e l cuerpo c e n tra l  (24) d e l bloque móvil ( 20) 
e s tá  p ro v is to  &c dos p iv o tes  separados (30 , 31) ,  cada bra­
zo ( 26 , 27) es tá  montado p iv o tan tc  en to rno  de un p iv o te  co­
rre sp o n d ie n te  ( 30 , 31) por su  extremidad opuesta a la  e x tre ­
midad p ro v is ta  de una cu ch illa  ( 28 , 29) ,  s irv ie n d o  lo s  p i­
vo tes (30, 31) de medios de guía de lo s  brazos (26, 27) y es­
tando incurvados la s  ranuras de gu ia  (16 a 19) excavadas en 
la s  prolongaciones d e l bloque f i j o  (7 ) , en se n tid o  lo n g itu d in a l 
con un ra d io  de cu rvatu ra  correspondien te  a l  ra d io  de curva­
tu ra  d e l a rco  d e l c irc u lo  d e sc r i to  por la s  c u c h illa s  (28, 29) 
de lo s  brazos ( 26 , 27) du ran te  e l pivotado do e s to s .

7 .  -  Mecanismo, según la  re iv in d ic a c ió n  6 , c a ra c te ­
rizado  en que cada elemento de en lace d isp u esto  en tre  e l ór­
gano motor y cada brazo está  c o n s titu id o  por una b ie la  ( 33 ,
34) a r t ic u la d a  por sus extremidades do una p a r te  sobre  los 
brazos (26, 27), do o tra  p a rte  sobre la  empuñadura co rres­
pondiente (3 , 4) g ra c ia s  a p ivo tes (35), introduci& ndose uno 
de ostos p iv o tes en una ab ertu ra  alargada (36) excavada en
la  b ie la  ( 33) y que asegura a is ta  una ca rre ra  muerta co rres­
pondiente a la  c a rre ra  de desplazam iento d e l bloque móvil 
hacia  e l bloque, f i j o ,

8 .  -  Mooanismo, según l a  re iv in d ic a c ió n  7, carac te­
rizado  en que se  monta un dedo (37) con una p o s ib il id a d  de 
o sc ila c ió n  hacia e l e x te r io r  de la s  tenazas en to m o  de un 
p iv o te  (38) llevad o  por ol so p o rte  ( l ) ,  siendo empujada la  
extremidad l ib r e  de e s to  dedo por un re s o r te  con tra  la  cara 
p ro v is ta  de ranuras de una de la s  prolongaciones d e l bloque 
c e n tra l .

9 . -  Mecanismo, según una cualqu iera do la s  re iv in ­
d icacion es 5 a 8 , ca rac te riza d o  en que la s  empuñaduras (3, 4)



ostda p ro v is ta s  de mordazas opuestas (39 , 40) que presen tan  
en correspondencia s e n i-a b e rtu ra s  de a p r ie te  (41),

1 0 .-  Mecanismo pera secc io n a r y d e s v e s t i r  un hi,lo 
re c u b ie r to  do una v a in a .

Segán se  d e sc rib e  y re iv in d ic a  en la  p resen te  neno- 
r i t  d e sc r ip t iv a  que consta do 13 pdginas fo lia d a s  y e s c r i ta s  
a adquina por una so la  de sus ca ra s , y acompañadas de lo s  d i­
bu j os reglam enta r í o s .

Madrid, a 19 Mayo 1973.
p .a .

JAIME tSERN
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