
PATENTE BE INTRODUCCION

per "Una Boquina para la fabricación continua y autométi- 

ca de carama loa con pa lito  pera au agarre"^

a faevor de Don Manue l  MA.URI BEATO# donde iliad o  en Barcelo­

na# ca lle  Molina de Rey# n8 3^?.

La máquina objeto de la  presente patente de In­

troducción, tiene por objeto la  fabricación continua y am 

tomática de car amalea proviatoa de pa lito  para su agarre# 

constituyéndola un conjunto de me sentamos que bajo un ad­

olo de producción, actúan aimulténeamente unos y correla­

tivamente otros con respecto a loa anteriores^

En la adjuntes hoja de dibujos aparecen represe^
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todos esquea^ticarnente y unitariamente dichos mecanismoa 

por ser muy variada# las manera# en que pueden i r  montado# 

conati tuyendo la  máquina# prescindíéndose también de las

transmisiones qne originan su movimiento per tener in fln j, 

taa solucione#^ más aún teniendo en eueaha que le  esencial

ea 1# función de cada mecanismo y la  forma de lleva rla  a 

cabo onda uno da e lle #  en relación con loa demás. En tab­

lea  dibujos muéstrase t F ig . 1# una v is ta  en planta del 

plato g iratorio  bajo intermitencia# regularen; F ig . 2# 

tren  vistan  a# b y o correapondientes a sucesivas posiciR. 

nen del mecanismo de alimentación de earamele; F ig . 3* 

do# vista# d y e corre epondi ent e s a suca #1 va a posiciones 

del mecanismo de alimentación de p a lito s ; F ig . 4, dosr 

vista#  f  y g, correspondientes s sucesiva# posiciones del 

mecanismo de colocación a s itio ?  del p a lito ; F ig . 5# dos 

vistea h e i  de sucesiva a posiciones de la  preñes; y F ig. 

6, una vista  poniendo de manifieste la  forma da llevarse 

a cabo la expulsión del caramelo fabricado.

Constituye la mágulna de referencia, un zócalo 

que soatiene a un plato g ira torio  1# e l cual presenta dis­

tribuidos regularmente^ (F ig . 1 ), corea de su p e rife ria , un 

mínimo da aala envidadas 2 partiendo de cada una da e lla s , 

hscis e l  borde, una ranura rad ia l 3 que profundiza hasta 

algo más de la mitad aproximadamente de la cavidad citada; 

la  baso de dicha cavidad la  constituya la  parte in fe r io r  4 

del moldo, que es Realizable por medio de una v a r illa  5 que 

sobresaliendo per la parto in fe r io r  del plato 1 aa apoya 

constantemente sobro la  superficie superior de mu* corona 

o placa situada debajo de dicho plato, cual superficie 

obrando a modo de leva, presenta un desnivel a propósit o
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paya q^a la  referida parte in fe r io r  del molde meciendo en 

momento oportuno como Inego ae d irá . E l plato 1* mediante 

transmisiones adecuadas a ta l efecto# g ira  con interm iten* 

eiaaa regulares bajo una amplitud angular que corresponde 

exactamente e l número de gradee de separación entre loa  

centros de dos cavidades 2 sucesivas*

Durante e l movimiento de g iro  del plato 1# actúan 

solamente e l me ceníamo de alimentación Úh su primara faao 

de hacer correr la  cin to de caramelo y e l mecanismo da ax* 

traoción del caramelo ya fabricado. Durante e l in térvalc 

de paro del plato 1# actúan simultáneamente y por órdem en 

sucesivas cavidades! e l meoanismo de alimentaoiÓn propia­

mente dicho (2 í fa se ); e l mecanismo de alimentaolón de pg 

tito #  y emplazamiento de uno de e llo s  en lig a r  apropóeito; 

e l Bwcanismo de apretmaiento del p a lito  introduciéndolo en 

la  asan del caramelo ; y e l  mecanismo de prensado*

Seguidamente se describe cada meoanismo según van 

entrando en función a i in iciarse e l g iro  del plato o san a l 

comenzar a fusionar la  máquina*

Mecanismo da elinmntaoiún. -  ibas) (KLg* 1# vi&

tas a y b )* -  loa  Órganos motores de la máquina# a l mismo 

tiempo que hacen g ira r a l p lato 1# transmitan movimiento a 

una excéntrica 6 que por medie de la palanca articula da 7# 

mueve a l g a tillo  8 que actúa sobre una rueda dentada 9 gas 

engrana con otra 9* de igual diámetro; solidarios a di­

chas ruedas van montados respectivos rod illos  10-10* pro­

vistos de garganta p eriférica  yendo dispuestas en e l oen^ 

tro  da Óstaa un conveniente número de púas rad ia les que 

penetrando en la  masa de la cinta 11 da caramelo obligan 

e l desplazamiento o avance de ésta mientras avanza a l ga*
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t i l l e  8 quedando parada a l retroceder aquel.

Durante e l retroceao del g a tillo  8 queda parado 

e l piarte 1. obrando ent oncea simultáneamente y sobre auca- 

sivas cavidades 2, loa a l galantea medani sema.

5 Mcoaniamo dealinmntación urouiamante dicho (2§ ^

a e ) L o a  ónganoa mo toree de la máquina, mueven a una vari­

lla  12 que maniobra a una cuchilla 13 debajo de la  cual ae 

situó e l Míreme de la  cinta 11 de táscamelo! la referida 

cuchilla 13# corta una porción, siempre idén tica, de cinta 

10 de caramelo# la  cual a l quedar libre# cae a la  correspon­

diente cavidad 2 pasando por e l embudo guia 14.

Mecanismo de alimentación de nalitoa^- A l haber 

girado e l plato 1. una fracción de las establecidas para 

completar a la vuelta# la  cavidad 2 que recib ió e l trozo 

15 de cinta de caramelo, ha pasado a situarse debajo da una

to lva  15 (F ig . 3) en la  que un mecanismo extractor 16 deja 

caer un aolo p a lito  17 que ae s it ia  en posición rad ia l regL 

pacto a la cavidad 2 y apoyado sobre su correspondí ente ra­

nura 3.

20 Mecanismo de apretamiento del palito cara in tro­

ducir en extremocn la  masa da caramela*- A l haber girado 

e l plato 1 otra fracción de laa establecidas para comple­

ta r la vuelta^ la cavidad 2 que recib ió a l pa lito  17 aa ai, 

tóa frente e un mecanismo epreteder 18 movido en momento 

25 oportuno por loa órganos motores de le  máquina# siéndole 

solo s modo de ejemplo e l representado en la  Btg. 4? por 

su acción, a l palito 17 se introduce en magnitud adecuada 

an la maaa de caramelo quedando eejido en e lla .

Becanjamo da arenando.- A l haber girado a l plato 

30 1 otra fracción para completar la  vuelta# la cavidad 2# ae

4 -



sitúa bajo lo  acción de una preña a 19 (P ig . 5) por cayo ac­

ción pretarantamente o golpe# oe moldeo a l trozo de carame­

lo  que contieno y ae estampan sobre e llo  los dibujos y  mar­

cos que e l molde recambiable contieno; durante este in ter­

valo de paro del plato 1# la parte móvil de la  prensa des­

ciende y asciende nuevamente*

MasaHiamo.dC SXtrM.CiÚB.- Durante e l g iro del pla­

to 1# la parte in fe r io r  del molde de loo sucesivas covi dad es 

en las que acaba de actuar la  prenso# se levanto en virtud 

de elevarse e l n ive l de lo  corona o placa 20 situado deba jo  

de aquel, obligando o que aeoianda le  v a r ille  5 a la  que la 

parta in fe r io r  del molde ve unida; dicho levantamiento prq 

duee la  salida del caramelo prensado# do 3o cavidad qua lo  

contenía# cayendo a un conducto 21 que lo  lleva * ai so qui& 

re* a un enfriador oualquisra#

A l despiezarse nuevamente s i p isto 1# vuelve la 

perte in fe r io r  del molde s su posición prim itiva*

La simultaneidad da acción do los diversos meca­

nismos descritos# hace que por cada fracción de vuelta que 

gire e l plato 1# resulte fabricado un caramelo con p a lito .

En la ejecución próctiea de 3o máquina según que­

da descrito* podrá ser cualquiera la  situación que en e ila  

ocupa cada uno de los mecanismo# que la  integran, M Í como 

también podrán variar lo s  medios u tilizados para transmitid 

movimiento sincronizado entra ai s cada uno de dichos me- 

oehismos# y sus detal lea  constructivos mien tras cumplan su 

función conforme ha sido provista#
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Se reivindica come objeto de la  presente patenta 

de introducción t

lg + - Una máquina para la fabricación continua y 

5 automática de cazadlo a con pa lito  para su agarra, caracte­

rizada por e l  hecho de constitu irla  un zócalo que sostiene 

a un p íete g ira torio  ( l )  que presenta distribuidas cerca de 

au pecifO rie, un minimo de aeia cavidades (2 ) partiendo de 

cada una de e lla s , hacia e l  bordeé una ranura rad ia l (3 ) de 

10 profundidad adecuada, catando constituida la  base de cada 

cavidad por e l  ouarpo in fe r io r  do un molda (4 ) dealizable 

en o lla  entre convenientes lim ites, por medio de una v a r illa  

(5 ) que sobresaliendo por la  parte in fe r io r  del p lato, se 

apoya constantemente sobre la  superficie de una placa o ee- 

13 roña, que obrando a modo de leva debido a su conveniente

desnivel, está situada debajo de dicho p íete , bajo la  c ir ­

cunstancia de que éste pinto, mediante transmi s i anee ade­

cuadas g ira  con intermi tenci a a regulares cuya amplitud an­

gular, corresponde exactamente a l número de grados da aepa-

20 ración sntre los oentros de dos cavidades^ (2 ) sucesivas*
........................

2S.- Una máquina para la fabricación continua y 

automática de carame los con pa lito  para su agarre, según l )  

caracterizada por comprender un mecanismo do alimentación 

do acción interm itente, constituido por dos rod illo s  de 

25 sorrostre (10-10*) que hacen avanzar a la  cinta o berra de

caramelo s i toando la  ppeíoión avanzada, siempre de idéntica 

longitud, baje le  acción de una cuchilla que la  corta, siegi 

do o l trozo lib re  conducido mediente una canal, to lva  o em­

budo, pera que eaiga dentro de una de Isa cavidades (2 ) del
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plato ( l ) ,  bajo la  circunstancia da que e l arranco de la  

ointa de caramelo ae produce simultáneamente con e l giro 

del plato ( l )  y e l cortado de la  porción avanzada en e l i& 

tárvalo de paro de dicho p lato.

38.- Una máquina para la fabricación continua y 

automática de caramelos con palito para su agarre, según l )  

y 2) caracterizada por comprender un mecanismo alimentador 

da palitos, constituido por una to lva  depósito de e llo s , y 

un eatraotor que deja caer a uno solo en la ranura (3 ) da 

la  cavidad qB* en la  poaiclón anterior dal plato ( l )  rec i­

bió e l traza de caramelo cortado, actuando ta l mecanismo 

a l estar parado e l plato (1 ) y con interm itencias corres­

pondientes a los sucesivos desplazamientos de éste,

48.- Una máquina para la fabricación continua y 

automática de caramelos con pa lito  para su agarra, según 1) 

a 3) caracterizada por comprender un mecanismo de apreta­

miento del pa lito  situado en la ranura (3 ) según se c ita  

en 3 ), e l cual, actuando en la posición siguiente del pla­

to, después de su caída, está constituido por un apretador 

que le introduce en magnitud adecuada dentro de la  cavidad 

(2 ) correspondiente a la ranura en que eatáa colocado, ha­

ciéndole penetrar dentro de la  masa de caramelo que ta l oĝ  

vidad contiene.

58.- Una máquina para la fabricación continua y 

automática do caramelos con pa lito  para su agarre, según 1) 

a 4) caracterizada por comprender un mecanismo da prensado 

(19) que actúa, preferentemente a golpe, aobre e l trozo da 

pasta da caramelo que t i  ene introducido en su masa e l extrg. 

mo de un p a lito , dándole forma y estampando sobre á l, dibu­

jos y marcas cualesquiera; en ta l mecanismo, constituido



5

10

15

20

25

poe uña preña* da tip o  adecuado y loe molde* son recambiable a.

6 2 Una máquina para la fabricación continua y a¡g 

temática de caramelos con palito# según 1) * 5) cara eterizad* 

por i r  rentada debajo del plato g ira torio  citado en l ) * un* 

corona o placa (20) que obrando a modo de leva  por au desni­

v e l aprepóait amante establecido# produce en momento oportuno 

e l levantamiento del cuerpo in fe r io r  (4 ) del molde# dando ÍR 

gsr a 1* expulsión del caramelo oon palito ya moldeado# de 

la oavidad (2 ) en que fuá preña ado# cayendo a un oonducto (21) 

que lo  lleva  a un enfriador.

7 !.-  Una máquina para la fabricación continua y ap, 

temática de oaramaloa con pa lito  para su agarra# según 1) *

6) caracterizada por actuar simultáneamente los mecanismo* 

de avance de la cinta da caramelo# citado en 2) y e l de ex­

tracción del caramelo# citado en 6)# mientras e l plato (1 ) 

oon movimiento de g iro  se desplaza una porción de vuelta# y 

también simultáneamente loa mecaniamoa de cortado de la  paata 

o alimentación citado en l ) ,  de alimentación de palitoa citado 

en 3)# de apretamiento de lea pa lito * citado en 4) y de preR 

sedo citado en 5)# durante e l Intárvalo de paro de dicho plg. 

to ( l ) , existiendo establecidas las transmisiones de movimieR 

to y conexiones entre sí# apropósitamante a ta l efecto .

8 !. -  UNA MAQUINA PARA LA FABRICACION CONTINUA Y Ag 

TORATICA DE CARAMELOS CON PALITO PARA SU ACARRE.

Y todo cuanto afecte a la  eaencialidad de lo moe— 
trado en lo *  adjuntos dibujos y descrito en le  presente memo­
r ia  que consta de ocho hojea fo liad a * y mecanografiadas por 
una sola cara.

Barcelona# 31 mayo 1951*

MANUEL MAURI BRAVO 
p/a
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