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Indicador de povicién para dispositivos

accionados por presidn liquida.

AUTOMOTIVE PRODUCTS COMPANY LIMITED, entidad ingless,
residente en Tachbrook Road, Leamington Spa. Warwicks-

hire, Inglaterra.

El presente Modelo de Utilidad se relaciona con
medios indicadores de posicién para dispositivos accic-
nados por presién liquida y particularmente con med:ios
indicadores de posicién capaces de situarse lejos de

los dispositivos cuyas posiciones han de indicarse,
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y de accionérse mediante la presién liquida uéadé para scti-
var'a'los referidos dispositivos. Lés medios indicadores de
acuerdo con la invencién son particularmente utiles en 10s
casos'en que una valvula o 00mpohente similar se'activa me- ;
diante un accionador a presién-liquida, no puede instalarse ;
ningin equipo aparte del'prOpio accionador cerca de la vélvuﬁ
la u otro componente y se precisa proporcionar la indicacitn.
en una posicién a la que es indeséable‘o inconveniente llevaﬁ
los conductos que conectan el accionador a su fuente de pre-;
sién operante, _ | .

E1 objeto de la invenci6n es proporcionar medios 5

iridicadores de posicién gque sean satisfactorios para su em-

pleo bajo estas condiciones.

De acuerdo con la presente invencién, en medios in{
dicadores de posicién para un dispositivo accionado por pre-
sién liguida, un motor giratorio a presibén liquida v4 montia-
do entre secciones de un conducto através del cual pasa 11~
quido hacia y desde uh accionador a vresién liquida para el
citado dispositivo, de manera que dicho motor es movido por |
el liquido que fluye en el éonducto, y el miembro mévil de
un dispositivo transducﬁor que contirola el cirouito de un !
indicador eléctrico estd funcionalmente conectado al rotor de
dicho motor para ser movido por él. |

Preferiblemente, el rotor de dicho motor mueve

a una leva y el miembro mévil del dispositivo transductor

es desplazado linealmente por la citada leva. :
Esta leva puede ser movida por el rotor a través j
de un engranaje de reduccién. ;

~Fn una disposicién de acuerdo con la invencibn, se:

establecen unos topes para limitar la rotacién de la leva a
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un 4ngulo tal que efectue el recorrido completo del mienir

se dispone un embrague deslizante

mévil del transductor, entre

la leva y el .motor piratorio a pre310n liquida y la rotaciobn i
de dlcho motor para hacer girar a la leva a través del referi-|
do 4ngulo es inferior a la teéricamente producida por el paso

a través del motor de la cantidad de liquido requerida para

producir un recorrido completo del accionador a presibn 1liqui
da, de manera que se establece una compensacibén al desliza-

miento en el motor,

Seguidamente se describira a modo de ejemplo unsa
versién de medios indicadores de posicibén de acuerdo con la
invencibn, cuya descripcién se har& con referencia a 103 -ad-
en los

juntos dibujos, cuales: ' ' f

La figura 1,'ea una vista lateral, parcialmente en :
seccién, de 10s medios indicadores de posicién; y j

La figura 2, es otra v1sta lateral, también parc1al~
mente en oeooibn, de 1os citados medios indicadores de posi-
cién, mirando desde el lado iunlerdo de la figura 1.

Al describir la invenci6n, se supondré que una vél-g
vula (no mostrada) que controla el flujo de liquido desde ,
un tanque de un petrolero. es abierta y cerrada por un accio- |
nador a presitn 1fquida del tipo descrito en nuestra patente é
briténica niumero 965.393, mostréndose esquéméticamente el

i

accionador por 10 en la figura 1. El suministro de liquido

al accionador se toma de una adecuada. fuente, ‘tal como un acu}
mulador de presién liquida 11 abastecido de liquido por una ;
bomba 12 desde un depbsito a baja presién 13 a través de una !
vélvula de cierre convencional. Una vélvula selectora 15

que controla el suministro de liquido al accidnador 10, se |
=

dispone en una caja de control local sobre la cubierta del bu;
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En la citada caja de control local se disponer G-,
bién un motor giratorio a presibn llquida 16 y un transducuor
mecénico—eléctrico 17 en forma de potencibmetro que controla
la fuerza electromotriz aplicada a través de un indicador elée
trico 18 desde una fuente eléctrica, mostrada en forma de ba-
teria 20, Bl indicador eléctrico 18 esta situado en una sala

de control central del buque.

El accionador a presién iiquido 10 es abastecido
de 1fiquido desde la fuente a presi6n & través de dos tuberias
19y 21, a una u otra de las cuales se dirige liquido desde
la fuente mediante la valvula selectora 15, conecténdose la |
otra tuberia a través de dicha valvula al depdsito a baja
presién 13. El motor giratorio a presién liquida 16 es de un
tipo coriocido dotado dé bajas caracteristicas de deslizamien—;
to y se interpone entre dos secciones de la tuberia 19, de
manera‘qué el 1l{quido fluya en uné direccibn a través del |
citado motor 16 cuando se suministra presién al accionador
10 a través de dicha tuberia, y en la otra direcciédn a través
de aquél cuando tal tuberia estd conectada al depbsito a ba- :
ja presi6n. El motor 16 acciona, & través de los engranaje: '
rectos 22, la entrada de una caja de engranajes reductores
sin fin 23 en cuy6 4rvol de salida 24 vé& montada una leva 25%
accionada desde dicho &4rbol de salida 24 a través de un embra;
gue deslizante 26, ‘

El transductor lineal 17 (que es del tipo descrito
en nuestra copendiente solicitud de patente briténica nimero ;
16577/67) estéd montado a lo largo del lado del motor 16, de
manera que la barra accionadora 27 del citado transducfor se é
acople a la leva 25, ¥y una piezé de tope‘28, gn forma de ha- }

rra curva fijada a la leva 25 alrededor de parte de su perife,
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una éscala (no mostrada) alrededor de dicha ventana.

ria, limita el movimiento éngular de la leva 25 medianté E s G
plamiento, en ambos extremos de un predeterminado.movimiento
éngular de la misma, con la barra accionadora 27,

| El arbol de salida 24 de 1a caja de engrénajes de
reduccién 23 sostiene un indicador 29 visible a través de
una ventana 31 de una envoltura 32 que encierra a la cdja de

engranajes 23, a la leva 25 y al embrague 26, disponiéndose

La relacién de la caja de engranajes 23 se selecoio—

na de manera que, teniendo en cuenta el normal deslizamiento |
en el motor 16, el paso a través de éste de la cantidad devli;
quido requerida vpara efectuar un recorrido completo del acoio}
nador 10 haga girar a la leva 25 a través de un éngulo tal :
que la barra accionadora 27 se mueva desde un tope al otro, .
Asi, si el deslizamiento fuese inferior al esperadb, el :
embrague deslizante 26 permitird al motor 16 continuar giranﬂ
do hasta que haya pasado a través de é1 el exceso de liquido%
y si el deslizamiento es superior al esperado, el indicador 5
eléctrico 18 no completarda su movimiento, ‘

Si, debido a una fuga entre la vélvula selectora

15 y el accionador a presién liquida 10, pasa méds liquido a

través de las tqberias que el requerido para efectuar el rec&

| rrido del accionador 10, el indicador 29 continuard moviéndo-

se después de que el transductor 17 ha completado su recorri-
do, indicando asi que se estéd produciendo tal fura, ;
El transductor 17 es preferiblemente un componente '
intrinsecamente seguro. . |
Se verd por consigulente que, mediante el uso de lai
invenecién, puede proporcionarse una indicaciébén de la posicién%

de una vAlvula u otro componente accionado por presién Fluidal,
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en una posicién alejada de la valvula y de las tuberias cu«
suninistran a un accionador a presién liquida para la vélvu-
la, sin requerir ningun componente aparte de dicho accionador

en las inmediataas proximidades de la valvula.,

;
» La caja de engranajes de reduccién de velocidad 23 f
y el embrague deslizante.26 pueden ser de cualquier tipo com |
nocido, no consideré&ndose necesario describirlos con deta- j
lle, i

104 NOTA

. Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manéra de realizarlo en la pridctica, debe hacer-'
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son

15. sugceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alte-

ren su principio fundamental, siendo lo'que constituye la
esencia del referido invento, y por lo que se solicita MODELé
DE UTILIDAD por 20 afios en Lspafia sobre: INDICADOR DE PPOSI-
CION PARA DISPOSITIVOS ACCIONADOS POR FRESION LIQUIDA; ca-
20. racterizéndose por lo siguiente: '

;f\} , 1l.- Indicador de posicién para dispoHifiVOs écciOna—:
dos por presifn liquida, caracterizado porgue comprende, '
e un motor giratorio a presién 1liquida montado entre secciones
o de un conducto a través del cuél pasa liquido hacia y desde
259 ; | ‘un accionador a presifén liquida pafa el dispowuilivo, de mane;

ra que el motor es movido por el liquido jue fluye por el con

2,9} ducto, y porque el miembro mévil de un dispositivo transduc—:
. i
Ceeen tor que controla el circuito de un indicador eléctrico, eutd
. funcionalmente conectado. al rotor de dicho motor para ser
30, movido por él,
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2.~ Indicador, segun la reivindicacién 1, carsc’”
rizado porgue el rotor del motor acciona a una leva y el
miembro mévil del dispositivo transductor se desplaza lineal-
mente por la citada leva.

3e= indicador, segtn la reivindicacién 2, carmcte-|
rizado porgque la leva se acciona por el rotor a través de
un engranaje de reducciobn.

4.— Tndicador, segin las reivindicaciones 2 6 3,
caracterizado porque se disponen unos topes para limitar la g
rotacién de la leva a un éngulo tallque efectie el recorrido:
completo del miembro mévil del transductor, porque se dispo—;
ne un embrague deslizante entre la leva y ei motor giratorio
a presién liquida siendo la rotacién de éste motor pars ha-
cer girar a la ieva a través del éngulo inferior a la tebri-
camente producida por el paso, a través del motor, de la can-
tidad de liquido requerida para producir un recorrido complie-
to del accionador a presibn ligquida, de manera que se estawé
blece una compensacién al deslizamiento en el motor. T

5.~ Indicador de posicién para dispositivos acciona-
dos por presién liquida; tal y como queda sustancialmente ;
descrito en la presente lemoria, y en los dibujos adjuntom.;
Esta Memoria consta de siete hojas, escritas a wé-
quiﬁa por una sola cara. e _
| Madrid, 17 OCT, 9713
. AUTOMOTIVE PRODUCTS COMFANY LIMITED,

. GOMEZ ACELY Y MUWEY
o pe Flimado: L. Geots Feradader
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