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Dispositivo indicador de posicién accionado
por presién fldaida,
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AUTOMOTIVE PRODUCTS COMPANY LIMITED, entidad inglesa, resi

dente en Tachbrook Road, Leamington Spa. Wérwickshire, In-
glaterra. '
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El presente Modelo de Utilidad se relaciona con un
dispositivo indicador de posicién accionado:s por presidn
fltida, & utilizar en sistemas de control de presilbn flud.ir
para indicar la posicién de elementos controlados en ©

mismos, accionéndose tales dispositivos indicadores oo
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circulacién de fldida hacia o desde 1los citados elemen-
tos controlados,

El objeto de la invenoibn es proporcionar uxn
perfeccioﬁado dispOSitivd indicador de posicién, sen-

Se cillo y de funcionamiento seguro.

De acuerdo con la invencién, un’ dispositivo i
dicador de posicibn accionndo por presién flaida comprsr
de un alojamiento gque delfine un espacio dividido por :wia
pared mévil en dos cdmaras, cuya pared es desplazable

10. entre dos posiciones extremas, en cada una de las cuu--
les una de las cifadas cdmaras proporciona comuniczcictn
entre dos aberturas que desembocan en ella, medios impud
sores que aplican una fuerza al miembro mévil, cuando se
encuentra en cualquier posicibn extrema, tendente a des-

15. plazarlo a una posicién intermedia entre aquella posicion
extrema y una posicién central, medios que proporecionar
una trayectoria de fuga a través del miembro desplazable,
y un indicador que ofrece una indicacién visual de 1la
posicibn del miembro desplazable.

20. El espaclo contenido en el alojamiento puede
ser parcialmente anular y estar delimitado POr una supel
ficie cilindrica interna del alojamiento, la superficie

- externa de un rotor montado en dicha cémara y un tabique

v o radial fijo, siendo sostenida la pared desplazable por -

**+r<25, dicho rotor.

Como variante, el citado espacio puede ser un

.:.ﬁ cilindro la pared desplazable un émbolo longitudinalmen

. te deslizable en dicho cilindro.

S El miembro desplazable puede ser una aleta arti

‘- 30, culada y movible en una cémara cilindrica provista de un
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tabique radial fijo, o bien puede ser un émbolo longi
tudinalmente deslizable en un cilindro.

Seguidamente se deséribirén dos versiones o
la invencién a modo de ejemplos, -con referencia a liuj
ad juntos dibujos, en los cuales:

La figura 1 es un alzado frontal de un: Torme
de dispositivo indicador de posicién de acuerdo ton 1
invencién,

La figura 2 es una seccibn por la lines 2-2
de la figura 1,

La figura 3 es una seccién por la linea 3-3
de la figura 2,

La figura 4 es una seccién por la lines 44
de la‘figura 2, que muestra al miembro desplazable eu
su posicién central,

Las figuras 5 a 8 son vistas en seccidn simi-~
lares a 1z figura 4, pero en forma simplificada, qus
muestran cuatro posiciones diferentes del indicador; y

La figura 9 es una seccién longitudinal a +re-
vés de otra forma de indicador de acuerdo con la invsn-
cién,

En la versién de la invencit6n mostrada en las
figuras 1 a 8 de los dibujos, un cuerpo 10 estd dotado
de una cavidad cilindrica 11 cerrada mediante una cu-—
bierta frontal 12, Un rotor cilindrico 13 va montado
coaxialmente en 1~ cavid~d 11 vor medio de las proyec-
ciones cilfndricas centrales 14 y 15 cxtendidas en uncs
taladros de la cublerta frontal 12 y del cuerpo 10, rég
bectivamente, diSponiéndoée un espncio anuvlar entres 2l

rotor y la pared'periférica de la cavidad, BEn éate -
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tima se mantiene en posicidén un tabique arquesdn 1€

mediante un pasador 17 y, en combinacidén con win: erdy
ta arqueada 18 fijada al rotor 13,‘divide al espauio
anular situado alrededor del rotor en doo cémaras: 1
y a1, incrementando el movimiento de la‘aleta 18 el
volumen de la cémara 19, al tiempo que reduce el vo-
lumen de la cémara 21, o viceversa, La aleta 18 tiens
una suficiente tqlerancia en el espacio anular pars
permitir cierta fuga de fldido més alld de ella, pro-
porcionando asf unn trayectoria de fuga restringid:
entre las cdmaras 19 y 21, Dos taladros colaterulies
22 y 23 dispuestos en el cuerpo 10 paralelamente v :
lados opuestos de un plano que contiene al eje del ruo.-
tor 13y a un radio que corta en dos al tabique 15,
tén conectados, cada uno de ellos, por dos pasos  lauy
aberturas de la pared terminal de 1la cavidad 11, de-
sembocando respectivaﬁente un paso 24 desde el talainrg
22 y un paso 25 desde el taladro 23 en las cdmaras 1
y 21 cerca del tabique 16, El1 otro paso 26 del taladro
22 y el otro paso 27 del taladro 23 deseﬁbocan en la
cavidad 11 en posiciones tales que, cuando la aleta 18
se encuentra en cualquier extremo de su desplazamiento,
ambos quedan abiertos a la misma cdmara 19 6 21, pero
el movimiento de dicha asleta a corta distancia de cuul--
quiera de sus posiciones extremas cierra a aquel de ta-
les extremos que eatd conectado nl mismo taladro 22 4§
23, mieﬁtras que el paso 24 6 25 que desemboca en las
cdmaras 19 6§ 21 resulta agrandado por tal movimiento de
1: aleta,

Los taladros 27 y 23 se entrecruzarn, cada uno
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de ellos, con una de dos cavidndes que se abren en i
cara terminal posterior del cucrpo 10, mostréindose i
les'cﬁvidades con linean discontinuas 28 y 29 en Ic
figura 4 e ilustrdndosc asgimismo la cavidad 28 con
trazado.discontinuo en la figura 2, Las cavidades 2V

y 29 estén interiormente fileteadas para recibir co-
nectores de tuberisas, _

Un d4drbol 31 montado coaxialmente en el rotor
13 se proyecta a través de la cubierta frontal 12 x
sogtiene en un entrante 32 de esta cubierta un indica
dor 33 que coopera con marcaciones de un dial 34 mor-
tado en el entrante 32, Este dltimo estd cerrado por
une ventana transparente 35,

E1l rotor 13 presenta un entrante cilfndrico
coaxial 36 en su 1ndo orientado hacia lea pared termi-
nal de la cavidud 11, y dos pasadorcs 37 y 371, montii-
dos en el cuerpo 10 en rqdios simétricamente situados
respecto al centro de las longitud circunferencial del
tabique 16, se proyectan al interior de la cavidad ja-
ralelamente nl eje del rotor, Un resorte de torsidn en
rollado 38, montado en el entrante 36, tiene sus extrs
mos incurVadOS hacia el interior cdmo se muestra por
39 y 41 en la figura 3, siendo normalmente mantenidos
dichos extremos, por 1 carga torsional del resorte,
en contacto con los pasadores 37 y 371, como =6 muestra
en dicha figura. Un tercer pasasdor 42, montado en el
rotor 13, en un didmetro que pasa a través del centro
de la longitud circunferencial de la aleta 18, se en-
cuentra a mitad de camino entre los extremos 29 y Al

del resorte cuando la aleta 18 estd en 1a posicidn cen

ety B e I | e R R A I
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tral mostrada en las figuras 3y 4, estando adaptadd

para. ponerse en contacto, por la rotacibn del rotur,

con uno u otro de los extremos incurvados hacin den-

tro del resorte 38, antes de que 1la aleta alcance cual
5. quiera de sus posiciones extremas,

El dispositivo indicador de posicién descri-

to con referencia a las figuras 1 a 8 estd adaptade
para su conexi6én a un sistemas de presibén fldida quo
comprende una fuente de presibén, un accionador por pria

10. sién fldida y una védlvula selectora para conect:ir una
cémara de trabajo del accionédor a la fuente de pre-
gidén fldida o a un drenéje, mediante conexién de 1o
cavidad 28, y por consiguiente del taladro 22, n 1a
vélﬁula selectora y conexién de la cavidad 29, y por

1s. consiguiente del taladro 23, & la cdmara de trabajo
del accionador, de manera que el fluido que circula
desde la fuente de presién al accionador, o desde d&s-
te al drenaje, pasa a través del dispositivo indicador
de posicién,

20, , Suponiendo que el accionador del sistema en
que estd montado el dispositivo' indicador dé posicydu
se use para accionar una vilvula desplazada & una po-
gicibn abierta por la presién fl¥ida suministrada al

S accionador a truvds del dispositivo indicador de posi-

... 25, cién, el dial 34 se marca como se muestra en la figure
1y, cuando se tbre la vAdlvula accionada, el indicuday
33 se encuentra en la posicién mostrnda con trazads
discontinuo en la figura 1, quedando la aleta 18 en
AEEE la posicidén mostrada en 1la figura %. Paras cerrar la

30, vdlvula accionada, se mctiva el accionador para redu:ir
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el volumen de la cdmgra de trabajo a la que ontd ecow
nectado ¢l indicador de posicibn, ys sen por presid
fldida que actde en otra cdmara de trabajo o por un

resorte, y se conecta in cdmara 19 del indicador de

posicibén mediante la v4lvula selectora al drenaje.

El fldido 4ue circula desde el accionador
fluye por consiguiente a través del paso 25 a la cd-
mara 21 del indicador de posicibn y mueve a la alets
18 en sentido contrario a lau agujas del reloj desde
la posicién mostrada en la figura 5, abriendo primeve
el paso 27, que estd concctndo también a través del
taladro 23 a 1la cédmara de traba,o del accionador, y
moviendo finalmente ln citada aleta a la posicidn mos
trada en la figura 6, cn la que el puso 26 estd abiecr
to también a 1ln cémara 21, pﬁdiendo circular flidido
libremente desde el accionador al drenaje, El indica--
dor 33 se encuentra ahora en la marcacién “"cierre" :el
dial.y la porcidén final dei desplawamiento de la alets
18, mds alld de la pormicioén en que ol indicador coinci
de con la marcacibn "cerrado", ha determinado el ale-
Jamiento, por efecto del pasador 42, del brazo 39 del
resorte de torsién 38 respecto a su pasador de tope 37.

Cuando se completa el movimisnto de cierre <o
la vélvula, la fuga de fliido mds alld de 1n aleta 18
hace que ésta vuelva, bajo.la influencia del resorte do
torsién 38, a la posicidén mostrada en la figura 7, de

manera que el indicador 33 se para frente a lu marca-

-cibén "cerrado", Para abrir la vdlvula, se conects la

cémara 19 del dispositivo indicador de posicién, a tra-

vés de la vdlvula selectora, a la fuente de presibn, te
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niendo lugsr lo contrurio de 1la operucidn que so uer

ba de describir, desplazdndose la aleta 18 PILged.
te a ls posicidén mostrada en lea figura 8 paru permitiv
una libre circulacién de'fldido A la cdmara de trahs jo
5. del aceionador y situar al indicador en la marcacién
"gpertura", mientras que, al cdesar 1la circuiacién de
fldiido operante, la aleta 13 es devuelta por el rescr
te de torsibén 38 a lé posicidn mostrada en la figurs
5, quedando el indicador on ln posicidn "abiertor,
10, En la versién de 1a invencidn mostrada oy g
figura 9 de los dibujos, un cucrpo 44 provisto .. un
talndro 4% incluye deslizablemente en este taludry oy

émbolo 46 fijado sobre una varilla 47 que se exii

a través de las paredes terminales wue cierran 1o
15, tremos del taladro y «que sostiene, fuera de uns Do
terminal, un disco indicador 48. El émbolo 4& +iop:
unas porciones terminales reducidas 49 que termin.. gy
los hombros 51, y dos estribos anulases 52 y 53 dmen o
sados interiormente hacim los topes 54 y 55, rospect o
20, vamente, del taladro 45, por los resories 06 ¢ 57,
de tal didmetro intermo que les porciones termingi....
reducidas del émbolo pueden pasar a travds de olis
sustancifil tolerancia, pero los hombros 91 se DG
S nen a ellos en sentido cadial. Los topes 54 y &q Gl
N 25, de tal modo espacindos que 2l émbolo 46 tiene un MOy ..
miento libre predeterminado entre loz estribos IR RTIN
res 52 y.53 cuando amhos estdn en conitncto con muwn T iren
pes, pudiendo moverse mds en ambas 4irecciones A
desplazamiento de los respectivos estiribos.

O. Los pasos 58 y 59 conducen @l interioe das
P . i




1adro 45 en posiciones tales que, mientras el 4mbolv
46 se encuentra dentro de su dmbito de desplazamiero

libre, cada uno de ellos queda entrec un resalto central

61 del émbolo y uno -e los estribos.52 6 53, y cuando
5. el émbolo se mueve para deSplazar'cualquiera de los es
tribos, el resalto 61 cubre primero al paéo 58 6 59
" mds préximo a tal estribo, exponiendo luego el paso 58
6 59 al cilindro en el 1lado.opuesto de dicho resalto
61. Los pasos ramificados 62 y 63 de los pasos 58 y 59
10. respectivamente, conducen al taladro 45, mds cerca de
los resbectivos extremoé de f%ste que los pasos princi-

pales 58 y 59, en unas posiciones tales que son obtura

dos por los estribos 52 y 53, respectivamente, cuando

estos Wltimos estdn en contacto con sus topes, En 64
15. se dispone una via o trayectaria de fusa a travéds del

resalto 61 del émbolo,

' El disco indicador 48 es visible a través de

‘una ventana 65, a 10 largo de cuyo lado hay unas marcg

ciones correspondientes a las mostradas en la figura 1.
20, ' Suponiendo que -1 dispositivo indicador de

posicién mostrado en lam figura O ge emplee de manern

andlogs a la ilustrada en las figuras 1 a 8, conectdn~-

T4 ave
«

dose el paso 58 a un accionador n presién fldida y el
_ paso 59 selectivamente, a través de una vdlvula de con
A 25, trol, a una fuente de presicidén fldida y a un drenaje,
h y suponiendo también que el dispositivo controlado por
el accionador es una vdlvula gue se abre cuando el éu-—
{‘f}' bolo estd en la posicién mostrada, se comprenderd que,
pafa cerrar la vdlvula, e activa el accionador para

30, determinar la entrada de fliido en el taladro 45 a2 tra-
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vés del paso 58, moviendo al émbolo 46 hacia la deracciw

en la figura 9, de manera que empuje hacia atrés al

estribo 53 y permita la vuelta del flufdo procedente
del accionador al drenaje. Al completarse el movimiento
del accionador, la fuga de fluido avtravés de la via
0 trayectoria 64 permite al estribo %3 volver a una po-
sicibn de contacto con su tope %', volviendo el émbolo
46 a una posicibén intermedia. Para abrir de nuevo la
valvula, se suministra presién fluida al taladro 4% a
través del paso 59, siendo la accibdn inversa a la gus

se acaba de describir.
NOTaA

Descrita suficientemente la naturaleza del in-
vento, asi como la manera de }ealizarlo en la practice,
debe hacerse constar que las disponiciones anteriormente
indicadas son susceptibles de modificaciones de detaile
en cuanto no alteren su rrincipio fundamental, siendo
1o gue constituye la esencia del referido invento, y por
lo que se solicita MODELO DE UTILIDAD por 20 aios en Be—
pa‘ia sobre: DISPOSITIVO INDICADOR DE POSICTION ACCICNADOS
POR PRESION FLUIDA; caracterizandose por lo‘sigui@nte:

l.,- Dispositivo indicador de posicibn accionadés
por presibn fliida, caracterizado porque comprenden urn
alojamiento que define un espacio dividido por una pared
mévil en dos camaras, cuya pared mévil es desplazable
entre dos posiciones extremas, en cada una de las cuuie®
una de las cdmaras estahlece comunicaciédn entre dos abvel-

turas que desembocan en la misma; medios impulsores que

--------------------
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aplican una fuerza al miembro m6vil cuando se encuenira

en cualquier posicibn extrema, tendente a desplazarlo &

una poéicidn intermedia entre la posicién extrema y

una posicién central; medios que proporcionan una via
de fuga a través del miembro mévil; y un indicador que
ofrece wna indicacioén visual de la posicibn del miembro
movil,

2.- Dispositivo segun la reivindicacibn 1, cu-
racterizado porque el citado espacio es parclalmentc
anular y esta delimitado por una superficie cilindric
interna del alojamiento, la superficie externa de un ro-
tor montado en la cdmara y un tabique radial fijo, sien-~
do sostenida la pared m6vil por cl rotor, '

3.- Dispositivo, segin la reivindicacibn 1, oa-
racterizado porque el espactio es un cilindro y la 1u-
red mévil es un émbolo longitudinalmante deslizable e
dicho cilindro.

4,- Dispositivo, segin cualquicra de las anterio-
res reivindicaciones, caraétérizado pbrque los medios
impulsores comprenden un resorte o resortes que coope-
ran con topes que sustentan la carga de tal resorte o
resortes cuando la pared mévil se encuentra en cuslouior
posicién entre las dos intermedias, y con un estribo o
estribos dispuestos en la pared mévil, a 105 que se apli-.
ca la carga de dicho resorte o de uno de ©110s cuando
la pared mévil esta entre una posicibébn extrema y ia no-
sicién intermedia adyacente. |

5.~ Dispositivo, segin la reiviadicacibn 4,
c&raéterizado porque el medio impulsor comprenue un re-

sorte enrollado, provisto de extremos radlalmente cx-
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tendidos y adaptados para acopldrse a unos topes sCote-
nidos por el alojamiento, paré manteunr a dichos extra-
mos en ovosiciones circunferencialmenﬁé‘ewpaciadas, Y
un estribo en dicho rotor que, durante el movimiento
de éste Gltimo desde su posicidén central hacia una po-
gsicibn extrema, se acopla a uno de los extremos radigl-
‘mente extendidos del resorte cuando el rotor alcanza
la pogicién intermedia y aleja al citado extremo del
resorte respecto a su tope durante el movimiente conti-
nuado del rotor hacia la posicién extrema més alls de
la posicibtn intermedia,
6.~ Dispositivo, segin las reivindicaciones
2 6 5, caracterizado porque se disponen cuatro abvertu-
ras que desembocan en el espacio parcialmente anular a
intervalos circunferencialmente esnaciados, estando si-~
tuadas dos de las aberturas respectivamente junto a ca-
da lado del tabique y situédndose las otras dos de modo
que, cuando la pared mévil se encuentra unioualquiera
de sus posiciones extremas, aquellas desembocan en 1=z
cdmara agrandada por el movimiento de la citada pared
hacia dicha posicibén extrema, y cuando la pared mévil
estéd en una posicién intermedia, una de las otras
aberturas mencionadas queda cerrada por dicha pared,
conectdndose cada una de las dos aberturas primeramenie
mencionadas y aquella de las otras dos més proxima
a las vrimeras & una conexibdn externa comin para f£flui-
do,
T.— Dispositivo segtéin ld reivindicaeidn %, ca-
racterizado porque el medio impulsor comprende dos

resortes de compresién, cada uno de los cuales actia
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sobre un estribo anular para imﬁulsarlo axigimente
hacia dentro en direccién de un tope dispuesto on el
cilindro, estando provisto el embolo de supcriicies
de apoyo que, durante el movimiento del émbolo desde
su posicidn central hacia cualguiera de sus posiclonazs
extremaé, se acoplan a uno dé los mencionados esirivos
anulares cuando el émbolo alcanza la posicibdn interme-
dia, alejando al estribv anular respecto a su tope du-
rante el continuado movimisnto del émbolo hacia la po-
sicibn extrema més alld de la intermedia.
8.~ Dispositivo,sesin 1la reivindicacibn 7

caracterizado porquelas dos aberturas estén colocadas
de manera tal en el taladro aue un resalto del émbolou
queda entre ellas en amhas nosiciones intermedias deil
mismo y pasa gobre una de ellas cuando se desplaza a
una posicién extrema y sobre la otra cuaindo se mueve
é la otra posicibn extrema, estando conectada cada un=
de dichas aberturas a una ebertura auxiliar, cerrada
pPor uno dé los estribos anulares cuando tal estribo
estd en contacto con su tope, y abierta al cilindro
por movimiento del referido estribo anular cuardo el
émbolo se mueve a su posicibébn extrema en la que se ha
desplazado a través de aquella‘de lan dos aberturas
primeramenté mencionadas a la que estd conectada la
aberturaauxiliar,

9.- Dispositivo indicador de posicibn accionado
por presi6tn fluida, tal y como gueda sustancialmente
descrito en ‘la presente Memoria, y en los dibujos

ad juntos,
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Esta Memoria consta de catorce hojas, eacritas i

méAquina por una sola cara.

B

Madrid,

AUTOMOTIVE T'RODUCTS COMPANY LIMITHD

R e

11 OCT. 1973

L GUWIEZ ACEED Y Dingl
P @ Flrmado: L. Guota For ndag




Uris i v

FRUDUCTS

CUMPANY LiMlint.

341k

14

N

y4

\
Il \‘

5 72

FIG.2

Madsid

18 £82. 5A
: )

|

. GOME? FCE20 Y MODEY

o e Slraed o 1 Suniodh, 9?&‘:{@




AULCROYEVE PRODUCTS COMPANY LIMITED

Vv ARIABLE

|
18 AL W

sy

Maarid

5. GOMEZ ACLBO Y MODEI

o p- Firmadar A, GARCIA BRAVEY




¢
EEY

D

69/
4S £6.£9 SS 65 15 9 95 96
\

/ / Auai\

nnnn
1]

— 7 —

L7 S§7767 77719 97 IS 67 9§

. T
AL i .
L !
) .‘J
. . s
A 94




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



