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E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombra de AKTIEBOÍAGET ORIGINAL -QDHiVER, entidad  SUECA, es- 

t a b le c id a  en 1 8 , G am lestadsvagen, G oteb org , S u e c ia , por:

"UN MECANISMO ALIMENTADOR DEL PAPEL EN MAQUINAS 

DE SUMAR O SIMILARES".
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E ste  in v e n to  se r e f i e r e  a un mecanismo a lim en ta - 

dor de papel para la  t i r a  im presora de máquinas de sumar y  

s im i la r e s ,  y se  r e la c io n a  p rin c ip a lm e n te  con lo s  d i s p o s i t i ­

vos de a lim en ta ció n  d e l  p ap el que normalmente su m in istra n  un 

r o l l o  de p ap el en uno o dos (o más) paso^gegún l a  grad u ación  

de una p a lan ca  de esp aciam ien to  de l ín e a  accion ad a a mano, y  

que cambian autom áticam ente de l a  a lim e n ta c ió n  de una s o la  l í  

nea (un s o lo  paso) a l a  de dos l ín e a s  (d o b le )  o de m ú ltip le s  

l in e a s  cuando se oprimen c ie r t a s  t e c l a s ,  usualm ente la s  t e c la s
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t o ta l iz a d o r a s  ( la s  de t o t a le s  y s u b t o t a le s ) .  E sto  da por r e ­

s u lta d o  que d i fe r e n t e s  grupos de c i f r a s  (p a rtid a s )  o sumas 

( to t a le s )  e stá n  separados por uno o más e sp a c io s  a d ic io n a ­

le s  e n tre  la s  l ín e a s ,  e s to  hace más f á c i l e s  e l  c á lc u lo  y  l a  

le c t u r a .

S in  embargo, lo s  mecanismos de e s t a  c la s e  h a s ta  

ahora co n o cid o s, fun cion an  según e l  p r in c ip io  de que e l  m is­

mo gancho a lim en tad or mueve una rueda a lim en tad ora  s u je t a  a l  

r o l l o  de p a p e l, en uno, dos o más pasos re sp e ctiv a m e n te  a l a  

v e z . P ero  en l a  a lim e n ta c ió n  de dos l ín e a s  o de l ín e a s  múl­

t i p l e s ,  e s te  p r in c ip io  t ie n e  l a  d e s v e n ta ja  de que l a  v e l o c i ­

dad de a lim en ta ció n  d e l  r o l l o  de p ap e l t ie n e  a s e r  ta n  a l t a ,  

p a rticu la rm e n te  s i  se t r a t a  de máquinas de accion am ien to  e le c  

t r i c o  rá p id o  con r o l l o  gran d e, que se  c o r re  e l  r ie s g o  de que 

debid o a su i n e r c ia ,  e l  r o l l o  g i r e  con e x c e so , de manera que 

la  a lim en tació n  r e s u l t e  i r r e g u la r .

E l mecanismo según n u e stro  in v e n to  e lim in a  e s te  

r ie s g o  de a lim e n ta ció n  ir r e g u la r  a gran  v e lo c id a d  ( a lt o s  nú­

meros de re v o lu c io n e s )  y  se  c a r a c t e r iz a  esen cia lm en te  porque 

dos ganchos alim entad ores d is t in t o s  se montan para h a cer que 

e l  r o d i l l o  g ir e  h a c ia  d e la n te  en dos o p eracio n es d i fe r e n t e s  

en l a  a lim en ta c ió n  de dos l ín e a s  (de l ín e a s  m ú t l i p le s ) , p e r­

maneciendo in a c t iv o  uno de e s to s  ganchos a lim en tad ores en la  

a lim en ta c ió n  de una s o la  l í n e a ,  a l  paso  que e l  segundo gancho 

e s tá  d is p u e s to  para mover e l  r o l l o  en un paso ta n to  en l a  a l i  

m entación de una s o la  l ín e a  como en la  de dos (d o b le ) .

A s í ,  por e s te  p ro ce d im ien to , la  a lim e n ta c ió n  más 

la r g a  se  r e a l i z a  por dos d i fe r e n t e s  o p e ra c io n e s , y  debid o a
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e s to  la  máxima v e lo c id a d  g i r a t o r i a  d e l r o l l o  de p a p e l no l l e ­

ga a un v a lo r  tan  a l t o ,  que l a  a lim e n ta c ió n  r e s u l t e  ir r e g u ­

l a r .  Se impide l a  "so b re c a rg a "  o a lim e n ta c ió n  e x c e s iv a . E l 

p ap el se  su m in istra  más s ile n c io sa m e n te  por medio d e l  meca­

nismo deJL in v e n to , en com paración con l a  a lim e n ta c ió n  an te­

r i o r  en una s o la  o p eració n . Además, como lo s  m ovim ientos de 

lo s  miembros a lim en tad ores son c o r to s , e l  mecanismo es más r e ­

cogid o  que lo s  d is p o s i t iv o s  con ocid os h a s ta  ahora para l a  a l i ­

m entación de una s o la  linea o de dos l in e a s .

Una r e a l iz a c ió n  p r e fe r id a  d e l mecanismo según e l  

in v e n to  se d e s c r ib ir á  a c o n tin u a c ió n  d e ta lla d am e n te  con r e f e ­

r e n c ia  a lo s  d ib u jo s  a d ju n to s .

La f ig u r a  1 m uestra una v i s t a  en p e r s p e c t iv a  con 

lo s  d iv e r s o s  miembros d ib u ja d o s en sep a ra ció n  a x ia l  en g r a c ia  

a l a  c la r id a d . Los miembros se  rep re sen ta n  en la  p o s ic ió n  que 

tie n e n  cuando l a  máquina se gradúa a mano p ara  l a  a lim en ta­

c ió n  de dos l i n e a s .

La f ig u r a  2^s la  misma v i s t a ,  estan d o  lo s  miem­

bros en la  p o s ic ió n  que ocupan cuando l a  máquina se  gradúa pa­

ra la  a lim e n ta c ió n  de una s o la  l í n e a .

La f ig u r a  2  m uestra lo s  mismos miembros d isp u e s­

to s para la  a lim e n ta c ió n  de una s o la  l in e a  y exactam ente en 

la  p o s ic ió n  que ocupan cuando se toma un t o t a l  y  por c o n s i­

g u ie n te  t ie n e  lu g a r  una a lim en ta ció n  de l in e a  a d ic io n a l.

En lo s  d ib u jo s ,  e l  número 1 d e sig n a  e l  r o l l o  de 

p ap el que va ríg id am en te  s u je t o  a un á rb o l 2 momtado p ara  g i ­

r a r  en la s  paredes extrem as (no re p re se n ta d a s)  d e l  ca rro  d e l  

p a p e l. Una rueda 3 a lim en tad ora  de l ín e a s  Ifa tam bién s u je ta
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(acuñada) a l  á rb o l 12 y  es movida por dos ganchos alim entado- 

r e s  4  y  5 * E l gancho 4/hgieve la  rueda 3 que su m in is tra  l a  l í ­

nea en un s o lo  paso a cada c i c l o  de la  máquina, con indepen­

d en cia  de l a  grad u ació n  de una p a lan ca  6 e s p a d a d o r a  de l í ­

n ea s. D icho gancho 4  es im pulsado en l a  forma o rd in a r ia  por 

un d i s p o s i t iv o  (tran sm isió n ) que t r a n s f i e r e  m ovim iento desde 

e l  á rb o l p r in c ip a l  de 1^ máquina.

E l gancho alim en tad or 5 va  montado en forma o s c i­

la n te  en un á rb o l 7 ríg id a m en te  s u je t o  a una b i e la  de alim en­

ta c ió n  8 que va montada g ir a to r ia m e n te  en e l  á r b o l 2 d e l  r o l l o  

de p a p e l. Además e l  gancho 5 v a  s u je t o  r íg id a m en te  a un á r ­

b o l o ch aveta  9 que es accion ad o  por un r e s o r t e  1 0 . En su 

o tro  extrem o d ich o  r e s o r t e  va  s u je t o  a una ch a v eta  1 1  de un 

d is c o  de le v a  1 2 , y  a s í  e l  r e s o r t e  10 a p r ie ta  e l  á rb o l 9 con­

t r a  e l  borde d e l d is c o  de le v a  1 2 . E ste  u ltim o  va montado 

g ira to ria m e n te  en un p iv o te  13 en una de la s  p ared es extrem as 

(no re p re se n ta d a s)  d e l  c a r r o .

La b ie la  de a lim e n ta c ió n  8 e s tá  p r o v is ta  de una 

p e r fo r a c ió n  1 4 , de modo que e l  á rb o l 9 t ie n e  en e l l a  c o n s i­

d e ra b le  h o lg u ra . A d ic h a  b i e la  va tam bién s u je to  un á rb o l 

13 sob re e l  cu a l va montado g ir a to r ia m e n te  un r o d i l l o  1 6 .

E l extrem o e x t e r io r  d e l  á rb o l 15 es accion ado por un r e s o r ­

t e  17 que en su o tro  extrem o va  s u je t o  a una ch aveta  18 d e l  

d is c o  de le v a  1 2 . E l r e s o r t e  17 t ie n d e  a a r r a s t r a r  la  b ie ­

l a  de a lim e n ta ció n  8 a t a l  p o s ic ió n  que e l  borde de l a  p er­

fo r a c ió n  14  d escan se c o n tra  e l  á rb o l 9 , que es ap retad o  a 

l a  derech a por e l  borde d e l  d is c o  de le v a s  1 2 , manteniendo 

a s í  e l  gancho 5 desenganchado de l a  rReda a lim en tad ora  3 .
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A la  p a la n ca  e s p a d a d o r a  de l in e a s  6 v a  s u je ta  

una ch aveta  19 que co rre  en una ran u ra cu rva  (ranura de l e ­

va) 20  d e l  d is c o  de le v a  1 2 . D icha ran u ra  t ie n e  dos p o s ic io ­

nes de c o lo c a c ió n  21 y  22 para la  ch aveta  19 .

5 E l d is c o  de leva. 12  so stb n á  tam bién un r o d i l lo

montado g ira to r ia m e n te  23, que en o p eracio n es t o t a l iz a d o r a s ,  

es accionado por un miembro a c tu a n te  24  que se  mueve cuando 

se a p r ie ta  l a  co rresp o n d ie n te  t e c l a  t o t a l iz a d o r a .

E l r o d i l l o  16 es accion ad o  por un miembro 2 5 , que 

10 lo  mueve a cada c i c l o  de máquina independientem ente de cómo 

e s té  p u esta  l a  l in e a  de e s p a c io s  o de qué t e c l a  fu n c io n a l se 

haya a p re ta d o . .  .

E l d i s p o s i t iv o  d e s c r i t o  fu n cion a  de l a  s ig u ie n te

manera.

15 Cuando l a  máquina se  pone para l a  a lim e n ta c ió n

de una s o la  l in e a  por medio de la  p a la n ca  6 , lo s  d iv e r s o s  miem­

bros toman l a  p o s ic ió n  re p re se n ta d a  en l a  f ig u r a  2 . La cha­

v e ta  19 de l a  p alan ca  e s p a d a d o r a  de l ín e a s  6 e s t á  entonces 

en la  p o s ic ió n  (por haber s a lta d o  a la  p e r fo r a c ió n )  22 d e l 

20 d is c o  de le v a  12 y en e l  c i c l o  de máquina e l  miembro actuan ­

t e  25 se  mueve h a c ia  a r r ib a  y  a cc io n a  e l  r o d i l l o  16  y  a s í  tam­

b ién  e l  á rb o l 15 y  l a  b i e la  de a lim e n ta c ió n -8 que g ir a  con tra  

la s  ag u ja s  d e l r e l o j  y  a l  h a c e r lo  mueve e l  á rb o l 7 y  e l  gan­

cho a lim en tad or 5 montado en e l  mismo. Cuando e l  gancho a ü -  

25 mentad car o s c i l a ,  e l  á rb o l 9 d e sca n sará  aún en e l  borde d e l d i s ­

co de le v a  1 2 . A s í e l  gancho se  ve im pedido de enganchar en 

la  rueda a lim en tad ora  3 .

Por c o n s ig u ie n te , en e s t e  caso  l a  a lim e n ta c ió n  se
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r e a l i z a  s ó lo  por medio d e l  gancho a lim en tad or 4  que, como 

se  ha d ich o  a r r ib a ,  e fe c tú a  constantem ente U3.q6 a r r e r a  alim en- 

ta d o ra  a cada c i c l o  de la  máquina.

Cuando l a  máquina e s tá  p u esta  a a lim e n ta c ió n  de 

d o b le  l i n e a ,  l a  p a la n ca  e s p a d a d o r a  de l in e a s  6 , como se  v e  

en l a  f ig u r a  1 ,  se pone a mano en su segunda p o s ic ió n , en l a  

c u a l la  ch aveta  19 de l a  p a la n ca  e s tá  en l a  segunda p o s ic ió n  

de grad u ación  (segunda p e r fo r a c ió n )  21  d e l  d is c o  1 2 . Duran­

t e  e l  c i c l o  de la  máquina e l  miembro alim en tad or 25 se  mue­

ve h a c ia  a r r ib a  y a ccio n a  e l  r o d i l l o  16  y por ta n to  tam bién 

e l  á rb o l 15 y  la  b i e l a  a lim en tad ora  8 , que o s c i la  co n tra  la s  

ag u jas  d e l  r e l o j ,  y lu e g o  mueve e l  p iv o te  7 y  e l  gancho a l i ­

mentador 5 montado en l a  misma. Cuando d ich o  gancho alim en­

ta d o r o s c i l a ,  e l  á rb o l 9 s e r á  a r r a s tr a d o  por e l  r e s o r t e  10 

h a c ia  la  ch aveta  1 1 ,  y  d eb id o  a l  hecho de que e l  d is c o  de l e ­

va e s tá  ahora ap artad o  en c o r ta  d i s t a n c ia ,  e l  á rb o l 9 no será  

d e te n id o  por e l  borde de d ich o  d is c o , s in o  que se  moverá tan ­

to  que e l  gancho a lim en tad or 5 e n ca je  en l a  rueda a lim en tad o- 

ra  3. Cuando e l  miembro a ctu a n te  25  con tin ú a  m oviéndose ha­

c ia  a r r ib a ,  e l  gancho alim en tad or 5 se  mueve tam bién más a l lá ,  

ahora en en gran aje  con l a  rueda a lim en tad ora  3 , de manera que 

e s ta  rueda es movida un p aso .

En e l  mismo c i c l o  de máquina e l  gancho a lim en ta ­

dor 4  e fe c tú a  una a lim e n ta ció n  de una s o la  l ín e á  como a n te s , 

y e s to  se puede h a ce r  an tes o después d e l  m ovim iento alim en­

ta d o r d e l  gancho 5* La a lim e n ta ció n  por medio d e l  gancho 4 

debe evidentem ente e fe c tu a r s e  después de la  im p resió n . T a l 

v e z  deba s e ñ a la r s e  que en c ie r t o s  casos es d e se a b le  que la

6
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a lim en ta ció n  por medio d e l  gancho 5 ten ga lu g a r  a n tes  de l a  

im p resió n , y  en t a l  caso  se  o b tie n e  un cuadro de im presión 

de l a  misma c la s e  que en les máquinas de esp aciam ien to  in t e r ­

l i n e a l  o b l ig a t o r io  an tes de tomar e l  t o t a l  y  e l  s u b t o t a l ,  es­

t o  e s ,  que en l a  t i r a  de im presión  prim ero v ien en  la s  p a r t i ­

das a n o ta d as, lu e g o  un esp aciam ien to  a d ic io n a l ,  y  fin a lm e n te  

la  suma ( t o t a l ) .  J21 esp aciam ien to  de d o b le  l ín e a  a e fe c tu a r  

cuando l a  máquina se  gradúa a mano a l a  a lim en ta c ió n  de doble 

l í n e a , s e  e fe c tú a  en ton ces de manera^pe, después de l a  impre­

s ió n  de una p a r t id a ,  e l  gancho 4  mueve l a  t i r a  de p ap el un 

paso más a d e la n te , en e l  s ig u ie n te  c i c l o  de l a  máquina e l  gan­

cho 5 mueve e l  segundo paso an tes de im prim ir l a  prim era p ar­

t id a .

Cuandá la  máquina s e  pone a a lim e n ta c ió n  de una 

s o la  iínea y se a p r ie ta  una t e c l a  t o t a l i z a d o r a ,  lo s  miembros 

toman la  p o s ic ió n  rep re se n ta d a  en l a  f ig u r a  3* En e l  c i c l o  

de la  máquina se  provoca entonces un m ovim iento d e l  miembro 

accion ad or 2 4 , que o s c i la  h a c ia  a r r ib a ,  y  a cc io n a  e l  r o d i l l o  

23 y tam bién e l  d is c o  de le v a  12 que o s c i la  ahora a la  misma 

p o s ic ió n  que cuando l a  máquina se pone p ara  l a  a lim e n ta c ió n  

de d o b le  l ín e a .  La a lim e n ta c ió n  l i n e a l  en dos op eracion es 

se  e fe c tú a  lu ego  en l a  forma a r r ib a  d e s c r i t a .  Cuando se  ha 

e fe c tu a d o  la  a lim en ta c ió n  de l í n e a ,  e l  miembro a cc io n a n te  24 

v u e lv e  a su p o s ic ió n  i n i c i a l  y  tam bién e l  d is c o  de le v a  12 

v u e lv e  a su p o s ic ió n  normal en l a  p e r fo r a c ió n  2 2 ,para l a  a l i ­

m entación en un s o lo  p aso .

Los elem entos de l a  máquina pueden v a r ia r s e  e-n 

d iv e r s o s  modos d e n tro  de las r e iv in d ic a c io n e s  an exas.
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E sta s o l ic i t u d ,q u e  corresponde a la  p resen tad a 

en SUECIA, e l  1 de Junio  de l . $ 5 0 , b a jo  e l  Número 4868/5 0 , 

se  acoge a lo s  b e n e f ic io s  d e l  a r t íc u lo  51  d e l  v ig e n te  E s ta tu  

to  Ley sobre Propiedad I n d u s t r ia l .

5 - - - -  N O T A ------

Los puntos de in v e n c ió n  p ro p ia  y nueva que se p re ­

sentan  para que sean o b je to  de e s ta  P a te n te  de In ven ció n  en 

España, son lo s  s ig u ie n te s :

1 2 . Un mecanismo alim en tad or d e l  p ap el en maqui­

lo  ñas de sumar y  s im ila r e s ,  que normalmente su m in istran  un ro ­

l l o  de papel en uno o dos (o más) pasos según l a  grad u ación  

de una p a lan ca  de esp aciam ien to  de l ín e a s  accion ad a a mano, 

y que cambia autom áticam ente de la  a lim e n ta c ió n  de una s o la  

l ín e a  a la  de dos (dob le) o m ú lt ip le ,  cuando se oprimen c ie r -  

15 ta s  t e c la s  (en g e n e ra l la s  t e c la s  para t o t a l i z a r ,  t e c la s  t o ­

t a l e s  y  s u b to ta le s ) ;  c a r a c te r iz a d o  por que van d is p u e s to s  dos 

ganchos a lim en tad ores d i fe r e n t e s  (4  y 5) para h a cer g ir a r  a l  

r o l l o  (1) a l a  a lim e n ta c ió n  de d o b le  l ín e a  ( l ín e a  m ú ltip le )  

en dos d i fe r e n t e s  o p e ra c io n e s , m anteniéndose in a c t iv o  uno de

8



*

5

lo

15

20

25

19 804 0
d ich os ganchos a lim en tad ores ( 5 ) ,  cuando se e fe c tú a  l a  alim en­

ta c ió n  de una s o la  l ín e a ,  a l  pas'o que e l  segundo gancho (4 ) 

mueve e l  r o l l o  de p ap el en un paso en l a  a lim e n ta c ió n  de una 

s o la  l ín e a  a s í  como en l a  de l ín e a  d o b le  o m ú lt ip le .

2*. Un mecanismo alim en tad or d e l  p ap el según se  

r e iv in d ic a  en e l  punto 1 3 . ,  c a r a c te r iz a d o  por que e l  gancho 

alim entador (5) que se  m antiene in a c t iv o  en l a  a lim en ta c ió n  

de una s o la  l í n e a ,  va montado g ir a to r ia m e n te , por v ía  de un 

á rb o l (8) o s im i la r e s ,  en una b ie la  de a lim e n ta c ió n  (8) la  

cu a l por v ía  de un r o d i l l o  (1 6 ) o s im ila r e s  coopera con un 

miembro a lim en tad or o a ctu a n te  (25) que e fe c tú a  un movimien­

t o  de a lim e n ta ció n  en cada c i c l o  de m áquina, s ien d o  lu e g o  e l  

gancho alim en tad or (5) l le v a d o  a l  c o n ta c to  con l a  rueda a l i -  

mentadora de l ín e a  ( 3 ) , o im p id ién d o le  e l  c o n ta c to  con e l l a ,  

en fu n ció n  de l a  grad u ación  de un d is c o  de le v a  (12) que coo­

pera  con una p alan ca  e sp a c ia d o ra  de l in e a  (6) grad u ab le  a ma­

no, y  con un miembro fu n c io n a l o a c tu a n te  (2 4 ), que se  pone en 

movimiento y a ccio n a  un r o d i l l o  (23) o s im ila r e s  d e l  d is c o  de 

le v a  (12) cuando se  a p r ie ta n  c ie r t a s  t e c la s  fu n c io n a le s .

3 ^. Un mecanismo alim en tad or de p ap el según se  

r e iv in d ic a  en e l  punto 2 * . ,  c a r a c te r iz a d o  por que la  p a la n ca  

de esp aciam ien to  de l ín e a  (6) va  montada para o s c i la r  en e l  

á rb o l (2) d e l  r o l l o  de p a p e l y e s tá  p r o v is ta  de una chaveta 

(19) que e n tra  en una ran u ra  de le v a  (20) con dos p o s ic io n e s  

de gradu ación  (p e r fo ra c io n e s  21 y 22) en e l  d is c o  de le v a  (1 2 ) , 

a l  cu a l además se  l e  hace tomar una de dos d i fe r e n t e s  p o s i­

c io n e s , co rresp o n d ie n te  a l a  a lim e n ta c ió n  de una s o la  l ín e a  

o a l a  de l ín e a  d o b le  o m ú lt ip le  re s p e ctiv a m e n te , cooperando

-  9  -
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un borde de d ich o  d is c o  de le v a  con un á rb o l (15) s u je to  a 

l a  b i e la  de a lim e n ta c ió n  (8) a s í  como con un á rb o l (9 ) r í g i ­

damente con ectado  con e l  gancho a lim en tad or (5) The se  man­

t ie n e  in a c t iv o  en la  a lim e n ta c ió n  de una s o la  l ín e a .

4 * . Un mecanismo alim an tad or de p a p e l según se  

r e iv in d ic a  en e l  punto 3*** c a r a c te r iz a d o  por que dos r e s o r ­

t e s  (10 y  7) por medio de c h a v e ta s  o s im ila r e s  ( 1 1  y  1 8 ) van 

d is p u e s to s  en e l  d is c o  de le v a  (12) para a r r a s t r a r  e l  á rb o l 

(1$) de l a  b i e la  á lim en tad ora  ( 8 ) , a s í  como e l  á r b o l (9) d e l 

gancho alim en tad or (5) que se  m antiene in a c t iv o  en l a  a l i ­

m entación de una s o la  l ín e a  h a c ia  e l  borde d e l  d is c o  de l e ­

va ( 1 2 ) , e l  cu a l va montado con, o s c i la c ió n  sobre un p iv o te  

(13) o s im ila r  en una pared de extrem o f i j a  o s im ila r e s  de 

l a  máquina, a l  paso que la  b i e la  a lim en tad ora  (8) e s tá  pro­

v i s t a  de una p e r fo r a c ió n  ( 1 4 ) o s im ila r e s  con una s u p e r f i­

c ie  de d e te n c ió n  para e l  á rb o l (9) de d ich o  gancho a lim en ta ­

dor (5 )*

5 *. Un mecanismo alim en tad or d e l  p ap e l en máqui­

nas de sumar o s im i la r e s .

T a l y  como se  ha d e s c r i t o  en la  Memoria que an­

te c e d e , i lu s t r a d o  en lo s  d ib u jo s  que se  acompañan y  para lo s  

f in e s  que se han e s p e c if ic a d o .

E sta  Memoria co n sta  de d ie z  h o ja s  e s c r i t a s  a má­

quina por-una s o la  c a ra .

Madrid 2  6  MAY. 1951 

F. A .
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