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MEMORIA DESCRIPTIVA- ; SN

para solicitar MODELO DE UTILIDAD por 20 afios

a nombre de DUNLOF HOLDINGS LIMITED

entidad britdanica

con domicilio en Dunlop House, Ryder Street, Ste.
James's, Londres, Inglaterra.

por: "UN DISPOSITIVC Di ACOPLAMIENTO FPLEXIBLE"

(Clase Internacional F164)
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Este invento ge refiere a acoplamientos
flexibles.

Uno de log objetivos del presgsente inven-
to es porporcionar un acoplamiento flexible me jora-
do.

De acuerdo con el invento, un acoplamiento
flexible comprende un par de miembros rigidos, cada
uno de ellos equipado con un conjunto de patas o bra
z0s que se eXtienden desde la porcién de base del
miembro rigido accionado, y estando los miembros ri-
gidos dispuestos relativamente interdigitados entrgl
si en un conjunto de acoplamiento holgado. Estando
los espacios entre brazos adyacentes de los respec-—
tivos miembros del conjunto provisto de un elemento
de amortiguacidn de material elastomero el cual es-
t4 ranurado, o aligerado de otra forma, para permi-
tir un dngulo de holgura sustancialmente libre y pre
determinado entre los miembros rigidos.

Es preferible que cada miembro rigido esté
dispuesto dentro de la longitud del otro para hacer
minime la longitud del acoplamiento, asi como es tanm
bién conveniente que cada miembro rigido tenga forma
de U

Una realizacién de la invencién se descri-

bird a continuacidén a modo de ejemplo con referencia
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a los dibujos adjuntos, en los cuales: ‘

La figura 1 es una vista en perspectifa de
un acoplamiento de una columna de direccidn;

la figura 2 es una vista en perspectiva de
uno de los miembros rigidos que se muestran en la fi
gura 1;

la figura 3 es una vista de extremo del
acoplamiento que se muegtra en la figura 1.

Con referencia a las figuras 1 a 3, un aco
plamiento 10, para utilizar en la columna de direc—
cibén de un vehiculo a motor, comprende un par de miem
bros rigidos similares, 11 y 12, generalmente en for-
ma de U, dispuestos en un conjunto tal que los bra-
zos 13 y 14, de cada miembro en forma de U, se extien
den longitudinalmente desde sus bases respectivas 15
vy 16, con respecto al eje geométrico del acoplamien—
to, hacia la base del miembro opuesto, estando los
brazos 13 y 14, de cada uno de los dos miembros, .ali
neados de forma sustancialmente paralela y siendo
coextensivos con los brazos del miembro opuesto. |

Cada miembro rigido 11 y 12, (figura 2) -
puede estar fabricado de chapa de acero, siendo la ba
se 16 de forma sustancialmente rectangular y tenien~
do cada uno de los brazos 14 gue forman dngulo recto

con la base, un parte de cuerpo 17 generalmente rec-
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tangular que estd doblada radialmente hacia el ex-
terior con referencia al eje geométrico del acopla-
miento, Jjunto a sus lados que se extienden longitu-
dinalmente para formar un par de alas que se extien
den diagonalmente.

Cada miembro rigido en forma de U, 11 y 12,
estd equipado también con un par de orejetas de mon-
taje, 19 y 20, dispusstas en un plano perpendicular
al eje geométrico del acoplamiento. Cada orejeta .de
montaje estd formada a pertir de una parte plegada
del extremo exterior de su brazo respectivo y tiene
un agujero situador 21, 22 formado en ella.

Los miembros rigidos, 11 y 12, pueden es-
tar fabricados alternativamente de fundicién, compo-
nentes de metal sinterizado, o pueden producirse por
cualqguier otro método adecuado, tal como un proceso
de embuticién profunda.

Para moldear un elemento amortiguador 23,
los 2 miembros rigidos, 11 y 12, pueden montarse en
un molde con un blogue de caucho no vulcanizado si-
tuado en ei egpacio delimitado por los cuatro brazos
de los miembros, o puede utilizarse un proceso de
moldeo por transferencia. E1 molde estd equipado con
inserciones en forma de cuflas finas que encajan ra-

dialmente en los espacios que se extienden en direc-
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cién en general, diagonal formados entre las partes
de ala de brazos adyacentes. El conjunto se moldea
¥ vulcaniza de forma convencional y durante el pro-
ceso de moldeo las inserciones producen las entalla
duras profundas y relativamente estrechas, 24, de
seccidn en forma de V en las partes del bloque de
caucho moldeado, 23, situadas entre las alas diago-
nales de brazos adyacentes.

Las dimensiones de las inserciones del mol
de se eligen de tal forma que en el acoplamiento mol
deado y terminado, las entalladuras, 24, proporcio-
nan espacio suficiente entre las zlas de los pares
de alas adyacentes para permitir un desplazamiento
anguler de tres grados de un miembro rigido con re-
lacién al otro.

Cuando el dispositivo que se describe més
arriba se instula en una columna de direccién propor
ciona al volante la capacidad de girar un 4dngulo de
tres grados con resigtencia relativamente pequefla en
el acoplamiento, viniendo dada esta resistencia Uni-
camente por el esfuerzo de cizallamiento en la parte
central del bloque de caucho 23. Después de absorbi-
do el juego de tres grados, se somete a compresiédn
al caucho gituado entre las alas de los brazos adya-~

centes, conforme las caras laterales de las respecti-
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vas entalladuras, 24, se aplican mituamente, y la
rigidez a torsién del acoplamiento se eleva con ra
pidez.

Como alternativa puede formarse el elemen
t0 amortiguador de una pluralidad de segmentos de
material polimero pegados a los regpectivos miembros
rigidos.

zl acoplamiento anteriormente descrito tie-
ne as{ una baja rigidez a torsién en las condiciones
normales de marcha en linea recta de un vehiculo,
girviendo para aislar al volante de las vibraciones
en el mecanismo de la direccidén, y tiene también la
propiedad de hacerse rigido rapidamente para mante-
ner un control preciso cuando se gira el volante pa-
ra tomar una curva brusca.

Aunque el acoplamiento descrito proporcio-
na un juego relativamente libre de tres grados, pue-
den formarse las entalladuras para porporcionsr otros
dngulos de juego libre, comprendidos tipicamente en
el intervalo de 02 a 10¢2.

Puede formarse un acoplamiento que compren-
da un par de miembros rigidos en forma de U interdi-
gitados, de forma sustancialmente andloga a la des-
crite anteriormente, con la salvedad, de que el ele-

mento de amortiguacién esté unido al ala de uno sé-

-6 -




lo de cada par de brazos adyacentes, sin formar en-

talladuras en el elmento. in tal disposicidén el ele-~
mento de amortiguacién estard espaciado de ala del
otro brazo del par de brazog asociados adyacentes

. 5 para formar un hueco gque constituya efectivamente
un vaciado para permitir asi un dngulo limitado de
juego relativamente libre entre los miembros rigi-
dog.

Debe hacerse notar que el acoplamiento an

10 teriormente descrito tiene propiedades de ser segu-
ro contra fallos con respecto al desplazaumiento tan

to axial como torsional de los miembros rigidos si

fallara la unidén del caucho a los miembros metdli-
cos o si ge produjera una rotura en el caucho.

15 Un acoplamiento flexible de acuerdo con el
invento tambien para otras aplicaciones tales como,

por ejemplo, el acoplamiento mutuo de un par de com

ponentes de una transmisidén de accionamiento para

un vehiculo a motor. La flexibilidad general del aco
20 plamiento le hace particularmente adecuado para la

transmisiéﬁ de movimiento entre un par de componén—

tes que tengan ejes geometricos de rotacibén no ali-

neados, y la duwalidad de caracteristicas del acopla-

mniento sirve para proteger log componentes de trans—

25 misidén asociados de cargas bruscas peligrosase.
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La presente solicitud que corresponde a
la presentada en Gran Bretafia el 16 de Mayo de 1970
con el nimero 23.811/70 se acoge a los beneficios
del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propie-

dad Industrial.

—~ HEIVINDICACIONES -

Los puntos que como caracteristica de nove-
dad se presentan para que sean objeto de esta soli-
citud de Modelo de Utilidad en Sspafia, por VEINTE
afios, son los que se recogen en las reivindicaciones
siguientes:

12.~ Un dispositivo de acoplamiento flexi-
ble que comprende un par de miembros rigidos, cada
uno de ellos provisto de una pluralidad de brazos
que se extienden desde la parte de base del miembro
rigido asociado, y estando dispuestos lbs miembros

rigidos uno respecto a otro de un conjunto de inter
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digitacién de encaje holgado, estando provisto cada
espacic entre brazos adyacentes de los miembros reg
bPectivos del conjunto con un elemento de amortigua-
cién de material elastémero que estd ranurado o ali
’ 5 gerado de otro forma para permitir un dngulo prede—
terminado de juego sustancialmente libre entre los
niembros rigidos.
22+= Un dispositivo de acuerdo con la rei

vindicacién 12 en el que los brazos de cada uno de

10 los miembros respectivos son coextensivos con los
brazos correspondientes del otro miembro.
3&,~ Un dispositivo de acuerdo con cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores en el que

cada brazo se extiende en direccibn sustancialmente

15 paralelé al eje geometrico del acoplamiento.

42.- Un dispositivo de acuerdo con cualguie
ra de las reivindicaciones anteriores en el que los
brazos de cada miembro se extienden hacia una parte
de base del miembro opuesto.

20 58.- Un dispositivo de acuerdo con cualquie
ra de las reivindicaciones anteriores en el que cada
miembro rigido tiene en egencia forma de U y compren
de un par de brazos que se extienden a partir de una
parte de base del miembro rigido.

25 68,~ Un dispositivo de acuerdo con la rei-
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vindicacidén 58 en el que el extremo exterior de cada
brazo estd formado con una orejeta de montaje que se
extienda en direccidén sustancialmente perpendicular
al eje geométrico del acoplamiento.

8.~ Un dispositivo de acuerdo con cualquie
ra de las reivindicaciones anteriores en el que cada
brazo estd formado con un par de partes de agla que se
extienden radialmente con respecto al eje geometrico
del acoplamiento, en un plano paralelo al eje geometri
co del acoplamiento.

gé.- Un disbositivo de acuerdo con la rei-
vindicacidbn 728 en el que un elemento de amortiguacién
se extiende entre las partes de ala de brazos adyacen
tes del conjunto.

g,.= Un aispositivo de acuerdo con la reivin
dicacidn 82 en el que estd formada una entalladura en
el material del elemento de amortiguacién entre las
partes de ala de cada par de brazos adyacentes, exten
diendose estas entalladuras en direccidén sustancial-
mente paralela al eje geometrico del acoplamiento.

108, Un dispositivo de acuerdo con cualguie
ra de las reivindicaciones anteriores en el que las
entalladuras tienen una seccibdn sustancialmente de V.

118.~ Un dispositivo de acuerdo con cualquie

ra de las reivindicaciones 12 a 82 en el que cada mienm
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bro rigido tiene forma sustancial de U, estando pro-
visto cada uno de los espacios entre brazos adyacen-
tes de los respectivos miembros del conjunto de un
elemento de amortiguscidn de material elastdmero que
estd unido a sdélo un brazo de cada uno de los pares

de brazos adyacentes del conjunto.

1284~ Un dispositivo de acuerdo con cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores en el que
un dnico elemento de amortiguacidén estd dispuesto cen

tralmente en el conjunto y para extenderse dentro de

los espacios entre los brazos de los pares de brazos
adyacentes.
138+~ Un dispositivo de acuerdo con cualquie

ra de las reivindicaciones 12 a 112 en el que una plu

ralidad de elementos de amortiguacién estdn dispuestos
entre los miembros rigidos.

148+- Un dispositivo de acoplamiento flexi-
ble.

Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antecedg, representado en los dibujos que se acom

paflan y para los fines que se han especificado.
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Lsta Memoria consta de doce hojas escritas

a mdquina por una sola cara.

Hadrid, 40 ABR. 1974

P.A.
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