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PATENTE de INVENCION

que por veinte afios, se soliocita, como propie y nueva

- a favor de la Sociedad Anonime Constructora Espafiole de

" "Méquines~Herramientas »SACEL», doaiciliamda en Villabone

(Guipuzcoa), gque ha de recser sobre un sistems de TELE-
REPRODUCCION DE CQrIADO ELECTRUMAGNETICOC PARA APLICAR
A CUALQUIER MAQUINA EN GHNERAL.

Memozriasa descriptiva.-

El presente registro de Patente de invencidn, tie-
ne por objeto garantizar la explotacién exclusiva, en
todo el territotio nacional, de un sisteme de Tele-re-
produccidn copiedo slectro-magnstico péra'aplicar a
culaguier sistema de maquiné en general, conforme se
describe a continuacidn. v

A maeners de predmmulo se indica los sistemas de re-
produccidén empleados haste el presente, indicandose lue-
g0 las ventajas del nuevo sistema que se desea patentar.

Para le reproduccidn 4 copla de piezas trabajadas

en méguinas-herramientas y maguinaria en general, hasta

ahora se ha empleado la reproduccién mesdnica 6 hidrad-

lica , siendo esta Ultima la mds inbteresente por la sen- -

8ibilidad que se puede obitener con ééte medio de trans-
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misidn del movimiento.

La presente patente de invencidn resulta de la
15 aplicacidn de un sistema elgetrioo ¥ electro-magnéti;
co para la reproduceidn y copila de plezas trabajadas
en médguina-gerremientas, empleando un palpador de.
gran precisién gque cierra y abre los contactos de una
serle de contaciores y contactores—inveisos gue acclo-
20 nan electro-imanes y motores eléctricos de forma tal
que todas las veriaciones por pegueiias gues sean de
magnitud de la pleza tivo a reproducir & de la planti-
lla se convierten en impulsos eléctricos que ascionan
‘-‘h_"} . los contadores, contactores, contactores inversoses,
g5 - electro-imanes y motor é motores con la potensia pre-
¢cisa pars mover los 6arros porta-herramientas reprodu-
} ‘eiendo con toda fidelided las varimciones que>haya ex-
: - ﬂhy/. ‘ perimeniado el palpedor al tocar con una presidn peque-
5 nisima la ileza tipo & plantilla a reproducir. A
Y 30 .
b ' Bste procedimiento podfamos clasificarlo como de
servo-mando & Bele-mando y£ que puede accionar a dis-
tancia y con extraordinaria sensibilided y exactitud>
por ser las presiones especificas del palpador con
la piezs extraordinarismente minimas y en cambilo ia
35 potencia eldcirica gue transmite a los Srganos de tra-
bajo extrao:dinariamente frande, con lo que ddemas de
la precisién del trabajo se consigue un rendimiento
extraordinario. |
Por tratarse de un tele-mando.eléetrico es posi-
40 ble con una sola pleza tipo 4 plantilla copia efectu-.
arse sim{ltaneamente el mismo trabajo en todas las
maguinas-herramientas que dotades de electro-imanes y
motores convenientemente dispuestos reproducen la misma
pleza sin necesidad de gue €sta méquina:trabajs.opera~
45 rio alguno, yd que t0dos los mandos irdn guiadps por el
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mismo palpador gque es el »cerebror gue moevrd & los oon-
tactores que son los gue accionan a los eleciro-imanes,
§ electro-imanes y motores de maroha ¥y freno y ddemas
érganos de todas las maquinas-herramientas conectadas a
ésta red eléctrica,

Como los movimientos de una mdquina-herramientas se
sfectudn en el espacio segin tres ejes coordenados, este
telemando eléotrico de reproduccidn accionard segin esos
tres ejes coordenados por las posiciones que nos vaya
dando el palpador en la copia y en algunas mdquinaes-he=-
rramientas como en el Forno gueda simplificado & 2 éjes
coordenados y yéAque el eje de las »Zr lo podemos hacer
iguel a O para la mayoria de las piezas de revolucidn,
egtando todos los movimientos co:mrendidos en un sistema
plano cartesieno cuyas 2 variables X-Y son ias que nos
va marcando el palpador y reproduce la herramienta cenr
la potencia preciss pars vencer los;esfuerzos de corte y

dendo una pieza de un volumen determinado por tratarse

‘de un sdlido de revolucidn.

Este sistema oléctrico y electro-magnetico tiene
grandes ventajas sobre los sistemas mecdnicos yd en de-
suso; é hidradlico.- Los sistemas mécanicos de reproduc-
cidn exigen une presién elevada del palpador sobre la
copla lo gque hace imposible tods precisidn, siendo impo-
sible asimismo coviar dngulos rectos, no permitiendo tam-
poco el mando a distancié en condiciones aceptables,

El mando hidradlico, por servo-mando con presiones
muy pequeiias del palpador se consigue asfuerzos,aeepta-
bles en la herramienta de corte y con diversos artifi-
clos puede conseguirse el coplar a 90%, pero tiene los

inconvenientes inherentes a todo mecanismo hidréulioo,
tales como irregularidad grande en el_funcionamiento por

las burbujas de aire, propensidn de fugas en las juntas
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por tener que trabajar a base de aceite a determinada
presién y por no ser pricticemente posible (dade la cou-
plioaeién de tuberies gue ello lleva consigo) el poder

mendar eon una sola copla ¥ un solo palpador a un con-

Junto de mdquinas, siendo estd une de las variss venta-

jas del procedimiento eléctro-magnetico, objeto de esta
pdtente.- Otro de los inconvenientes del copiador hidra-
ulicoses la variacidén de la viscosidad del aceite que
lleva todo sistema hidrdulico, muy acusada en los afas

de invierno sobre todo, al poner lu mdquina en marcha

y al cebo de una horas de funcionsmiento, por las varia-
ciones de presidn que se experimenta por disminucidn de

la visoosidad del aceite al inlciarse la noraal élevacién'
de témperatufa gue provoca todo trabajo.

Ademas de la ventaja indicada antes del procedimi-
ento eléctrico y eleciro-magnetico, de servomando ¢ te-
lemando, para el accionamiento gim{ltaneo de una ¢ vari-
as mdquinas efectuando un mismo trabajo, con una sola
pieza copia & plantilla y un solo palpador, btenemos tam-
bien que larvariacién de vemperatura no es inconveniente
en este sistems, mlentras que en el bidréﬁlico lo es y de
gran importancia.

El objeto de ests solicitud es registrar una psten-
te de invencidn de un nuevo sistems de reproduccién electr-
magnetico caracterizado por un sistema eléctrico en el u
cual se encuentra un palpador de gran sensibilidad cuyss
miero-movimientos se transforman en impulsos eledtricos
que accionan un sistema de contaectores que cierran y'
abren los circuitos de elctro-imanes, 4 bien de motores,
frenos gléctricos y eléctro—iﬁanes, de tal forma que los
movimientos del util cortante de 1le méquina-herramienta
se efectden con la suficiente fuerza pera coﬁtrarrestgr

las presiones y rescclones de la herramienta al penetrar
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en la materia a trabajar, caracterizdndose ademés
Por poder -efectuar independiente e 1nstanténeame£
te dicha labor y ademés porque permite acoplar e
una serie de méquinas este siptema, que trabejarén
ein operario, reproduciéndose.autométicamente; con
una copia y un pealpador, la misme pieza.

VARIOS:

Los términos en que queda“iédactada'estawmg
moria descriptiva son cierto y fiél reflejdvde 1o
que pe pretende registrar como Patente de Inven-
oién, debiéndose tomar en sentido amplio, nunca
limitativo.

Ila entidad peticioneria ée regerva el dere-
cho & obtener los oportunos registros compleméhtg
rios (Certificados de Adicién), por los perfececio
nemientos que la préctice pueda aconsejar en el
fufuro. ~
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NOTA DE BREIVINDICACTIONES

Se reivindica, como de propias y nueva inven
cién, a favor de la SOCIEDAD ANONIMA GOHSTRUOTOHA
ESPANOLA DE MAQUINAS-HERRAMIENTAS “SACEM", domiel

liada en Villabona (Guipdzecoa), por los extremos
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sigulentes:
PRIMERO = Por un sistema de tele-reproduc—
cién o copiado electro-magnético para aplicar a
cualquier migquine en general, que se carécterbze
140. ‘ por estar compuesto esencialmente de un palpador
A eléctrico (pieza que va siguiendo los contornos
de la plantille-tipo a repraﬁueir) instalado en
une méquina principal, aisponiéndo'igualmante de
trasmigores que recogen los movimlentos u dscilg
145. ciones de dicho palpador, los cuales, permuténag
mse por impulpos eléctricos, peasan a electroimanes
- 0. motores que accionan los elementos de trabajo-
‘de les méquinas secundarias (méquine o méquinas
rerpductoras), situades junto o a digtancia de la
150, prinecipal citade. 7
SEGUNDO = Por el mismo sistema a que nos he
mos referido en la reivindicacién anteridr, que
se caracteriza tembién porgue puede ser utilizado
sobre los tres ¢ sobre doe ejes coordenados de ka
155, piega e reproducir, resultando~aplieable asi & &i
vergas mdquinas, y porguse los movimientos del pal
pador gue opera sobre la plantille-tipo en la mé-
“quine principal, se traemitem, sin intervencidn
humene, & las méquinas secundaries o reprbducto-
160. ras, con la potencia precisa péra vencer log es-
fuerzos del corte y efectuar ei copiedo,
TERCERO = Por un "S8ISTEMA DE TELEREPRODUC~
GIﬁN O COPIADC EIEGTRO—MAGNETIGO PARA APLICAR 4
CUALQUIER MAQUINAS EN GENERAL®, |
165, , Tal y como quede desorito y para loe fines

egpecificados,
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175.

La presente Memoria degeriptiva consta de
siete hojas, foliadas y mecanograf iadas por una
sola oera, para la mejor comprensién de lo que
se pretende patentar. ‘ .

Madrid, a catorce de Mayo de mil novecien-
tos cincuenta y uno. '
Por autoriﬁaoi.o’n de la Sociedsd Anénima -

Constructira Egpaiiola de Méq’uings prramientas,
SAcEL. gRRIy T R
‘ <::/ - RIS
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