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pars una Patente de Invencidn por veint{?aﬁos por ™NUEVQ SISTEMA
VARIADOR DE VELOCIDAD PROGRESIVO", a favor de Don Emiliano
AGUIRREZABAL BILBAO, oon domicilio en Bilbao, ¢/ Ercilla, 17.
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La presante 1nven016nhse/f%fiere a un mecanismo de transmisién

de movimientos giratorios con velocidad de sentrads constante y velo-

61dad de salida variable entre 0 hasta un valor méximo de forma pro-

gresiva, pudiandéeef r eate camblo tanto con el mecanismo parado
como an marcha, slendo apliqﬁble para todos los casos técnicos que
exljen tales caracteristioag.

Al contrarfo que las démés soluciones mecénices pars la varia-
¢1bn continua/ de la velocldad ds un movimiento giratorio, la trans-
misibén de la jpotencia no ée afectuaré por friccién, sino por engra-
nes planetariios alrededor del engranaje del eje de salida, el cual
recibe impulsLs peribdicps desde varilos sistemss oscllantss y desfa-
sados sobre mecanismos ds marcha libre,

Para la mayor facilidad de comprensibn dal aparatobobjeto de
esta patente, raeprasentamos en el adjunto dibujo una forma ds eje-

cucibdn del mismo, dasda a titulo de ejemplo de realizacibdn y sin que

tal forma tenga cardcter alguno limitativo.
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El eje de entrasda -l- gira con una velocidad uniforme y cons-
tante, y en 81 se aplicaré la potencia que 88 qulere transmitir.
Dentro del eje -l-, y dispuesto concéntricamente, se encuentra el
tornillo -2-, que tiens una rosca de psaso muy grande con la cual
coincide 1la rosca interior de la tuerca =-3-, que tiene un extremo
yue sale por sl centro del sje =~l-, impldiendo de tal forma por su
excentricided un giro relativo sntre eje -l- y tuerca -3-, psro
permitiendo un daesplazamiento axial de esta {iltima, que sirve para
la varlacidn de la wveloclidad del eje de salida -4-. Por causa de
la rosca de paso grande, el desplazamiento axial de fzﬁfgfaooasio-
na un giro del tornillo -2- dentro del sje =-l-. Como se puede apre-
clar en la figura, el tornillo -2- tiene la psrte sallente del aje
-1- otra vez dispuesto excéntricamente.

La magnlitud de las dos excontriclidades es exactamente igual,
de forma que por el glro del tornlllo ~2- dentro del eje -1l- la
excentricided resultante con - referanclia al eje de giro del eje
-l- e3 variable entrs el valor méximo, 1gusl a dos vacaslla excén=-
tricidad particular y 0.

En la oscllscisén sinusoldal varisble ceusada por este excén-
tricidad y el giro uniforme del eje -1~ partioipa sl plato -5-,
gue la transmite a la palanca =~6-. Efectivamente existen de estas
pelancss varias igunales, cuyos ejes -7~ estén dispuestos sobre un
ciroculo concéntrico con al eje de entrada -l-, al igual que con el
e}e de salide -4-. Los ejes -7- llevan los engranes =-8-, los cuales
presentan la disposiocidn de una serie de engranes planetarios, en-
granando todos ellos con el engrane =-9-, fljado sobre el aje de
salida -4-.

Como se v& en la figura, los engrenes -8- sstén ascoplados al
eje -7~ por medio de un gcoplamisnto de accidn dirigida, 6 marchsa

libre, formado por los rodillos -10- qus ss encuentran en las ra-

‘nuras practicadas en la forma adecuada sn @l engranaje =8-,
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Por la disposicibdn planetaria de las palancas -6~ resulta, qus
la oscilacidn del plato ~5- es tranamitida a estas palancas con un
desfasamlento correspondlents al nlimero de palancas existentes, &
sea, que cada palanca sucesiva, en la direccidn del giro del eje -1-
ofectla el mismo movimiento que la palanca anterior, pero un lapso
de tlempo determinado més tarde. Por medio ds los rodillos -10- par-
ticipan los engranss -8- en una parte del movimiento de lua palanca
-6=, transmitiendo dursnte este tiempo su movimientc al engrane =0-
y 8l aje de sslida -4-. D8 aqul resulta, gue c¢ada uno de los engra-
nes -8- transmite impulsos al eje de sallda, y como estos 1mpuléos
son desfasados, & ses se sobreponen uno sobre el otro, el oje de
salida -4- e3s continuamente impulsado an una direccibn, efectuando
de tsl forma un giro.

Con una velocidsd de entradas constante, el nimero de impulsos
que reoibe el eje de salida sn la unidad del tiempo tembién lo serd,
de forma que la continuldad del giro de sa2lida ssa ilgual para todas
las velocldsades,

Por medio de la variscidn de la amplitud de la oscilacidn de
las palancs=zs «6= en la forma descrita, se consigue, que durante cada
impulso sobre el eje de salida su recorrido sea més § menos grande,
y como el nfimero de impulsos es constante, la velocidad del eje de
salida serf varlable con la variacidn de la excentricidad del plato
=5=,

Se hace constar expresemente que cualquier modificacién due se
introduzca en sl objsto descrito, ya sea en su forme, dlmensionses,
proporciones, escalas, asi como de clases de material empleado, sse
considerard dentro del &mbito de la presente invencidn, siempre que

no altere & modifique su funcibn caracteristicu.

Se declara de novedad y de propls invencién el objeto de esta

solicitud de patents, ocon lus sigulentes:
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l.- Nuevo sistema variador de velocidad progresivo, caracterizado
- porque el trabajo y funclonamiento del mismo se realiza por media~-
cidm de engranajes.
2+~ Nuevo sistema variador ds velocidad progresivo, segfin la rei-
vindicacl8n 12., ocaracterizado porgue el movimiento de rotacidn del
eje de entrads se transforma en una serle de osollaciones peribdicas
Y desfasedas.
3e= Huevo sistema variador da wlocidad progresivo, seghn les rei-
vindicacliones anteriores, caracterizado porque sa sobreponen al eje
de sallida las partes de las oscllsciones mencionadas en la reivin-
dlcaoibdn segunda, que tlensen la misma direccién por medio de meca-
nismos de acoplamiento de accibdn dirigida.
4,- Nuevo sistams vsriador d velocidad progresivo, seghn las rei-
vindilcaclones anteriores, caracterizado porque la velocidad de sall-
da queda determinada por la amplitud progresivamente veriable de las
oscilaclones mencionsedas en le raivindicacldn segunda.
5,- La Patente de Invenci8n ocuyo privilegio se solicita por veinte
afios para Espafie y sus dominios deberi recasr por "NUEVO SISTEMA
VARIADOR DE VELCCIDAD FROGRESIVO", segfin se describe y reivindioca
en la presente Memorias que consta de cuetro hojas follsdss y meca-
nogréfiadas por unga sols oars y se illustra con los dilbujos qus a la
misma 86 acompafian,

Msdrid, 2 de Mayo,de 1.951.

PB: Emili 1

pro .Am&ﬁéizzwu BILBAO,
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