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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

para ana patente de invención por ve intradós por "NUEVO SISTEMA 
VARIADOR DE VELOCIDAD PROGRESIVO", a favor de Don Emiliano 
AGUIRREZABAL BILBAO, oon domicilio en Bilbao, o/ Eroilla, 17.
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La presente invenoiónfSt-a^eflere a un mecanismo de transmisión 
de movimientos giratorios con velocidad de entrada constante y velo­
cidad da salida variable entra o hasta un valor máximo de forma pro­
gresiva, pudiendcf af^ct^r este oambio tanto con el mecanismo parado 
como en marcha, siendo aplicable para todos los casos técnicos que 
exijan tales característica^.

Al contrallo que las demás soluciones mecánicas para la varia­
ción continua/de la velocidad de un movimiento giratorio, la trans­
misión de la potencia no pe efectuará por fricoión, sino por engra­
nes planetarios alrededor del engranaje del eje de salida, el cual 
recibe impulsos periódicos desde varios sistemas oscilantes y desfa­
sados sobre mecanismos de marcha libra.

Para la mayor facilidad de comprensión dal aparato objeto de 
esta patente, representamos en el adjunto dibujo una forma de eje­
cución del mismo, dada a titulo de ejemplo de realización.y sin que 
tal forma tenga carácter alguno limitativo.
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El eje da entrada -1- gira con una velooidad uniforme y cons­
tante, y en él ae aplicará la potencia que ae quiere transmitir. 
Dentro del eje -1-, y dispuesto concéntricamente, se encuentra el 
tornillo -2-, que tiene una rosca de paso muy grande con la cual 
ooincide la rosca interior de la tuerca -5-, que tiene un extremo 
que sale por el oentro del eje -1-, impidiendo de tal forma por su 
excentricidad un giro relativo entre eje -1- y tuerca -5-, pero 
permitiendo un desplazamiento axial de esta última, que sirve para
la variación da la velocidad del eje de salida -4-. por causa de
- „ tueroala rosca de paso grande, el desplazamiento axial de la/-3- ooasio-
na un giro del tornillo -2- dentro del eje -1-. Como se puede apre­
ciar en la figura, el tornillo -2- tiene la parte saliente del aje 
-1- otra vez dispuesto excéntricamente.

La magnitud de las dos excentricidades es exactamente igual, 
de forma que por el giro del tornillo -2- dentro del eje -1- la 
excentricidad resultante con - referencia al eje de giro del eje 
-1- es variable entra al valor máximo, igual a dos veces la exoán- 
trioidad partioular y 0.

En la oscilación sinusoidal variable causada por este excán- 
trloidad y el giro uniforme del eje -1- participa el plato -5-, 
que la transmite a la palanoa -6-. Efectivamente existen de estas 
palanoas varias Iguales, cuyos ejes -7- estén dispuestos sobre un 
ciroulo concéntrico con el eje de entrada -1-, al igual que con el 
eje de salida -4-. Los ejes -7- llevan los engranes -6-, los cuales 
presentan la disposición de una serle de engranes planetarios, en­
granando todos ellos con el engrane -9-, fijado sobre el aje de 
salida -4-.

Como se vé en la figura, los engranes -8- astán acoplados al 
aje -7 - por medio de un acoplamiento de acción dirigida, ó marcha 
libre, formado por los rodillos -lo- que se encuentran en las ra­
nuras practicadas en la forma adecuada en el engranaje - 8- .
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Por la disposición planetaria da las palancas -6- resulta, que 
la oaoílaoi&n del plato -5- es transmitida a estas palancas con un 
desfasamiento correspondiente al número de palancas existentes, ó 
sea, que cada palanca sucesiva, en la dirección del giro del eje -1- 
efectúa el mismo movimiento que la palanca anterior, pero un lapso 
de tiempo determinado más tarda, por medio de los rodillos -lo- par­
ticipan los engranes -8- en una parte del movimiento de la palanca 
-6-, transmitiendo durante este tiempo su Movimiento al engrane -9- 
y al aje de salida -4-. De aquí resulta, que cada uno de los engra­
nes -8- transmite impulsos al eje de salida, y como estos impulsos 
son desfasados, 6 sea se sobreponen uno sobra el otro, el eje de 
salida -4- as continuamente impulsado en una dirección, efectuando 
de tal forma un giro.

Con una velocidad de entrada oonstante, el número de impulsos 
que reoibe el eje de salida en la unidad del tiempo también lo será, 
de forma que la continuidad del giro de salida sea igual para todas 
las velocidades.

Por medio de la variación de la amplitud de la oscilación de 
las palanoas -6- en la forma descrita, se consigue, que durante cada 
impulso sobre el eje de salida su recorrido sea más ó menos grande, 
y como el número de impulsos es constante, la velocidad del eje de 
salida seré variable con la variación de la excentricidad del plato 
-5-.

Se haoe constar expresamente que cualquier modificación que se 
introduzca en el objeto descrito, ya sea en su forma, dimensiones, 
proporciones, escalas, asi como de clases de material empleado, se 
considerará dentro del ámbito da la presante invención, siempre que 
no altere ó modifique su función característica.

N O T A

Se declara da novedad y de propia invención el objeto de esta 
solicitud de patente, con las siguientes;
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1.- Nuevo sistema varlador de velocidad progresivo, caracterizado 
- porque al trabajo y funcionamiento del mismo se realiza por media-

2. - Nuevo sistema variador da velocidad progresivo, según la rei­
vindicación 1&., caracterizado porque el movimiento de rotación del 
eje de entrada se transforma en una serie de oscilaciones periódicas 
y desfasadas.
3. - Nuevo sistema varlador de velocidad progresivo, según las rei­
vindicaciones anteriores, caracterizado porque sa sobreponen al eje 
de salida las partes de las oscilaciones mencionadas en la reivin­
dicación segunda, que tienen la misma dirección por medio de meca­
nismos de acoplamiento de acción dirigida.
4. - Nuevo sistema variador de velocidad progresivo, según las rei­
vindicaciones anterioras, caracterizado porque la velooidad de sali­
da queda determinada por la amplitud progresivamente variable de las
oscilaciones mencionadas en la reivindicación segunda.
5. - La Patente de Invención cuyo privilegio se solioita por veinte 
años para España y sus dominios deberá recaer por "NUEVO SISTEMA 
VARIADOR DE VELOCIDAD PROGRESIVO", según se describe y reivindica 
en la presente Memoria que consta de cuatro hojas foliadas y meca­
nografiadas por una sola cara y se ilustra con los dibujos que a la 
misma se acompañan.

cióm de engranajes.
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