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Ea e l  Sontrol automático de la s  máquinas 

de la v a r ropa, están  p revistos normalmente unos 

medios para p erm itir en la s  mejores condiciones 

e l paso de l a  pequeña velocidad de lavado a l a  gran ¿v 

velocidad de escu rrid o , En é fe c to , ya es oonooido .'•>
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que la  puesta en marcha brusca a gran velocidad  
plantea problemas de f a l ta  de eq u ilib rio  o de par 
resisten te  incompatibles con algunas suspensiones 
o oiertos motores. En p a rtic u la r , algunos tipos  
de motores de accionamiento de doble bobinado d is i­
m étrico o de co rrien te  continua no pueden soportar sin  
peligro la s  sobrecargas que resultan del paso brusco 
de la  pequeña velocidad en un sentido a la  gran v elo - ; 
cidad en sentido co n tra rio , y recíprocamente. En eí  
caso de motores de accionamiento alimentados por co - - í 
rrle n te  continua, la  sobrecarga que re su lta  de dicha 
fa ls a  maniobra corre  e l  riesgo de d e te rio ra r  grave­
mente lo s  órganos de alimentación cuando comprenden 
semi-c onduc to re a .

Es por ésta  razón que la  mayoría de la s  
máquinas de la v a r , y más especialmente la s  máquinas 
de tambor horizontal en la s  que, a velocidad lenta*  
la  rotaoión del tambor es regularmente altern ad a, e s -  i 
tán equipadas de un programador inversor que garan­
tiz a  siempre la  variación  de la s  velocidades para 
un mismo sentido de ro tació n  del tambor cualquiera  
que sea e l in stan te en que es efectuado e l  acciona­
miento, incluso s i  éste  es disparado manualmente por 
e l  usuario fuera del momento previsto por e l construc­
to r . También se e v ita  a s í toda fa ls a  manipulación 
p eligrosa.

Entre lo s  d isp ositiv os conocidos para res­
ponder a é s ta s  exigen cias de seguridad, e l  más e f i -  
oaz con siste  en equipar a l  programador de dos micro- 
motores independientes, e l uno que aooiona la  maroha30
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inversa del motor de accionamiento del tambor a pe­
queña velocidad, y e l  otro que aociona á l  programa­
dor mismo. En éste  d isp o sitiv o , e l  micromotór de 
la  invención es parado cada vez que e l escurrido  
es accionado, provocando e l programador simultánea­
mente la  apertura de un in terru p to r y e l  c ie r re  del 
in terru p to r de accionamiento de la  gran velocidad. 
Quede bien entendido que lo s  movimientos resp ecti­
vos de ésto s dos in terru p to res están sincronizados 
por construcción, de modo a impedir la  puesta en 
marché del escurrido en otro  momento que e l p rev is-  
to . .

E l inconveniente de éste  d isp ositivo  es 
su precio elevado que re su lta  de la  u tiliz a c ió n  
de dos micromotores. Se ha tratad o  de remediarlo 

enpleando un solo micromotor. En éste  caso , la s  l e ­
vas de inversión y de programa funcionan sin in te ­
rrupción, y e l  con stru cto r ha p rev isto , durante e l  
escu rrid o, la  puesta fuera de c irc u ito  de los in te ­
rruptores de inversión . Este d isp ositivo  es más eco­
nómico, pero deja s u b s is tir  otro inconveniente? si 
durante e l  funcionamiento normal de la  máquina de 
lav ar, e l  usuario g ira  la  manivela que a rra s tra  a 
la s  levas de programa durante la  operación de lava­
do, y coloca é stas  levas en posición de escu rrid o, 
tiene una posibilidad sobre dos de accionar e l mo­
to r  principal a gran velocidad, en el momento en 
que éste giraba en e l otro sentido. De e llo  se dedu­
cen los inconvenientes citados más a rr ib a , que pue­
den conducir a un d eterioro  de lo s  órganos de la má—
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E l objeto de la  presente inveneión radica  

en la  u tiliz a c ió n  de un programador que comprende 
un solo micromotor, eliminando todos loa riesgo s  
de fa ls a s  manipulacionest estando e l d isp ositivo  
previstos constituido de elementos pooo numerosos, 
fá c i le s  de fa b ric a r  y por consiguiente económi­
cos.

• • . . i '

Loa dibujos siguientes y la s  explicaciones  
que le s  acompañan permitirán haoer comprender mejor 
la  invención. Se t r a ta  de un ejemplo de realización *  
que no presenta ningún caró o ter lim ita tiv o .

La figura 1 ,  representa esquemátidaménté, 
según la invención, lo s  órganos de accionamiento

■* V í
y lo s  in terru ptores destinados a asegurar e l  paso 
de la pequeña a la  gran velocidad en una máquina 
de la v a r. 0 sea por un lad o, una leva 1 sometida a 
un movimiento ro ta tiv o , que accion a, por mediación 
de una palanoa 2 y de un apéndice 3 , cada vez qué ás~^&

jv.V*..

te  se presenta en una ranura 4 e l  c ie r re  de un in te­
rruptor 5 » y por otro o tra  leva 6 igualmente en ro­
tació n , que asegura e l  c ie rre  de un in terru p tor 7 , 
por mediación de la  palanoa 2 y de un apéndice 8 , 
cada vez que éste  se presente en la  ranura 9* la  
palanca 2 es móvil en 10 y esté  constantemente em­
pujada oontra la s  dos lev as, por ejemplo por im r e -

1

, ! *
m .
I I

S

m .

sorte  no representado. La figura 2 representa e l es
f e

30.

quema e lé c tr ic o  de conexión de dos bobinas SI (pe­
queña velocidad) y B2 (gran velocidad) del motor 
de accionamiento, con lo s  in terru ptores oorrespondien >• •>’
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E l in terru p to r 5 acciona la  gran yelooi-*- 
dad y e l in terru p tor 7 la  pequeña velocidad del. 
motor de accionamiento. Con éste  d isp ositivo e l  
c ie rre  del in terru p to r 5 puede se r perfectamente 
sincronizado oon la  apertura del interruptor.'?»" es 
d ecir la  detención de la  pequeña velocidad.

La leva 1 g ira  regularmente, accionada 
por un eje 1 2 , sometido a una rotación  de tula í*.p. 
m. por ejemplo, te jo  e l efecto  de unVióromotor
y de engranajes no representados. E sta  leva es nor-

• / •••
malmente so lid aria  en rotación de o tras  levas 13 y'

k _ i

14 destinadas a accion ar la  marcha inversa del mo­
to r  de accionamiento, asegurando tiempos de reposo 
entre dos sentidos de marcha consecutivos. E l eje . 
12 propiamente dicho y e l conjunto de las  levás  
que acciona pueden ;e r desolidarizadas mecánicamen­
te  según un procedimiento que será d escrito  más i 
tard e.

La leva 6 g ira  más lentamente, a la  v e lo c i-i , •
dad de una revolución pbr ejemplo. Es aoclonada por 
sacudidas en una ro tació n  denominada: paso a paso 
oomo es conocido,de t a l  forma que la  ranura 9 's e  
enouentra enfrente del apéndice 8 durante utt minu­
to  a l  menos, es d e c ir , durante un espacio de tiem­
po correspondiente a l  menos a una vu elta  completa 
de la  leva 1 .

Los movimientos de la s  levas 1 y 6 son 
asegurados por un solo micromotor cuya maroha es in -  
terrupida durante operaciones de accionamiento del
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cambio de velocidad. Cuando la  ranura 9 de la  l e -  1  
va 6 recibe a l  apéndice 8. de la  palanca 2 ,. el, In­
terru p to r 7 es ab ierto  y la  pequeña velocidad del 
motor de accionamiento es in terru p id a; en el mismo 
instante y por construcción, la  ranura 4 de la  leva 
1 sé encuentra enfrente a l apéndice 3 <36, la  palanca 
2 , y e l in terru p tor 5 a l  cerrarse  accion a. la  gran 
velocidad del mismo motor.

La figura 3» muestra en perspectiva e l dis­
positivo según la  invención, que permite llegado  
e l  momento d eso lid arizar en rotación  la s  levas 13 ; > 
y 14 por un lado, y e l  árbol 12 por o tro . E l árbol 
12 es so lid ario  de una leva de accionamiento 15 que 
asegura mecánicamente e l  avance paso a paso del pro­
gramador de una rueda 16 que constituye lav activ a­
ción del juego de ruedas reductor accionado por el 
mioromotor no representado, y una cubeta 18 v id ta  
con d etalle  en la  fig u ra 4. En e l in te r io r  de la  
cubeta 18 de a lo ja  un resorte plano 17 plegado en V  
inmovilizado en una ranura 18 b is  de la  oubeta y 
cuyas dos ramas están comprimidas sobre un núcleo 
17 bis so lid ario  de la  cubeta, y por endé del árr- 
bol 12 .

Normalmente la  oubeta 18 accionada per­
manentemente por e l árbol 12 tiende a accionar 
por lo s  bordes de la  ranura 18 b is  a l  reso rte  17, . 
cuya punta está  normalmente encastrada en un hueco 
22 previsto  en la  leva l ,  siendo solidarizada és­
ta  últim a, por ejemplo por las  espigas 20 que 
penetran en los o r if ic io s  20 bis con la s  levas 14

í ,
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13 montadas libremente sbbre e l árbol 12. >■' il-
E l funcionamiento del d isp ositivo es co­

mo sigue: durante la  rotación  de la s  dos levas 1 
y 6 , ouando e l  apéndice 3 de la  palanca 2. es tá  en­
fren te  de la  ranura 4 de la  leva 1 , la  palanca no 
puede moverse más que s i a l mismo tiémpo e l  apéndi­
ce 8 sb encuentra enfrente dé la  ranura 9 de la  le - '  
va 6. Cuando llega  éste  in stan te , e l  apéndioe 3 blo­
quea en rotación  e l  movimiento de la  leva 1 , estando 
p revista  la  forma de lo s  planos en oontaoto por cons­
trucción  para perm itir éste  bloqueo. En e l mismo 
momento, e l in terru p to r 7 se ab rirá  y detendrá la  
velocidad "lavado", mientras que el' in terru p tor 5 
se cerrará  y accionará la  gran velocidad "e so u rri- ; 
do". \

E l árbol 12 , siempre accionado para g ir a r  
en e l sentido de la  flech a f , bajo e l  e fecto  de la  
rueda 16 , empuja por la  ranura 18 b is  (figu ra 4) 
a l resorte  17 . E s te , inoomodado por e l  sa lien te  in­
te r io r  21 de la  leva, 1 se ap lasta  contra e l  núcleo 
17 bis» su punta sobrepasa a l  sa lien te  21, y des­
pués se endereza. E l árbol 12 puede por tanto con­
tinu ar girando con la  leva 15 y la  rueda 16 , y la s  
piezas 1 , 14  y 13 permaneoen inmóviles* hasta que 
la  leva 6 , habiendo avanzado un paso, e l  borde de la  
ranura 9 levanta a l  apéndioe 8 , y por lo  tanto la  
palanca 2 , y e l  apéndioe 3 sale d é l a  ranura 4 de 
la  leva . En éste  momento, e l árbol 12 comienza 
a accionar de nuevo solidariam ente a la s  piezas 1 ,
14 y 13, habiendoencontrado la punta dél resorte 17!
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su alojamiento 22 como se representa en la' figura  

4.
Dicha conexión e lé c t r ic a , que no tiene

/ • . -

e l  c a rá c te r  a le a to rio  de un accionamiento por fr io ». ■ i, ; i ■■■■■
ción , confiere a l  d isp ositivo  según la  invención un 
funcionamiento muy seguro y muy duradero, ventaja  
complementaria a la  de la  economía realizad a median» 
te  e l  empleo de un sólo mioromotor.

Otra ventaja suplementaria del d isp o siti-  
vo radica en que la  manipulación manual del árbol 
de la s  levas del programador puede hacerse en cual­
quier momento, sin  ningún riesgo de v e r  poner en 
marcha la  gran velooidad de escurrido en el instan­
te  en que e l  lavado se efectúa en e l  sentido opues- 
to j se elimina por tanto toda sobrecarga peligro­
sa .

No es siempre p osib le, en e l  espacio de 
un programador, a lo ja r  las  piezas conforme a l  esque­
ma del principio de la  figura 1 , y se puede e s ta r  
obligado a emplear, en lugar de una sola palanca 
2 portadora de lo s  apéndices 3 y 8 , dos palanoas 
separadas, pero interdeoendientes, sin s a l i r  por e llo  
del maroo de la  presente invención.

N O T A
D escrita suficientemente la  n aturaleza del 

invento, a s í  como la  manera de re a liz a r lo  en la  prác­
t i c a ,  debe hacerse con star que la s  disposiciones
anteriormente indicadas son su scep tib les de modifica-

(  ■

clones de d e ta lle  en cuanto no a lte ren  su .principio  
fundamental. También se hace con star que e l  invento
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* oóríespozide a ana so lic itu d  de patente presentada en *&:

Franoia oon e l adinero 69.38336 de 7 de noviembre de 

1 .969 f aoogiándose por lo  tanto a lo s  benefioios que 

conoeden lo s  Convenios in ternacionales en vigor, sien­

do lo  que oonstituye l a  esenoia del referid o  invento p

t í¡:í;-
flt

■’V-.'
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V.

y por lo  que se s o l io !ta  Modelo de U tilidad  por 20  

años en España sobre: DISPOSITIVO DE BLOQUEO DE LA 

INVERSION, DURANTE EL ESCURRIDO, EN MAQUINAS DE LAVAR 

AUTOMATICAS, oaraoteriáándose por lo  sig u ien te .

1 . -  D ispositivo de bloqueo de l a  inversión, 

durante e l  esourrido, en máquinas de la v a r  autom áticas, 

del tipo que comprenden un programador aooionado por 

un solo mioromotor, caracterizad o  porque dispone dé 

medí os que permiten a l  mioromotor accion ar s in  interrup~tl; 

oión, y paso a paso, l a s  lev as  del programador duian- 

te  e l lavado y e l esourrido, siendo impedidas de g ir a r  i|; 

la s  levas que aooionan l a  inversión del sentido de mar-
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oha del tambor durante e l  período de esourrido.

2 .  -  D ispositivo según l a  reivind icación  1 , 

oaraoterizaúo porque la s  levas que aooionan 3a in ver- 

sión son arrastrad as en ro tació n  por e l mioromotor por 

mediaoión de un lim itad or de p ar.

3 .  -  D ispositivo según la s  reivindicaciones
i . ■ ■,

1 y 2 , caracterizad o porque e l lim itador de par oompren-
• , iv.jv-;

de un apándioe e lá stio o  aooionado por e l mioromotor, que [f; 

conduce a la s  levas de inversión mientras que la  r e s i s -  af:

teñóla opuesta a l a  ro taoión  de la s  lev as no obligas a W
■ ■ / . . . • , / ^

ourvarse y a escamotearse que e l  órgano de bloqueo sea  

liberado por la  rotaoión  de una leva del programador.

4 .  -  D ispositivo según la s  reivindloaolones
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1 , 2 y 3 , caracterizad o  porque e l  apéndice e lá s tic o  

es una banda m etálica plegada en V cuyo ángulo de 

apertura se agranda h asta  haoer s a l i r  a l a  punta de 

su alojamiento bajo e l  efeoto' de l a  re s is te n c ia  que 

le  es ofrecid a, siendo impeidida a una de la s  levas  

del d isp ositivo  de inversión de g ir a r  por e l  tope de 

un apándioé de una pal ano a de accionamiento de lo s  

con tactos, en e l fondo de l a  ranura de dicha le v a ,

5 . -  D isositivo  de bloqueo de l a  inversión, 

durante e l  esourrido, en máquinas de la v a r  automáti­

c a s , t a l  y como queda sustanoialmente d escrito  en la  

presente Memoria, y en lo s  dibujos adjuntos.

E sta  Memoria Consta de diez h ojas, e so rita s  

a máquina por una sola  ca ra ,

Madrid, muí

ETABLISSBMENTS CARPANO & PONS 

1. GOMEZ ACEBO Y MQ0ET
¡>, Flcaiadoi L Gaola Fatatatfaa
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