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DISPOSITIVO DE BLOQUEO DE LA INVERSION,

DURANTE EL ESOURRIDO, EN MAQUINAS DE.LAVAR :
AUTCMATICAS o=

" folicilante: BTABLISSEMBNTS CARPANO & PONS, entidad francesa,

residente en B.,P. 108, P-74 Cluses, Franois.

Eu el dontrol automdtico de las méquinas
de 1avar ropa, estdn previstos normalmsnte unos
cers, medios para permitir en les mejores condiciones

.?.: : el paso de la pequefia velocidad de lavado & la gran.

velooidad de escurtido, En #fecto, ya es,éonooido
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Que la puesta en marcha brusca a gran veloéidad
plantea problemas de falta de equilibrio o de par
resistente incompatibles con algunas suspensiones
o oiértos'motores. En pértioulan,'algunbs‘tiboé

de motores de accionamiento de doble bobinado'dibi-

métrico o de corriente continua no pueden soportar sin;f
peligro las sobrecargas que resultan del paso brusco *{”
de la pequefia velocidad en un sentido a la gran velo-éﬁ;
cidad en sentido contrario, y reciprocaménté. En el i

caso de motores de accionamiento alimentados por com
rriente contfnua, la sobrecarga que resulta de dicha_
falsa maniobra corre el riesgo de déteriorar'grave-
mente los 6rganos de alimentacién cuando oomprenden
semi-conductores, - L ; ,
Es por ésta razén que la mayoria de las
miquinas de lavar, y més especialmente las méquinas
de tambor horizontal en las que, a velocidad lenta,

la rotacién del tambor es regularmente alternada, es- ;}
tdn equipadas de wn programadof iniersor que garan-

tiza siempre la variacién de las velocidades para

un mismo sentido de rotacién del tambor cualqﬁiera‘

que aea‘el instante en que es éfectuado el acciona~
miento, incluso sl éste es disparado manualment§ por ;fr
el usuario fuera del momento previsic por el oonstruc—
tor. También se evita as{ toda . falsa manipulaoién
peligrosa, ’

Entre los dispositlvos conocidos para res-
ponder a éstas exigencias de seguridad el més efi- ‘
caz consiste en equipar al programador de dos micro- ,?t
motores independientes, el uno que acciona la march#
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_interruptor de accionamiento de la gren velocidad.
- Quede bien entendido que los movimientos respecti—'

_vos de éstos dos interruptores estdn sincronizados

~némico, pero deja subsistir otro inconveniente' si

lavar, el usuario gira la manivela que arrastra a

* $or principal & gran velocidad, en el momenito en

inversa del motor de accionamiento dqlltambbr'é pe-. i
quefia velocidad, y el otro que accions &l programa-

dor mismo, En éste diépositivo, el micromotér'do
la invencién es parado cada vez quo el eacurrido _
es accionado, provocando el programador aimulténea—:

mente la apertura de un interruptor y el cierre del’

por construccion, de modo a impedir le puesta en -
marc@é del escurrido én otropmbmengo que el previs-
to, ' o A
El inconveniente de éste dispositivo es

su precio elevado que results de la utilizacién

de dos micromotores, Se ha tratado de remediarlo
enpleando un solo micromotor. En éste caso, las 19-»
vas de inversién y de programa funcionan sin inte-
rrupeién, y el constructor ha previsto, durante el
escurrido, la puesta fuera de circufto dé'lss'into-
rruptores de inversién. Este dispositivo es més eco—

durante el funcionamiqnto normal de la méquina de
las levas de programa durante la operacién de lava-
do, y coloca éstas levas en posicién de escurrido,

tiene una posibvilidad sobre dos de accionar el mo-

que éste giraba en el otro sentido. De ello se dedu-

den conducir a un deterioro de los érganos de la e

cen 10s inconvenientes citados més arriba, Que pue-— 'fﬁ
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_de falsas manipulaciones, estando el dispositivo '

que les acompafian permitirén hacer comprender mojor

- de una palaenca 2 y de un apéndice 3, cada’ ‘vez que és-'

'pujada contra las dos levas, por e jemplo bof“ﬁn‘re- ’
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Pl objeto de la presente invencién radica
en le utilizacién de un programador que compronde
un aolo mioromotor, eliminando todos los riesgos

previstoa constituido de elementos poco numeroaoa,
fdciles de fabricar y por oonsiguiente eoonémi-;ﬁ

cos,

§e

'Los dibujos siguientes y las oipiféaoiones

la invenoién. Se trata de un ejemplo de realizaoién,
que no presenta ningum cardoter limitattvo.'
v La figura 1, representa esquemﬁtidhmdnté, o
segfn la invencién, los 6rganoa de accionamiento ' '
Y los interruptores destinados a aaegurar el Paso
de la pequefia & la gran velocidad en una méquina
de lavar. O sea por un lado, una leva 1 sometida a

un movimiento rotativo, que acciona, por mediacién"

te se presenta en unaranura 4 el cierre ‘de- un inte-
rruptor 5, y por otro ‘otra 1eva 6 igualmente en ro-
tacién, que asegura ol cierre de un interruptor 7,
por,mediaqién de la palanca 2 y,de un apéndige.S,;
_cadaivgz;@ue.‘.te pe'presentg,enAla ranuéqyg},Lé
palanca 2 es mévil en 10 y estd constaﬁtqméntéﬁgm;;

sorte no reprosentado. ‘La figura 2 representa el ea—
quema eléotrico de conexién de dos bobinas Bl (pe-
quetia velocidad) y B2 (gren velocidad) del motor
de accionamiento, con los 1nterpuptorea quregpondng
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" motor de accionamiento. Con éste dispositivo el.
.cierre del interruptor 5.puede ser perfectamente }f

;decir la detenoién de la pequeﬁa velocidad.-

por un eje 12, sometido a un&- rotacién de’ uﬁa r.p.:
'm. por ejemplo, bajo el efecto de un mibrOmotor
-y de engranajes no representados. Esta leva es nor4

- tor de ‘accionamiento, asegurando tiempos de reposo

' 'barde.
20,

7to al menos, es decir, durante un espacio de tiem~.

asegurados por un solo micrpmotor cuye mgrcha‘ea in-

.
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tes, : . v
. El interruptor 5 acciona la gran veléci¥
dad y el interruptor 7 la pequeﬁa velocidad del

sincronizado con la apertura del interruptor 7, es

La leva 1 gira regularmgnte, accionada S

malmente solidaria en rotacién de otraa levaa 13 y

K

14 destinadas e accionar la marcha inversa del mo-v

enire dos sentidos de marcha consecutivos. El eJe
12 prOpiamante dicho y el conjunto de las levas '
que acoiona pueden ;ey desolidarizadas mecénicamen—
te segﬁn un procedimiento que seré descrito més 7'1

.,v

La leva 6 gira mds 1entamente, a 1a veloci—"
dad de una revolucién por e;emplo. Es aooionada por’
sacudidas en una rotacién denominada: paso a paso.
como es conocido de tal forma que la ranura 9v*ao
enouentra enfrente del apéndice 8 durante un minu-

‘o correspondiente al menos a una vuelta completa-
de la leva 1, ' T
’ Loa movimientos de las levaa 1 y 6 son

terrupida durante operaciones'de-aociohgm;enfo_del
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'camhio de velocidad. Cuando. la ranura 9 de 1a le- _
.va 6 recibe al apéndice 8 de la palanca 2, eL xn-3;g

instante y por construccién, la ranura 4 de la leva‘

:2, y el interruptor 5 al cerrarse acciona 1a gran
velocidad del mismo motor, '

'-poaitivo seglin la invencidn, que permite llegado
- e1 momento desolidarizar en rotacién las levas 13' 
s 14 por un lado, y el drbol 12 por otro. El érbol

‘amegura mecénicamente el avance paao a paso del pro- E
gramador de una rueda 16 gue constituye la activa-

'_ micromotor no representado, y una cubets 18 vidta

cubetea 18 de aloja un resorte -plano 17 plegado en: V
~ inmovilizado en una renura 18 bis de la oubeta ¥

manentemente por el 4rbol 12 tiende a qccibna:
por los bordes de la ranura 18 bis al fegbrté 17,
' cuya punta estd nqrmalmente'encga%rada eqfun.huo¢0'5
- f22'previsto en la leva 1, siendo solidarizaﬂa.és—‘ 1
~ ta Gltina, por ejemplo por las espigas 20- que
"penetran en los orificios 20 bis con las levas 14

terruptor 7 es abierto y la pequefia velocidad del'

motor de accionamiento es interrupida; en el mismo

1 s6 encuentra enfrente el anéndice 3 de 1a palanca

~ La figura 3, muestra en perspectiva el dis-

12 es solidario de una leva de accionamiento 15 quo

cién del juego de ruedas reductor accionado por el

con detalle en la figura 4., En el interior de la

cuyas dos ramas estdn comprimidaa aobre un nﬁcleof
17 bis solidario de la cubeta, y por ende_del;ére ;
bol 12, | L

. Normalmente la oubqfa'le‘acgionada'p§r~;'




5e

¥ 10,

15,

20,

aaaaa

25,

30,

, j 6, cuando el apéndice 3 de:l.d'palan{(:a2.,¢_as'l;é'--eﬁ..T ;}:

pués se endoreza. ‘El érbol 12 puede por tanto con-',

" piezas 1,14 y 13 permanecen inméviles, hasta que

~la leva. En éste momento, el &rbol 12 comienza

- a acoionar de nuevo solidariamente a las piezae 1,

‘velocidad "lavado”, mientras que eliinterrﬁp%orf5'f--;
' se cerrard y accionard la gran velocidad "esourri-

13 montadaa libremente sobre el érbol 12. ‘ |
El funcionamiento del dlspositivo es 0O-
mo sigue: durante la rotacién de las dos lgvas.;

frente de la ranura 4 de la leva 1, la’palawxca no.
puede moverse més que si al mismo tiémpd el abénﬁi_

ce 8= encuentra enfrente da la ranura 9 de la le-‘ .
va 6, Cuando llega éste 1nstante, el apéndioe 3 blo-
quea en rotacién el movimiento de la leva 1, estandq
previste 1a forma de los planos en contaoto por cons
truceién para permitir éste bloqueo. En &1 mismolf’”
momento,. el interruptoi T se abrird y dotqndrﬁ”la

do". : Y A
El érbol 12, siempre accionado pé;h giréf,

en el sentido de la flecha f, bajo el efecto de la

rueda 16, empuja por la ranura'laibig (figura 4)

al resorte 17, Este, incomodado por el saliente in- i

terior 21 de la leva, 1 se aplasta ocontra el ﬁﬁcléo-,};f

17 bis, su punta sobrepasa al saliente 21, ¥y des—
tinuar girando con la leva 15 y la rueda 16, ¥y las
la leva 6, habiendo avanzado un paso, el borde de la

ranura 9 levanta al apéndice 8, y por lo tanto ia
palanca 2, y el apéndice 3 sale de. la ranura 4 de

14 y 13, habiendoencontrado la punta del resorte 17
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'chmplementaria a la de la economia realizada mcdian-

~de las levas del programador puede hacerse en cual-fL

- Dicha conexién eléctrica, que no tleno o
el cardcter aleatorio de un accionamiento por frio-
cién, confiere al dispositivo segun la invenoién un

funcionamiento muy seguro y muy duradero, vontaja
‘te o1 empleo de un sélo mloromotor. : S
‘Otra ventaja suplementaria del dispositiii

vo radica en que la manipulacién ‘manual dol érbol

quier momonto, sin ningun rieago de ver poner en-"'

marcha .la gran velooidad de escurrido en. el instan-f

" 4 ‘en que el lavado se efectda en ol aentido opues-':“

ooun prqgramador, alojar las piezas conforme al esque-

o3 se elimina por tanto toda sobrecarga poligro-
sa, ' : o

No es siempre posible, en el ospacio de

ma del principio de la figura 1, y se puede estar
obligado a emplear, en lugar de una sole palanca
2 portadora de los apénd1ces 3y 8, dos palancas
separadaa, pero interdenendientes, sin aalir por ello
del maroo de la presente invencién. "

) NOTA

Descrita suficientémehte la'natufaleza del
invento, asi como la manera de realizarlo en-la. préo-
tica, debe hacerse constar que las dasposicionea
anteriormente indicadaa son susceptibles de modifica~-i
ciones ‘de detalle en cuanto no alteren su principlo :
fundamental. También. se hace copatar.que ol ipvento
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. oha del tambor durante el periodo de esourrido.

| ourvarse ya esoamotearse que el 6rgano de bloqueo sea fﬁ
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oo:§esponde a una solicitud de patente ﬁ%a-entada en
Francis oon el mimero 69.38336 de 7 de’ noviembre de

1.969, aoogiéndose por lo tanto a los benefioios que
conceden los Convenios Internacionales en vigor, sienp
do 1o que constituye la esencia del referido 1nvenbo
y por 1lo que se solicita Modelo de Ucilidad por 20 P
afios en Espafia sobre: msposmvo DE ELOGUEO DE LA o
INVERSION, DURANTE EL ESCURRIDO, EN. mqums TE mvm
AUTQMATICAS, oaraoteriééndoae por lo Biguiente. e
1.- Dispositivo de blogueo de la inversi6n,
durante el esourrido, en méquinas de 1avar autométioaa,~
del tipo que comprenden un programador aooionado por
un solo mioromotor, caracterizado porque diappne de ‘
medios que permiten al mioromotor aocionar ain 1nterrup-
oidn, y paso a paso, las levas del programador dudan- ‘
te el lavado y el esourrido, siendo 1mpedidas de girar

las levas que acoionan la 1nver316n del eantido de mar-

2.~ Dispositivo segin la reivindioacién 1,
oaraoterizado porque las levas que acoionan Iainveru
gién son arrastradas en rotacién por el mioromotor por
mediaoién de un limitador de par. f

34~ Dispositive segun las reivindioaoiones
ly 2, oaraoterizado porque ol limitador de par oomprenp
de un apéndice eldstico aocionado por ol mioromoxor, que |
conduce & las levas de inversién ﬁiehtraé'quexla'resis-’f

tencia opuesta a la rotaoidn de las 1evaa no obligue a

liberado por 1a rotaoion de una leva del programador.

4.~ Dispositivo segin las reivindioaoioqea
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.~ su alojamiento baJo'el‘efeoto7do’1a relistehbié'que
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1,2y, 3, caracterigado porque ol ap&ndice eléatico:;.
em una banda metélica plegaeda en V ouyo éngulo de

apertura se agranda hasta haoe;isalir‘a,la punt; de

le o8 ofreoida, siendo impeidida a una de 1as levas
del dispositivo de inversién de girar por el tope de
un apéndicé de una palanca devaocionamiento de lo8

oontaotoa, en el fondo de la ranura de dioha leva,

5.— Disositivo de bloqueo de 1a 1nworsién;
durante el esocurrido, en méquinas de levar autométi-
ocas, tal y como queda sustancialmente descrito en la:
presente Memoria, y en los dibujos adjuntos..;‘ _

Esta Memoria Oonsta}de ddez hojas, esofitas
a mdquina por una sola oars, |

¥adrid, 93 g0, 1973
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