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MEMORIA DESCRIPTIVA 

qne se  p resen ta  para a n ir  a  l a  s o l íc i t a  a
do

P A T 3  N T 3  D E  I N V 3 S C I 0 N 

formulada a l  4 da Mayo do 1951 con a l &a 197717 
en

3  8  P  A & A

por vaiNTS años
a nombre do FSBNAND MAÍHK, de nacionalidad  f r a n o e ^ ,  r e s i ­
dente en Bonrlhoanat par Bonrnazel (Aveyron) p ran c ia , per i
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3BL presen te  invento se r e f i e r e  a  arados; 
p o lid isco s  rev e rs ib le s*

Segán uTiR c a ra c te r ís t ic a  d s l  inven to , se 
o freeo  an arado do discos en e l  cual la  re v e rs ib il id a d  A# 
AS p a rte  se$ iv s  se asegara  di aponiendo an b a s tid o r S osas
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portad iacoa que puede g ir a r  alrededor del a ja  da tra c c ió n .

Según o tra  c a ra c te r ís t ic a  dal inven to , aa 
o frece  un arado de d iscos que tien e  un d isp o s it iv o  da en­
ganche con e l  t r a c to r ,  d isp o s itiv o  que e s tá  prov isto  da 
una a r tic u la c ió n  an e l  plano v e r t io s !  que perm ite , por una 
p a r te ,  conservar una l ín e a  de trao o iún  de l a  cama constan­
temente p a ra le la  a l  suelo cualesqu iera que sean la s  condi­
ciones de tra b a je  del arado y , por o t r a  p a r te , e le g ir  an 
e l t r a c to r  e l  punto de ap licac ió n  de la  fuerza  de traoo iún  
sobre lo s  d isoes da manara que l a  re su lta n te  de la s  fuerzas 
ap licad as  a lo s  d iscos en funcionamiento pase por encima 
del e je  de trao o iú n .

Según o tra  c a ra c te r í s t ic a ,  se o frece  un d is ­
p o s it iv a  de regu laciún  de l a  pene trac iún  da lo s  d iscos an  
e l suelo que perm ite suprim ir todo peso de l a s t r a  por orien­
tac ió n  del arado con re la c iú n  a l  e je  de tra c c iú n  en e l  p la­
no h o r iz o n ta l , efectuado en combinaciún con l a  acertada 
elecoiún del punto de a p lica c iú n  de la  fuerza  de traooiún  
sobre e l  t r a c to r ,  lo  cual im plica una v a r ia  ciún del ángulo 
da ataque da lo s  d iscos  sobre el s u e le , da l a  reaooiún del 
suelo sobre lo s  d iecos y por tan to  de la  panatrao iún  da 
e s to s  en e l  su e lo .

Según o tra  c a ra c te r ís t ic a ,  se o frece  un 
arado de discos que tiene  une s e r ie  de úa to s, cada uno mon­
tado en la  cama de manera e lá s t ic a  e independiente, l e  cual 
perm ite a cada disco sopo rtar una sobrecarga p a sa je ra  s in  
a fe c ta r  a l  trab a jo  de lo s  o tro s d iscos; también se puede
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u t i l i z a r  ana oama que forme co rredera sobre l a  cual lo a  
d iscos puedan re g u la rse  en eu posic ión  respectiva* 3 s ta  
d isp o sic ió n  perm ite emplear un número v a ria b le  de disooe 
según l a  anchura,y l a  profundidad del tra b a jo  deseado*

diaooa que perm ite ob tener por l a  combinación de un disco 
de forma nueva con una ve rted era  adecuada un mejor revo lé 
virolento de la  t i e r r a  que con lo s  arados de d isoos an te ­
r io r e s .  l a  forma p re fe r id a  de e s te  d isco  es  l a  obtañida 
por un fondo c irc u la r  plano en cuya p e r i f e r ia  hay una oo- 
rona que forma un borde plano c irc u la r  co rtan te  in d in a d o  
sobre e l  plano de dicho fondo p lano, podiendo e l ángulo 
de in c lin a c ió n  oon re la c ió n  a l  fondo plano e s ta r  compren­
dido e n tre  Sos y 70C p a ra  l a s  ap i i  oa o iones usuales*

sus c a ra c te r ís t ic a s ,  un d isp o sitiv o  tr ia n g u la r  regulable 
asociado con un arado para l a  tra c c ió n  animal o por pe­
queños t ra c to re s  s in  levantam iento meoánico que tien en  
una d isp o sic ió n  mecánica para arado do d iscos a r r a s t r a ­
dos que perm ite una e lección  conveniente de la ;  a l tu ra  
sobre e l  suele  de l punto de ap lica c ió n  de l a  fu erza  de 
tra c c ió n  en e l  avan trén  del arado , lo  cual conduce a  una 
re la c ió n  ace rtad a  de la a  fu erzas  sn  juego, sum inistrando 
a g í un tra b a je  óptimo del arado*

e l  empleo de r e ja s  d i r e c t r ic e s ,  en combinación o no oon 
ruedas de sarcos para  compensar l a  p resión  a x ia l del d io -

O tra c a ra c te r ís t ic a  re s id e  en un arado de

31 invento contiene además, según ana de

O tra c a ra c te r ís t ic a  3a l invento re s id e  en
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oo, con e l  f in  da re a l iz a r  un sistem a d ir e c to r ,  aea d e lan te , 
sea d e trá s  del disco o de lo s  dos a l a  v ez , para compensar e l  
desplazam iento l a t e r a l  del arado, á l  emplazamiento de l a  re ­
ja  d i r e c t r iz  puede ser regu lab le  mediante correderas ap re ta ­
das sobre e l  d isp o sitiv o  p p rtad isco s .

Según o tra  c a r a c te r í s t ic a ,  se  o frece  un arado 
de d iscos que oontiene elementos a lig e rad o s  t a l e s  como tobes 
o h ie rro s  p e rf ila d o s  para red u c ir a l  máxime e l  pese del a ra -  
de, a l  propio tiempo que se l e  conserve ana re s is te n c ia  me­
cánica s u f ic ie n te  .

Jgsta d isp o sic ió n  d e l oon junto del arado a s í  
co n stitu id o  es  especialm ente ven ta jo sa  para  lo s  t ra c to re s  
de peca potencia  de levantam ien to . SI a ligeram ien to  del bas­
tid o r  a s í  rea lizad o  perm ite conservar l a  misma re s is te n c ia  
neo esaria  para l a  tra c  ciún , e l  levantam iento y s i  re v o lv i­
m iento, y aumentar a s í  e l  peso del d isoo , s in  s a l i r  del cua­
dro de l a  po tencia  de levantam iento empleada.

l a  o o n stitu c ián  de una cama en e s ta  forma 
perm ite un deslizam iento todo e l e  la rg o  y en cada extremo de 
lo s  d isp o s itiv o s  p o rta d isc c s , una f i ja c ió n  de l a  posic ión  
en cualqu ier lu g ar deseado, y una fa c i l id a d  de equipar e l 
arado oon e l  número de d iscos convenientes y en a l s i t i e  
oportuno.

SI invento co n sis te  también en do tar e l  bas­
tid o r  de discos de un cuadro de m ontaje que re c ib e  un e je  
de trao c iú n  y de ro tac iú n , de manera que e l  arado a s í  equipa­
do aea re v e rs ib le ;  e l  b astid o r puede e s ta r  p re v is to  además

-  4  -
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en an p a r te  t r a s e r a  de un r a s t r i l l e  amovible que tenga d ien ­
te s  enoima y debajo de an plano medio, y  de doa ruedas de 
surcos y de r e ja s  d ire c tr ic e s ,( a n a  d e lan te  y o tra í d e trá s ) 
d estinad as a sostener la  p resión  l a t e r a l  en e l  costado del 

5 surco l ím ite  de la  p a r te  ya lab rad a .
g a ta  d isp o sic ió n  o frece  ana gran v e n ta ja . Si 

a l  extreme de an re co rr id o  se procede a l a  in v ers ió n  del 
arado y se mueve en sen tido  inv erso , se puede a ta c a r  inme­
diatam ente una fa ja  contigua a la  del primer tra y e c te , l a  

10 media v u e lta  del t r a c to r  y l a  in v ers ió n  combinada vaalven 
a colooar e l  arado en posic ión  conveniente para  e l tra b a jo , 
y l a s  dos ruedas de surcos o l a s  r e ja s  d i r e c t r ic e s  se  en­
cuentran  en posic ión  co rrec ta  y e v ita n  a s í  teda marcha en 
vaoío para la  e jecución de una lab ran za  p lana .

18 g i invento c o n s is te  además en mentar Si
b a s tid o r sobre e l  e je  de tra c c ió n  y de ro ta c ió n  por media­
ción de un montaje que tie n e  dos brazos lo n g itu d in a le s  f i ­
jo s ,  anidos por r i o s t r a s ,  l a s  cuales tie n e n  apoyos para *1 

e je  que perm iten o r ie n ta r  e l arado con resp ec to  a l  e je  de 
20 trao o ió n ,

31 invento c o n s is te  también en d o tar a l  epei­
ra  to de un av an trén  esp ec ia l a o rd in a rio  p rov isto  do me­
dios de tra c o ió n , an levantam iento su f ic ie n te  y d isp o sitiv o s  
p a ra  asegurar l a  ro ta c ió n  del arado sobre s%hiamo y obtener 

26 una adeoaada d isp o sic ió n  de l a  t i e r r a .  También im plica l a
a t i l iz a o ió n  de medios de reg u lac ió n  de l a  profundidad de l a  
lab o r a  e fe c tu a r .

6
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3R. conjunto da sa to s  d iap o a itiv aa  haca paai^ 
b is a  todaa la a  comb inaoiocaa que perm itan ^  ingtrm uaata an 
fuño lana a a p lic a ra a  jun to  a l su e lo , unifermamanta, airv ianda 
l a  l ín e a  da a u p a rf ic ie  a l a b r a r ,  a paaax de l a  x ig idez dal 

5 apaxato, a in  que aaa naoaaaxio preval un juega lo n g itu d in é l 
y h o riz o n ta l an a l acoplam iento, que s e r ía  na oiva para dicha 
censante cuando aa t r a t a  de pasar un aba táca lo  o un desn ivel 
da te rre n o .

Moho avan trén  podrá ten e r además lo a  modioa 
10 da a r tio u la o ié n  neoesarioa para p e rm itir deapOLazamientoa ver­

t i c a l  aa de l arado oon re la c ió n  a é l .  napaoialm anta e l  cuerpo 
dal avan trén  podrá montarse a i  e fecto  en b a rrea  ver t i  cal aa 
que aa d e s liz a n  an un d isp o s itiv o  que perm ite au juaga angu­
l a r  an a l  plano v e r t i c a l ,  t a la s  como r é t a l a ,  co la , rodamien- 

15 te  da b o las  o análogos.
2& inyanto prevé también medioa a p lic a b le  a 

a l  oaao da grandes ob licu idadas dal a ja  de t ra c c ié n  para  
l a  d isp o sic ién  da la a  ruadaa de áureos empleadas ao laa  o an 
combinaoién oon r e ja a  d i r a c tr ió s e ,  pa ra  s a t u r a r  una mejor 

SO e f ic a c ia  y o frece r por o t r a  p a rta  ía e i l id a d e a  para é l mon­
ta je  del r a s t r i l l e .

A e s te  e fe c to , a l  invento co n sis te  an prim er 
lu g ar en hacer d i oha a ruedas de suroaa oame ro ldanas oayo 
a ja  aa v e r t ic a l  an poaio ién  da t ra b a ja ,  estando e a ta s  ro ld a- 

28 ñas o r e ja a  d ispu estas  por p a re ja s , una de la a  cuales a a tá  
encima y l a  o tra  debajo d e l plano medio de l b a s t id o r , da 
manera que una u o tra  s a té n  en poaio ién  da tra b a jo  cualqu ie-

-  6 -
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ra  que sea l a  oaya del arado re v e rs ib le  durante e l  funcio­
namiento.

C onsiste en  segando lag a r en f i j a r  d ichas rue­
das o r e ja s  d i r e c t r ic e s  por medios que perm itan re g a la r  su 
po sic ió n  según l a s  necesidades y a ju s ta r la  en cualesqu iera 
d irecc io n es , v e r t i c a l ,  l a t e r a l  y lo n g itu d in a l.

C onsiste además en s u je ta r  la s  raedae de sur­
cos o r e ja s  d ire o tr íc e s  sobre lo s  trav esañ as d e lan te ro  y 
tra se ro  daL b astid o r por ta  di seo s , lo  ocal perm ito hacer e l  
r a s t r i l l e  completamente amovible oon re la o iú n  a dicho b a s t i ­
do r, y s im p lif ic a r  l a  construcción de é s te ,  Bn o t r a  forma de 
re a l iz a c ió n , l a s  r e ja s  d i r e c tr ic e s  o l a s  ruedas de surcos 
so la s  o en combinación se colocan en cada uno de lo s  brazos 
p o rtad i seos en l a  p a r te  t ra s e ra  del d isco .

Según una forma de re a liz a c ió n  del inven to , 
pueden tomarse medidas que aseguren l a  reg u lac ió n  en lo a  
dos planos v e r t ic a l  y h o riz o n ta l de l a  o r ie n ta c ió n  de le a  
d iscos en cualesqu iera  d irecc io nes con re la c ió n  a l b a s tid o r , 
También se puede prever l a  ad ic ió n  da r e ja s  suplem entarias 
combinadas oon lo s  d iscos para l e s  te rre n o s  duros,

SSL in v en to , según o t r a  c a r a c te r í s t i c a ,  oen-
s ia to :

l o .  Bn mentar lo s  d iscos independien tes e n tre  
s í  por medio de manguitos que pueden g ira r  alrededor de una 
oame redonda y desp lazarse a todo lo  la rg o  do e l l a  para haoer 
regu lab le  l a  anchura de tra b a jo  d e l d isco ;

8° , Btt f i j a r  e l manguito, quo a s í  g ira  l ib ro -
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manta a lrsd sd n r.d e  l a  cama, an un d isp o s itiv o  que tia n a  
cuatro  re s o r te s ,  dos a cada lad o . l a  p rec is ió n  de tra b a jo  
del disco se rá  a s i  determinada por l a  reg u lac ió n  de l a  com­
p re s ió n  de lo s  cuatro  re so r te s  que e n tra rá n  en compresión 

8 simultáneamente cuando e l  d isco encuentra un ob stácu lo , 
b ien  a  un lad o , b io n  a o tro .

33. Bn do tar a l  apara to  de ro ja s  d i r e c t r ic e s  
de posic ión  re g u la b le , montadas con p ro íe ren o ia  en v a r i l l a s  
redondas para f a c i l i t a r  su o r ie n ta c ió n . Podrán co locaras 

10 sn  cualqu ier lugar apropiado sobro e l  b a stid o r para  co rta r 
l a  t i e r r a  exactamente en e l  lugar conveniente, para f a c i l i ­
t a r  l a  penetración  del disco y sobre todo para compenaar 
l a  p res ió n  l a t e r a l  eyueeta a l a  labo r producida por lo a  
d iscos en é l t ra b a jo . Bn lo s  te rren o s  en que lo s  obstácu­

lo  lo s  son muchos: ro ca s , tocones, e s te rc o le ro s , h ie rb a s , pa­
j a s ,  e t c . ,  l a s  r e ja s  d i r e c tr ic e s  podrán co locarse en lo e  bra­
zos po rtad !seos d e trá s  de cada d isco . Bata d isp o sic ió n  e s  
v en ta jo sa , pues l a  r e ja  d i r e c t r iz  a s í  colocada salva e l 
obstácu lo  a l  mismo tiempo que e l  d isoo , e v ita  e l  a ta a c a - 

20 miento y compensa además l a  p res ió n  l a t e r a l  d e l d isoo , e s ­
ta  u ltim a combinación suprime - l a s  ruedas de auroos única­
mente destinadas a compensar e s ta  p res ió n .

43. Bn suprim ir lo s  to r n i l lo s  de bloqueo 
del d isp o sitiv o  de o rien tac ió n  del arado sobro e l  á rb o l de 

28 tra c c ió n , y reem plazar e s to s  to r n i l lo s  por pernos ordina­
r io s  y  análogos.

83. Bn l a  adap tación , g ra c ia s  a e s ta  nueva

-  8 -
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d isp o sic ió n  del conjunte de arado , a todas l a s  v ía s  de lo a  
t r a c to re s ,  an t ra b a ja r  con uno o v a rio s  d iscos y en l la g a r  
a l a  profundidad- y l a  anchara del trab a jo  deseado con e l  
mismo apero .

&s+ 3n p rever un d isp o sitiv o  de v u e lta  del 
arado co n stitu id o  por una rueda l i b r e  montada aobre e l  
e je  de tra c c ió n , siendo e l  movimiento de ro ta c ió n  hacia 
l a  derecha o hacia  l a  izqu ierd a  contro lado por medio do 
ana palanca d ispu esta  a l  a léanos de l a  ¡mano del conduc­
to r .

73. p rever un d isp o s itiv o  do f i ja c ió n  
dal arado en su posic ión  h o rizo n ta l que asegure l a  e s ta b i­
l id a d  del arado en todas sus posiciones de t ra b a jo .  Bato 
d isp o sitiv o  e s tá  esencialm ente co n stitu id o  por un p e s t i ­
l l o  que se bloquea en " tr in q u e te s"  montados en un árgano 
su je to  a l  árbo l de tra o e iá n .

83. -  En un ir d isp o s itiv o s  raspadores do 
t i e r r a  a lo s  d iscos del arado , teniendo dichos d is p o s i t i ­
vos oostadoa en forma de v e rted e ra s  re g u la b le s , de cualqu ier 
modo conocido, para f a c i l i t a r  l a  v u e lta  a l a  t i e r r a .

$2. En transform ar e l  arado de d iscos re ­
v e rs ib le s , llevado  por tra c to r  en un arado de d ieces rever­
s ib le s  a rra s tra d o  por anim ales, t r a c to re s  pequeños o moto- 
cu lto r ss  que no tien en  levantam iento autom ático, por d is­
p o s itiv o s  adecuados, con p re fe ren c ia  por medio de un d is ­
p o s itiv o  de tra c o iá n  trian g u lad o , por l a  incorporación do 
dos ruedas paya l a  guía dal aparato  y a l mantenimiento del

-  9 -



avan trén  a ana a l tu r a  constante con re la c ió n  a l  su e le  y peí 
ana m aleta que term ina en ana rueda con p re fe ren c ia  e s fé r ic a  
para  f a c i l i t a r  l a  v u e lta  a mano con ayuda de on mango pre­
v i s to .a l  e fec to  en l a  prolongación de l a  oama-.

5 l a  fig u ra  1  se divide en  dea. l a  fig u ra  lA
rep resen ta  an arado de disooa funcionando en una d ireoo ión , 
y l a  f ig u ra  IB rep resen ta  e l mismo arado trabajando en  l a  
d irecc ió n  opuesta después da la  vuelta*

l a  ü g u n a  2 rep resen ta  una v is ta  en p lan ta  
10 do un arado do d iscos p rov is to  de ruedas de suroes*

l a  f ig u ra  3 e s  una v i s ta  de p e r f i l  del avan- 
tró n  y de sua d isp o s itiv o s  de tracción* levantam ien to , ro­
tac ió n  y regu lación  en profundidad*

l a s  f ig u ra s  4 , 5 , 6 y 7 rep re sen tan  d isp o s i-  
1S oionsa de ju n ta s  in c lin a d le s  empleadas según e l  p resen te  ine 

vente para  asegurar e l acoplamiento an tro  e l  arado y e l  
t r a c to r .

l a  f ig u ra  8 re p re sen ta  an cuadre po rtad iseo s  
p ro v is to  de un d isp o s itiv o  da o rie n ta c ió n  de l e s  disooa*

2o l a  f ig u ra  9 m aestra una d isp o sic ió n  de re ja s
d ir e c t r ic e s  colocadas respectivam ente encima y debajo del 
cuadro p o rtad isoo s.

l a  f ig u ra  10 rep resen ta  an d isp o s itiv o  amor­
tiguador de seguridad contra l a s  sobreoargas p a sa je ra s  a p l i -  

28 cadas a l  disco*
l a  f ig u ra  1 1  e s  un d isp o s itiv o  de o r ie n ta ­

ción de lo s  discos#

-  10  -
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l a  fig u ra  12 muestra ana v i s ta  As conjunto 

As an arado As d iscos re v e rs ib le  p ro v is to  As ana oama tab u la r 
p o rtad iso o s .

l a  fig u ra  13 rep resen ta  ana v i s ta  en p lan ta  
8 Ae lo s  Aos A isp ositivo s para l a  ro tao icn  y para  l a  su jec ión  

en e l  avan trén  Asi araAo re v e rs ib le .
l a  fig u ra  14 rep resen ta  an A isp ositivo  Ae 

v u e lta  según una v is ta  en corte  esquemático AaAo por l a  l i ­
nea 1-1 Ae l a  fig u ra  8.

10 l a  fig u ra  15 es una v is ta  Ae p e r f i l  p a rc ia l­
mente en co rte  Ael A ispositivo  Ae v u e lta .

l a  fig u ra  16 rep resen ta  una v i s ta  l a t e r a l  Ao 
un A ispositivo  rasoaAor y vertsA or.

l a  f ig u ra  17 es un c o rte  Asi A ispositivo  ra é ­
i s  oador y v e rte d o r, AaAo por l a  l in e a  11-11 Ae l a  fig u ra  11.

l a  fig u ra  18 es  un A ispositivo  Ae regu lao ión  
y Ae seguridad para l a  f i ja c ió n  Ae lo a  brazos portad isoos 
sobra e l  e je  del a rado .

l a  fig u ra  19 rep resen ta  en v is ta  l a t e r a l  un 
20 ejemplo Ae re a liz a c ió n  Ae un A ispositivo  trian gu lad o  regu­

la b le  destinado a l  enganche por tra c c ió n  anim al, por t ra e to r  
pequeño o m otocultor.

l a  fig u ra  20 re p re se n ta  una v i s ta  en p lan ta  
Ael A ispositivo  Ao l a  fig u ra  19.

88 l a  f ig u ra  21 m uestra una v is ta  en  p la n ta  Ao
o t r a  forma Ae re a liz a c ió n  Ael d isp o s itiv o  po rtad isoos que 
contiene brazos e lá s t ic o s  p o rtad iso o s .
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Es fig u ra  22 rep resen ta  o tra  forma A# r e a l i -  

sao ián  da un brazo e lá s t ic o  po rtad !sooa.
l a  fig u ra  23 rep resen ta  ana oama po rtad la  coa 

p ro v is ta  do un d isp o s itiv o  do regu lao ián  do l a s  r e ja s  diroo- 
5 t r io o s  sobro lo s  brazos p o rtad laco a , u tilizan d o  ama forma 

do d iscos perfeccionada.
Ea f ig n ra  24 m uestra on co rte  un d isoe do 

fondo plano y borde c o rta n te  r e c t i l ín e o .
l a  fig u ra  25 m uestra una ro ja  tr ia n g u la r  p ro - 

10 v i s ta  de una esca rd a .
¡Esa f ig u ra s  26 y 27 rep resen tan  en co rte  la a  

doa p a rtea  de un diaco de fondo plano p rov is to  de ana p ie­
za de desgaste  de fondo p lano .

Como se  verá  en l a  v is ta  esquem ática de l a  
18 fig u ra  1 , e l  arado constru ido  según e l  invento cenata de 

un b a s tid o r 1 , r íg id o , que tie n e  un conjunto de d ieces 
yuxtapuestos sobre su e je  oblicuo 8 ,  en  cuya p a rte  delan­
te ra  van montados f i j o s  dos brazos 2 y 3 con re la o iá n  a 

lo a  cuales va montado a l e je  4 de tra o c iá n  y  de ro ta  ai án .
20 be e s te  modo, al conjunto co n s titu id o  por e l b a s tid o r 1

y lo a  elementos que so s tien e  ( a iso cs6 , r a s t r i l l o  7 , ruadas 
de surcos 6 y  9 o to .)  puede g ira r  en torno del e je  14 , y 
e l  arado es  a s i  re v e rs ib le .

jgl arado de d iscos a s í  construido perm ite 
26 r e a l iz a r  una lab ran za  por tray ec to s  sucesivos yuxtapues­

to s ,  d e sc rito s  en d irecc io nes a lte rn a d a s . Bu e fe c to , en 
un primar tra y e c to , e l arado la b ra  desplazándose en e l

-  1 2  -
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sen tid o  33. ana f a ja  de anchura a  oomprandida e n tre  l a s  lL - 
naas I3. (borde do l a  s u p e r f ic ié , ya lab rad a) o Ig ! l a s  dos 
rnadas de an reos 8 y 9 por sus formas convexas que so  apo­
yan en lo s  bordes v e r t ic a le s  l i  o Ig , compensan, como os

5 sabido, e l  esfu erce  l a t e r a l  de la  t i e r r a  sobre lo s  d isco s .
Cuando e l arado ha llagado  a l  f in a l  de l a  

f a ja  a ,  se in v ie r te  y se le  haca d e sc r ib ir  media v u e lta  
para  o r ie n ta r lo  en l a  d irecc ió n  fS , de manera análoga a  lo  
qne ae hace, p a ra  l a  labo r profunda, con lo s  arados rever­

lo  s ib le s  de dos r e j a s .  3n e s ta  doble operación, s i  a je  o b li­
cuo 5 y l a s  ruedas de saraos toman una d isp o sic ió n  que, con 
re la c ió n  a  l a  f a ja  b es  l a  misma que l a  que ocupaba e l arado 
an ta s  de su in v ers ió n  con re la c ió n  a l a  f a ja  a ;  l a s  ruedas 
ds surcos s s  apoyan en to nces: ana, l a  8 ( l a  colocada dslan - 

18 ta )  sobre l a  l in e a  l a ,  y o t r a ,  l a  9 ( l a  oole cada d e trás) 
sobra l a  f a ja  H*

Según e l p resen te  in v en te , el arado de d is ­
cos tie n e  ventajosam ente, además, una forma do f i ja c ió n  
del aja 4 oon re la o ió n  a l  b a stid o r que perm ite m odificar 

20 su o r ie n ta c ió n , a d e sp la za rla  la te ra lm en te  en  sen tido  para­
l e lo  a  a i  mismo, o ambas cosas. A e s te  e fe c to ,  en l a  forjas 
da re a liz a c ió n  rep resen tad a  en l a  f ig u ra  2, e l  b a s tid o r t i e ­
ne dos brazos 2 y  3, unidos por r io s t r a s  10 y  11 que s irv a n  
de sopo rte  y ds corredera a órganos que s s  d e s liz a n  l a t e r a l -  

25 mente, con p re fe re n c ia  controlados por to r n i l lo s  o análo­
gos, y qua perm iten f i j a r  e l  eje 4 en  cualquier p o sic ió n  
deseada, y hacer tra b a ja r  lo s  discos oon una ob licu idad

-  13  -
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9 * .

comprendida e n tre  unos 20 o y anas 603.
Bn aa ta  ejemplo p a r t ic u la r ,  d ichas p iezas  

co rrederas es tán  c o n s titu id a s  por zapatas 12 , 12  que se 
d e slizan  en l a s  ocr rederas 14; e s ta s  á ltim es  e s tá n  p ra o t l -  

6 cadas en l a s  oaraa in te rn a s  de des p la c a s , ana superio r y
o tr a  in f e r io r ,  e n tre  la s  ocales pasa e l e je  4 , y coyes e n tre ­
mos e s tá n  empernados sobre lo s  brazos 2 y 8. Zas zapatos de 
apoyo 12 , 13 son contro ladas por to r n i l lo s  15, 16 , que ss 
apoyan en o r i f ic io s  roscados correspondien tes p rac ticad o s 

10 en lo s  brazos 2 y 3 .
31 e je  t ie n e ,  per o t r a  p a r te , medios de blo­

queo con re la o iá n  a l a s  r io s t r a s  lo  y 1 1 , para  impedir todo 
movimiento de de lan te  a t r á s ,  por ejem plo. Bates medios gay es­
pasmáticamente representados en l a  fig u ra  2, y oayas ramas 

15 s s  term inan por o uñas 19 , tien en  un h e rra j*  17 en forma de 
C y que puede desp lazarse  mediante an to r n i l lo  18 con r e la -  
oidn a l  extremo tra se ro  del á rb o l, e l ocal t ie n e  además un 
brazo volado 20,  que se apoya en la  oara t ra s e ra  de l a  r i o s ­
t r a ;  ana p laca  24 coya forma corresponde a l a  de l e je  4 , l a  

20 recobre en su lo n g itu d  y asegura e l  buen mantenimiento de 
lo s  d iver eos elem entos.

B3L montaje de lo s  d iscos en e l b astid o r pue­
de e fec tu a rse  de cualquier manara adecuada. Bor ejemplo, 
l o s  brazos 8 y  3 van su je to s  rígidam ente a l  travosaRo o b l í -  

25 cao 32 del b a s tid o r . E ntre lo s  travesanos 32 y 33 van d is­
puestas b a rra s  34 correspondien tes a sendos d iscos 37 y que 
tie n e n  un lim p iabarros 36 rqae encaja  en l a  p a r te  oáneava
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del disoo (f ig u ra  2) .

l a s  r a a ^ s  de surcos 8 y 9 van montadas per 
p a re ja s , de manera que se  encuentra  uxm, l a  8,  encima del 
plano medie del b a s t id o r , y l a  o t r a ,  l a  9, en posio ión  s i ­
m étrica  debaje . Tienen aus e je s  perpend icu lares a e s te  p la ­
ñe , es d e c ir ,  sensiblemente v e r t ic a le s  durante e l  t ra b a jo , 
l a  f i ja c ió n  de e s ta  rueda se hace por cualesqu iera  medios 
adecuados, por ejemplo, ;con brazos acodados y bloqueados 
sobre lo s  travesanos tra s e ro s  o d e lan te ros por medio de b r i ­
das y pernos oomo se ve en l a  f ig u ra  8.

l a t a  d isp o sic ió n  perm ite bloquear dichas rue­
das en l a s  posiciones v e r t i c a l ,  l a t e r a l  y lo n g itu d in a l.

Ai l a  fig u ra  3, que re p re sen ta  un ejemplo 
de re a liz a c ió n  de d isp o s itiv o  de regu lac ión  oon re la c ió n  a 
l a  l ín e a  de tra c c ió n  de l a  posición  del arado en lo a  p lanos 
ho rizo n ta l y v e r t i c a l ,  e l avan trén  e s tá  co n stitu id o  por un 
cuerpo 14 sobre e l  cual va su je to  horizontalm ente e l  á rb o l 
de tra c c ió n  15 , y en e l cual pueden d e s liz a rse  v e r t ic a l ­
mente dos montantes 16 y 17 que e s tán  a rr io s tra d o s  por dos 
b a rra s  18 y 19 que se rv irá n  para  s i  acoplam iento con l a s  
b a rra s  de tra c c ió n  20 y 21 del t ra c to r  , l a s  des b a rra s  18 
y 19 tien en  o ie r to  juego oon e l  cuerpo 14 , p a ra  p e rm itir 
a l  deslizam iento v e r t ic a l  de dicho cuerpo 14 sobre lo e  mon­
tan tea  16 y 17 . Un to r n i l lo  ta l  oomo 22, que g ira  en l a  
r i o s t r a  18 , puedo disponerse para l im ita r  l a  ca rre ra  en 
a l tu r a  del cuerpo 14.

BB. levantam iento puede aseguraras por l e s
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b a rra s  de l a  palanca 22 que ac túa  sobra la s  b a rra s  de tra o - 
clún 20 y 21, que t ie n e n , en su panto de acoplamiento con 
l a s  bancas Así avan trén  18 y 19, anos o r i f i c io s  alargados 
a o ja le s  ta le s  como 28 y 26.

Según e s te  ejemplo de re a l iz a c ié n , l a  r e ta -  
oién del arado sobre sa e je  de tra c c ió n , qae perm ite ana 
v a riac ió n  d e l ángulo de ataque de lo s  d isc o s , puede efeo- 
taa rae  por medio de un cable f le x ib le  27 su je te  en un e x tre ­
mo en e l  b a s tid o r por medio de un p i té n  28 y en e l o tro  ex­
tremo a ana palanoa de mano 29 que se d e s liz a  en ana c o rre ­
dera 30 y sobre dos po leas gu ias 33. y 32 su je ta s  a l a  b a rra  
de acoplamiento 33,

l a  palanoa 29 que p iv o te  sobre l a  cabeza de 
l a  b a rra  18 accionada a mano h ac ia  delan te  a r r a s t r a  l a  ro ta ­
ción del instrum ento y e l  re to rn o  lo  acompaña y mantiene 
en su nueva posio ión ,

Bs im portan te , para  l a  buena regu lación  de 
l a  profundidad de la  lab ranza que e l arado pueda e je c u ta r  
desplazam ientos v e r t ic a le s  con re la c ió n  e l  avan trén . A e s te  
e fec to  se podrá ventajosam ente m entar, como se ve en l a s  
f ig u ra s  4 a 7 , e l  cuerpo del avan trén  sobre l a s  b a rra s  ver­
t i c a l e s ,  previendo un juego angular que perm ito tomae de 
p o sic ió n  ob licuas de e s to s  dos órganos e n tre  s i ,

Betos desplazam ientos pueden también fa c i­
l i t a r s e  guarneciendo l a s  p a rte s  del cuerpo 14 de un órga­
no de rodamiento o deslizam iento dispuesto  en a l punto do 
contacto con l a  b a rra  18 , por ejem plo, asa r é te la  36 (Ü -
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g a ta  5) o oca bo la  o ro d i l lo  36 (f ig u ra  6) 16 un rodamiento 
de b a la s  3? ( f ig u ra  7 ) .

Según l a  forma de re a liz a c ió n  M  arado re ­
presen tada en l a  a fig u raa  0 a  1 1 , e l  mismo puede equiparse 

8 de d isocs o r ie n ta b le s  v e r t ic a l  u horizontalm ente para  obte­
ner mas fácilm ente (en combinación con e l  d isp o s itiv o  de 
o r ie n ta c ió n  del á rb o l de traco ió n  y según la s  v ía s  del tra o - 
to r  a u t i l i z a r )  e l  "ángulo de tra b a je  más adecuado.

Cada disco va montado an una r i o s t r a  tra n s ­
ió  v e rs a l  36 mediante un p ivo te  39, determinándose su o r ie n ta ­

ción en d irecc ió n  determinada por medio de un sec to r 40 que 
contiene c ie r to  número de o r i f i c io s  que perm iten asegurar 
l a  su jec ió n  con re la c ió n  a la  t ra v ie s a  36 por cualqu ier c la ­
v i j a ,  to r n i l lo  * o ra d io  s im ila r adecuado.

16 p a ra  poder hacer v a r ia r  l a  in c lin a c ió n  de le a
d iscos con respecto  a l  plano h o r iz o n ta l , l a s  r i o s t r a s  38 es­
tán  p ro v is ta s  sn uno de sus extremos de una ró tu la  41 mon­
tada  en una oaja 48 s o lid a r ia  del b a s t id o r .

Sn e l  o tro  extremo l e s  travesanos 36 term i- 
20 nan cada uno Mi un cabo 43 que puede desp lazarse  en l a  co­

rre d e ra  de una ca ja  de re so rte  44. l a s  c a ja s  44 se montan 
con p iv o te  en e l  b a s tid o r g rac ia s  a sus gorrones 48. contie­
nan cada una dos re s o r te s ,  46, 46a, e n tre  lo s  cuales se  
m antiene a l  cabe de travesano cuadrado 43 que encaja  l ib r e -  

25 mente en  ana corredera 43a que tiene  l a  forma rec tan g u la r
del in te r io r  de l a  ca ja  44.

S etas ca ja s  de re s o r te  hechas p iv o tan tea
17 -
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sobre lo a  gorronee 45 a r ra s t ra rá n  en ua mi ama movimiente 
lo s  l i a  oo s ,  y  as u n irán  en cada oabo pez bar xas da acop la­
miento 46 qua term inan en una a r tic u la c ió n  47 y sa su je tan  
sobre un vo lan te  48 mandado por una palanca 49 en l a  cual 

5 va montado un t i r a n te  5o qua zafa un p e s t i l l o  51 qua enca­
ja  en un se c to r dentado 52 su je to  a l  extremo del b a s tid o r; 
e s te  v o lan te  p iv o te  sobre un eje  53 su je to  a l  b a s tid o r por 
cualqu ier medio adecuado.

Per l a  maniobra da e s ta  palanca y l a  su je -  
10 oion a l  sec to r dentado se obtiene l a  deseada p o sic ió n  da 

o r ie n ta c ió n  v e r t ic a l  da lo s  d isco s .
En l a s  regiones sn qua son machos lo s  oba^- 

t¿ c u lo s , se  podrá colocar e l  mismo d isp o s itiv o  da l a  oaja 
da re s o r te  a  cada extremo de la s  r i o s t r a s ,  o suprim ir todo 

15 d isp o s itiv o  de o rien tac ió n  y f i j a r  ríg idam ente l a s  r io s ­
t r a s  que so s tien en  lo s  disooa a l  b a s t id o r .

3n lo s  te rren o s  d u ro s# ro c e s , se rá  ven ta jo ­
so disponer r e ja s  54 y 56 de lan te  de cada d isco , mentadas 
en oposic ión  sobre e l  b a s t id o r , en e l  emplazamiento ade- 

20 ouado y reg u lab le  por medio de pBa ca ja .
IB. d isp o s itiv o  de conjunto del arado (fig u ­

ra  12 ) t ie n e  un cuadro reducido en más de l a  m itad con 
respecto  a  l a  re a liz a c ió n  d e s c r i ta  precedentem ente. En 
e s te  d isp o sitiv o  lo s  d isco s , son, per mediación de brazos 57, 

25 so lid a r io s  de manguitos 58 que g iran  sobre l a  cama 56 y sen 
reg u lab les  a  lo  la rg o  de manera independiente sobre dicha 
cama, mediante un d isp o sitiv o  do regu lac ión  y de seguridad

18 -
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que se deserib ir^ íthora  en re ía c ió n  con la s  f ig u ra s  l a  y
16.

B1  brazo po rtad isoos en  dos p a r te s  6$ y  60 
se une a lrededor de l a  cama 56 por pernos 61 y 62, y paede 

5 g ira r  lib rem ente alrededor de l a  cama para ser re ten ido  
en l a  p o sic ió n  normal de tra b a jo  por castro  re so r te s  68, 
64, 65 y 66 oolocades en l a s  c a ja s  67, 68, 69 y  7o. sobre 
e s ta s  oa jas  de re s o r te s ,  van p rac tic a d a s  lu c e s  71, 78, 73 
y 74 de tamaño adecuado para  d e ja r l i b r e  juego do ro tac ió n  

10 a l  brazo p o rtad isco s .
Bate d isp o s itiv o  comprende dos juegos da 

c a ja s ; l a s  ca jas 67 y 68 s a tá n  unidas e n tre  s í  por l a s  
r io s t r a s  76 y 76, y l a s  c a ja s  69 y 70 per l a s  r i o s t r a s  77 
y 78. lo s  dos juegos de ca jas  van su je to s  alrededor de l a  

16 cama 56 por pernos 79 y  8oí del o tro  la d o , o t ra s  r io s t r a s  
vaiytambián unidas por pernos (no represen tados en l a  fig u ­
r a ) .

p a ra  regu la r l a  compresión de l e s  re s o r te e  
l e s  pomos 81, 82, 83 y 84 perm iten ac tu a r respeotivam en- 

80 t e  sobre la a  o ü b iertas  86 y 86 que ob turan  l a s  ca ja s  e l  
mismo tiempo que regu lan  l a  compresión de lo s  r e s o r te s .

lomo s i  d isp o s itiv o  de seguridad no deba 
desp lazarse  @n ro ta c ió n  alrededor de l a  cama, sino  lo n g i­
tudinalm ente sobre ó s ta , para re g u la r l a  separación  pro- 

25 gree iva de lo s  d isco s , l a  cama 56 tie n e  a e s te  e fe c to  ra ­
nuras encima y debajo para a lo ja r  l e s  d ien tes  de re ten c ió n  
87 y 88 s o l id a r io s  de la s  r i o s t r a s  75 y 77 rep resen tad as;

-  19  -
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lo  míame ocurre  con l a s  dos r io s t r a s  no rep resen tad as en 
al d ibu jo .

Rn lo a  tá lle n o s  en que no aa do temer ningún 
o b stácu lo , ae podrá suprimid e l d isp o s itiv o  da o a jas  do re -  

5 s e r te  do la  figarg . IB , y montar ríg idam ente lo o  manguitos 
po rtad iacos on una oama cuadrada o de cualquier forma, f i ­
jo s  o daaplazabloa longitudinalm ente a lo  la rg o  do l a  cama.

Como ao ve en l a  f ig u ra  18, lo a  to r n i l lo  a 
de bloqueo de la a  cuñas del árbo l de tra c c ió n  son reemplazad­

lo  dos por pernos 89 o rd in a rio s  o por cualqu ier o tro  d is p o s i t i ­
vo adecuado.

XL d isp o s itiv o  da su jec ión  representado en 
l a  f ig u ra  13 tie n e  un v o lan te  90 su je to  e l  "árbol de t r a c ­
ción 91 y que t ie n e  a  cada lado un tr in q u e te  92 y 93 en 

15 e l cual encaja un p e s t i l lo  t a l  como 94, colocado en  cual­
q u ier punto adecuado sobre l a  p a rte  d e la n te ra  que es f i j a ;  
un re so r te  95 mantendrá e l  p e s t i l l o  en posic ión  de bloqueo.

El d isp o s itiv o  da v u e lta  representado en 
l a s  fig u ra s  13, 14 y 15, tien e  una rueda dentada 90 eu je - 

80 ta  Ín te r  tormente por pernos a l  v o lan te  90.
Dentro de dicha rueda hay dos tr in q u e te s  97 

y 98 montados por cualquier medio adecuado sobre e l  huso 
99 so lid a r io  del av an trén  que permanece f i j e .  Bn conducto 100 
s u je te  in te rio rm en te  sobre l a  plaoa ICOL que forma cu b ie rta  

M5 para l a  rueda dentada mantendrá e l  tr in q u e te  en posic ión  
de tra b a jo  o de reposo según l a s  necesidades.

l a  palanca 102 montada sobre un c o lla r  l o s
20 -
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que g i r a  lib rem ente en torne del baso f i j o  99 s e rv irá  para 
co n tro la r un movimiento g ira to r io  de dicha o ab ie rta  sobre 
lo s  apoyos 104 y 105 según e l  sentido de la  v u e lta .

Bate movimiento g ira to r io  de l a  tapa a r r a s -  
& t r a r á  también e l d ispare  del p e s t i l l o  94 con ayada de l a  

lev a  106 su je ta  por fa e ra  sobre l a  tapa 10*?.
l a  palanca lo s  t ie n e  además un t ira d o r  108 

qao pasa a l  in te r io r  y e s  maniobrado en 109, y contro la  aa% 
e l  p e s t i l l o  110  que en ca ja rá  en l a s  muescas de l a  rueda den­

lo  tada 96 cuando se q u iera  hacer vo lver e l arado p a ra  term i­
nar su in v e rs ién . Bata ayuda a la  in v e rs ién  del arado no 
podrá producirse más que durante l a  c a rre ra  l ib r o  de la  
palanca 102 e n tra  lo a  apoyos 104 y 105, tan to  en l a  v u e lta  
a l a  izqu ierd a  como a l a  derecha,

18 Como se ve en l a s  fig u ra s  18 , 16 y 17 , muca
d isp o s itiv o s  raspadores y verted o res 11  pueden montarse de 
manera ra d ia l  sobre lo s  discos del arado y s u je ta r s e  por 
ejemplo a lo s  arados 87, Batos d isp o s itiv o s  oomprenden 
des fiancea 112 y 113 cuya sep a rac ián  puede hacerse  regu la­

se  b le  por cualqu ier a r t i f i c i e  oonooide,
l a  deacripcién  de un ejemplo de re a l iz a c ié n  

del d isp o s itiv o  de enganohe adaptable a l  arado a rra s tra d o  
se hará ahora en relao&én con l a s  f ig u ra s  19 y 20, Bicho 
d isp o sitiv o  comprende un d isp o s itiv o  triangu lado  compuesto 

8S de l a a  b a rraa  115 y 116, que actúan directam ente en l a  caja 
de ángulo 117 de l a  manera an tes  d e s c r i ta ,  b a rras  de tra o -  
oién 118 y 119, y brazos ISO: y 121 de lo n g itu d  reg u lab le

-  81 -
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de cu alqu ier modo concoide.

Las b a rra s  118 y 119 es tán  enganchadas por 
medio de l a  r i o s t r a  128 a l a  cadena de tra c c ió n  123 y van mon 
tadas  en su p a rte  in f e r io r  sobre e l  e je  124 que so s tie n e  l a s  

5 ruedas 128 y 186 que determinan la  a l tu r a  constante con re ­
la c ió n  a l  suelo  de l a  l ín e a  de tra c c ió n .

Según l a  o rien tac ió n  del esfuerzo  de trao c ió n  
animal e je rc id o  sobre l a  cadena 123, se ac tu a rá  sobre e l  d is ­
p o sitiv o  de regu lación  de l a  lo n g itu d  de lo s  brazos 120 y 121, 

10 d isp o s itiv o  co n s titu id o , por ejemplo, por una tuerca  de paso 
in v e rtid o  127 que ae a to r n i l la  sobre l a s  dos b a rra s  A y B 
c o n s ti tu tiv a s  de lo s  brazos 120 y 12 1 , de l a  manera conocida 
en l a  té c n ic a . De e s te  modo la  a l tu r a  con re la c ió n  a l  suato 
de punto de tra c c ió n , de que depende l a  profundidad de l a  

18 la b o r , se rá  re g u la b le .
l a s  f ig u ra s  21 y 22, rep resen tan  o tro  d isp o si­

tiv o  de unión del arado que tiene  un cuadro reducido y a l ig e ­
rado con resp ec te  a l a s  o tra s  formas de re a liz a c ió n  an tes 
d e sc r ita s  y un nuevo brazo de soporte de d isco .

20 Bn e s te  d isp o s it iv o , s i  cuadro que rodea la
caja  de o rie n ta c ió n  del arado sobre e l  á rb o l de trao c ió n  e s tá  
en p a rte  suprim ido; lo s  brazos 128 y 129 podrán reemplazar­
se por tubos; l a s  r io s t r a s  130, 131, 132 y 133 de l a  caja 
de ángulos podrán prolongarse y ac id arse  a l  tubo 134 forman- 

26 do l a  cara con e l  h ie rro  macizo 138, (p lano , cuadrado o de 
cualquier o tra  forma) y so ldarse  en su centro en te d a  su 
lo n g itu d .

-  22  -
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l a s  ca jas 136, 13?, 136 y 139, de cualquier 

forma adecuada, que tie rtsn  muascas o ra n c ia s  conesponAion- 
te s  a lo s  extremos del h ie rro  da l a  cama, podrán a s i  d e s l i­
za rse  sobre l a  oama, y tendrán a s ien to s  para s u je ta r  un ná- 

8 mero de re so r te s  de lám inas 140 por un lado y 141 por e l  
o t r o ,  por medio de b ridas o pernos 142,xl43, 144 y 148, l a  
po sic ió n  lo n g itu d in a l sobre la  oama se f i j a r á  por cualqu ier - i
medio adecuado y conocido, ta l  como to r n i l lo s  146 o anáLogos, i'
y lo s  brazos ta le s  como 147 de lo s  p o rtad isoo s g ira rá n  a l re -  

10 dador de un e je  140 sosten ida por una oa ja  corredera t a l  como 
136,

podrán su je ta rse  r e ja s  149 y ISO en e s ta  po­
s ic ió n  por cualquier medio adecuado y conocido, t a l  como 41 
to r n i l lo  151. BU brazo 126 se conectará con a l tubo de l e  

15 cama 134 por una chapa 152,
í a  f ig u ra  23 musptra o tra  forme, de r e a l iz a -  ¡ 

d ó n  del arado de d isoos re v e rs ib le  que constituye  e l  obje­
to  del p resen te  invento ,

Sn e s ta  re a liz a c ió n , l a  cama 163 e s ta  oona- 
20 t i t a  id a  por un h ie rro  en doble T 154; unos discos de fondo 

plano t a le s  como 155, 156, 157 y 158 y de bordes r e c t i l í ­
neos tie n en  un ángulo de ataque d ife re n te  de l a s  normas 
u su a le s ; e s to s  d iscos perm iten, en combinación oon lo s  
d isp o s itiv o s  rasp ad ores-verted o res  an tea  d e sc rito s  en re la -  

25 ción con l a s  f ig u ra s  12, 16 y 17, ob tener un mejor v o lv i­
miento de la  t i e r r a ;  unos caminos de regu lac ión  159, 160,
161 y 162, sobre lo s  cuales pueden desp lazarse y s u je ta r -
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se lo s  p o r ta r re ja s  163, 3.64, 165 y 166, perm iten u"** rege-* 
lao ió n  p re c isa  de la s  r a ja s  per su a p lic a c ió n  a l  costado 
del surco a b ie r to  por e l  d isco , para l a  compensación ó p ti­
ma del empuje a x ia l .

NI disco t a l  como se rep resen ta  en  l a  fig u ra  
24 es  de forma tronoocónica, y tien e  un fondo plano 167 
p ro v is to  de una prolongación r e c t i l í n e a  in c lin a d a  166, s ien - 
de l a  an tigua  forma hem isférica  menos e f ic a z  para  l a  buena 
p resen tac ió n  para un buen volvim iento de l a * t i e r r a .

Ha fig u ra  35 re p re sen ta  una r e ja  de forma 
tr ia n g u la r  159 su je ta  a l brezo acodado 150; o a ta  r e ja  e s tá  
p ro v is ta  de una escarda 171.

Como se ve en l a s  fig u ra s  26 y 37, e s te  d is­
co podrá re a l iz a ra #  da dos p a r te s  172 y 173 reun id as por 

15 cualqu ier medio de unión f á c i l  conocido en l a  té c n ic a ; se ta  
forma de re a l iz a c ió n  perm ite especialm ente l a  ín te r  oambia- 
b i l id a d  y l a  e lec c ió n  de ho jas de ángulo de ataque d ife re n ­
te  con e l  f i n  de obtener l a  penetración  deseada para tedas 
l a s  co n stitu c io n es  de te rre n o .

80 aSL p resen te  invento no se l im ita  ev idente­
mente a lo s  ejemplos da re a liz a c ió n  que acaban de d e sc ri­
b i r s e .  Por e l  c o n tra r io , es  su scep tib le  de v a r ia n te s  y de 
m odificaciones que lo s  p ro fes io n a le s  comprenderán n ia ra -  
mente.

10

i
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- O -  N O T A  -  o -

Loa punto s de inven oión prop ia y nueva que 
ae presen tan  paya que sean ob je to  de e s ta  p a te n te  da Inven­
ción en Bspaña, por VKCNTB años, aon lo a  s ig u ie n te s :

5 l a .  -  Un ara&) de d iscos  m nLtiplss r s v e rs ib le ,
en e l  cual loa  diaooa que actúan sebee l a  t i e r r a  van monta- 
dos sobre un á rb o l soportado por un b a s tid o r destinado a  
g i r a r  en una media v u e lta  en torno de un eje  de tra c c ió n  
para  dar l a  re v e rs ib il id a d  de l a a  p a r te s  de lo a  d iscos que 

10 ac túan  sobre l a  t i e r r a .
22. -  Un arado de diaooa m ú ltip le s  re v e rs i­

b le  en e l  cual e l  d isp o sitiv o  de acoplamiento e n tre  e l  tra o -  
to r  y é l arado comprende solamente una a r tic u la c ió n  en e l 
plano v e r t ic a l  de modo que ae mantenga l a  l ín e a  de trao c ió n  

15 del órgano que l le v a  lo s  d iscos constantem ente p a ra le la  a l a  
t i e r r a ,  cualesqu iera que sean l a s  condiciones de tra b a jo  
del a rad o , estando e leg ido  e l  punto de a p lic a c ió n  de l a  fuer­
za de tra c c ió n  del t r a c to r  sobra lo s  d iscos de modo que l a  
r e s u l ta n te  de la a  fu erzas ap licad as  a lo s  d iscos en tra b a je  

20 pase por encima déi e je  de tra c c ió n .
32. -  Un arado da d iscos m ú ltip le s  re v e rs i-  

 ̂ b le ,  en e l cual e l  punto de ap lic a c ió n  de la  fuerza de a r r a s ­
t r e  sobre e l  arado e s  regu lab le  da modo que se  baga v a r ia r  
e l  ángulo de ataque de lo s  d iscos por medio de un d is p o s i t i -  

26 ve que comprende dos brazos lo n g itu d in a le s  f i jo s  conectados
-  25 -
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por t i r a n te a  que comprendan órganos da parada del a ja  da 
modo que ae perm ita l a  o rien tac ió n  dal arado con re la c ió n  
a l  a je  de trac c ió n  y  ae e v ite  a l empleo da todo peso da 
l a s t r e  sobre e l  arado.

S 4¡s. -  Un arado del tipo  da dieooa m ú ltip le s ,
que comprenda una s e r ia  da d isco s , estando cada disco mon­
tado sobre una oama ce n tra l de una manera e lá s t ic a  a inde­
pendientemente e n tre  s í  de modo que ae perm ite a s í  a  cada 
disco sopo rtar sobrecargas p a sa je ra s  s in  a fe c ta r  a l  trab a jo  

10 da lo s  o tro s  d isco s , podiendo e s ta r  p ro v is ta  l a  de
p a r te  de deslizam iento sobre l a  cual lo s  d iscos pueden ser 
regulados en po sic ió n , unos con resp ec to  a lo s  o tro s .

50. -  Un arado del tip o  de d iscos que compren­
de en combinación un disco asociado con un d isp o sitiv o  ra sea- 

15 dor v e r tld o r  de modo que se obtenga una mejor inv ersión  de 
la. t i e r r a .

&s. -  Un arado de discos m ú ltip les  re v e rs ib le  
que comprende un disco constitu ido  por un fondo piano c i r ­
cu la r sobre cuya p e r i f e r ia  va montado un borde oo rtan te  c i r -  

20 cu la r in d in a d o  con re la c ió n  a l  plano de dicho fondo plano 
c i rc u la r .

73. -  un arado de d iscos m ú ltip le s  re v e rs i­
b le  ^que comprende un disco según se re iv in d ic a  en e l  panto 
6 , en e l  cual e l  ángulo de in c lin a c ió n  de l a s  p a r te s  co rtan - 

26 te s  con r d a c ió n  a l fondo plano puede e s ta r  comprendido en tre  
30 y 703 en l a s  ap lica c io n es  u su a le s .

-  26
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e s . -  Un arado de a isoes m ú ltip le s  re v e rs ib le  
que comprende un d isp o s itiv o  de acoplamiento con un trac to *  
de a r r a s t r e  co n stitu id o  por un d isp o s itiv o  triangulado  regu­
la b le  que perm ite e l  a ju s te  de l punto de ap lica c ió n  sobre e l  
arado de la  fuerza  de tracción*

93.  -  Un arado de disooa m ú ltip le s  re v e rs ib le  
que comprende r e ja s  d i r e c t r ic e s  en combinaoión e  no con rue­
das de sur coa ip ara  compensar l a  p resión  a x i l  de le a  discos* 

103. -  un arado de disooa m ú ltip le s  re v e rs i­
b le  en a l cual la s  re ja s  d i r e o tr ic e s  e s tá n  colocadas de lan te  
o d e trás  de lo s  d isco s .

113. -  un arado de disooa m ú ltip le s  re v e rs i­
b le  en e l  cual l a s  r e ja s  d i r e c tr ic e s  son re g u la b les  en po­
s ic ió n  a lo  la rg o  del árgano que l le v a  lo s  d isooa .

123 . -  Un arado del tip o  de disooa que com­
prende elementos co nstituy en tes de peso reduoido ta le s  oomo 
tubos o p e r f i l e s  m e tá lico s , da modo que se  reduzoa en e l  
máximo e l peso del arado a l  propio tiempo que se  conserva 
una r e s is te n c ia  mecánica s u f ic ie n te .

I g 3.  -  Un arado de d iscos m ú ltip le s  re v e rs i­
b le  en a l cusí e s tá  d ispuesta una cama cen tra l p a ra  lo s  d is­
cos y adaptada de modo que perm ita un deslizam iento del d is ­
p o s itiv o  $ge l le v a  lo s  discos a lo  la rg o  de l a  oama y en cada 
extrem idad a s i  oomo l a  f i ja c ió n  en po sic ió n  de cualquier lu ­
gar deseado de lo a  disoos de manera que ee f a c i l i t e  e l equi­
po del arado con e l  número de disooa deseado oolooades en 
posiciones convenientes*

27 -
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143. -  Un arado de discos m ú ltip les  re v e rs i­

b le  que tien e  en su p a rte  p o s te r io r  un r a s t r i l l ó  amovible 
p re v is to  de d ien tes  encima y de bago de su plano medio y de 
dos ruedas de suroes o regas d i r e c t r ic e s  (una delan te  y l a  
o t r a  d e trá s ) destinadas a sostener l a  p resión  l a t e r a l  sobre 
l a  p a rte  v e r t ic a l  del aereo que l im ita  l a  p a rte  de l terreno 
ya arada.

15^. -  un arado de d iscos  m ú ltip las  re v e rs i­
b le  en e l cual e l  b astid o r e s tá  montado sobre e l e je  de tra o -  
oión y de ro ta c ió n .

163. -  Un arado de d isco s  m ú ltip le s  re v e rs i­
b le  en e l  cual la s  ruedas de s u r00 son reem plazadas por ro­
d i l lo s  cuyo e je  es v e r t ic a l  durante e l  funcionamiento del 
arado.

173. -  un arado 33 d iscos m ú ltip le s  re v e rs i­
b le  en e l  cual l a s  re ja s  y/o ro d il lo s  e s tá n  p rev is to s  por 
p a re s , estando un par por encima y e l o tro  por debajo del 
plano medio del b a s tid o r del arado,

183. -  Un arado de d iscos m ú ltip le s  re v e rs i­
b le  en e l  cual d ichas re ja s  y/o ro d i l lo s  son re g u la b le s  en 
p o sic ió n .

193. -  Un arado de discos m ú ltip le s  re v e rs i­
b le  en e l  cual dichas ruedas da surco o r e ja s  d i r e c t r ic e s  
es tán  montadas sobre b a rra s  tra n sv e rsa le s  ocio cadas ya delan­
t e ,  ya d e trá s  del b a s tid o r que l le v a  lo s  d iscos de modo que 
so perm ita l a  ad ic ió n  o l a  r e t i r a d a  del r a s t r i l l o  fácilm en­
te  de su unión con e l b a s tid o r y se s im p lifique  l a  cons­
tru cc ió n  do é s to .
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goa. -  un arado da d iscos m ú ltip lo s  re v e rs ib ls  

sn e l  onal la a  re ja a  d i r e c t r ic e s  o ruedas de su rco , so las 
e en combinación e s tán  c o le a d a s  sobre ende ana de lo e  brazos 
qne l le v a n  le a  diaoea detzáa d e l d iaoe.

S I* . -  Un azado de disnea mal t ip le a  z e v e rs i-  
b le  en e l  onal se  prevén d isp o s it iv a s  psza aaegnzaz l a  r e ­
gu lación  en lo s  des planos v e z tio a l y h o r iz o n ta l ,  de l a  o rie n ­
tac ió n  o de l a  posic ión  de lea  d iscos en ted a  d irecc ió n  con 
re la c ió n  a l  b a s t id o r . ¡88^. -  Un arado de d iscos m ú ltip le s  re v e rs i­
b le  en e l  onal le s  diaoea sa tán  mentados independientemente 
e n tre  sá  por medio de manguitos que pneden g i r a r  en torno 
de l a  oama de sección  oírot& ar, tanto qne le s  d iscos pue­
den se r desplantado a a lo  la rg o  ds e s ta  cama de modo que se 
haga ro a ^ le b lé  l a  anchura de trabado de ^os d ieces .

83B. -  Dh azado da disoes m ú ltip lo s re v e rs i­
b le  que comprende ana cama p ro v is ta  de un manguito que pao- 
de g i r a r  lib rem ente sobre e l  cual va montado un d isco , e s ta n ­
do este lad o  dicho manguito con cuatro re s o r te s  que aeran- ' faccionados simultáneamente cuando; lo s  diaoos encuentren
an ob stácu lo .

84B. -  un arado de d iscos m ú ltip le s  rever s i -
.b le  en e l  cual a l  menos ano da lo a  d isoesíjeatá p ro v is to  de

medios para q u ita r  l a  t i e r r a  que rodea a l  d iaoo, compzen-.  ̂ tdiende dichos medica un organo de rascado Mya su p e r í te le
a o tiv a  e s  l a  ds an v e rted o r re g u la b le .

86b. -  Un arado de diaoea m ú ltip le s  rev e r-
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* ib l*  qaa comprenda nn ¿Y gano triang^Lada a ja r ta b la  da trac*- 
a idn . oompr andiando dioho arad o , adam¿s, daa raadaa para 
g a iaz l*  y para  mantener a l  avan trén  dal arada a ana a l t a r a  
oonatsmta can ra la a id n  a l a  a a p a rü c ie  da l a  t i e r r a  y  qaa 

§ comprando tadaváB)^ ana m aleta t  armina da aon p ra fa ran c ia  an 
aáR rw d a  aa fd ric a  da anda qaa aa P a i l i t a  l a  r a s a r  aibilid& d 
dal arada á nana par medio da ana ampaMadara p re v is ta  p a ra  
a l i a  y nantada robra ana prolongaoién da l a  cama*

antaaada, rapraaantada an la a  d ibajos qaa aa a compeSan y 
oan lo a  f in a r  qna aa han aspa odíioa dal

dd*. -  Bn arada da diaaaa n a l t ip le a  ravarai-
10 bla+

Bal y  aomo ha d a w i t a  an l a  Manaría qaa

Bata Mamaria consta da t r e i n t a  ho jas a s a r i
Id  ta a  por ana so la  o a ra .

M adrid,
y* d*
f&gie E!zabunn ^
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