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PATENTE DE INVENCIORN

.por veinte efios, ‘

pare todo el territorio espsfiol, sus colonies y protec-
toreds, por "UN MECANISMO ESCALONADOR PARA EL CRUCE DE
10S HILOS DE LA URDIMBRE", cuyo privilegio se solicite &
fevor de CONSTRUCCIONES MECANICAS CERDANS, S.A., entided
necionel, domicilisde en Barcelona, Travesers de Delt,

n® 4, y cuyo inventor es Don PEDRO CERDANS SALLES.

MEMORIALA DESCRIPTIVA '

Como es ssbido, loe telares poseen une serie de marcos
porte-ligzos, los cueles tienen unos movimientos de escen-
s0 y descenso que sirven pere ebrir o cerrar le calede y
Iuego cruzarle, o sea Invertir parte de los hiles de le
uraimbre, haciendo paser uns porcién de dichos hilos de
erribe sbejo y viceverse. En loe telares _m‘acénicas se ecos
tumbre. & emplear un nimero baestente elevado de marcoa‘por-
te~lizos para poder obtener unos dibujoe apropiedos, me—
diente une gran varieded de ligedos. Debido e esta multi-
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rlicidad de lizos, resulta que los hilos de lg urdimbre
que también son muy numerosos, tienen alguna dificultad
al cruzar la calada, debido a que todos los que estdn le~
vantados van bajando y viceversa menteniéndose por g pos
en dos planos que se van acercando el uno sl oiro ¥ que
coinciden cuando la calada se cruza, Bsto tiene como con
secuencia que los hilos de 1g urdimbre al llegar a 1s po-
sicién de cruzado, chocan los unos con los otros y se rom
pen con frecuencia.

El objeto de 1a bresente patente es solucionar esta di
ficultad mediente el empleo de un mecanismo egpeciglmente
estudiado para introducir un decalado efectlvo entre las
posiciones de los 8rupos de hilos que se entrecruzan. Eg-
te mecanismo estd especialmente estudiado rears telares
mecdnicos que utilizan las llamadas maquinitas, aunque
puede muy bien utilizarse para cuelquier otro tipo de te-

lar,
Para una mejor comprensién del objeto de esta ratente,

Se acompaiia un plano, en el que queds representedo en for-
me esquemdtica uno de losg miltiple s modos de construccidn
del presente mecanismo sin que estos esquemes tengen ca-
récter limitativo, ys queé se comprende que s0l0 se dan &
titulo de ejemplc ¥ que pueden obtenerse otrag miltiples
formas de realizacién, sin por ello epartarse de los prin-
¢ipios reivindicados en lg presente patente.

" La figure 1 muestre una vists esquemdtica del monteaje
de lasg palancas aocionadoras de los mercos porta-lizos
sobre un eje de soporte que es comtn pare todas las pa-

lancas, aungue elgunas de estas Yltimas vayan montadasg
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20bre unos excéntricos arvropliados, mientras las restantes
glran locas sobre uns porcidén cilindrice del citado eje.

La figura 2 muestrs la trensmied én por cadena, gracias
8 la cusl se congigue dar un movimiento de giro al eje que
sirve de punto de apoyo & la gerie de pelances mccionado-
ras de los lizos.

En e figura 3 viene indicada la disposicién general
de las palancas accionadoras 19-25, estableciendo le re-
lacién que existe entre ls maquinita, estss palancag 19-25
¥y las varillas.46 levantadoras de los marcos porte-~lizos,

Las figuras 4 Y 5 representan dos pogiciones de un par

de excéntricos.

rotaecibn de las palencas accionadoras, representsdas en lo
figure 1 por los ntmeros 19, 20, 21, 22, 23 y 24. Esta Ve~
riacién se consigue montando cada ung de estas palm cas
sobre unas piezas excéntricas 13, 14, 15, 16, 17 ¥ 18 que
estdn engularmente dedledas entre sf. Las palancas accio-
nadoras restantes, o sea las que vienen indicadas en lg
figure 1 por el ndmero de referencis 25, van montadas so-
bre una porcidn cilindrica y concéntrice 28 perteneciente
al eje de soporte de las ralencas,

Las piezas excéntricas 13, 14, 15, 16, 17 y 18 se mon-
tan sobre otra porcién cilfndrics y concéntrica 11 del eje
de soporte, empleando para ello unos érganos de sujeclédn
adecuados, tales como por ejemplo les chavetas 12, E1 eje
de soporte, o sea el conjunto de 28-11, se hace girar por

uno de sus extremos, gracias a uns ruede dentada 30 que
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Se solidariza con el eje de soporte o con una pieza 27
montada sobre este Ultimo, valiéndose rara ello de unas
clavijas o tornillos de montaje 29. Losg dientes 31 de 1g
rueds 30 estdn situedos én un mismo planc que los dientes
33 de un pifién que es solidario de le rueds cénica 35 que
silrve pars transmitir el movimiento de giro al eje 34 o
eje de accionamiento de la maguinita.

Tal como queda indicado en las figuras 1 Yy 2, los dien-
tes 31 y 33 van unidos por una cadena 38 que buede ten-
sarse graciaes a un pifién euxiliar desplazable 32. La rue-
da cénica 35 recibe Su movimiento de giro de otrabrueda
cbénica 36, la cusl va calada gobre el eje 37 que represen-
te ser uno de los ejes principales del telar. Pars evitar
los posibles desplezanientos axieles del eje de soporte
28-11, se Puede emplear un tornillo &e retencidén 26, cuyo
extremo encaja en el interior de une ranura circuler prac
ticada en un punto cualquiera del eje de soporte (véase
figura 1). Durante el funcionamiento del telar, el?eje 37
comunice un movimiento de giro al eje de soporte de las
ralancas accionadoras 19, 20, 21, 22, 23, 24 y 25 a tra-
vés de los 6rganos de trensmisién 36, 35, 33, 38, 31 y 30.
Durente este movimiento de giro, las palancas 25‘conser-
van siempre un mismo centro de rotacién que coincide con
el eje geométrico de 23. En cambio las ralancas 19, 20,
21, 22, 23 y 24 tienen sus puntos de articulacién que van
variando de posicién de una manere ciclica, Ja que al gi-
rar la porecién 11 del eje de soporte arrastra en su glro
los excéntricos 13, 14, 15, 16, 17 y 18. Debido 8l deca-

lado de los excéntricos 13-18, los centros instantédneos
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de rotacién de las pelances 19 & 24 no coinciden entre sf,
variando la posicién de los mismas de una forme ciclics,

La figure 3 muestra la relacidén que existe entre los
brganos de la maquinita, las palancas eccionadoras 19 a
25 y los 6brgenos accionadores 46 de los marcos porta-~li-
z0s. la macuinita consts, como de ordinario, de dos barras
54 ¥ 55 que se desplazan paralelanmente ¥y en sentidos con- .
trarios, adelantando y retrocediendo ecompasadamente de
acuerdo con los movimientos del telar. Los movimientos de
les barras 54 y 55 se transmiten selectivemente & las pa-
lencas 52 y 53 que son arrastrades por las barres 54 y 55
segiin el tipo de ligado que se quiere obtener. Cada par
de palencas 52 y 53 va articulado en 50 Yy 51 sobre uns
pieza 49 que a su vez va unids a le extremided superior
de gu correspondiente "einco" 58 que puede girar alrede~
dor de un punto fijo 48 perteneciente al bastidor de 1s
maquinita.

En las maguinites perfeccionadss existe un retén 35
que actua con un saliente 56 soliderio de 58, sirviendo
dicho reten para mantener la palanca 58 en su posicidn més
atrasada. No obstante, sea cual sea el tipo de mequinitsa
empleada, 1lo que se pretende en cada ceso es hgcer girer
les palancas 58 sobresi o sus ejes de articulacidén 48. En
el punto inferior 47 de 58 va articulado uno de los ex~
tremos de un tirante, cuyo otro extremo se articulsa en 41
con uno de los brazos de una de las palancas 19-25,

Como ya hemos dicho anteriormente, estas palancas se

monten concéntrica o excéntricamente de maners que exista

un cierto decalado entre elias cuando se cruze la calada,
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El brazo inferior de estas pdlancas accionadoras se co-
necta a uno cualquiera de los dispositivos hoy en dfa |
utilizados para trensmitir los movimientos & los marcos
porta-lizos. Asf, por ejemplo, en la figurs 3 se ha re-
presentado une de estas palancas accionadoras unida en 42
& uno de los extremos de un tirante 43, cuyo otro extremo
actua sobre uno de los brazos 45 de une palancea acodada
que gira sobre un eje de articulacién fijo 44. E1 otro
brezo de este Yltima palanca scodada va articulado a la
extremidad inferior de un véstago o varille de leventa-
miento 46 del marco porta-lizos que corregponde & la pa-
lance de 19-25 representeda en este dibujo;

En las figuras 4 y 5 se ve de una manera clara, aunque
esquemdtica, el funcionamiento de los excéniricos 13 e 18,
habiendo escogido dos de ellos, &l 13 y el 14, pers ilus-
trar las dos posiciones extremas de los mismos. Hemos su-
puesto que estos excémtricos estdn decalados de 18092 el
uno con respecto al otro sunque este decslado angular‘
puede variar de valor segin la utilizacidn ¥y montaje que
ge desee obtener.

La figura 4 corresponderfs tedricsumente a 1s poéicién
de calade abierta. En este caso los centros de rotecidn
de las palancas accionadoras 19 y 20 que estdn respecti-
vamente montadas sobre los excéntricos 13 y 14, estdn si-
tuados sobre una misma linea vertical 60-61-62 que passa
por el centro del eje de soporte 1ll. Al girar el eje 11

(figura 5), los centros de rotacién se apartan entre sf,

. quedando respectivemente situmsdos a las lineas verticales

€l y 62 que estdn situadas delante y detrds de ls linea



¢

10

15

20

25

vertical que pasa por el centro del eje 1ll. Este dltima
posicién coineiden teéricamente con la posicidén de los
excéntricos cuendo la calada estd cruzando.

Se comprende perfectamente que al actuar la mequinits
0 cualguler otro mecanismo destinedo a mover los lizos,
sobre las palancas accionadoras 19-25, el hecho de que
estas palancas estén montadas excéntricamente ocagiona
un decalado entre los diferentes marcos porta~lizos, con
lo cual se consigue el objeto Perseguido o sea el des-
triado de los hilos de la urdimbre.

As{ como en la figura l, se han representado 16 palen=
cas eccionadoras de los lizos, 6 de las cuales (19 a 24)
se han montedo sobre sus correspondientes excénitiricos 13
a8 18, mientras las restantes, 25, estdn montadas normal-
mente sobre el eje de soporte y de articulacidn 28, podris
variarse este nimero y mantener alguna, elgunas o la to-
talidad de las palancas accionadoras sobre sus correspon
dientes excéntricos, dejando qﬁe las pslancas restantes
gqueden montadasbnormalmente sobre el eje comin de soporte.
En la préctica no suele ser necesario que todas las pa-
iancas vayen montadas sobre excéntricos, ya que existe la
probabilidad de que la seleccién de lizos y por consi-
guliente de las palancas accionadoras, se haga de un modo
variable, debido al gran numeroc de tipos de ligedo que
pueden obtenerse con un mismo telay sobre todo cuando se

utilizan maguinitas.
Asimismo debe tenerse en cuenta que no es absmoluta-

mente necesario hacer girar los excéntricos 13-18, ya

que 81 se desea que los hilos de la urdimbre queden des-—
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triedos,incluso cuendo la calade estd sbierta no es pre—
cisa la posicién indicade en la figura 4.

Se comprende que podrén introducirse cuantae variasclio-
nes de detalle se estimen convenientes, siempre que no e~
fecten le esencislidsd de la presente petente, a cuyo fin
se declaran de novedad y propis invencién de Donm PEDRO
CERDANS SALLES, las sigulentes reivindicaciones gue for-
men lg
NOTA REIVIKNDICATORIA

1# - UN MECANISMO ESCALONADOR PARA EL CRUCE DE 1LOS HI-
I0S DE I4 URDIMBRE - aplicable e los telares dotados: de
une serie de marcos porte-lizos de unos 6rgsnes’ o dispo-—
eitivos mecdnicos de conexidn, tales como varilles, cade—
nes, palancas, tirantes o similai'eg que actuan sobre los
citados marcos porte~lizos; de unae palancas gcclonedoras
de los mercoe porte-l1izos que actuen sobre los érganocs o
dispositivos mecdnicos de conexidn anteriores; de unos me~
canismos que sctuan sobre lasv pa.le.néas eccionadores ante-
rioras; para que estas dltimas, mediante los érgenecs o dis
positivos mecédnicos de conexidn, provoguen el ascenso 0
descenso de 10s marcos porta-lizos — que estd carec -
teriegeaedo porgue comprende una o varias piezas ex~
céntricas, excéntricos o similares, sobre cade uno de los
cuales ve giratoriamente montede o articulada uns de las
pelencas accionedoras de los mercos porita-ilizos,

2% - Un meceniemo, segin ls enterior relvindicacidn,
carecterigedo porgue cede pieze excéntrica o de parfil
excéntrico esté engularmente decalada. con fecpéetoz a o~

tras plezas o excéntricos que sirven aeimismo- como pun—
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4
tog individusles de apeyo y de articulaciéane.otras'g§u~’

lanemas aceionadoras.

3% -~ Un mecanismo, segin cuaslguiera de las anteriores
reivindicaciones, caracterizado porque comﬁrenae une serie
de pilegas excéntricas, excéntricos o similares puestos
unoe 8l lado de otros, los cusles sirven como puntos de
apoyo y de erticulecidn para algunas o la totalidad de
les palances accionadoras de los marcos porta-lizos que
ge montan esimismo les unas al lado de las otras sobre los
citados excéntricos.

4% - Un mecanismo, segin cuslquiers de las enteriores
reivindiceciones, caracterizado porque cada pieze excén—
trice sirve como punto de apoyo y de articulecidn para
une 6 varies palencas accionadbras de-log marcos porta~
lizos. ’

58 - Un mecanismo, segun cuelquierae de las enteriores
reivindicaciones, caracterizada~p6rque las diversas ple~

zas: excéntrices, se dividen en dos, tres o varios grupos,

ceda uno de los cuales estd formado por piezaee excéntri-
ca# que tienen una misme posicidén angular relativa o sea
que estdn igualmente decaladas con respecto a los excén~
tricos perienecientes al otro o a cualguiera de los otros
grupos de plezas excéntricas.

6% — Un mecenismo, segin cualquiera de las anteriores
relvindiceciones, caracterizado porgue las plezags excén-
tricas, excéntricos o similares se hacen girar de acuerdo
con loes movimientos del telar, o sea de una: manera cicli-
ca & fin de que loe centros de articulaecidn de les palan~—

cee accionadoras que soportan varian también de posicidn
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de una menera ciclica.

%"-—Un mecanismo, segin cualquiers de las enteriores
reivindicaciones, caracterizadb porque cada plezs excén-—
trica o exednirico tiene una posicidn ajustable, o sea
que su posicidén anguler se ajuste con respecto & la po=-
gsieidén engular de los restantes excéntricos independien-
mente del movimiento 3¢ giro comunicado a la totalidad
de los excéntricos.

88 - Un mefanismo escalonamdor pars el cruce de los
hilos: de la urdimbre - aplicable a los telaeres dotadoss:
de una serie de marcos pcrta»lizoe; de unos érgsnos o
diepositivos mecédnicos de conexién, tales como varillas,
cedenss, palancas, tirantes o similares gque actuan sobre
los eitados marcos porte-lizos; de unas palances accio-—
nadorgs de. los marcos porte~lizos que actiuan sobre los
érganas.o dispositivos mecénicos de conexién anteriores;
de unas maquinitas’que actuen sobre las palencas sccio-
nadoras anteriores, para gque estas dltimas, medliante los
érganos o dispoeitivos mecénicos de conexién, provoguen
el ascenso o descenso de 10s marcos porte~lizos — cerace
terizado porque comprende: un eje de soporte general de
les pslancas accionadoras que estd montado sobre dos co-
jinetes o soportes que le permiten girer aun mentenién-
dose fijemente montado sobre los soportes anteriores;
unas piezas excéntricas o excéntricos gue estén montados
uno a2l lado del otro sobre una porecidén de dicho eje de
goporte genersl o gue formen parte de este mismo eje; ¥y
une trensmisién mecénica compuesta por une serie de rue-

das dentedes, pifiones, caedenes o similares, ¢ por otros



ot

15

-11 -

197633 o

érgenos mecénicos de transmisién que comnicen el movie
niento de glro de uno de los ejes principales del telar
el eje de soporte general enterior, y porgue vuna parte
o la totalided de las pglancas acclonadoras de los mar-
cos porta=lizos estd montada sobre les pilezas exeéntri-
cas o excéntricos enteriores, mientres la parte restan-
te de dichas palances acclonadoras estd montada sobre
una: poreién concéntrice o porcién normal del eje de so-—
porte general.

6% - UN MECANISMO ESCALONADOR PARA EL CRUCE DE LOS

“HILOS DE LA URDIMERE,

Todo tal y conforme queda descrito y reivindiecado en
la memorie descriptiva que antecede y que consta de on-—
ce hojas escrites a médquina por une sole cars y un pla-—
no que la ilustra.

MADRID, 28 de Abril de 1951

CONSTRUCCIONES MECANICAS CERDANS, S.4.
P.A. ,
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