
"4

1 9 7 6 3 3

i 9 7 6 3 3

-i
P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  
per veinte aRoa,
para todo el territorio espaRol, ene colonias y proteo— 
torado, por "UN MECANISMO ESCALONADOR PARA EL CRUCE DE 
LOE HILOS DE LA URDIMBRE", cuyo privilegie se solicita a  
favor de CONSTRUCCIONES MECANICAS CERDANS, S.A., entidad 
nacional, domiciliada en Barcelona, Travesera de Dalt, 
nB y cuyo inventor es Don PEDRO CERDANS SALTES*

M E M O R I A  D E S  C R I P T  I V A
Como es sabido y los telares poseen una serie de mareos 

porta-lizoo, los cuales tienen unos movimientos de ascen­
so y descenso que sirven para abrir o cerrar la calada y 
luego cruzarla, c sea invertir parte de los hilos de la 

$ urdimbre, haciendo pasar una porción de dichos hilos de
arriba abajo y viceversa* En los telares mecánicos se acoe 
tumbra a emplear un niímero bastante elevado de marcos por­
ta—lizos para poder obtener unos dibujos apropiados, me­
diante una gran variedad de ligados * Debido a esta muAti—
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plicidad de lisos, resulta que los hilos de la urdimbre 
que tambiáu son muy numerosos, tienen alguna dificultad 
al cruzar la calada, debido a que todos los que están le­
vantados van bajando y viceversa manteniéndose por giupos 
en dos planos que se van acercando el uno al otro y que 
coinciden cuando la calada se cruza. Esto tiene como con 
secuencia que los hilos de la urdimbre al llegar a la po­
sición de cruzado, chocan los unos con los otros y se rom 
pen con frecuencia. *"

El objeto de la presente patente es solucionar esta di 
ficultad mediante el empleo de un mecanismo especialmente 
estudiado para introducir un decalado efectivo entre las 
posiciones de los grupos de hilos que se entrecruzan. Es­
te mecanismo está especialmente estudiado para telares 
mecánicos que utilizan las llamadas maquinitas, aunque
puede muy bien utilizarse para cualquier otro tipo de te­
lar.

Para una mejor comprensión del objeto de esta patente, 
ae acompaña un plano, en el que queda representado en for­
ma esquemática uno de los múltiples modos de construcción 
del presente mecanismo sin que estos esquemas tengan ca­
rácter limitativo, ya que se comprende que solo se dan a 
título de ejemplo y que pueden obtenerse otras múltiples 
formas de realización, sin por ello apartarse de los prin­
cipios reivindicados en la presente patente.

La figura 1 muestra una vista esquemática del montaje 
de las palancas accionadoras de los marcos porta-lizos 
sobre un eje de soporte que es común para todas las pa­
lancas, aunque algunas de estas últimas vayan montadas
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sobre naos excéntricos apropiados, mientras las restantes 
alian locas sobre una porción cilindrica del citado eje.

la figura 2 muestra la transmisión por cadena, gracias 
a la cual se consigue dar un movimiento de giro al ej. que
sirve de punto de apoyo a 1. serle de palancas accionado-
x*as de los lizos.

En la figura 3 viene indicada la disposición general 
de las palancas accionadoras 19-25, estableciendo la re­
lación que existe entre la maquinita, estas palancas 19-25 

y las varillas 46 levantadoras de los marcos porta-lizos.
Las figuras 4 y 5 representan dos posiciones de un par 

de excéntricos.
B1 destrlado de los hilos de la urdimbre se obtiene ha 

olendo variar la posición en el espacio de los centros de 
rotación de las palancas accionadoras, representadas sn la 
figura 1 por lo. némero. M ,  20, 21, 22, 23 y 24. Esta va­
riación se consigue montando cada una de estas palmeas 
sobre unas piezas excéntricas 1 3 , 1 4 , 1 5 , 1 6, 17 y qg 
estén angolamente desdadas entre si. La. palancas aecio- 
nadoras restantes, o sea las que vienen indicadas sn la 
figura 1 por el némero de referencia 25, van montadas so­
bre una porción cilindrica y concéntrica 26 perteneciente 
al eje de soporte de las palancas.

Las piezas excéntricas 13, 1 4 , 1 5 , 16, 1? y 18 se mon­
tan sobre otra porción cilindrica y concéntrica 1 1 del eje 
de soporte, empleando para ello unos órganos de sujeción 
adecuados, tales como por ejemplo las chavetas 12. El eje 
de soporte, o sea el conjunto de 28-1 1,se hace girar por 
uno de sus extremos, gracias a una rueda dentada 30 que
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ss solidariza osa .1 eje a. .np.rte „ ..n ^ a  ^
..atad. sobre asta áltimo, valiónd.ee para . i m  3. 
clavijas o tordillos de mortaje 2 9. Lo. dientes 31 de La 
rueda 30 están situados en ua mismo plaao que los dientes 
J3 de ua piada que es solidario de la rueda sónica 35 que 
sirve par. transmitir el movimiento de giro al eje 34 o 
eje de accionamiento de la maqninita.

Tal como queda Indicado en las figuras 1 y 2, los dien­
tes 31 y 33 van unidos por una cadena 38 que puede ten­
sarse gracias a un pisón auxiliar de.plaz.ble 3 2. La rue­
da .ornea 35 recibe su movimiento de giro de otra' rueda 
cárnea 36. 1. cual va .alad, sobre .1 eje 37 que represen­
ta ser uno de loe ejes principales del telar. Para evitar 
los posibles desplazamiento, axiales del eje de soporte 
28-11, se puede emplear un tornillo de retención 2 6, enyo 
extremo encaja en el interior de una zannra circular prao 
ticad. en un punto cualquier, del eje de soporte (váa.e 
figura 1). Durante el funciomanlento del telar, el,.j. 37 
comunica un movimiento de giro al eje de soporte de las 
palancas accionad.rae 19, 20, 21, 22, 23, 24 y 25 a tra- 
vás de los árganos de transmisión 36, 35, 33, 38, 31 y 30. 
Dorante este movimiento de giro, las planeas 25 conser- 
Tan siempre un mismo centro de rotación que coincide con 
el eje geomátrico de 2 8. En cambio 1.3 ,.1.3.33 1,, 3.,
2 1. 22, 23 y 24 tienen sus puntos de articulación que van 
variando de posición de una manera cíclica, ya que al gi­
rar la porción 11 del eje de soporte arrastra en s. giro 
loe exoóntríc.. 13, 14, 15, 1 6, 17 y 1 8. Debido al deca­
lado de los exoóntrioo. 13-1 8 , lo. neutros instantáneo.
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de rotación de las palancas 19 a 24 no coinciden entre sí, 
variando la posición de los mismos de una forma cíclica.

La figura 3 muestra la relación que existe entre los 
órganos de la maquinita, las palancas accionadoras 19 a 
25 y los órganos accionadores 4ó de los marcos porta-li-
zos. La maquinita consta,como de ordinario, de dos barras 
54 y 55 que se desplazan paralelamente y en sentidos con­
trarios, adelantando y retrocediendo acompasadamente de 
acuerdo con los movimientos del telar. Los movimientos de 
las barras 54 y 55 se transmiten selectivamente a las pa­
lancas 52 y 53 que son arrastradas por las barras 54 y 55 

según el tipo de ligado que se quiere obtener. Cada par 
de palancas 52 y 53 va articulado en 50 y 51 sobre una 
pieza 49 que a su vez va unida a la extremidad superior 
de su correspondiente "cinco" 58 que puede girar alrede­
dor de un punto fijo 48 perteneciente al bastidor de la
maquinita.

En las maauinitas perfeccionadas existe un retén 35 
que actúa con un saliente 56 solidario de 58, sirviendo 
dicho reten para mantener la palanca 58 en su posición más 
atrasada. No obstante, sea cual sea el tipo de maquinita 
empleada, lo que se pretende en cada caso es hacer girar 
las palancas 58 sobre si o sus ejes de articulación 48. En 
el punto inferior 47 de 58 va articulado uno de los ex­
tremos de un tirante, cuyo otro extremo se articula en 41 
con uno de los brazos de una de las palancas 19—25.

Como ya hemos dicho anteriormente, estas palancas se 
montan concéntrica o excéntricamente de manera que exista
un cierto decalado entre ellas cuando se cruza la calada.
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El brazo inferior de estas palancas accionadoras se co­
necta a ano cualquiera de los dispositivos hoy en día 
utilizados para transmitir los movimientos a los marcos 
porta-lizos. Así, por ejemplo, en la figura j se ha re­
presentado una de estas palancas accionadoras unida en 42 
a uno de los extremos de un tirante 43, cuyo otro extremo 
actúa sobre uno de los brazos 45 de una palanca acodada 
que gira sobre un eje de articulación fijo 44. El otro 
brazo de esta última palanca acodada va articulado a 3a 
extremidad inferior de un vástago o varilla de levanta­
miento 46 del marco porta-lizos que corresponde a la pa­
lanca de 19-25 representada en este dibujo.

En las figuras 4 y 5 se ve de una manera clara, aunque 
esquemática, el funcionamiento de los excéntricos 13 a 18, 
habiendo escogido dos de ellos, el 13 y el 1 4 , para ilus­
trar las dos posiciones extremas de los mismos. Hemos su­
puesto que estos excéntricos están decalados de 1803 el 
uno con respecto al otro aunque este decalado angular 
puede variar de valor según la utilización y montaje que 
se desee obtener.

La figura 4 correspondería teóricamente a la posición 
de calada abierta. En este caso los centros de rotación 
de las palancas accionadoras 19 y 20 que están respecti­
vamente montadas sobre los excéntricos 13 y 14, están si­
tuados sobre una misma línea vertical 60-61-62 que pasa 
por el centro del eje de soporte 11. Al girar el eje 11 
(figura 5), los centros de rotación se apartan entre sí, 
quedando respectivamente situados a las lineas verticales 
61 y 62 que están situadas delante y detrás de la línea
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vertical que pasa por el centro del eje 11. Esta última 
posición coinciden teóricamente con la posición de los 
excéntricos cuando la calada está cruzando.

Se comprende perfectamente que al actuar la maquinita 
o cualquier otro mecanismo destinado a mover los lizos, 
sobre las palancas accionadoras 19-25, el hecho de que 
estas palancas estén montadas excéntricamente ocasiona 
un decalado entre los diferentes marcos porta-lizos, con 
lo cual se consigue el objeto perseguido o sea el des­
triado de los hilos de la urdimbre.

Así como en la figura 1, se han representado 16 palan­
cas accionadoras de los lizos, 6 de las cuales (19 a 24) 
se han montado sobre sus correspondientes excéntricos 13 

a 18, mientras las restantes, 25, están montadas normal­
mente sobre el eje de soporte y de articulación 28, podría 
variarse este número y mantener alguna, algunas o la to­
talidad de las palancas accionadoras sobre sus correspon 
dientes excéntricos, dejando que las palancas restantes 
queden montadas normalmente sobre el eje común de soporte. 
En la práctica no suele ser necesario que todas las pa­
lancas vayan montadas sobre excéntricos, ya que existe la 
probabilidad de que la selección de lizos y por consi­
guiente de las palancas accionadoras, se haga de un modo 
variable, debido al gran número de tipos de ligado que 
pueden obtenerse con un mismo telag sobre todo cuando se 
utilizan maquinitas.

Asimismo debe tenerse en cuenta que no es absoluta­
mente necesario hacer girar los excéntricos 13-18, ya 
que si se desea que los hilos de la urdimbre queden des-
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%triado?^lncluso cuando la calada está abierta no es pre­

cisa la posición indicada en la figura 4*
Se comprende que podrán introducirse cuanta? variacio­

nes de detalle se estimen convenientes, siempre que no ar­
fe cten la esencialidsd de la presente patente, a cuyo fin 
se declaran de novedad y propia invención de Don PEDRO 
CEHDANS SALLES, las siguientes reivindicaciones que for­
man la
N O T A  R E I V I N D I C A T O R I A

I# —  UN MECANISMO ESCALONADOR PARA EL CRUCE DE LOS HI­
LOS DE LA URDIMBRE — aplicable a los telares dotados t de 
una serie de mareos porta-llzos de unos órganos o dispo­
sitivos mecánicos de conexión, tales eomo varillas, cade­
nas, palancas, tirantes o similares que actúan sobre loe 
citados marcos porta—lisos; de unas palancas sceionaderse 
de los marcos porta—lizos que actúan sobre los órganos o 
dispositivos mecánicos de conexión anteriores; de unos me­
canismos que actúan sobre las palancas acci oradoras ante­
rioras, para que estas áltimas, mediante los órganos o dis 
positivos mecánicos de conexión, provoquen el ascenso o 
descenso de los marcos porta—lizos —  que está c a r a c  — 
t e r i z a d ô  porque comprende una o varias piezas es— 
céntricas? excéntricos o similares, sobre cada uno de los 
cuales va giratoriamente montada o articulada una de las 
palancas accionadoras de los marcos porta-llzos^

2* —  Un mecanismo, segdn la anterior reivindicación, 
caracterizado porque cada pieza excéntrica o de perfil 
excéntrico está angularmente desalada con respecto a o—  
tras piezas o excéntricos que sirven asimismo como pun—

25
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tos Individuales de apoyo y de articulaeién de otras pa­
lancas acclonadoras.

3^ - Un mecanismo? segdn cualquiera de las anteriores 
reivindicaciones, caracterizado porque comprende una serle 
de piezas excéntricas, excéntricos o similares puestos 
unos al lado de otros, los cuales sirven como puntos de 
apoyo y de articulaeién para algunas o la totalidad de 
las palancas acclonadoras de los marcos porta-lizos que 
se montan asimismo las unas al lado de las otras sobre los 
citados excéntricos*

4* - Un mecanismo, segdn cualquiera de las anteriores 
reivindicaciones, caracterizado porque cada pieza excén­
trica sirve como punto de apoyo y de articulaeién para 
una ó varias palancas accionadoras de los marcos porta- 
lizos*

5* — Un mecanismo, segdn cualquiera de las anteriores 
reivindicadones, caracterizado porque las diversas pie­
zas excéntricas, se dividen en dos, tres o varios grupos, 
cada uno de los cuales esté formado por piezas excéntri­
cas que tienen una misma posicién angular relativa o sea 
que están igualmente desaladas con respecto a los excén­
tricos pertenecientes al otro o a cualquiera de les otros 
grupos de piezas excéntricas*

6* — Un mecanismo, segdn cualquiera de las anteriores 
reivindicaciones, caracterizado porque laspieZas excén­
tricas, excéntricos o similares se hacen girar de acuerdo 
con los movimientos del telar, o sea de una manera cícli­
ca a fin de que los centros de articulaeién de las palan­
cas accionadoras que soportan varían también de posicién
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de una manera cíclica*
7* —  Un mecanismo, segdn cualquiera de las anteriores 

reivindicaciones, caracterizado porque cada pieza excén­
trica c excéntrico tiene una posicién ajustarle, o sea 
que su posicién angular se ajusta con respecto a la po­
sicién angular de los restantes excéntricos independien- 
mente del movimiento dé giro comunicado a la totalidad 
de los excéntricos*

8$ —  Un mecanismo esaalomador para el cruce de les 
hilos? de la urdimbre —  aplicable a los telares dotados: 
de uno serie de marcos porta—lizos; de unos érganos o 
dispositivos mecánicos de conexién, tales como varillas, 
cadenas, palancas, tirantes o similares que actúan sobre 
los eltádos marcos porta—lizos; de unas palancas accio—  
nadoras de los marcos porta-lizoa que actúan sobre los 
érganos o dispositivos mecánicos de conexién anteriores; 
de unan maqulnitas que actúan sobre las pálaneas acolo— 
nadoras anteriores, para que estas últimas, mediante los 
érganos o dispositivos mecánicos de conexién, provoquen 
el- ascenso o descenso de los marcos porta-lizos —  carac­
terizado porque comprende: un eje de soporte general de 
las palancas accionadoras que está montado sobre dos co­
jinetes c soportes que le permiten girar aun mantenién­
dose fijamente montado sobre los soportes anteriores; 
unas piezas excéntricas o excéntricos que están montados 
uno al lado del otro sobre una poreién de dicho eje de 
soporte general o que forman parte de este mismo eje; y 
una transmisién mecánica compuesta por una serie de rue­
das dentadas, piSones, cadenas o similares, o por otros
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árganos mecánicos de transmisión que comunican el movi­
miento de giro de uno de los ejes principales del telar 
al eje de soporte general anterior, y porque una parte 
o la totalidad de las palancas accionadoras de los mar­
cea porta-lizos está montada sobre las piezas excéntri— 
cas o excéntricos anteriores, mientras la parte restan­
te de dichas palancas accionadoras está montada sobre 
una porción concéntrica o porción normal del eje de so­
porte general*

96 - UN MECANISMO BSCALONADOR PARA. EL CRUCE DE LOS 
HILOS DE LA URDIMBRE.

Todo tal y conforme queda descrito y reivindicado en 
la memoria descriptiva que antecede y que consta de on­
ce hojas escritas a máquina por una sola cara y un pla­
no que la ilustra*

MADRID, 28 de Abril de 1951
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