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m e t á l i c a s ,  más e sp e c ia lm en te  de d ie n ­
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E l  p re se n te  in ven to  se r e f i e r e  a  una máquina 

de p e r f i l a r ,  r e sp e c t iv a m e n te  r e c o r t a r  p i e z a s  m e t á l i c a s  p r á c ­

ticam ente  de c u a lq u ie r  form a.

E l  proced im iento  de p e r f i l a r  c o n s i s t e ,  de l a  

manera más g e n e r a l ,  en h ace r  a p l i c a c ió n  de un ú t i l  r o t a t i v o  

cuyo e j e  e s t á  animado por  un movimiento de o s c i l a c i ó n  a l r e d e ­

d o r  de un c e n tro  f i c t i v o  m a t e r i a l i z a b l e  por una r ó t u l a ,  e s ­

tando d icho  e j e ,  p or  o t r a  p a r t e ,  s o l i c i t a d o  por l o  menos por 

una l e v a .  E l  mando por l e v a  e s  p re feren tem en te  t a l  que l a  

t r a y e c t o r i a  d e l  ú t i l  e s  una cu rva  c e r r a d a  y e s t a  con d ic ió n  

s e r á  generalm ente cum plida por l a  a p l i c a c ió n  s im u ltá n e a  de 

dos l e v a s  que actúan de una vez en dos d i r e c c io n e s  d i f e r e n ­

t e s .  L a  curva d e s c r i t a  p o r  e l  ú t i l ,  y p o r  c o n s ig u ie n t e ,  e l  

p e r f i l  r e c o r t a d o ,  re su ec t iv a m en te  f r e s a d o ,  es  in f in i t a m e n te  

v a r i a b l e  y es fu n c ión  de l a  form a y de l a  p o s ic ió n  r e l a t i v a  

de l a s  l e v a s  m o t r i c e s ,  r e sp e c t iv a m e n te  de todo órgano e q u iv a ­

le n te  capaz  de h a c e r  o s c i l a r  e l  e j e  d e l  ú t i l  r o t a t i v o  a l r e d e ­

dor de su c e n t r q f i o t i v o .

E l  in v en to  se r e f i e r e  p o r  l o  ta n to  a  l o s  d i s p o ­

s i t i v o s  y a l a s  máquinas ca p a c e s  ae cum plir  l a s  c o n d ic io n e s  

de movimiento d e l  ú t i l ,  conforme a l  p ro ced im ien to  que a c a b a  

de p r e c i s a r s e .

De una manera g e n e r a l ,  e l  ú t i l  e s t á  d i s p u e s to  

en e l  extremo de un e je  d irec tam en te  a r r a s t r a d o  en un movimien­

to  de r o t a c i ó n .  E s te  e j e  toma apoyo en un manguito montado a  

cardan , y por c o n s ig u ie n t e ,  capaz  de o s c i l a r  en to d o s  l o s  se n ­

t i d o s .  E s te  manguito e s  s o l i d a r i o  de un l a r g u e r o  que s i r v e  de
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so p o rte  a l  e j e  de dos r o d a ja s  cuya p o s ic ió n  e s t á  p erfectam en ­

te  determ in ada . Cada r o d a ja  e s t á  en co n tac to  con una l e v a ,  

cuyo e j e  común e s  a r r a s t r a d o  por un a i s p o s i t i v o  motor a p ro p ia ­

do. L a  piezEL e s t á  f i j a d a  sobre un so p o r te  r e g u l a b l e .  L a s  l e ­

v a s  se  determ in arán  p re feren tem en te  ue t a l  macera cae despuós 

de una re v o lu c ió n  com pleta  ue s u  e je  m otor, e l  ú t i l  r o t a t i v o  

haya com pletado un c i c l o  com pleto , es d e c i r ,  l a  t r a y e c t o r i a  

p red eterm in ad a  p a r a  l a  cu a l  d ic h a s  l e v a s  han s id o  e s t a b l e c i ­

d a s .  Y de e s t a  manera e l  ú t i l  v o lv e r á  autom áticam ente a  su  

p o s ic ió n  de p a r t i d a ,  l i s t o  p a r a  una nueva o p e ra c ió n ,  r e s p e c t i ­

vamente un nuevo c i c l o .

S i  se c o n s id e r a  l a  a p l i c a c ió n  de e s t e  p r o c e d i ­

m ien to , p o r  e jem plo  a  l a  en d en tac ión  de l o s  segm entos de s i e ­

r r a s  c i r c u l a r e s ,  l a s  l e v a s  podrán e s t a b l e c e r s e  de t a l  manera 

que después de una r e v o lu c ió n  com pleta  e s t e  p e r f i l a d o  comple­

tamente un d ie n t e ,  e s t a n d o  p r e s t o  e l  ú t i l  p a ra  comenzar e l  

c i c l o  p ro p io  a l  p e r f i l a d o  d e l  d ie n te  s i g u i e n t e .  Por l o  t a n t o ,  

s e r á  s u f i c i e n t e ,  manual o autom áticam en te , e l  d e s p l a z a r  e l - s e g  

mentó en una c a n t id a d  a n g u la r  adecuada p a r a  p e r m it i r  a l  ú t i l  

e l  p e r f i l a r  un segundo d i e n t e ,  y a s í  s ig u ie n d o  h a s t a  l a  t e r ­

minación d e l  p e r f i l a d o  de to d o s  l o s  d i e n t e s .

E s te  medio es extremamente s im p le ,  muy r á p id o  

y l a  p u e s ta  en p o s ic ió n  c o r r e c t a  d e l  segmento e s  c a s i  i n s t a n ­

tá n e a ,  y s i s t e m á t i c a  a p l ic a n d o  e l  p roced im iento  !ne fo rm a  e l  

o b je to  de una p a te n te  e s p e c i a l  u e p o s i t a d a  a  nombre d e l  mismo 

s o l i c i t a n t e .

Se comprende p o r  s í  mismo que l a s  máquinas 

s u b s i g u ie n t e s  son a p l i c a b l e s  p a r a  l a  f a b r i c a c i ó n  de t o d a  p i e ­

za  p e r f i l a d a ,  generalm ente de c u a lq u ie r  c l a s e ,  y  l a  a p l i c a -



oidn que de l a s  mismas se  des o r ib e  a  co n t in u a c ió n  a  l a  enden- 

t a c ió n  de l o s  segmentos de s i e r r a s  no r e p r e s e n ta  ningún c a r á c ­

t e r  l i m i t a t i v o ,  S in  embargo, e s t a  a p l i c a c ió n  o fr e c e  un c a r á c ­

t e r  c i e r t o  de o r i g i n a l i d a d ,  d ad as  l a s  c o n d ic io n e s  muy e s p e c ia -  

5 l e s  e x i g i d a s  en l a  t á c t i c a  moderna de l o s  segm entos de s i e ­

r r a s .

Los d i s p o s i t i v o  y una r e a l i z a c i ó n  de l a s  máquinas 

según e l  in v en to  se  d e s c r ib e n ,  más en d e t a l l e  a  c o n t in u a c ió n  

con r e f e r e n c i a  a  l o s  d ibm jos a d ju n to s ,  en l o s  que :

10 L a  f i g u r a  1 e sq u em atiza  muy someramente e l  p r o c e d i ­

miento de p e r f i l a r .

L a  f i g u r a  2 r e p r e s e n ta  e l  d iagram a d e l  movimiento 

d e l  ú t i l  por l a  a p l i c a c ió n  a e l  p ro ced im ien to  s i t a d o .

La f i g u r a  3 r e p r e s e n t a  esquem áticam ente e l  p e r f i l  

1S de l a s  dos l e v a s  u t i l i z a d a s  p a r a  l a  o b ten ción  d e l  d iag ram a ,

o b je t o  de l a  f i g u r a  2 :

L a  f i g u r a  4 e s  una v i s t a  e sq u em ática  de l o s  elemen­

t o s  m otores e s e n c i a l e s  a p l ic a n d o  e l  p ro ced im ien to  e sq u em ati­

zado en l a  f i g u r a  1 :

go Las f i g u r a s  5 y 6 e sq u em atiza n , en d o s  p o s i c io n e s

d i f e r e n t e s ,  un d i s p o s i t i v o  de f i j a c i ó n  de l a  p i e z a  a  p e r f i ­

l a r  :

La f i g u r a  7 e s  una v i s t a  l a t e r a l ,  con co rte  v e r t i ­

c a l  p a r c i a l  de l o s  e lem entos e s e n c i a l e s  de una máquina com - 

S5 p l e t a ;

La f i g u r a  8 e s  una v i s t a  de f r e n te  de l o s  e lem entos 

e s e n c i a l e s  de l a  máquina de l a  f i g u r a  7 :

L a  f i g u r a  9 e s  una v i s t a  en p l a n t a  de l o s  elemen­

t o s  e s e n c i a l e s  d e l  s o p o r te  d e l  ú t i l  de l a  máquina re p r e se n -
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t a d a e n  l a s  f i g u r a s  7 y 8 .

Como se ha e squ em atizad o  en l a  f i g u r a  1 ,  e l  

por  e jem p lo , d e l  t ip o  f r e s a  (de un P o r t e ) ,  e s t á  anima­

do p or  un movimiento com plejo  que es  l a  r e s u l t a n t e  de una r o ­

t a c ió n  a l r e d e d o r  de su e je  l o n g i t u d i n a l  A-B y  de una o s c i l a ­

ción de dicho e j e  l o n g i t u d i n a l  A-B a lr e d e d o r  de un cen tro  f i c -  

t i v o ,  e sq u em atiza d o , en e s t a  f i g u r a ,  p o r  una r ó t u l a  C; e s t e  

movimiento de o s c i l a c i ó n  e s ,  por e jem plo , producido  por e l  h e­

cho de que dos r o d a ja s  g y g' son s o l i c i t a d a s  p o r  dos l e v a s ,  

re sp e c t iv a m e n te  3 - 5 ' .  S i  en e s t a s  c o n d ic io n e s  se c o n s id e r a  

e l  ú t i l  r o t a t i v o  1 , se o b se rv a r á  que s e r á  p o s ib l e  h a c e r le  d e s ­

c r i b i r  no im p orta  que t r a y e c t o r i a  conformando l a s  l e v a s  5 - 3 ' 

en co n se c u e n c ia .  E s te  p roced im ien to  de p e r f i l a d o ,  r e s p e c t i v a ­

mente de en d e n tac ió n ,  e s  muy s im p le ,  s iendo  l a s  máquinas cap a­

ce s  de a p l i c a r  e s t e  p ro ced im ien to  e l l a s  mismas r e la t iv a m e n te  

s im p le s ,  r o b u s t a s  y de una conducción p a r t ic u la r m e n te  r á p id a  

y cómoda. En l a  d e s c r ip c ió n  de l a  máquina que h a  de s e g u i r ,  

se  o b se r v a r a  so b re  todo l a  a p l i c a c ió n  de dicho p ro ced im ien to  

a  l a  en d en tac ió n  de l o s  segm entos de s i e r r a s ,  "O s ien d o  e s t a  

a p l i c a c ió n  mas que a modo de e jem plo . Como se  ha e sq u e m a t iza ­

do en l o s  d ib u jo s  som eros , o b je to  de l a s  f i g u r a s  g ,  3 , 4 , 5 

y 6 y en l o s  d ib u jo s  de a p l i c a c ió n ,  o b je to  de l a s  f i g u r a s  7 ,

8 , 9 ,  t a l  máquina de p e r f i l a r ,  r e sp e c t iv a m e n te  de en d en tar ,  

puede comprender, en p r i n c i p a l ,  un ó t i l  1 , p o r  e je m p lo , una 

f r e s a  (de un c o r t e )  cuyo e je  4 e s t á  a p r e ta d o  p or  in term ed io  

de una p in z a  4 ' sobre un manguito t u b u la r  5 a r r a s t r a d o  en r o ­

ta c ió n  por in term ed io  de una p o le a  ch av e tea d a  6 . E l manguito 

t u b u la r  5 t i e n e  apoyo p o r  su  p a r t e  por rod am ien tos  7-8-9  en 

una v a in a  t u b u la r  e x t e r i o r  l o .  E s t a  ú l t im a  e s t á  montada de ma-
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ñ e ra  que pueda o s c i l a r  a l a  vez a l r e d e d o r  de un. e j e  v e r t i c a l  

11 y un e je  h o r iz o n t a l  1 2 , formando e l  co n ju n to  una a r t i c u l a ­

ción de cardan . La v a in a  e x t e r i o r  10 se hace s o l i d a r i a  de 

un l a r g u e r o  1 3 ,  e l  c u a l  p o r  lo  t a n to  igualm ente  puede c o n s i ­

d e r a r s e  como capaz  de o s c i l a r  en to d o s  l o s  s e n t id o s  a l r e d e ­

dor d e l  c e n tró  f i o t i v o  d e l  d i s p o s i t i v o  de cardan  1 1-12 . Sobre 

e l  l a r g u e r o  1 3 ,  toman apoyo dos r o d a j a s  1 4 -1 5 , cuyos e j e s  

l l e v a n  en su  extremo dos b r a z o s ,  re sp e c t iv a m e n te  1 6 -1 7 , cuyas 

d im ensiones y form a dependerán de l a  form a de l a s  l e v a s ,  

re sp e c t iv a m e n te  1 8 -1 9 , sobre  l a s  c u a le s  toman apoyo d ic h a s  

r o d a j a s  1 4 -15 . E s t a s  l e v a s  e s t á n  montadas sobre  un e j e  comán 

20 ac o p la d o  a l  e j e  de s a l i d a  de un r e d u c to r  de v e lo c id a d  2l ,  

cuyo e j e  p r im a r io  22 , por una p o le a  25 y una cadena 24, es 

d irectam en te  a r r a s t r a d o  p or  un motor 25. E l  b a s t i d o r  de l a  

máquina e s t á  prolongado su p eriorm en te  p o r  una columna 26 que 

s i r v e  de apoyo a l  d i s p o s i t i v o  de f i j a c i ó n  de l a  p i e z a  P a 

p e r f i l a r ,  en e s t e  c a so  un segmento de s i e r r a .  E s t e  medio de 

f i j a c i ó n  comprende en p r i n c i p a l  una p o te n c ia  2? capaz  de o s c i ­

l a r  a l r e d e d o r  de un e j e  28 y que p r e s e n t a  una rama v e r t i c a l  

y una rama h o r iz o n t a l  o aproximadamente t a l e s .  L a  rama v e r t i ­

c a l  l l e v a  en s u  p a r te  i n f e r i o r ,  una m andíbula 29 apoyada s o ­

bre una c l a v i j a  30 p arc ia lm e n te  ro d e ad a  por un r e s o r t e  de p r e ­

s ió n  31 y , en s u  p a r te  s u p e r io r ,  e s t a  m andíbula e s t á  a t r a v e ­

sa d a  p o r  e l  extremo ro sc a d o  32 de una empuñadura de a p r i e t e  

3 3 . E l  tope 3 4 ,  debidamente r e g u l a b l e ,  perm ite f i j a r  l a  p i e ­

za  1 a  p e r f i l a r  c a s i  in stan tán eam en te  en una p o s ic ió n  c o r r e c ­

t a .  La  m aniobra r á p i d a  de l a  empuñadura de a p r i e t e  33 perm ite 

también f i j a r  d ich a  p i e z a  P tan  r á p id a  como c o r re c ta m e n te .  L a  

rama h o r iz o n t a l  de l a  p o te n c ia  27 p r e s e n t a  un s e c t o r  dentado
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55 engranado por un d ie n te  56 que fo rm a  p ro lo n g ac ió n  de una 

p a la n g a  de m aniobra 57 a r t i c u l a d a  so b re  e l  gozne 58. E l  s e c ­

t o r  dentado 55 e s  s o l i d a r i o  de una empuñadura de m aniobra 

59) De e s t o  r e s u l t a  que e l  s e c t o r  dentado 55 puede s e r  d e s p l a ­

zado muy ráp id am en te ,  d ie n t e  p o r  d i e n t e ,  con r e s p e c t o  a l  p ic o  

de t r in q u e t e  56 y puede s e r  in m o v i l iz a d o  en c u a lq u ie r  p o s i ­

c ión  m arcada p or  l o s  d ie n t e s  de dicho s e c t o r  5 5 .  A cad a  d e s ­

p lazam ien to  a n g u la r  de l a  rama h o r iz o n t a l  de l a  p o te n c ia  27 

corresponde un d e sp laz a m ie n to  a n g u la r  id é n t i c o  de l a  rama v e r ­

t i c a l  de d ic h a  p o te n c ia ,  y por c o n s ig u ie n t e ,  tam bién de l a  

p i e z a  B . Con r e s p e c to  a l  ú t i l ,  e s t a  p i e z a  p  exp er im en ta  por 

lo  t a n to  un d e sp laza m ien to  a n g u la r  y  también un d e sp laza m ie n ­

to  l i n e a l ,  de t a l  m anera, que según e l  p e r f i l  d e l  s e c t o r  den­

tado 3 5 ,  p o d rá  d e s p l a z a r s e  p er iód icam en te  l a  p i e z a  B de una 

manera p red eterm in ad a  a  p r o r r a t e o  d e l  p e r f i l a d o ,  r e s p e c t i v a ­

mente de l a  en d en tac ió n  a  r e a l i z a r ,  T a l  máquina puede s e r  

com pletada  por to d o s  l o s  medios a c c e s o r i o s ,  t a l e s  como un 

d i s p o s i t i v o  de r e g l a j e ,  re sp e c t iv a m e n te  de a ju s t e  m icro m étr i-  

oo 4 0 ,  y de c u a le s q u ie r a  o t r o s  medios com plem entarios p e r t e ­

n e c ie n te s  a l  dominio de l a  m ecán ica  c o r r i e n t e .

L a  máquina a s i  r e a l i z a d a  e s  extremamente sim ­

p l e ,  s i  se c o n s id e ra n  l o s  p e r f i l a d o s  r e la t iv a m e n te  muy com­

p l e j o s  que es  p o s ib l e  r e a l i z a r  de una manera t a n  económ ica 

como r á p id a .  La  p o te n c ia  27 es r e g l a b l e  en a l t u r a ,  e s  d e c i r  

que BU p o s ic ió n  i n i c i a l ,  a n te s  de poner en t r a b a j o  e l  ú t i l ,  

e s  p e r fe c tam e n te  r e g u l a b l e ,  de donde e s  igualm ente r e g u la b le  

l a  p ro fu n d id ad  de mordedura d e l  ú t i l ,  e s  d e c i r  tam bién  l a  

p ro fu n d id ad  de l o s  d i e n t e s  a  r e a l i z a r  en  un c i e r t o  l í m i t e .

E l  r e g l a j e  de l a  p o te n c ia  27 se  n e c e s i t a  p o r  l a  c o lo c a c ió n
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d e l  e j e  28 en r e l a c i ó n ,  en e l  c a so  de l a  e n d en tac ió n  de u.n 

segmento de s i e r r a ,  con e l  d iám etro  de l a  c u r v a tu r a  e x t e r i o r  

d e l  segmento y e l  r e g l a j e  de l a  p ro fu n d id ad  de mordedura d e l  

ú t i l  e s  muy l im i t a d o  p u e s to  que se  debe u t i l i z a r  a l  mínimo 

e l  p e r f i l  d e s c r i t o  p o r  e l  ú t i l  en s u  r e v o lu c ió n  com pleta .

Evidentem ente s e r á  p o s ib l e  c o n d ic io n a r  t a l  má­

q u in a  p o r  l a  a p l i c a c ió n  de to d o s  l o s  ó rgan os  o d i s p o s i t i v o s  

e q u iv a le n te s  a  l o s  d e s c r i t o s  o c a p a c e s  de cum plir una fu n c ión  

e q u iv a le n te .  ,

E l  func ionam iento  de l a  máquina d e s c r i t a  e s  

extremamente sim ple  y p o r  l o  demás sem ejan te  a  l o  que se ha  

dicho en l a  e x p o s ic ió n  g e n e r a l  d e l  p ro c e d im ie n to .

En e f e c t o ,  e l  l a r g u e r o  13 e s  gobernado  a  l a  

vez p o r  l a s  d o s  l e v a s  1 8 -1 9 . P o r  l a  p r e s e n c ia  d e l  d i s p o s i t i ­

vo de oardan 1 1-12  dicho la r g u e r o  puede o s c i l a r  a  p r o r r a te o  

de l o s  m ovimientos que l e  han s id o  p ro d u c id o s  p o r  l a  coopera­

c ió n  de 1 as  dos l e v a s .  E s te  l a r g u e r o  a r r a s t r a  autom áticam en­

t e ,  en l o s  mismos m ovim ientos, a l  ú t i l  1 , cuyas am p litu d e s  

se rá n  inversam ente  p r o p o r c io n a le s  a  l a  d i s t a n c i a  que s e p a r a  

l a s  l e v a s  d e l  cen tro  f i o t i v o  de o s c i l a c i ó n .  Se ob ten d rá  por 

l o  t a n t o  f in a lm e n te  que dicho ú t i l  t a l l a r á  l a  m a te r ia  según 

l o s  p e r f i l e s  determ in ados por  e l  p e r f i l  de l a s  l e v a s  de man­

do 1 8 -1 9 .  Por l o  t a n to  s e r á  s u f i c i e n t e  m o d i f i c a r  a  á s t a s  p a ­

r a  m o d i f i c a r  e l  p e r f i l  r e a l i z a d o  por e l  ú t i l ,  re sp e c t iv a m e n ­

te  p a r a  m o d i f ic a r  e l  p e r f i l  de l a  en d e n tac ió n .  Ahora b ie n ,  

e s t a s  v a r ia c b n e s  de l a  t r a y e c t o r i a  d e l  ú t i l  son n e c e s i t a d a s  

por e l  hecho de que e l  p a so  de l a  e n d en tac ió n  v a r f a  segiin e l  

d iám etro  de l a  s i e r r a  y según e l  número de d i e n t e s  que s e  t a ­

l l a n  en d ic h a  s i e r r a *
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i? o t  a .

L a  p re se n te  P a te n te  de In v en c ió n , c o n s ta  de 

l a s  s i g u i e n t e s  r e i v i n d i c a c i o n e s :

1 - Maquina p a r a  e l  p e r f i l a d o  de p i e z a s  m etá­

l i c a s  más e sp e c ia lm en te  de d ie n t e s  de s i e r r a ,  c a r a c t e r i z a d a  

porque comprende p o r  l o  menos un ú t i l  montado a l  extremo de 

un e j e ,  m edios p a r a  h a c e r  g i r a r  e s t e  ú t i l  en r o t a c ió n  sobre 

s i  mismo, un so p o r te  que p erm ite  a  dicho e j e  e l  o s c i l a r  en 

c u a lq u ie r  s e n t id o ,  m edios p a r a  g o b ern ar  dicho e j e  de modo que 

se  l e  h aga  o s c i l a r  a l  mismo tiempo que g i r a ,  y medios p a ra  

f i j a r  y eventualm ente d e s p l a z a r ,  de una manera c o n t r o la d a ,  

l a  p i e z a  que se t a l l a ,  dependiendo l a  t r a y e c t o r i a  d e s c r i t a  

por e l  ú t i l  r o t a t i v o  de l a  l e y  de movimiento que p ro v o c a  l a  

o s c i l a c i ó n .

2. - M áquina según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 ,  c a r a c ­

t e r i z a d a  porque e l  e j e  del ú t i l  r o t a t i v o  toma apoyo sobre  un 

so p o r te  capaz  de o s c i l a r ,  a  l a  v e z ,  a l r e d e d o r *d e  un e j e  h o r i ­

z o n ta l  y a l r e d e d o r  de un e j e  v e r t i c a l .

5 .  - Máquina según l a s  r e i v in d i c a c i o n e s  1 y 

2 , c a r a c t e r i z a d a  porque e l  so p o r te  d e l  e j e  d e l  ú t i l ,  montado 

en cardan  e s  s o l i d a r i o  de un la r g u e r o  que l l e v a  dos r o d i l l o s  

apoyados cada,uno  sobre  una l e v a .

4. - Máquina según l a s  r e i v in d i c a c i o n e s  1 ,  2 

y 3 , c a r a c t e r i z a d a  porque e l  ú t i l ,  su  so p o r te  y  su s  medios
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de mando e s t á n  a c o n d ic io n a d o s  de t a l  m anera que dicho A t i l  

r o t a t i v o  e s t á  s i t u a d o  en tre  e l  m ontaje en cardan  de su  so p o r­

t e  y l a s  l e v a s .

5 . - Máquina según l a s  r e i v in d i c a c i o n e s  1 y 

s i g u ie n te B ,  c a r a c t e r i z a d a  porque e l  m onta je  en cardan  o c u a l­

q u ie r  m ontaje  de funcionam ien to  e q u iv a le n te  e s t a  d i s p u e s to  

d e t r á s  d e l  A t i l  r o t a t i v o ,  e stan d o  d i s p u e s t a s  l a s  l e v a s  de mo­

do p o s i t i v o  d e la n te  d e l  A t i l  r o t a t i v o .

6 . - Máquina segAn l a  r e i v in d i c a c i á n  1 ,  c a r a c ­

t e r i z a d a  porque l a  ju n t a  en cardan  o c u a lq u ie r  d i s p o s i c i ó n  

e q u iv a le n te  de l o s  dos e j e s  a l r e d e d o r  de l o s  c u a le s  g i r a  e l  

ú t i l ,  e s t á  co lo c a d a  e n tre  á s t e  Altimo y l a s  l e v a s  que g o b i e r ­

nan a l  so p o r te  d e l  A t i l .

7 .  - Máquina segAn l a  r e i v in d i c a c i ó n  1 ,  c a r a c ­

t e r i z a d a  porque superiorm en te  e s t á  p r o v i s t a  de una columna 

ene l l e v a  una p o te n c ia  capaz de o s c i l a r  a lre d e d o r  de un e je  

h o r i z o n t a l ,  cuya rama v e r t i c a l  l l e v a  e l  medio de f i j a c i ó n  de 

l a  p i e z a  y l a  rama h o r iz o n t a l  l l e v a  e l  medio de r e g l a j e  de 

l a  p o s ic ió n  a n g u la r  de l a  p i e z a  con r e s p e c t o  a l  A t i l .

8 . - Máquina según l a s  r e i v in d i c a c i o n e s  1 y

6 , c a r a c t e r i z a d a  porque l a  rama v e r t i c a l  comprende por lo  me- 

y,os una m andíbula de f i j a c i ó n  de l a  p i e z a  y un tope  r e g u la b le  

que c o n t r o la  l a  p o s ic ió n  c o r r e c t a .

9 . - M áquina según l a s  r e i v in d i c a c i o n e s  1 y

6 , c a r a c t e r i z a d a  porque l a  rama h o r i z o n t a l  de l a  p o te n c ia  oom- 

prende p o r  l o  menos un s e c t o r  den tado , una empuuadura s o l i d a -
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r i a  de d icho  s e c t o r  dentado  y un ro q u e te  de c a la d o  que p ro lo n ­

g a  una palanca, de m aniobra y a r t i c u l a d o  sobre  un p iv o t e .

10 . - Maquina p a r a  e l  p e r f i l a d o  de p i e z a s  metá^_

l i c a s ,  más e sp e c ia lm e n te  de d i e n t e s  de s i e r r a  

5 Segán se  d e s c r ib e  y r e i v i n d i c a  en e s t a  memoria

d e s c r i p t i v a .

Se d e t a l l a  e i l u s t r a  con l o s  p la n o s  que a  l a  

misma se acompañan.

Y cuya memoria d e s c r i p t i v a  c o n s t a  de d ie z  h o j a s ,  

10 f o l i a d a s  y e s c r i t a s  a  máquina por una s o l a  de s u s  c a r a s .
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