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El presente invento se refiere & uns mdquine
de perfilar, respectivamente recortar plezas metélicas prac-
ticamente de cuslouier forma.

El procedimiento de perfilar consiste, de 1la
menera mds general, en hacer aplicacién de un Util rotativo
cuyo eje estéd animado por un movimiento de oseilaci ém alrede-
dor de un certro fictivo materiaslizable por una rdtula, es-

tando dicho eje, por otra parte, solicitado por lo menos por

ure leva., Fl mando por leva es preferentemente tal gue la

trayectoria del dtil es una curva cerrada y esta condicidn
serd generalmente cumplida por la aplicacidn simulténea de
dos levas que actdan de una vez en dos direcciones diferen-
tes. La curve descrita por el dtil, y por 00nsiguienté, el
perfil recortado, resvegtivamente fresado, es infinitamente
variable y es funeidn'de:le forma y de la posicidn relativa
de las levas motrices, respectivamente de todo drgano equiva-
lente capaz Ge hacer oscilar el eje del util rotativo alrede-
dor de su centrofietivo.

El invento se refiere por lo tanto a los dispo-
sitivos y a las mduuinas capaces de ocumplir las condiciones
de movimiento del dtil, conforme al procedimiento gue acaba
de precisarse. ’

De unz mavera general, el Uutil estd dispuesto
en el extremo de un eje directamente arrastrado em un movimien-
to de rotacién. Este eje toma apoyo enm un manguito montado a
cardan, ¥y por consigulente, capaz de oscilar en todog los senQ

tidos. BEste manguito es solidario de un larguero ¢ue sirve de
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soporte al eje de dos rodajas cuya posicidn estd perfectamen~
te determineda. Cada rodaja estd en contacto con una leva,
cuyo eje comin es arrastrado por ur dispositivo motor apropla-
do. Ta pieza estd fijada sobre un soporte regulable. Las le-
vas se determinarén’preferentemente ue tal mavera cue despuds
de una revolucidn completa ue su eje motor, el Util rotativo
haya completado un ciclo completo, es deeir, la trayectoria
predetermingda para lsa cual dichas levas han sido estableci-
das. Y de esta manera el utll volverd automdticamente a su
posicién de partids, listo para una nueve operacidn, respecti-
vamente un ruevo ceiglo.

Si se considera la aplicacidn de este procedi-
miento, por ejemplo a la endentacidn de los segmentos de siew
rres eirculares, las levas podrédn establecerse de tal manera
gue despu€s de ura revolucidn completa esté perfilado comple-
tamente un diente, estando presto el Util pars comenzar el
eiglo propio al perfilado del uiente siguiente. Por lo tanto,
serd suficiente, maﬁuél 0 automdticamente, el desplazar el.seg
mento en una cantidad angular adecuada para permitir al dtil
el perfilar un segundo diente, y asf siguiendo hasta la ter-
minacidn del perfilado de todos los dientes.

. Este medio es extremamente simple, muy répido
¥y l=a puesta eﬁ posicidn correcta del segmento es casi instan-
ténea, y sistemdtica aplicando el procedimiento w@ue forma el
objeto de una patente especial aeposibada a nombre del mismo

goligitante.

Se comprende por si mismo que las mégquinas
subsiguientes son aplicables para le fabricacidn de toda pie-

z8 perfilada, generalmente de cualquier clase, Yy la aplica-
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gidn cue de las mismas se describe a eoatinuacidn s la enden=-
taoidn de 10s segmentos de sierras no representa ningdn carde-
ter limitativo, Sin embargo, esta aplicecidn ofrece un carac-
ter cierto de origiralidad, dadas las condiciore s muy especia-
les exlgldas en ls tdenica moderna de 1o0s segmentos de sie;
rras.

Los dispositivo y una realizacibn de las méquinas
segin el invento se describen, mds en detalle a continuacibn
con referencia a los dibwjos adjurtos, en los que:?

La figura 1 esquematiza muy someramente el procedi-
miento de perfilar.

La figura 2 represente el diagrama del movimiento
del Util por la aplicacién del procedimiento eitado.

La figurs & representa esquematicamente el perfil
de 1las dos levas utilizadas para la obteneidn del diagrame,
objeto de la figura 2 |

La figura 4 es una vista esquemdtioca de los elemen-
$os motores esenciales aplicando el procedimiento esquemati-
zado en la figuras 1 "

Las figures 5 y 6 esguematizen, en dos posiciones

diferentes, un dispositivo de fijscidn de la pieza a perfi;

- lar:

La figura 7 es ura vista lateral, oon corte verti-
cal parcial de los elementos esenciales de una méguina com -
pleta?

La figura 8 es ura vista de frente de los elementos
esenciales de la mdguina de la figura 7:

La figura 9 es una viste en planta de los elemen;

tos esencieles del soporte del dtil de la méqﬁina represen-.

RS
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tade en las figuras 7 y 8.

Como se ha esguematizado en lg figura 1, el
util 1, por ejemplo, del tipo fresa (de un corte), estd anima-
do por un movimiento complejo que es la resultante de una ro-
tacidn alrededor de su eje longltudinal A-B v de una oseilae-
¢idn de dicho eje longitudinal A-B alrededor de un centro fig-
tivo, escuematizado, en esta figura, por una rdtuls C: este
movimiento de oscilacidn es, por ejemplo, producldo por el he-
cho de gue dos rodajas 2y 2' son soliéitadas por dos levas,
respectivemente 3-3', Si en estas condiciones se considersg
el dtil rotativo 1, se observard cue serd posible hecerle des-
cribir no importa que trayectoris sonformando lss levas 3-3°
én consecuencla. Este procedimiento de perfilado, respectiva-
mente de endentacidn, es muy simple, siendo las mdquinas capa-
ces de aplicar este procedimiento ellas mismes relativamente
simples, robustas y de una gonducciédn particularmente répide
y cémode. En la desoripeidn de 1z méguina cue hea de seguir,
se observard sobre todo la aplicacidn de dicho procedimiento
a la endentacidn de los segmentos de slerras, no siendo estsa
aplicacidn més que a modo de ejemplo. Como se ha esqguematiza-
do en los ditujos somerocs, objéto de las figuras 2, 3, 4, §

y 6 ¥ en los aibujos de aplicaoién, objeto de las figuras 7,
8, 9, tal mdquina de perfilar, respectivamente de endentar,
buede comprerder, en principal, un dtil 1, por ejemplo, una
fresa (de un corte) cuyo eje 4 estd apretado por intemmedio
de una pinza 4' sobre ur mangulto tubular 5 srrastrsaio €n ro.
tacidn por intermedio de una poles chaveteads 6. El mangui to
tubular 5 tiene apoyo por su parte mor rodamientos 7-8-9 en

une vaine tubular exterior 10. Esta dltima estd montada de ma-
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nera que pueda oscilar a la vez alrededor de un eje vertieal
11 y un eje horizontal 12, formando el econjunto una articula-
¢idn de carden. La vaina exterior 10 se hace solidaria de

un larguero 13, el cual por lo tanto lgualmente puede oonsi;
derarse como cepaz de oscilar en todos los ;entidos alrede-
dor del centro fietivo del dispositivo de cardan 11-I2. Sobre
el larguero 13, toman apoyo dos rodajas 14-15, cuyos ejes
1levan en su extremo dos brazos, respectivemente 16-17, duyas
dimensiones y forma dependerdn de la forma de las levas,
respectivamente 18-19, sobre las cusles toman apoyo dichas
rodajes 14.15. Estas levas estén montadas sobre un eje comin
20 mcoplado al eje de salida de un reduetor de veloecidad 21,
cuyo eje primario 22, por una polea 23 y una cadena 24, €8
direotamente arrastrado por un motor 25. E1l bastidor de la
méguine estd crolongaedo superiormente por una columna 26 gue
sirve de apoyo al dispositivo de fijacidén de la pieza P a
perfilar, eén este caso un segmento de sierra. Este medio de
fijacién comprende en principal une potencia 27 capez de osci-.
lar alrededor de un eje 28 y que presenta una rama vertical

¥y una rama horizontal o aproximadamente tales. La rama verti-
cel 1leva er su parte inferior, una mandibula 29 apoyada so-
bre una clavija 30 parclelmente rodeada por un resorte de pre;
sién 31 y, en su parte superior, esta mandibula este atrave-
sads por el extremo roscado 32 de una empufiadura de apriete
3%. E1 tope 34, debidamente regulable, permite fijer la ple-
ze 1 & perfilar casi instenténeamente en una posieidn correca
ta. La maniobra rdpidas de le empufisdura de apriete 3% permite
tambi€n fijar dicha pieza P tan rdpida como correctamente. La

ramg horizontal de la potencis 27 presenta un sector dentado

Erm Y T R T R R . g e e X . - TS
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35 engranalo por un diente 36 que forma prolongacidén de una
palerga de maniobra 37 articulada sobre el gozne 38. Fl sec~
+tor dentado 35 es solidario de una empuiisdura de meniobra
39y De esto resulta que el sector dentedo 55 puede ser desple-
zado muy répidamente, diente por diente, con respecto el pico
de tringuete 36 y puede ser inmovilizado €n cuglguier posi-

cidn merceds por los dientes de dicho sector 35. A cada des-

‘plazamiento angular de la rama horizontal de la potencia 27

corresponde un desplazemiento angular idéntico de la rama ver-
ticel de dichs potencia, y por consiguiente, también de la
pieze B. Con respecto al dtil, esta pieza P experimenta por
1o tento un desplazamiento anguler ¥ también un desplazamien:
to lineal, de tel maneras, que segun el perfil del sector den-
tedo 35, podréd desplazarse periodicamente la pieza P de une
maners predeterminada a prorrateo del perfilado, respectiva-
mente de la endentacién a realizar, Tal médquina puede ser
completade por todos los medios gsceesorios, tales como un
dispositivo de reglaje, respectivamente de ajuste micrométri-
6o 40, y de cualesquiera otros medios complementarios perte;
necientes al dominio de la mecénice corrienfe.

Le mdquina esf{ realizada es extrememente sim-
ple, sl se consideran los perfilados relativamente muy com-
plejos cue es posible reallizar de una manera tan econdmica
como rédpida. La potencie 27 es reglable en altura, es deoir
que su posicidn inicial, antes de poner en trabajo el dtil,
es perfeotemente regulable, de donde es igualmente regulable
le profundidad de mordedura del util, es decir también la
profundidad de los dientes a realizar en un cierto 1fmite.

Bl reglaje de la potencie 27 se necesita por la golocacidn
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del eje 28 en relacidn, en el ocaso Ge la endentacidn ue un
segmento de silerra, con el didmetro de la curvatura exterior
del segmento y el reglaje de la proifundidad de mordedursg del
dtil es muy limitado puesto yue se debe utilizar al minimo
el perfil descorito por el dtil en su revolucién completa.

Evidentemente serd posible condicionar tal mé-
quina por la aplicacidn de todos los drganos o aispositivos
equivalentes & los descoritos o capsces de oumplir una funcidn
equivalente.,

Pl funclonamiento de la méguina deserite es
extremamente simple y por lo demds semejante a 10 que se ha
dicho en la exposicidn general del procedimiento.

En efecto, el largusro 13 es gobernado a le
vez por laes dos levas 18-19. Por la presencia del dispositi;
vo de aarden 11-12 dicho largue ro puede oscilar a prorrateo
de los movimientos gue le han sido producides por la coopera#
¢idn de las dos levaes. Este larguero arrastra autométicamen-

te, en los mismos movimientos, al ¥til 1, cuyas amplitudes

" gerdn inversamente proporcionsles a la distancia que separa

las levas del centro fiotivo de oscilacibn. Se obtendrd por
1o tento finalmente que Gicho dtil tallard ls materie segin
los perfiles determinados por el perfil de las levas de nman-
do 18;19. Por 1o tanto serd suficlente modbficar a €stas pa-
ra modificar el perfil realizado por el dtil, respectivamen~
te para modificer el perfil de la endentacibén. Ahora bien,
estas variaébnes de la trayectoria del ¥til son necesitades
por el hecho de que el paso de la endentacidn varfa segin el
didmetro de la sierra y segin el ndmero de dientes queise ta:

llen en dicha sierra.



10

15

Le presente Patente de Invencidn, consta de

las siguientes reivindicaciones:

1 - ¥dquina para el perfilado de plezas meté-
licas mds especislmente de dientes de sierra, caracterizada
porque gomprende por 1o menos un Util montado al extremo de
un eje, medios para hacer girar este Util en rotacidn sobre
s{ miemo, un soporte que permite a dicho eje el osci;ar en

cualquier sentido, medios para gobernar dicho eje de modo gue

se le hagse osciler gl mismo tiempo yue gira, y medios para

fijar y eventualmente desplazar, de una maners cowtroléda,
la pieza que se tallsa, dependiendo la trayectoria desecrita
por el Util rotativo de la ley de movimiento gue provosa la

osailaaidn.

2. - Mdquina segin la reivindicacidn 1, carsc-
terizada porgue el eje del dtil rotativo toma apoyo sobre un
soporte capaz de oscilar, a la vez, alrededor-de un eje hori~

zontal y alrededor de un eje vertical.

3. - Mdgquina segin las reivindicaciones 1 y
2, caracterizada porjyue el soporte del eje del dtil, montado
en cardan es solidario de un lerguero gue lleva dos rodillos

apoyedos cada uno sobre una leva.

4. - Mdquina segdn las reivindicaciones 1, 2

¥y 3, caracterizada porgue el Util, su soporte y sus medios
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de mando estén agondicionados de tal manera gue dicho Gtil
rotetivo estd situado entre el montaje en cardan de su sopor;

te y las levas.,

5. = Méquina segin las reivindicaciones 1 y
siguientes, caracterizadea porjue el montaje en cardan o cual-
guier montaje de funcioramiento equivalente esta dispuesto
detrds del dtil rotativo, estando dispuestas las levas de mo-

do posttivo delante del dtil rotetivo.

6. - Méquine segin la reivindicacidn 1, careac-
terizade porgue la junta en carden o cualguier disﬁosicidn
equivalente de los dos ejes alrededor de.los cuales gira el
dtil, estd colocada entre éste dltimo y las levas que gobler-

nen el soporte del util.

7. - Mdquina segén la reivindiceeldn 1, carac-
terizeds porque superiormente estd provista de una columnae
cue lleve urna potencie capaz de osciler slrededor de un €je
porizontal, auya rams vertical lleva el medio de fijecidén de
le pleze y la rema horizontel lleve el medio de reglaje de

1a posicién anguler de la pieza con respecto al dtil.

8. - Mdquina segin las reivindicaciones 1 ¥
6, ceracterizada porgue lg reme vertical comprende por lo me-
nos une mandibule de fijacién de la pleza y un tope regulable

gue controla la posieién correcta.

9, - MEquina segdn las reivirndicaciones 1 ¥y
6, caracterizada porgue le rama horizontal de la potencia com-

prende por 1o menos un sector dentado, una empufiadura solida.
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ria de dicho sector denmtado y un rocuete de calado que prolon-

ga una dalance de maniobra ¥ ertivuledo socbre un pivote.

10. - Mdquina para el perfilado de plezas meté_
1icas, mds especialmente de dientes de sierra -.

SegUn se describe y reivindica en esta memorieg
descriptiva.

Se detalls e ilustra con los planos que a la
misme se acompafien.

Y cuys memoria descriptiva consta de diez hojas,
foliades y eseritas a maguina por une sola de sus ceras.

Madrid, & 24 ge Abril de 1951. -




”
<.

hojis

Gilles 5mml

- &

Fig.




L4
SV

neja

GHles omal




Gilles smal




he G

cmal

Gilles

ppew




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



