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Li..0RIA DESCRIPTIVA Y DIBUJOS
que acomp&iiszn § la solicitud
de PATEITEH Ds IDVLLCION das D,
plorencio HOVLLL bOARULL, re-
sidente en Castellseré (Léri-
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PATBTE D= ITVAEaOCION

por "IIEJORAS INVRODUCIDAS BN LOS SLAVADORES D 2AJA", a favor de
don Ilorencio NOVELL BORRIELL, de nac ionallidad espafiola residente

en Castellserd (Lérida), calle de Santa Laria, N 3, mewcecanaea-
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LEMHORIA DUuSCRIPYIVA

Lste wemoria descriptiva se reficre a una Patente de inven-
cidén concernientes = unas me joras introducides en los elevadores
de paja, con destino & su acomocdacidén cowplementaria a otras mé-
quinas agrfcolas, como son las méquinas trillsaioras.

Las mejoras que se preconizall radican en los weGios de
transmisidén de la fuerza motriz que, procedente ds la general de
la méquina & que se adapta y con la que trabaja coqjuntamente,
sirve pers imprimir el movimieimto de giro y accionamlento de la
cadena gin fin sobre la que se remonta l= paja o material con que
se trabaje, Otra mejora que hsy que hacer resaltar, consiste en
la ligereza y libertad de aceidn que represents sl ser completa-
mente independiente de la mdquina de las trillazdoras, puesto que,
el simple emnlace de una transwmisién de correa de fdeil descone-~
xién con la polea, permite su desplazamiento en cade caso &l lu-
gar que se estime conveniente, valiéndose, ademds, de la gran mo-
vilided gue le otorga la posesidn de medios propios de sustenta-

cién y deslizamiento. asfuismo, los largueros constitutivos de
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dos mitades articuladas, lo que ls permite una posicién de plie-
gue angular cuando el anarsto no se utiliza, reduciendo asf su
tamafio, 1o gue facilita el traslado y &lmacenajs.

La experiemcias de la utilizasoidn del sistema ds transmisién
por medio de cable o eje flexible, ha llegado a demostrar la in-
guficiencia de potenciaslidad, toda vez que la creciente resisten-.
cia a la torsidén, sobre todo en el mowento de remontar la carga
el tramo superior del elevader, se traducfa en intermitencias y
pérdidas de veloscidad, que guedan subsanatas por la mejora con-
sistente en la recepcidn de la energia motriz ¢ue se splica con
igual dad y ritmo constante durante toda la duracién del trabajo,
al propio tiempo qgue la supresidén del referido cable o eje fle-
xible representa una gran economia,

Pare conseguir estas mejoras se instala, en uno de los mon-
tantes vertioales del bvastidor de base, un eje de giro libro que
presenta dos poleas de friccidén: la superior, gue es por donde
percibe la transmisién procedente de la trilladora, y otrs &n su
extremo inferior, también horizontal a modo de rodillo, que es
de donde parte la correa que &cciona la polea solidaria del rulo
0 cadena gin fin,

Con objeto de simplificar su descripcién y efectuar parale -
lamente el andlisis de 13 1ldor o trabajo efectuado por este me-
canismo, nos auxiliaremos Ge los esguemzs de la hoja gréfica esd-
junta, en la qus, en la Fig., 1, se dibuja una representacién par-
olal y convencional de odmo se inserta en el conjunto del eleva-
dor, el dispositivo de transmisién. ¥, en }a »ig. 2, se represen-
ta el conjunto del elevador, mostrando todas sus jBrtes que se
observan dibujadas en lIneas, en su fase activa o de trabajo, y
en l1fneas ds trazos, la meners de plegarse persa su estado de in-
accién y almacenaje.

In la lg., 1, se geriala el tramo vertical del montante o
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chasis del elevador -l-., Pijedo & 61 por medio de dos abrazade-

ras atornilladas -ll-, yue pemiten su libre movimisnto de rota-
0ién, se halla &l oje -Z-, vertical, que findliza en su tope su-
perior en una polea horizontel -3-, y termina en el inferior, en
un rodillo vertical -4-, 4 ambos elementos se aplican, por gim-
ple friccién, las respectivas correas; la -5-, que arranca de la
méquina generadora de la fuerza motriz, y la otra -6-, m€s corta,
gque relaciona el giro del eje -i= con la polea -7-, base y origen
a su vez, de la rotacidn de la cadena sin fin. Bsta, tiene como-
puntos de &poyo las dos poleas: =7-, la activa o impulsora, y
-7t -, la secundaria, sobre las que se desliza el canal de aca-
rreo formado por bandas flexibles de tejido, cuerdas o correas
entrecruzadas de travesafios de madera & las disténcias apropia-
das, I'o se seiialan en el dibujo dichos elementos por ser indi-
rectes su relacién con las mejoras que nos ocupan. un la Wig. 2,
adends de mostrarse el sistema de reduccién de volwmen, como ya
se ha indiecado, mediente las articulaciones de que eétén dota-
dog, los montantes -8~ y -8'~, del rulo, y el larguero vertical
-9~, del chasis, se ponen de manifiesto los medios de traslacidn
de que dispone, Uno de ruedas fijas, y otro solidario de un mon-
tante basoculante =10-, del gue parte haecls adelante una barra
-1l- 0 larguero de conduccidn y arrestre.

Las dimensiones y las formas accesorias de lasg distintes
partes couponentes de Las mejoras descritas, podrdn variar, co-
mo verisrdn los uaterialeskque a1 su fabricacidn se emplean, los
detalles de orden coanstructivo de las mismes y, en general, cuan-

t0 no afects a8 su esencialidad,

-0 4 =
Se reivindica como objeto de esta putente:
1l¢, - ilejoras introducidas en los elevadorss ue peja, consis-
tentes sn un eanél Ge paso o0 cinta sin £in, cuyo movimienio de

rotacién es logrado mediante la traswisién que se le aplica e la




T 197533

I 11

fuerza riotris procedente de la méguina primaria , zracias a un

eje vertical que, iwpla:tado en cuslquiera Ge los montantes ver-
ticales del chasis del elsvador, gira sobyze sf wismo, percibien-
do por su eutremo superior, l& eunergfe que le conunica la coryea
5 proceuente de lua wéyuina, y couuniicandd por su extrewo inferior
v meGiante une segunda corves Gs transmisidn, dicna energia a la

polea vdsica (¢l sistena ds giro de lu eints sin fin,
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.= Leg propius uegjorts de le velviudicceidn unterior, ume-

¥

diante los cunlies se comsisus (ue gl elevador noseu todas 1las ca-

10 racterfsticaes de un trunsoortidor robotoric, Gotedo ds Jes avti-
culasciones necesariog on dus vastidorss, péra poler wlessise re=-

ducicudo su volwusin, £8f ccue Ge modios d& traglaciln ; enganche
1

pevt inGependizarlo de 1l wfquine o wdquines tpgricolas ¢ les que

2

8¢ mcople pure su trubajo.
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