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Inv::exon 197369

por "UON MECANISMO Di TRANSMISION DIRECTA PARA CAMBIO DE VELC
CIDADES EN I0S PLATOS DE IOS APARATOS TOCA DISCOSY, a favor
de Don José Pulg-Sureda Font, de nacionalidad espafiola, resi

dente en Barcelona, avda. del Generaslisimo Franco, 584, 42.

MEMORIA DEBCRIPTIVA

La presente invencibn se refiere a un mecanjsmo de
transmisibn directa para cambio de velocidades en los plg
tos de los aparatos toca-discos.

Actuelmente son conocidos dlversos mecanismos que per
miten logrsr cambios de velocidades, propios para los discos
en uso, en cuyos mecanismos se realiza la transmisibn al bor
de del plsto, mediante una rueda intermedia, o sea, que las
ruedas o poleas del mecenismo, no entran en contacto directa
mente con la llanta. Estos mecanismos forman un pegquefio con
junto oscilante, en virtud de cuya oscilacibn entra en contac
$0 una u otra polea contra la rueda intermedia de transmisibn.

Estos mecanismos presentan el inconveniente de nece
sitar ls ryeda intermedisrio, que no solo ocesiona mas com-
plicacibn en el montaje, sino que tambibn precisa atencibnm,

por cuanto los desgastes o averlas en esta rueda vienen a al



197369

terar en clerta medida las condiciones requeridas para una
correcta velocidad de rotacibén, de acuerdo con las exigen
cias del disco.
En la invencibn se dispone un soporte oscilente a
5. voluntad, mediante disparo por resorte, en el cuasl se hallan
las poleas de le transmisibn, relscionades entre si por una
correa, yue es gcclonada por la presibn de contacto con el
eje giratorio de un motor fijJado en la plgtaforma.
Lg pieza soporte indicada, toma como eje ds oscila
10. cibn el propio eje del motor, al cusl se halla acoplada en
juego con holgura, para que ls rotacibn de asquel eje se rea-
lice con suavidad.
La transmisibn de la rotacibén al plato se verifice
por el contacto tangencial de una de les polegs contras la
15. llenta interior del plato, haciendo el contacto por interme
dio de la propia correa de transmisibn. En la otra polea, el
conbgeto se verifica por accibn tangeneisl contra la llanta,
no de la poles magndada, sino de un nficleo sobresgliente de la
misma, cuyo diimetro es el sdecuado pare la velocided que se
20. busca.
Caben, pues, dos velocidades de marcha, conseguidas
por la mera inclinacibn hacia un laedo u otro de un gpéndice
o mango, uue lleva el soporte oscilante.
Es posible simplificer el sistema, disponiendo solag
25. mente una poles de contacto montada en un brazo radial osci
lante, cuyo eje de giro es el eje del motor, tomando de este
eje el moviniento la mencionada polea, por transmisibn por
correa, la correa tembidén, en este caso, es el medio eléasti
so de contacto para la transmisibn.
30, la pestafia del plato tendrh, por su parte interna, una

forma escalonada, gpropiasds para permitir el juego del sopor-
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te oscilante y proporcionar el desshogo preciso para que la
polea mayor pueda desplazarse sin tocar en esta llanta. No
obstante, caben variantes en su realizacibn, e incluso pres
cindiendo de los escalones, siempre que se organice la zona
superior de las poleas para yue realicen un contacto a la
mismg altura, cuando se trate de la organizacibn a base de
las dos poleas de contacto,.

Para faciliter ls explicacibn, se ascompafia a la pre-
sente memoria una liming de dibujos, en la que se ha repre-
sentado un caso de realizacibn, que se oclta Gnicemente a ti
tulo de ejemplo,

En el dibujo:

la figura 12 representa, la vista en planta del me~
canlsmo en el caso de sistema osoclilante pare dos velocidades,

lg figura 28 indica, la vista alzada, segln la linea
I1-II de le Fig. 1%,

la figure 32 es, en alzgdo, la vista lateral del sis
tepsa, segfn la Fig. 18, y

la figure 42 manifiesta una seccibn convencionel, se
ghn IV-1IV de lg Fig. 1g,

la figura 52 es la vista en planta de una organiza-
cibn més simplificada, y

lg figura 62 muestra, en vista en glzado, la’disposi
cibn de la Fig. 52.

Consiste el invento, en disponer un juego oscilante
de tresnsmisibn del movimiento, desde el eje motof ~-l- a ls
llanta -2- del plato -3-, por contacto directo del elemento
motriz, siendo estos elementos motrices, la poleg =-4-, situa
da en un extremo de la cruceta -5- de una piezg bglancin

oscilente, yue gira alrededor del propio eje motor -1-, se-
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ghin se indica en la figura 42. En el otro extremo de esta cru
ceta se halla otras polea -6~, relacionada con la anterior por
ls transmisibn de goma ~7-, que es tensada por el eje motor
~l=, del cual recibe el movimiento de traslacibn.

El sistema de cruceta -5- lleva un pie -3-, dotado
en su extremo de un medio manipulador -9- y en el intermedio
un pilarillo =10-, al cual se une un resorte -1l-, fijado por
el otro extremo a la base del aparato, sirviendo este resorte
como disparo para el cambio répido de posicibn.

En esta disposicibn la transmisibn se realiza direc
tamente contra la parte interior de la pestafia del plato, me
disnte contacto de ls propla goma de transmisibn.

La polea mayor ~6-, solerente tlene por misibn redu-
cir la velocidad de rotacibn con respecto de la =4-, pero no
actfia por contacto con la llanta del plato, sino que este
contacto lo reasliza un suplemento -1'- de menor dildmetro, si
tuado sobre dicha polea, siendo el difmetro de este suple-
mento, igual al de lg polea -4-, con lo cual, pars ung mismag
amplitud de oscilacibn, pueden entrar en contacto, dicha po-
lea -4~ 0 el suplemento -12- con el borde interior de la pes
talfia.

Este borde de ls pestafia del plato, indicado en la
figura 28, forma dos cuerpos, uno de &llos el =13-, para el
contaoto de la polea -4- y el otro el ~1l4-, para el coniacto
del suplemento -12-; ghora bien, como polea y suplemento,
estén a distinta altura, resulta que la pestaila tiene que te
ner lg forma escalonada que permita alojar bajo el escalbn su
perior a la polea -6-, sin que toque a la llanta, seghn se
indica de puntos en la Fig. 284 asi se puede, pues, lograr

el contacto alternado de polea -4~ y suplemento =-12-, sin eg
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torbo para la funcibn de la rueds —6-,

Si en la organizacibn indicade se dispone sobre la
polea -4~ un suplemento de caucho o similar -15-, de igual
altura y diimetro que la que tiene el suplemento -1l2- (FPigu
ra 48), resultari que ambas piezas se encuentran en un mismo
Plano oscilante y entonces la pestafia del plato no necesita
el desghogo para la rueda -6~, puesto yue el contacto de
transmisibn se efectlia entonces por encima de &lla en ambos
casos. Este detalle se manifiesta en linea de puntos en la
Fig. 42, en la yue se ha dispuesto el suplemento -l4-~, sobre
la polea ~4-,

El sistema se simplifica pare una transmisién senci
lla, seghn muestran las figuras 52 y 62, en la cual el eje
-1~ sirve como centro de oscilacibén a un brazo -16-, que lle
va la polea -17-, relacionada por transmisibn de goma con el
citado eje ~1-, existiendo el resorte -18~ pars mantenser ls
polea y su goma de transmisibén en contacto con el interior de
la llgnta =19- del plato -20-.

El funcionamiento, en el primer caso, se basa en la

aceibn oscilante de la cruceta -5-, mgnipulada desde el ex-
terior por el mandoc sobre la espiga -9-, yue permnite gyue,
Ya sea la polea -4-, o0 su suplemento -15-~, ya el suplemento
=12~ de la poles -~6-, eniren en contacto con el reverso de
la llanta, proporcionendo sl plato la velocidad de rotacibn
reguerida.

En el segundo caso, el contacto de transmisibn es
Permanente, depsndiendo la velocided de rotacibdn solamente
del diimetro de la polea -17-, realizando el paro sobre el
motor, auncue tambidn pueden existir medios pars desviar el

brazo -16- de su posicibn de contacto transmisor.



La invencibn, dentro de su esenciulidad, podr& ser
llevada a la préctica en otras formas de realizacibn gue di
fieran en detzlle de las indicadas a titulo de ejemplo en la
descripcibdn, a las cuales alcanzari igualmente la proteccidn
5 yue se recaba. Podr&, pues, construirse en cuglquier forme ¥y
tamafio, con los materiales mis adecuados a cada caso: por que
dar todo €llo comprendido dentro del espiritu de las reivindi

cacliones.

NOTa&

Hecha la descripcibébn del presente invento, se declara
10. come nuevas y de propia invencibn, las siguientes reivindica-
ciones:
l8 .- Un mecanismo de transmisibn directa para cambio
de velocidades en los platos de los gparatos toca discos, cag
racterizado esencialmente por el hecho de estar constituido
15, por un elemento susceptible de girar ulrededor del eje motor,
comprendiendo este elemento oscilante los medios de transmi
s8ibn directa por contacto tangencisl contra el reverso de la
pestaila d¢el plato porta-discos, relacionfindose estos medios
con el eje motor por una correa de transmisibn, de goma, © si
20, milar, tensade y arrsstrada por el propio eje motor, compren
diendo los citados medios sendss poleas montadas libremente
sobre sus ejes, de las ouales, la menor, realiza el contacto
de transmisidn directamente por intermedio de la correa y la
otra lo realiza por un suplemento coaxial dispuesto sobre 8lla

25, de lg misma altura y de igusl diimetro que la polea menor,
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cooperando con el elemento oscilante un resorie, que une un
punto de la base del aparato con otro situado mis alli del

eje de oscilacibn, proporciongndo un efecto de disparo, yue
da rapldez al cambio y proporciona un efecto prensor adecua
do para la transmisibn.

28 .~ Un mecanismo de transmisibn directas para cambio
de velocidades en los platos de los aparatos toca-discos,
gque comyrende una llanta en el plato porta~discos, dotada
de escalones, o bien simplemente cilindrica, contra cuyo re-
verso hmce contacto de presibn y arrastre el medio transmi-
sor del mecanismo oscilante.

38 ,~ Un mecanismo de transmisibn directa para cambio
de velocidades en los platos de los aparatos toca-discos, que
comprende, en los casos en que la llanta del plato sea cilin
drica, una disposicibn en la polea menor, mediante un suplena
to dispuesto sobre 6lla de igual diimetro y altura, para coo
perar con el suplemento de la polea mayor y establecer el
oportuno contacto con la misma franja del borde o pestafia del
plato.

4% .~ Un mecanismo de transmisibn directs para cambio
de velocidades en los platos de los aparatos ioca-discos, cg
racterizado por una simplificacibn del elemento oscilante,
que comprende un solo brazo con centro de giro en el eje mo-
tor, llevando este brazo un medio de transmisibn relacionado
medisnte una correa de goma 0 similar con el citado seje mo-
tor, existiendo medios elbsticos, tales como un resorte u
otro, que mantiene el contacto tangencial de transmisibn del
medio citado con el remerso de la llanta.

534~ Un mecanismo de transmisibn directs para cambio

de velocidades en los platos de los aparatos toca-discos, yue
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prende un brazo oscilante sobre el eje motor, cuyo brazo lle
va, como medio de transmisibn, una polea que se halle montada
libremente en su sgje ¥y recambigble, cuya polea establece con
tacto directo con el reverso de la pestafia del pleto porta-
discose.

6% .~ Un mecanismo de transmisibn directa para cambio
de velocidades en los platos de los aparatos toca-discose.

Seghn se describe y reivindica en la presente memoria
desoriptiva, que consta de ocho hojas, foliadas y escritas
a méquina por una sola cara, acompafiadas de una lémina de di
bujos.

Madrid, a 11 de abril de 1951.-
JOSE PUIG SUREDA FONT.
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