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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presen te in ven ción  se  r e f ie r e  a un mecanismo de 
tran sm isión  d ir ec ta  para cambio de veloc id ad es en lo s  p ía  
to s  de lo s  aparatos to c a -d is c o s .

Actualmente son conocidos d iversos mecanismos que pe,r 
m iten lograr  cambios de v e lo c id a d es , propios para lo s  d isco s  
en u so , en cuyos mecanismos se  r e a l iz a  l a  tran sm isión  a l bor 
de d e l p la to , m ediante una rueda in term edia , o se a , que la s  
ruedas o poleas d el mecanismo, no entran en contacto d irec ta  
mente con la  l la n t a .  E stos mecanismos forman un pequeño con 

3;0. junto  o s c ila n te , en v irtu d  de cuya o s c ila c ió n  en tra  en contac
to  una u o tra  polea  contra l a  rueda interm edia de transm isión.

E stos mecanismos presentan e l  in con ven ien te de nece^ 
s i t a r  l a  r&eda in term ed ia r io , que no so lo  ocasion a  más com­
p lic a c ió n  en e l  m ontaje, s in o  que también p rec isa  a ten ción , 
por cuanto lo s  d esg a stes  o averias en e s t a  rueda vienen a a l-15
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te r a r  en c ie r ta  medida la s  cond iciones requeridas para tmn 
co rrecta  veloc id ad  de r o ta c ió n , de acuerdo con la s  ex igen  
c ía s  d el d is c o .

En l a  inven ción  se  dispone un soporte o s c i la n te  a 
voluntad, mediante disparo por r e so r te , en e l  cual se  h a llan  
la s  po leas de l a  tran sm isió n , re lacion ad as en tre  s i  por una 
correa , que es accionada por l a  p resión  de con tacto  con e l  
e je  g ir a to r io  de un motor f ija d o  en l a  p lataform a.

La p ieza  soporte in d ica d a , toma como e je  de o s c i la  
oión  e l  propio e je  d e l m otor, a l cu al se  h a lla  acoplada en 
juego con h o lgu ra , para que la  ro ta c ió n  de aquel e je  se  rea­
l i c e  con suavidad.

La tran sm isión  de la  ro ta c ió n  a l  p la to  se v e r if ic a  
por e l  contacto  ta n g en c ia l de una de la s  po leas contra l a  
l la n ta  in te r io r  d e l p la to , haciendo e l  contacto  por interm e 
d io  de l a  propia correa de tran sm isión . En l a  o tra  p o lea , e l  
con tacto  se v e r i f ic a  por acción  ta n g en c ia l contra l a  l la n ta ,  
no de l a  p o lea  mandada, s in o  de un n&cleo so b r e sa lie n te  de l a  
misma, cuyo diámetro es e l  adecuado para la  v e loc id ad  que s e  
busca.

Caben, pues, dos ve loc id ad es de marcha, conseguidas 
por la  mera in c lin a c ió n  h a c ia  un lado u o tro  de un apéndice 
o mango, que l l e v a  e l  sop orte o s c i la n te .

Es p o sib le  s im p lif ic a r  e l  s is tem a , disponiendo s o la  
mente una po lea  de contacto  montada en un brazo r a d ia l o s c i  
la n te , cuyo e je  de g iro  es e l  e je  d e l motor, tomando de e s te  
e j e  e l  movimiento l a  mencionada p o lea , por tran sm isión  por 
correa , l a  correa tam bién, en e s te  caso , es e l  medio e lá s t¿  
ano de contacto  para l a  tran sm isión .

La pestaña d el p la to  tendrá,, por su parte in te r n a , una 
forma escalonada, apropiada para perm itir  e l  juego d e l sopor-
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te  o s c i la n te  y proporcionar e l  desahogo p rec iso  para que la  
p o lea  mayor pueda d esp lazarse  s in  to ca r  en e s ta  l la n t a .  No 
o b sta n te , caben v a r ia n tes en su r e a liz a c ió n , e in c lu so  pres 
cindiendo de lo s  e sc a lo n e s , siempre que se  organice l a  zona 
su p er io r  de la s  p oleas para que r e a lic e n  un contacto  a l a  
misma a ltu r a , cuando se  tr a ta  de l a  organ ización  a base de 
la s  dos poleas de co n tacto .

Para f a c i l i t a r  l a  e x p lic a c ió n , se  acompaña a l a  pre­
se n te  memoria una lám ina de d ib u jos, en l a  que se  ha repre­
sentado un caso de r e a l iz a c ió n , que se  c i t a  únicamente a t5̂  
tu lo  de ejem plo.

En e l  dibujo:
l a  f ig u ra  13 rep resen ta , l a  v i s t a  en p lan ta  d el me­

canismo en e l  caso de sistem a o s c ila n te  para dos v e lo c id a d es,
l a  f ig u ra  2& in d ic a , l a  v i s t a  a lza d a , según l a  l in e a  

11-11 de l a  F ig . 1&,
l a  f ig u ra  3  ̂ e s ,  en a lzad o , l a  v i s t a  la t e r a l  d el sis^ 

te p a , según l a  F ig . 1* , y
l a  f ig u r a  43 m a n ifie sta  una se cc ió n  con ven cion al, se  

gán IV^IV de l a  F ig . 13,
l a  f ig u r a  53 e s  l a  v i s t a  en p lanta  de una organiza­

c ió n  más s im p lif ic a d a , y
l a  f ig u r a  6a m uestra, en v is t a  en a lzad o , l a  d isp o s i  

c ió n  de la  F ig . 5 - .
C on siste e l  in v en to , en disponer un juego o sc ila n te  

de tran sm isión  d e l m ovim iento, desde e l  e je  motor - 1 -  a l a  
l la n t a  - 2 -  d e l p la to  - 3 - ,  por contacto  d irec to  d e l elemento 
m otriz , siendo e s to s  elem entos m o tr ices , l a  po lea  - 4 - ,  s itú a  
da en un extremo de la  cru ceta  - 5 -  de una p ieza  b alancín  
o s c i la n te , que g ir a  alrededor d e l propio e je  motor - 1 - ,  s e -
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g&n se  in d ica  en la  f ig u r a  4*. En e l  o tro  extremo de e s t a  cru 
c e ta  se  h a l la  o tra  p o lea  - 6 - ,  re lacion ad a  con l a  a n ter io r  por 
l a  tran sm isión  de goma - 7 - ,  que es tensada por e l  e je  motor 
- 1 - ,  d e l cual rec ib e  e l  movimiento de tr a s la c ió n .

E l sistem a  de cru ceta  - 5 -  l le v a  un p ie  -8-, dotado 
en su extremo de un medio manipulador - 9 -  y en e l  interm edio  
un p i l a r i l l o  -1 0 - ,  a l  cual se  une un re so r te  -1 1 - ,  f ija d o  por 
e l  o tro  extremo a l a  base d e l aparato, s irv ien d o  e s te  reso rte  
como disparo para e l  cambio rápido de p o s ic ió n .

En e s ta  d is p o s ic ió n  l a  transm isión  se  r e a l iz a  direo  
tam ente contra l a  parte in te r io r  de l a  pestaña d e l p la to , me 
d ian te  contacto de la  propia goma de tran sm isión .

La polea mayor - 6-, solam ente t ie n e  por m isión  redu­
c ir  la  veloc id ad  de ro ta c ió n  con resp ecto  de la  - 4 - ,  pero no 
act&a por con tacto  con l a  l la n t a  d e l p la to , s in o  que e s te  
con tacto  lo  r e a l iz a  un suplemento -1P - de menor diám etro, s i  
tuado sobre dicha p o lea , sien d o  e l  diámetro de e s te  su p le­
mento, ig u a l a l  de l a  p o lea  - 4 - ,  con lo  c u a l, para una misma 
amplitud de o s c i la c ió n , pueden en trar en co n ta c to , dicha po­
le a  - 4 -  o e l  suplemento -1 2 -  con e l  borde in t e r io r  de l a  pee 
ta h a .

E ste borde de l a  pestaña d el p la to , indicado en la  
fig u ra  23, forma dos cuerpos, uno de é l lo s  e l  - 13-* para e l  
contaoto de l a  polea  - 4 -  y e l  o tro  e l  -1 4 - ,  para e l  contacto  
del suplemento -1 2 --  ahora b ien , como p olea  y suplem ento, 
es tá n  a d is t in ta  a ltu r a , r e s u lta  que l a  pestaña t ie n e  que t e  
ner l a  forma escalonada que perm ita a lo ja r  bajo e l  esca ló n  su  
p erior a l a  p o lea  - 6 - ,  s in  que toque a la  l la n t a ,  seg&n se  
in d ic a  de puntos en l a  F ig . 23% a s i  se  puede, pues, lograr  
e l  contacto  a lternado de polea  - 4 -  y suplemento - 1 2 - ,  s in  et3
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torbo para l a  fu n ción  de l a  rueda - 6- .

S i en l a  organ ización  in d icad a  s e  dispone sobre la  
p olea  - 4-  un suplemento de caucho o s im ila r  - 15-* de ig u a l 
a ltu r a  y diámetro que l a  que t ie n e  e l  suplemento -1 2 -  (Figu  
ra  4 3 ), r e su lta r á  que ambas p iezas se  encuentran en un mismo 
plano o s c ila n te  y entonces l a  pestaña d e l p la to  no n e c e s ita  
e l  desahogo para l a  rueda - 6- ,  puesto que e l  con tacto  de 
tran sm isión  se  efect& a entonces por encima de e l l a  en ambos 
c a so s . E ste d e ta l le  se  m a n ifie sta  en l in e a  de puntos en l a  
F ig . 48 , en l a  que se  ha d isp u esto  e l  suplemento - 1 4 - ,  sobre 
l a  p o lea  - 4 - .

E l sistem a  se  s im p lif ic a  para una tran sm isión  sencjL 
l i a ,  seg&n muestran la s  f ig u r a s  5a y 6á , en l a  cual e l  e j e  
- 1-  s ir v e  como centro de o s c i la c ió n  a un brazo -1 6 - ,  que l i e  
va l a  polea  -1 7 - ,  re lacion ad a  por tran sm isión  de goma con e l  
c ita d o  e je  - 1- ,  e x is t ie n d o  e l  r e so r te  -1 8 -  para mantener la  
polea  y su goma de tran sm isión  en contacto  con e l  in te r io r  de 
l a  l la n ta  -1 9 -  d e l p la to  - 20- .

E l funcionam iento, en e l  primer caso , s e  basa en la  
acción  o s c ila n te  de l a  cru ceta  - 5- ,  manipulada desde e l  ex­
t e r io r  por e l  mando sobre la  esp ig a  - 9- ,  que perm ite que, 
ya sea  l a  polea  - 4- ,  o su suplemento - 15- ,  ya e l  suplemento 
- 12-  de l a  po lea  - 6- ,  en tren  en contacto  con e l  reverso  de 
l a  l la n t a ,  proporcionando a l  p la to  la  v e loc id ad  de ro ta c ió n  
requerida .

En e l  segundo caso , e l  contacto  de tran sm isión  es  
permanente, dependiendo l a  veloc id ad  de ro ta c ió n  solam ente  
d e l diámetro de l a  polea  -1 7 - ,  rea lizando e l  paro sobre e l  
m otor, aunque también pueden e x i s t i r  medios para d esv ia r  e l  
brazo -1 6 -  de su p o s ic ió n  de contacto  tran sm isor.
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La in v en ció n , dentro de su e se n c ia lid a d , podrá se r  
l le v a d a  a l a  p rá c tica  en o tras formas de r e a liz a c ió n  que di 
f ia ra n  en d e ta l le  de la s  ind icadas a t i t u lo  de ejemplo en la  
d escr ip c ió n , a la s  cu ales alcanzará igualm ente la  p rotección  
que se recaba. Podrá, pues, co n stru irse  en cu a lq u ier  forma y 
tamaño, con lo s  m a ter ia le s  más adecuados a cada caso: por que 
dar todo e l l o  comprendido dentro d e l e s p ír i tu  de la s  r e iv in d i  
ca c io n es .
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N O T A

Hecha l a  d escr ip c ió n  d e l p resen te in v en to , se  declara  
como nuevas y de propia in ven ción , la s  s ig u ie n te s  r e iv in d ic a ­
c io n es:

1 8 .-  Un mecanismo de tran sm isión  d ir e c ta  para cambio 
de veloc id ad es en  lo s  p la to s  de lo s  aparatos to ca  d is c o s , ca 
ra cter iza d o  esen cia lm ente por e l  hecho de e s ta r  co n stitu id o  
por un elem ento su sc e p tib le  de g ira r  alrededor d e l e je  motor, 
comprendiendo e s te  elemento o s c ila n te  lo s  medios de trnnsmi 
s ió n  d ir e c ta  por contacto  ta n g en cia l contra e l  reverso  de la  
pestaña d el p la to  p o r ta -d isc o s , relacionándose e s to s  medios 
con e l  e je  motor por una correa de tran sm isión , de goma o s í  
m ila r , tensada y arrastrada por e l  propio e je  motor, compren 
diendo lo s  c ita d o s medios sendas p oleas montadas librem ente  
sobre sus e j e s ,  de la s  o u a les , l a  menor, r e a l iz a  e l  contacto  
de tran sm isión  directam ente por interm edio de la  correa y l a  
otra  lo  r e a l iz a  por un suplemento c o a x ia l d isp u esto  sobre é l l a  
de l a  misma a ltu ra  y de ig u a l diámetro que la  po lea  menor,



i 9 7 3 6 9i

5.

10.

15 .

20.

25.

cooperando con e l  elemento o sc ila n te  un r e s o r te , que une un 
punto de l a  base d e l aparato con otro situ ad o  más a l lá  d e l 
e je  de o s c i la c ió n , proporcionando un e fe c to  de d isp aro , que 
da rapidez a l  cambio y proporciona un e fe c to  prensor adecúa 
do para l a  tran sm isión .

2&. -  Un mecanismo de tran sm isión  d ir e c ta  para cambio 
de veloc id ad es en lo s  p la to s  de lo s  aparatos to c a -d is c o s ,  
que comprende una l la n ta  en e l  p la to  p o r ta -d isc o s , dotada 
de e sc a lo n e s , o b ien  simplemente c i l in d r ic a ,  contra cuyo re­
verso hace contacto de p resión  y arra stre  e l  medio transm i­
so r  del mecanismo o s c i la n te .

3 3 .-  Un mecanismo de tran sm isión  d ir ec ta  para cambio 
de veloc id ad es en lo s  p la to s  de lo s  aparatos to c a -d is c o s , que 
comprende, en lo s  casos en que la  l la n ta  d e l p la to  sea  c i l l n  
d r ic a , una d isp o s ic ió n  en l a  p o lea  menor, mediante un súpleme! 
to  d isp u esto  sobre e l l a  de ig u a l diámetro y a ltu r a , para coo 
perar con e l  suplemento de la  p o lea  mayor y e s ta b le c e r  e l  
oportuno contacto  con l a  misma fran ja  d e l borde o pestaña d e l 
p la to .

4 3 .-  Un mecanismo de tran sm isión  d ir ec ta  para cambio 
de velo c id a d es en lo s  p la to s  de lo s  aparatos to c a -d is c o s , c& 
ra cter iza d o  por una s im p lif ic a c ió n  d e l elem ento o s c i la n te ,  
que comprende un so lo  brazo con centro de g iro  en e l  e je  mo­
to r , llevand o e s te  brazo un medio de tran sm isión  relacionado  
na d ian te  una correa de goma o s im ila r  con e l  c itad o  e je  mo­
to r ,  e x is t ie n d o  medios e lá s t i c o s ,  t a l e s  como un re so r te  u 
o tr o , que m antiene e l  contacto  ta n g en cia l de tran sm isión  d e l 
medio c itad o  con e l  reyerso de l a  l la n t a .

5 3 .-  Un mecanismo de transm isión  d ir e c ta  para cambio 
de veloc id ad es en lo s  p la to s  de lo s  aparatos to c a -d is c o s , que30
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prende un brazo o s c i la n te  sobre e l  e j e  motor, cuyo brazo l i e  
va, como medio de tran sm isión , una p o lea  que se  h a lla  montada 
librem ente en su e je  y recam biable, cuya p o lea  e s ta b le ce  con 
ta c to  d irec to  con e l  reverso  de la  pestaña del p la to  porta- 
d is c o s .

6 8 .-  Un mecanismo de tran sm isión  d ir e c ta  para cambio 
de veloc id ad es en lo s  p la to s  de lo s  aparatos to c a -d is c o s .

Según se  d escrib e y  r e iv in d ic a  en la  p resen te  memoria 
d e so r ip tiv a , que con sta  de ocho h o ja s, fo lia d a s  y  e s c r ita s  
a máquina por una s o la  cara , acompañadas de una lám ina de d i  
b u jos.

Madrid, a 11 de a b r il  de 1951 .— 
JOSE FUIG SUREDA FONT.

p. a.
y. f
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