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El presente invento se refiere a un mecanismo de ajuste pa-
ra médquines sumedorss y calculedoress en general, que ha sido es-
tudiado con referencia particular a la méquina calculadora con
operacidn directa del totalizador gque constituye el objeto de
la solicitud de patente espaifiola ng, 196,113 del mismo solicitan-
te; sin embargo, no queda limitado & esta posibilided de eplica-
cién, ya que pusde emplearse, con unas pocas modificeciones, en
méquinas sumedoras y celculadoras de cualquier clase,

El mecanismo de ajuste que constituye el objeto del presen-

te invento, inspirado fundamentelmente en los principios que
rigen la realizacidn de la mdquina calculadora objeto de la cita-
da solicitud de patente, tiende también a eliminar de dicho me-
canismo todos los medios eccionados por muelles y, por consiguiepn
te, las pérdidas por friccidn ocssionadas por ellos, con consi-
dersbles ventajas para la construccidn y tresbajo de la unidesd a
la cual se incorpora dicho mecanismo,

En este mecanismo los 6rganos de ajuste estén constituldos
por palancas individualmente pivotadas, en un estedo de equili-
brio indiferente, en torno de un eje comin, con posibilidad de
treslacidn simulténea a lo largo de dicho eje, siendo su posi-
cidén anguler, que predispone la ecumulacidn de la cifra desesda
sobre el numerador, determinada, para cada uns de dichas palan-—
ces en sucesidn, por cualquiera de lss teclas de ajuste mediante
un balenc{n comin a todas las teclas Yy que tiene un eje parslelo
el eje de las palances,

A este fin, dichas teclas de ajuste son soportadas por palan
cas pivotadaes sobre una varilla comﬁn, paralela a las de pivota-

miento de las palancas de ajuste y del belanc{n, cuyas punts infe-—
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rior tiene un perfil varisble en relacidm con la cifra dﬁéiileva
la tecla correspondlente y tel gue comunigue & la palanca de ajus
te que estd bajo la accidn del belanci{n la inclinscidn necesaria
para el ajuste de la cifra citada.

h Les ceracter{sticas menciohadas y otras del invento se des-
eribiran mejor mediente la siguiente descripcidén que se refiere
a una realizecidn a modo de ejemplo de dicho invento, representa~
da disgramiticamente en los dibujos anejos, en los cuales:

La Fig. 1 es un alzado laterael parcisl de diche forma de
construcéién, de la cual,

La Fig. 2 es une vista parcial en planta, al paso que

Le Fig, 3 es una vista en perSpectivé e escelg ampliada de
algunos Organos esenciales de la misma,

El mecanismo representado en los dibujos y que se describe
a continuacidn es del tipo disefiado pasra cooperar con miguinas
calculadoras de la clase gue constituye el objeto de la mencionaé
da solicitud de patahte, en la cual el acurulador de las cifras
es operedo directamente por plecas de doble cremsllers acciona-
des por palances oscilantes, cuyo punto de pivotamiento se varia
de acuerdo con la cifre a ajustar., Por consiguiente, los mien-
bros de ajuste estdn disefiados pars dar dicho punto varieble de
pivotamiento de les paslancas que accionan las places de doble
cremallera.

Tales miembros consisten en una serie de palancas 1, cuatro
de las cuales se representan sdlo en la Fig. 2, cuyo nfmero es
proporcional el ntunero méximo de cifras a ajﬁstar, pivotadas en
una posicidn de equilibrio indiferente en torno de un eje £ & 1lo
largo del cuel pueden hacerse deslizar todés, paso & paso, &
cada ajuste de una cifre, por un mecenismo para acclonar la tres-

lacidén, de un tipo conocido en &f{ mismo, La posicidn que ocupan



60

65

70

75

80

85

la Fig. 1 en le cual, en gracia a la sencillez, solo se represen-
ta ung de dichas palancas,

Le posicidn de dicha palance puede ser modificada a voluntad
por la accidn de un balenci{n 3 pivotado dg modo que oscile libre-
mente en torno del eje 4, en une posicidn de equilibrio indife-
rente, La posicidén del bealenc{n 3 es determinsda a su vez por pai
lancas de tecla 5, una de las cuasles solamente se ha representa-
do en la Fig, 1, pivotadas en 6 sobre un eje fijado al bastidor
de le méquina y atra{des a une posicidn de reposo por melles
unidos en un extremo & un punto 8 de dichas palancee y por el
otro a un punto fijo 9 de dicho bastidor.

La inclinecidn del perfil interior 10 de estes palanceas
var{e de acuerdo con la cifra que llevan las teclas 11 fijadas
a cade palanca y es tel que, cuaendo por actuacidn de una de di-
ches teclas, unaz de las palancas § es llevada a la posicidn 5!
representada en l{neass de punt&s ¥ trazos en la Fig. 1, obliga
el belancin 3 & tomas tel inclinecidn que, al ser transmitide
por dicho balenci{n a la pelanca 1, obliga a ésta dltima a tomar
la posicidn 1' indiceda en la Fig. 1 con 1lf{neas de puntos y tra-
zo8, lo cual predispone el ajuste de la cifra estampada sobre
la tecla 11.

Pars ello, las palancas 1 estén provistas en una de sus ex-
tremidades con espigas salientes 12 gptes para céoperar con en-
talladuras correspondientes 13 de las pelancas oscilantes arquea—
das 14 que, en forma conocide, operan placaes de doble cremallere
15, por ejemplo, de uns méquina calculadora de ecuerdo con la so-
licitud de patente g que antes se ha hecho referencia.

El balencin 3 que actide sobre las palances 1, ve montado en

el extremo de un par de verillas 16 paralelss sl eje 4 de oscila-
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0idn de dicho bvalenci{n y cuye longitud es determineads en relacidn
con el numero de teelas de ajuste de la mdquina; esta disposicién
permite determiner la orientacidn necesaria del balancin con
cuelquier tecla de ajuste, independientemente de la distribucidn
de dichas teclas, De hecho, los perfiles 10 de las pealancas 5 por.
el hecho de retener, durante la depresidn de las teclas respecti-
vas, cuall uiera de las varillas 16 en correspondencia con el pla-
no de rotacidn de cada palenca, hacen que el balancin 3 gire en
cualquier sentido hasta que dichos perfiles se ponen en firme
contecto con ambas varillas 16 que determinan as{ la posicidn

del bvalancin en sélo una forma posible con relacidn & cada pa-
lanca,

El balancin 3 no actie directamente sobre las palancas 1,
sino por medio de patas colgantes interpuestas 17, 17' pivotadas
en forme libremente oscilente en loe puntos 18, 18' de las dos
caras opuestas del belancin 3, de modo gue puedan realizar osci-
leciones en planos paralelos entre s{ y en dngulo recto con el
plano definido por las varillas 16, Las patas colgantes 17, 17"
actuan sobre un reborde perfilado 19 de las palancas 1, siendo
tel su posicidn reciproca que consiente el paso de las palancas
1l bajo las patas colgantes 17, 17' cuando las pelancas se despla-
zen de derecha & izquierda, mirendo en la Fig. 3 durante el movi-
miento de transmisidn opuesto al que siguen durante el ajuste,

El plano de oscilacidn del balancin 3, es fijo y, con ello,
viene a coincidir, a medida que progresa el ajw te de las cifres,
con los puntos de oscilacidn de less palancas 1, Cuando ha sido
realizado el ajuste de una primera pslanca 1 accionsndo cuslguie—
ra de las teclas de ajuste, el grupoc de palancas 1 se desplaza
por s{ mismo en un peso haecia la izquierds (mirasndo en la Fig, 3)

por efecto de un mecanismo de traslecidn, gue no se ha represen-—
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tado, de cualquier tipo conocido, que es obligado a ponerse en
accidn por las teclas de ajuste, En el momento de esta trasla-
cidn, el pivote de le pslanca 1 que ha sido ajusteda, penetra
en la éntalladura preestablecide 13 de la primera pelaencae 14,
mientrss que la palanca 1 que ha sido ajustada corre fuera de
accidn del balanein 3, bajo el cual se pone la palanca 1 inme-—
diatamente adyacente, que es actuada en forma similer si se de~
sea, por medio de su tecla esociads,

A fin de que la palanca 14 pueda funcionar como Se requiere
de acuerdo con la citada solicitud de patente, es necesario que,
en el mismo momento que es obligsda a ser conectada al pivote
12, sea desconectada de la espiga de oscilacidn correspondiente
2 la cifra cero a la cual estd conectada normelmente. Para ello,
dicha espige 20, comin a todas las palancas 14, es soportada por
un brazo 21 conectado por une varilla capaz de trasladarse 22,

a la cual estd conectado un carro 23 que lleva palancas 1, conec-
tado en forme corrediza con la varilla 2. Por efecto de esta dispo
sicién, a cada paso reslizedo por el carro 23 hacie las izquierdas
de la Fig. 3 se determina la eplicacidn de une de las espigaes 12
de les palancas 1 con una de las pglances 14 y la liberacidn si-
milténea de lo misme de la espiga 20, Al brazo 21 puede fijarse
le cremellera 24 sobre la cusl actda el mecanismo de traslacidn
que no se ha representado,

Para vwna mejor comprensidn de los dibujos y para una mayor
sencillez en 1la descripcién, en la Fig., 3 sdlo se ha representado
una de les palancas 1 al paso que el balancin 3 estd en dichs fi-
gura desplezado kacia la izquierda desde la posicidn gue ocupa nor
malmente; pero es evidente que el ntmero de estas palancas que es-
tan conectadas operastivamente, en cuantp se refiere & la rotacidn

a lo largo de la varilla 24 con el carro comin 23, puede variar
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por la misma rezdn, sdlamente se hen representado las dos psalan-
cas extremes 14 en ls misma figura, entre las cuales puede inter-
ponerse cualguler ntmero de palencas de acuerdo con la capacidad
de la méquina.

En une realizacidn preferida del invento, las extremidedes
de la palanca 1 opuestes a las gque llevan las espigas 12, tienen
forme de caja, de modo que pueden v arse para afladir material des-
tinado a obtener un perfecto equilibrado de dichas palancas,

Por otre parte, es evidente que serid suficiente modificar
la estructura de dichas palancas a fin de hacerlas con facilidad
aptas pars cooperar con mecgnismos de ecumulacidn de méquinas de
un tipo diferente del descrito en la mencioneda solicitud de pa-

tente, sin salirse por ello del =lcance del presente invento.

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presentan para
que sean objeto de esta Patente de Invencidn en Espafia, por vein— -
te afios, son los siguientess

12,- Un mecanismo de ajuste para méquines sumadoras y calcu—
ladorss en genersl, y, més generslmente, del tipo con operaciocn
directa del totaliza&or, que comprende una serie de psaslancas de
ajuste individualmente pivotades en wna posicidn de equilibrio
indiferente en torno de un eje comin, una serie de tecles de pa-
lanca pivotadas en un extremo en torno de un segundo eje situedo
perelelamente &l primer eje mencionado y encima de él, medios de
resorte pare aetraer diches teclas de pslanca a posiciones leven-
tedas, un balenc{n dispuesto entre las teclas de palanca y las

palancas de ajuste y comin a todes las citadas tecleas, cuyb eje
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es parslelo al eje de les palancss, pare trensmitir angulermente

a2 les palencas de ajuste la inclinecidn que le es comunicade cada
vez gl deprimir las teclas, y medios para la traslacidn simulté-
nea de las pslances de sjuste a lo largo de su eje pars someterlas
e las teclae de palanca predeterminadas,

2%,- Un mecenismo, segin se reivindice en el punto 19%,, en
el cual las p=lancas de las citadas teclas de palance tienen un
perfil de borde inferior cuye inclinacidn es varieble en relacidn
con la cifra que lleva la tecla co:reSponﬁiente, correspondiendo
dicha inclinscidn a la inclinecidn que ha de tomar la pslanca de
ajuste que estd bajo la accidn del balencin para el ajuste de di-
cha eifra.

39,- Un meceniemo, segun se reivindica en el punto 22., en
el cuel el contacto entre el balancin y las teclas de ajuste es
establecido por medio de dos patas planas colgantes montadass 1li-
bremente y giratories independientemente sobre los extremos de
dicho balancin en torno de un eje comin en éngulo recto con el eje
de rotacidn del balanc{n, siendo aptas dichas patas para permitir

que el balanc{n s=lga de devajo de las palancas de gjuste durante

su movimiento de traslacidn inverso con respecto al de ajuste,

cualquiera que sea la posicidn engular entre las pslancas y el ba-
lancin.

42,- Un mecanismo, segin se reivindica en el punte 32,, en
el cual las palancas de ajuste son soportades por un carro capaz
de trasladarse y tienen cada uns de ellas, en un extremo, una es-
pige para el pivotamiento de palancas arquesdass gue accionan un
totalizador, teniendo dicho cerro fijado al mismo un brazo gue
lleva la espiga de pivotamiento de las palances ultimamente cita-
des correspondiente a la cifra cero, y estando operstivamente aso-

cieda con medios de traslecidn opersdos por dichas teclas de sjus—



te, de modo gque se obtenge la liberacidn de csda una de las palan-
cas Ultimamente citadas de dicha segunda espiga simultéaneamente
con la eplicacidn de la primere espige mencionada a dicha palanca.
5¢,~ "UN MECANISHO DE AJUSTE PARA MAQUINAS SUMADORAS Y CALCU-
210 LADORAS EN GENERAL", todo tal y conforme se describe en la i esente
memorie, la cual consta de 212 1lfneas y a t{tulo de ejemplo se re-

presenta en los adjuntos dibujos,

Madrid, R9 |de marzo de 1,951
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