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MEMORIA DESCRIPTIVA 

p a ra  s o l i c i t a r

P A T E A T E  D E  I  n V E n c  I  O R 

e n

E S P A D A  

por VEINTE años

a nombre de IRVING AIR'ORUTE OF GREAT BRITAIn LB^ITED, 

en tid ad  b r i t á n ic a ,  e s t a b le c id a  en I c k n ie ld  Way, L etch w o rth , 

R e r t fo r d s h ir e , I n g la t e r r a ,  p o r:

" UE MECANISMO DE DESPREEDIMIERTO PARA 

PARACAIDAS

E ste  in v e n to  se  r e f i e r e  a p e rfe c c io n a m ie n to s  in t r o ­

ducidos en lo s  mecanismos p a ra  l i b e r t a r  autom áticam ente un 

p a ra ca íd a s  de su p aquete y  uno.de sus o b je to s  es e l  de c r e a r  

un d is p o s i t iv o  s e n c i l l o ,  compacto y  e f i c a z  que im pida l a  l i ­

b e ra c ió n  au to m ática  d e l p a ra c a íd a s  en c ir c u n s ta n c ia s  en que 

l a  p r e s ió n  a tm o s fé r ic a  e s té  p or d ebajo  de un v a lo r  mínimo
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pred eterm in ad o, o l a  v e lo c id a d  d e l p a r a c a id is t a  e s té  por e n c i­

ma de un v a lo r  máximo s e g u r o .-

Rn c i e r t a s  c ir c u n s t a n c ia s ,  p o r ejem plo , cuando un pa­

r a c a id is t a  ha de abandonar su av ió n  a a l t u r a s  muy g ran d e s, es  

im p e ra tiv o , o muy d e s e a b le , que c a ig a  rápidam ente a t r a v é s  de 

l a  a tm osféra  r a r i f i c a d a  y  que su p a ra c a íd a s  se a  o b lig a d o  a 

a b r ir s e ,  o pueda a b r ir s e  s ó lo  cuando e l  p a r a c a id is t a  haya c a l ­

do en una a tm o sféra  de p r e s ió n  ap rop iad a  y  con un con ten id o  

de óxigeno c o n v e n ie n te .-  A l t r a t a r  de s a t i s f a c e r  e s to s  r e q u i-  

10 s i t o s  se  ha p rop u esto  c r e a r  una mecanismo de l ib e r a c ió n  a s o c ia ­

do a un d is p o s i t iv o  co n tro la d o  barom étricam ente que e fe c tú a  

de modo autom ático  l a  l ib e r a c ió n  d e l p a ra c a íd a s  cuando se ha 

lle g a d o  a una a l t u r a  c o n v e n ie n te 'y  suponiendo, desde lu e g o ,
!

que e l  mecanismo de l ib e r a c ió n  e s t á  en co n d ic io n e s  de s e r  l i -  

1<? b ertad o  por e l  d is p o s i t iv o  c o n tro la d o  b arom étricam en te, p or 

ejem plo , como r e s u lta d o  de l a  m aniobra de un c a b le  e s t á t i c o ,  

un a n i l lo  de a p e rtu ra  accion ad o a mano, o s im i la r .  P or ejem­

p lo ,  se ha p rop u esto  t r a t a r  de r e t i r a r  un p asad or de parada 

d e l t r a y e c to  d e l mecanismo accionado p o r r e s o r t e  de l ib e r a c ió n  

20 d e l p a ra c a íd a s  accion ado p o r r e s o r t e  p o r medio de un motor de 

r e l o j e r í a ,  sien d o  a su v e z  e l  motor de r e l o j e r í a  p u e sto  en l i ­

b e rta d  p ara  fu n c io n a r  m ediante un d is p o s i t iv o  b aro m étrico  con­

juntam ente con un c o n tr o l p a tró n , t a l  como un c o n tr o l a cc io n a ­

do p o r un c a b le  e s t á t i c o  p e ro , a cau sa  de l a  p esad a  c a rg a  so - 

b re  e l  motor dé r e lo je h á  d eb id a  a l  r e s o r t e  n ecesariam en te  f u e r t e  

empleado p a ra  poner en l ib e r t a d  e l  p araca& d as, e x i s t e  e l  p e l i ­

gro de que e l  m otor de r e l o j e r í a  sea  r e tr a s a d o  indebidam ente
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en e l  comienzo de eu movimiento o , in c lu s o ,  se  v e a  impedido 

de fu n c io n a r  en e n so lu to  aunque se a  p u e sto  en l ib e r t a d  en cuan­

to  se r e f i e r e  a  d ich o  c o n t r o l . -

Otro o b je to  más e s p e c í f ic o  d e l p re s e n te  in v en to  es 

e l  de c r e a r  un mecanismo de l ib e r a c ió n  en e l  c u a l se red u zca  

grandemente o se  suprim a por com pleto e l  c ita d o  p e l ig r o  de un 

f a l l o  en e l  fu n c io n a m ie n to .-

De acuerdo con e l  p re se n te  in v e n to , se c r e a  un meca­

nismo accion ado p or r e s o r t e  p a ra  poner en l ib e r t a d  una p a r a c a í­

das de su p aquete en com binación con m edios p a ra  c o n tr o la r  l a  

l ib e r a c ió n  de d ich o  mecanismo accion ado p or r e s o r t e  p a r a  su mo­

vim ien to  a un estad o  en que pone en l ib e r t a d  e l  p a r a c a íd a s , 

siendo d ich o s m edios accio n ad os e l l o s  mismos en d ir e c c ió n  de 

l ib e r a c ió n  p o r un mecanismo accion ad o p o r r e s o r t e  y .e s ta n d o  

a so cia d o s  p or m edios a u x i l ia r e s  de c o n tr o l que c o n s is te n  en o 

que in c lu y e n  un d is p o s i t iv o  co n tro la d o  b aro m étricam en te .-

h l  c ita d o  d is p o s it iv o  co n tro la d o  barom étricam ente 

e s t á  d isp u e sto  de manera que im pida l a  l ib e r a c ió n  d e l c o n tr o l 

p a ra  e l  mecanismo accion ado por r e s o r te  s a lv o  en co n d ic io n e s  

en que l a  p r e s ió n  a tm o s fé r ic a  e s t á  por encima de un v a lo r  mí­

nimo p red eterm in ad o, y  pueden d isp o n erse  medios p or lo s  c u a le s  

e l  d is p o s i t iv o  b arom étrico  co n sig u e  su co n d ic ió n  l ib e r t a d a  a 

c u a lq u ie r  p r e s ió n  a tm o s fé r ic a  d e se a d a .-

Los c ita d o s  m edios de c o n tr o l a u x i l ia r e s  pueden in ­

c l u i r  tam bién un d is p o s it iv o  in d e p e n d ie n te , d e stin a d o  a fu n ­

c io n a r , por ejem p lo , p o r medio de un c a b le  e s t á t i c o ,  un a n i­

l l o  de a p e rtu ra  manual o s im ila r  o un p a ra c a íd a s  p i lo t a d o ,  de
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modo que se asegu re que l a  l ib e r a c ió n  d e l mecanismo a cc io n a ­

do por r e s o r te  no ten d rá  lu g a r ,  de modo n e c e s a r io , simplemen­

t e  porque e l  equipo e s té  d isp u e sto  en una a tm o sfera  cuya 

p r e s ió n  e s t á  p or debajo  de un-valor c r í t i c o . -  S in  embargo, s i ,  

e l  c ita d o  d is p o s it iv o  que es co n tro la d o  por un c a b le  e s t á t i c o ,  

cu erd a  de a p e r tu r a , p a ra c a íd a s  p i lo t o  o s im i la r ,  es movido 

en d ir e c c ió n  de s o l t a r  e l  p a ra c a íd a s  a una a l t u r a  en que la s  

co n d ic io n e s  de l a  p r e s ió n  son in a p ro p ia d a s p a ra  l a  l ib e r a c ió n  

d e l p a r a c a íd a s , en to n ces, d ich o  d is p o s i t iv o  barom étricam ente 

c o n tr o la d o , im ped irá c u a lq u ie r  m ovim iento d e l mecanismo a c c io ­

nado por r e s o r t e  h a s ta  e l  momento en que se  haya lle g a d o  a 

una a l t i t u d  a p ro p iad a, después de lo  c u a l e l  mecanismo a c c io ­

nado p or r e s o r t e  s e r á  autom áticam ente l ib e r t a d o  p ara  i n i c i a r  

su  movimiento de s o l t a r  e l  p a ra c a íd a s

Los m edios p a ra  c o n tr o la r  e l  movimiento d e l m ecanis 

mo accionado p o r r e s o r t e  a un estad o de l ib e r a c ió n  d e l p a ra -  

c a íd a s ,  pueden s e r  de c u a lq u ie r  c la s e  adecuada p e ro , con p re ­

f e r e n c i a ,  son t a l e s  que p rop o rcio n en  un r e ta r d o  tem porar va­

r i a b l e  e n tre  e l  momento en que son l ib e r t a d o s  p a ra  su actu a­

c ió n  y  e l  momento en que s tá n  en co n d ic io n e s  de p e r m it ir  que 

e l  p a ra c a íd a s  se s u e lte  re a lm e n te . A s i ,  p or ejem plo , d ich o s 

m edios de c o n tr o l pueden comprender un tr e n  de en g ra n a je s  

conjuntam ente con un mecanismo de escap e v a r ia b le  o r e g u la ­

dor y/o  m edios p a ra  v a r ia r  l a  m agnitud de movimiento r e q u e r i­

da p a ra  l i b e r t a r  e l  mecanismo accionado por r e s o r t e  p a ra  su 

m ovim iento a un estad o  de l ib e r a c ió n  d e l p a r a c a íd a s .-

E l c ita d o  mecanismo accionado por r e s o r t e  puede
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s e r  de v a r ia s  c la s e s  d i fe r e n t e s  y ,  por ejem p lo , puede i n c l u i r  

un r e s o r t e  de com presión con un tope m óvil que coop era  con un 

extremo d e l mismo, estando d ich o  tope a so cia d o  con e l  m ecanis 

mo de c o n tr o l de modo que cuando e l  ú ltim o  es p u e sto  en l i b e r ­

ta d  p a ra  m overse, e l  r e s o r te  se  d i l a t a  moviendo a s í  e l  to p e y  

accionando e l  mecanismo de c o n tr o l h a s ta  e l  momento en que e l  

top e sea  movido p a ra  p o n e rlo  fu e r a  de co o p era ció n  con e l  r e s o r  

t e ,  después de lo  c u a l dicho r e s o r t e  se mueve a un estad o  de 

l ib e r a c ió n  d e l p a r a c a íd a s .-

S i  se d e se a , lo s  m edios de l ib e r a c ió n  d e l p a ra ca íd a s  

de acuerdo con e l  p re se n te  in v e n to , pueden i n c l u i r  ta m b ié n  me­

d io s  co n tro la d o s  a mano, por ejem plo una cuerda de a p e rtu ra  o 

s im i la r ,  que pueden se r  operados con in d ep en d en cia  com pleta 

d e l mecanismo de l ib e r a c ió n  autom áticam ente o p e ra b le  p a ra  efec. 

tu a r  l a  l ib e r a c ió n  de un p a ra c a íd a s  de su p a q u e te .-

A f i n  de que e l  p re s e n te  in v en to  pueda comprenderse 

s in  d i f i c u l t a d e s ,  se d e s c r ib ir á  ah o ra, a modo de ejem plo , s o la  

m ente, una r e a l i z a c i ó n  d e l mismo con r e f e r e n c ia  a lo s  d ib u jo s  

a n e jo s , en lo s  c u a le s :

La f ig u r a  1 m uestra una form a de mecanismo de l i b e ­

r a c ió n  de un p a ra c a íd a s  montado en un c o r r e a je  de p a r a c a id is t a  

l a  f i g u r a  2 es  una v i s t a  en p la n t a  d e l mecanismo de 

l ib e r a c ió n  con p a r te  de l a  p o rc ió n  de b ase  a rran cad a  p a ra  de­

j a r  a l d e s c u b ie rto  c i e r t o s  órganos in te r n o s ;

l a  f ig u r a  3 es  una v i s t a  en p la n ta  en c o r te  tr a n s ­

v e r s a l  dado p o r l a  l í n e a  I I I  -  I I I  de l a  f ig u r a  2;

l a  f ig u r a  4  es  una v i s t a  l a t e r a l  en c o r t e  t r a n s v e r -
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s a l  dado por l a  l ín e a  IV -  13? de l a  f i g u r a  2;

La f ig u r a  5 es una v i s t a  en c o r te  de un d e t a l le  

d e l mecanismo rep re sen ta d o  en l a s  f ig u r a s  1 a 4 ;

l a  f ig u r a  6 es  un a lza d o  l a t e r a l  de un paquete de 

p a ra c a íd a s  p r o v is to  de un mecanismo de l ib e r a c ió n  s im ila r  

a l  rep re sen ta d o  en l a s  f ig u r a s  1  a 5} p ero  in clu yen d o  una 

forma d ife r e n t e  de c o n tr o l s u b s id ia r io ;

l a  f ig u r a  7 e s  un a lzad o  l a t e r a l  d e l mecanismo r e ­

p resen tad o  en l a  f ig u r a  6 , p ero  en estad o  p a rc ia lm e n te  l i b e r  

ta d o ; y

l a  f ig u r a  8 m uestra e l  p a ra c a íd a s  plenam ente l i b e r ­

tado y  d e sp le g a d o .-

Uon r e f e r e n c ia  a l a s  f ig u r a s  1  a 5 ; se re p re se n ta n  

en l a  f ig u r a  1  y  se d esign an  con 1 a lgu n as de l a s  c o r re a s  de 

una form a con o cid a  de c o r r e a je  de p a r a c a id is t a  estando lo s  

extrem os l i b r e s  de la s  c o r re a s  que rodean e l  cu erp o , in te r c o ­

n ectad o s en form a con o cid a  p or una denominada " c a ja  de des­

prendim iento  r á p id o " , 2 , y  estan d o l o s  extrem os de l a s  co­

r r e a s  3 que pasan  sobre lo s  hombros d e l u s u a r io , con ectad os 

con un p aquete (no re p re se n ta d o ) d is p u e s to  sobre l a  e s p a l­

da d e l p a r a c a id is t a .  Las p a r te s  p r in c ip a le s  d e l mecanismo 

p a ra  c o n tr o la r  l a  l ib e r a c ió n  d e l p a r a c a id is t a  de su paquete 

e stá n  a lo ja d a s  en una c a ja  que t ie n e  p a r t e s  s u p e r io r  e in f e ­

r i o r  d esign ad as con 4  y  3 ; estando asegu rada d ic h a  c a ja ,  p or 

e jem plo , a  una de l a s  c o r r e a s  p e c t o r a le s  d e l c o r r e a je ,  como 

se ha in d icad o  en l a  f ig u r a  1 .  S i  se  d e se a , d ic h a  c a ja  pue­

de e s t a r  asegu rada a l a  c o r r e a  1  ap rop iad a d e l c o r r e a je  d is -

6



10

15

20

25

197142
poniendo una p la c a  de s u je c ió n  6*en e l  dorso de l a  caja , y  

haciendo p a sa r  d ic h a  c o r r e a  e n tre  d icho dorso y  l a  c a ja  de 

su jeción ^  como se ha rep resen tad o  en l a s  f ig u r a s  1 , 3 y  4 . -  

bn cordón de a p e rtu ra  7 p a ra  s o l t a r  e l  p a ra ca íd a s  

de su p aquete se  e x tie n d e  desde e l  p aq u ete a un a n i l lo  de 

a p e rtu ra  8 , pasando dicho cordón a t r a v é s  de una v a in a  f l e x i ­

b le  9 (v é a se  f ig u r a  l )  desde e l  paquete a l a  c a ja  4 , 5 , 

luego  a t r a v é s  de l a  c a ja  en una form a que lu e g o  se  d e s c r i ­

b ir á  y  p or un miembro de apoyo 10 y  a t r a v é s  d e l lad o  d e l a n i­

l l o  de a p e rtu ra  8 . Dicho cordón e s t á  p r o v is to  de un mangui­

to  extremo de modo que cuando se t i r a  a mano d e l a n i l l o ,  e l  

cordón es movido en d ir e c c ió n  de s o l t a r  e l  p a ra c a íd a s  y  cuan­

do e l  miembro de apoyo 10 es empujado ap artán d o lo  de l a  c a ja  

en una form a que lu ego  se d e s c r ib i r á ,  e l  cordón es tam bién 

empujado en d ir e c c ió n  de s o l t a r  e l  p a r a c a íd a s .-

La c a ja  4 , 5 , e s tá  p r o v is t a  de un m anguito 1 1  a l  

c u a l v a  con ectad a  tina v a in a  f l e x i b l e  12 y  a t r a v é s  de d ich a  

v a in a  se  e x tie n d e  un c a b le  e x t á t ic o  13 que s i r v e  una f i n a l i ­

dad que luego  se  d e s c r i b i r á . -

-&1 mecanismo in c lu id o  en l a  c a ja  4 , 5 , comprende 

un armazón que c o n s is te  en dos p la c a s  14  y  13  que e s tá n  sepa­

rad a  p or y  so p o rtad as sobre t r e s  p i l a r e s ,  1 6 , 17  y  18  y  un 

h e r r a je  1 9 . D ichos p i l a r e s  16 y  17  t ie n e n  p o rc io n e s  extrem as 

re d u c id a s  que forman s a l ie n t e s  c o n tr a  lo s  c u a le s  se  apoyan 

d ich a s  p la c a s ,  estando ro sca d o s  lo s  extrem os in f e r i o r e s  de 

d ich o s dos p i l a r e s  p a ra  r e c i b i r  tu e r c a s  20 y  ten ien d o  p ro lo n ­

g a cio n e s  que p asan  p or l a  base 9 de l a  c a ja  y  a t r a v é s  de l a

-  7 -
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p la c a  de s u je c ió n  6 a n te s  m encionada p a ra  a p lic a r s e  a o tr a s  

tu e r c a s  2 1 . Los extrem os s u p e r io re s  re d u c id o s  de d ich o s p i  

la r e s  16  y  17  e stá n  ro sca d o s p a ra  a p lic a r s e  a  o tr a s  tu e r c a s  

y  m anguitos de bloqueo 22, estando la s  extrem idad es superio. 

r e s  de l a s  ánimas de d ich o s m anguitos d e stin a d a s  a r e c i b i r  

t o r n i l l o s  de segu rid ad  23 que pasan p or l a  p a r te  de c u b ie r ta  

de l a  c a j a . -

Jül p i l a r  18 t ie n e  una extrem idad su p e r io r  re d u c id a  

que e s t á  remachada o asegu rada de o tro  modo a l a  p la c a  14  y  

una extrem idad i n f e r i o r  re d u cid a  que se e x tie n d e  a t r a v é s  

de l a  b ase  de l a  c a ja  y  por l a  p la c a  de s u je c ió n  6 en una 

form a s im ila r  a l a  ya  d e s c r i t a  con r e f e r e n c ia  a lo s  p i l a r e s  

16  y  1 7 . -

uomo método a l t e r n a t iv o  y ,  en a lgun os a s p e c to s , 

p r e f e r i b l e ,  de a seg u ra r e n tre  s i  l a s  p a r te s  4 y  5 de l a  c a ja  

a n tes  m encionada, d ich a s  p a r te s  pueden te n e r  b r id a s  que se 

asegu ran  e n tre  s í  p or medio de t o r n i l l o s  p erm itién d o  a s í  

p r e s c in d ir  de lo s  m anguitos 22 y  t o r n i l l o s  23 a n te s  mencio­

n a d o s.-

L1 h e r r a je  19 e s t á  reb a ja d o  p a ra  r e c i b i r  la s  p la ­

c a s  14  y  19 que van asegu rad as a é l  p or medio de t o r n i l l o s ,  

y  l a s  p a r te s  r e s p e c t iv a s  4  y  9 de l a  c a ja  de c o n tr o l e stá n  

asegu rad as tam bién a d icho h e r r a je  por medio de t o r n i l l o s  24 

y  2 9 . -

L l mencionado h e r r a je  19 e s t á  formado de una p ie z a  

con un miembro tu b u la r  26  en e l  c u a l v a  a lo ja d o  un émbolo 27 

en form a c o r r e d iz a , pasando l a  cuerda de a p e rtu ra  7 a t r a v é s
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de dicho miemoro tu b u la r  y  a t r a v é s  de dicho émbolo p a ra  

a p lic a i 's e  a l  a n i l lo  de a p e rtu ra  8 .-

Oh fu e r t e  r e s o r t e  de com presión 28  v a  s itu a d o  en 

e la lo ja in ie n to  26  y  se apoya en un extremo c o n tr a  e l  émbolo 

27 y  en e l  o tro  c o n tra  un tope formado p or o montado en d i­

cha c a ja ,  ten ien d o  a s í  d icho m u e lle , cuando e s t á  comprimido, 

a empujar e l  émbolo 27 h a c ia  fu e r a  y  moviendo con e l l o  e l  

cordón de a p e rtu ra  en d ir e c c ió n  de s o l t a r  e l  p a r a c a íd a s , 

siendo impedido d ich o  movimiento h a c ia  fu e r a  d e l ém bolo, o 

p e rm itid o , en una form a que se va a .d e s c r i b i r  a h o ra .-

E l émbolo 2 ? e s t á  p r o v is to  de una g a rg a n ta  29  que 

t ie n e  una c a ra  c ó n ic a  36 de s a l id a  p a ra  co o p erar con l a  c a ra  

cu rva  de un g a t i l l o  3 1 ; estando dicho g a t i l l o  montado en 

form a p iv o ta d a  sobre una p a la n ca  32 que e s t á  e l l a  misma mon­

tad a  en forma p iv o ta d a  sobre e l  c ita d o  h e r r a je  19 por medio 

de un t o r n i l l o  33 pudiendo o s c i l a r  e l  g a t i l l o  y  l a  p a la n ca  

en un p lan o  que c o r ta  v e r tic a lm e n te  e l  miembro tu b u la r  2 6 . -  

f i ie n tr a s  e l  g a t i l l o  31 sea mantenido en l a  p o s i­

c ió n  re p re se n ta d a  en l a  f ig u r a  5) e l  émbolo 27 se ve im pedi­

do de moverse en d ir e c c ió n  de s o l t a r  e l  p a r a c a íd a s , es d e c ir ,  

de iz q u ie r d a  a derecha mirando en l a  f ig u r a  5 , pero  se com­

p ren d erá  que l a  p r e s ió n  d e l m u elle  2 9 .y  l a  co o p era ció n  en tre  

e l  émbolo 27 y  e l  g a t i l l o  31 da como r e s u lta d o  e l  que l a  pa­

la n c a  32 t ie n d a  a o s c i l a r  en e l  se n tid o  de l a s  a g u ja s  d e l 

r e l o j  mirando en l a  f ig u r a  5 , determ inando d ich o  m ovim iento, 

s i  es p e rm itid o  en una m agnitud que de como r e s u lta d o  e l  que 

e l  g a t i l l o  31 se a  r e t r a íd o  de l a  g a rg a n ta  29, l a  l ib e r a c ió n
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com pleta d e l émbolo y  e l  movimiento r e s u lt a n t e  d e l cordón 

de a p e rtu ra  7 a  un estad o  de l ib e r a c ió n  d e l p a r a c a íd a s , es 

d e c ir ,  a  un estad o  en e l  c u a l lo s  m edios de s u je c ió n  d e l pa­

r a c a íd a s ,  t a l e s  como e s p ig a s , son r e t ir a d o s  d e l p aquete d e l 

p a r a c a íd a s .-

E l g a t i l l o  31 e s  empujado e lá s tic a m e n te  con re sp e c  

to  a l a  p a la n c a  32 a l a  p o s ic ió n  re p re se n ta d a  en l a  f ig u r a  

3 , por ejem plo , por medio de un r e s o r t e  h e l i c o i d a l  3 4 , de mo 

do que cuando l a  p a la n c a  32 e s t á  en l a  p o s ic ió n  re p re se n ta d a  

en e sa  f ig u r a ,  e l  émbolo 2? puede s e r  to d a v ía  empujado a su 

p o s ic ió n  ca rg a d a , es d e c ir ,  que l a  in s e r c ió n  d e l  émbolo hace 

o s c i l a r  prim ero e l  g a t i l l o  31 en e l  se n tid o  de l a s  a g u ja s  

d e l r e l o j  en to rn o  de su punto de p iv o ta m ie n to , p ero  ta n

p ron to  como l a  g a rg a n ta  29 e s t á  en c o in c id e n c ia  con e l  g a t i ­

l l o ,  e s te  ú ltim o  se mueve b ajo  l a  in f lu e n c ia  d e l m uelle  34  y  

e fe c tú a  l a  r e te n c ió n  de dicho émbolo en su estad o  c a rg a d o .-  

La extrem idad su p e rio r  de l a  p a la n c a  32  e s tá  p ro­

v i s t a  de una e s p ig a  s a l ie n t e  35 que coge un p asad or 36 que 

se e x tie n d e  desde un h u s i l lo  37 montado en form a r o t a t i v a  

en l a s  p la c a s  14  y  1 5 ) y  dicho h u s i l l o . 37 t ie n e  f i j a d o  a  é l  

un s e c to r  dentado 3 8 . Dicho s e c to r  es m antenido normalmente 

en una p o s ic ió n  empujada c o n tr a  un to p e , p or e jem plo , una 

p la c a  39) p o r medio de un m u elle  h e l i c o i d a l ,  4 0 , un extremo 

d e l c u a l e s tá  anclado a l a  p la c a  15 y  cuyo o tro  extrem o se 

a p l i c a  a  d icho s e c to r  d e n tad o .-

E l s e c to r  dentado 38  engrana con un p iñ ó n  41  que 

es  r í g id o  con un h u s i l lo  42  sobre e l  c u a l va  tam bién r i g i d a -
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mente montada una rueda dentada 4 3 , y  d ich a  rueda den tad a 43 

engrana con un p iñón 44  f i ja d o  sobre un h u s i l lo  que l l e v a  

asimismo una rueda dentada 4$. La ru ed a dentada 4$ engrana 

con un p iñón 46  f i ja d o  a un h u s i l l o  47  y ,  montada f ija m e n te  

sobre d ich o  h u s i l l o ,  e s t á  una e x c é n tr ic a  4 8 . -

La m encionada e x c é n tr ic a  #8  se  a p l i c a  a un miembro 

b ifu rc a d o  4 $ que e s tá  montado r íg id a m en te  con r e s p e c to  a  un 

d isco  50  montado sobre mi h u s i l lo  p l . -El d is c o  50  e s t á  p ro ­

v is t o  de una ran u ra  arqueada a t r a v é s  de l a  c u a l se  e x tie n d e  

e l  h u s i l l o  47  y ,  a f i n  de mantener un e q u i l ib r io  apropiado 

d e l d is c o ,  una a b e rtu ra  co rre sp o n d ie n te  32 p u e d e-d isp o n erse  

en una p o s ic ió n  diam etralm ente opu esta  a d ich a  ran u ra  arquea­

da. -

L l  t r e n  de en g ra n a je s  que se  acaba de d e s c r ib ir  

e n tre  e l  s e c to r  dentado y  e l  h u s i l lo  4 9 , da como r e s u lta d o  

una m u lt ip l ic a c ió n  de la  v e lo c id a d  y  una o s c i3saión r e s u lta n te  

a gran v e lo c id a d  d e l d is c o  58, como co n secu e n cia  d e l movimien 

to  d e l s e c to r  dentado 3 8 . hay a s í  un c o n tr o l  s e n s ib le  d e l 

tiem po sobre c u a lq u ie r  movimiento p erm itid o  de d ich o  s e c to r  

y  varian d o  l a  masa d e l d is c o  5^, puede e je r c e r s e  un c o n tr o l 

sobre e l  régim en d e l m ovim iento d e l s e c to r  dentado 38  en 

re s p u e s ta  a c u a lq u ie r  p r e s ió n  e je r c id a  sobre é l . -

-R1 h u s i l lo  que l l e v a  e l  p iñ ón  44  y  l a  rueda dentada 

45  e s t á  p r o v is to  de una e s p ig a  r a d i a l  53  (véan se f ig u r a  3 y* . 

4 ) y  u n -r e s o r te  lam in ar 54  puede m overse h a c ia  dehro y  h a c ia  

fu e r a  de l a  t r a y e c t o r i a  de d ich a  e s p ig a , -Esta lám ina p resen ­

t a  una c a ra  in c lin a d a  a l  manguito 11  a n te s  mencionado y  una
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e s p ig a  de armar soportad a por e l  mencionado c a b le  e s t á t ic o  

puede se r  empujada a t r a v é s  de d icho m anguito a  una p o s i­

c ió n  en l a  que f le x io n a  l a  lám ina e l á s t i c a  54  h a c ia  den tro  

de l a  t r a y e c t o r i a  de l a  e s p ig a  r a d ia l  53- cuando l a  e s p ig a  

de armar es in s e r ta d a , c u a lq u ie r  movimiento de l ib e r a c ió n  

d e l mecanismo es impedido de modo fo r z o s o ,  p ero  cuando l a  

e s p ig a  e s t á  r e t i r a d a ,  en ton ces l a  lám ina f le x io n a  a su p o s i­

c ió n  norm al, es  d e c ir ,  fu e r a  de l a  t r a y e c to & ia  de l a  e s p ig a .-  

La e s p ig a  r a d i a l  53  e s t á  d e stin a d a  tam bién a coo­

p e ra r  con o tro  miembro de to p e , a s a b e r , una e s p ig a  55 sopor 

ta d a  p o r una p a la n c a  56 que e s tá  montada en form a p iv o ta d a  

en una m énsula 57  asegu rada a l a  p la c a  1 4 . -

D ich a p U a n c a  56 es empujada p o r medio de un mue­

l l e  h e l i c o i d a l  57 en una d ir e c c ió n  que hace que l a  espiga 55 

se ponga 6n e l  camino de l a  e sp ig a  r a d i a l  53) estando d ich a  

e s p ig a  ro sca d a  en to rn o  ¿e un t o r n i l l o  53  que se  e x tien d e  

desde l a  p la c a  14  y  d isp on ién d o se una tu e r c a  59  p a ra  to p a r 

c o n tra  d ich a  p a la n c a  y  p e r m it ir  h a cer a ju s t e s  en l a  r e g u la ­

c ió n  de l a  p a la n c a  en c u e s t ió n .-

La c i t a d a  p a la n c a  56 e s tá  tam bién con ectad a  en 

form a p iv o ta d a  con e l  cubo 60  de una cá p s u la  b a ro m étrica  61 

montada sobre una p la c a  62  que va asegu rad a a l a  p la c a  14 

p or t o r n i l l o s  63 y  sep arad ores 6 4 , in clu yen d o  l a  conexión  

p iv o ta d a  e n tre  dicho cubo 60  y  l a  p a la n c a  56 , una p la c a  de 

con exión  in te rm e d ia  65, de modo que h aya l ib e r t a d  p a ra  que 

e l  cubo 60 se  mueva e n lín e a  r e c t a  no o b sta n te  e l  movimiento 

angular' de l a  p a la n c a  5 6 .-

L l  cubo 60  de l a  c á p s u la  b a ro m étrica  se e x tien d e
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a tr a v é s  de l a  c it a d a  p la c a  62  y  e s tá  ro scad o  p a ra  a p l i c a r le  

una tu e r c a  66, ten ien d o  medios e s t a  form a de m on taje , s i  se 

d e se a , p a ra  e l  a ju s t e  en l a  r e g u la c ió n  de l a  c á p s u la  baro­

m é t r ic a .-

id. funcionam iento  d e l d is p o s i t iv o  que se acaba de 

d e s c r ib ir  es como s ig u e :

Supongamos que e l  d is p o s i t iv o  e s tá  en estad o  c a r ­

gado, e l  m u elle  28  e s t á  comprimido, e l  émbolo 27  re te n id o  

p or e l  g a t i l l o  31 que se a p lic a  a l  re b a jo  29 de dicho émbolo 

y  e l  s e c to r  dentado 38 e s t á  en su p o s ic ió n  i n i c i a l ,  es d e c ir ,  

l a  p o s ic ió n  l ím it e  deseada de su movimiento en e l  se n tid o  de 

l a s  a g u ja s  d e l r e l o j ,  mirando en La f i g u r a ,  sien d o  impedido 

su movimiento en se n tid o  c o n tr a r io  (a )  p or e l  r e s o r t e  l a ­

minar 54  que e s t á  s itu a d o  en l a  t r a y e c t o r i a  de l a  e s p ig a  53 

soportad a p or uno de l o s  h u s i l lo s  d e l t r e n  de en g ra n a je s  y  

(b ) p o r  l a  e s p ig a  55 c o n tr o la d a  barom étricam ente que e s t á  

tam bién s itu a d a  en l a  t r a y e c t o r i a  de d ich a  e s p ig a  53 en l a  

su p o s ic ió n  de que e l  d is p o s i t iv o  e s t á  d is p u e s to  en una atmés 

f e r a  más r a r i f i c a d a  que a q u e lla  a  l a  c u a l e s t á  a ju sta d o  p a ra  

funcionam iento  au to m ático . En caso de em ergencia, t a l  como 

e l  f a l l o  d e l c o n tr o l au to m ático , e l  p a r a c a id is t a  puede t i r a r  

d e l a n i l l o  de a p e rtu ra  8 , atrayen d o con e l l o  l a  cuerd a de 

a p e rtu ra  7 y  e fectu an d o  l a  l ib e r a c ió n  d e l  p a r a c a íd a s . La se ­

c u e n c ia  duran te e l  fun cion am ien to  autom ático  e s ,  s in  embargo, 

que a l  c a e r  d e l av ió n  en una d is t a n c ia  determ inada p or l a  

lo n g itu d  d e l c a b le  e s t á t i c o ,  l a  e s p ig a  de armár es r e t i r a d a  

de su a p lic a c ió n  con e l  r e s o r t e  lam in ar 5 4 , que, en to n ces,
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f le x io n a  a s u p o s ic i ó n  normal fu e r a  de a l in e a c ió n  con l a  c i ­

ta d a  e s p ig a  5 3 . S i  l a s  c o n d ic io n e s  de l a  p r e s ió n  a tm o s fé r i­

ca  son t a l e s  que l a  e s p ig a  55 c o n tro la d a  barom étricam ente 

e s tá  tam bién fu e r a  de l a  t r a y e c t o r i a  de d ich a  e s p ig a  53$ en­

to n ce s  e l  t r é n  de en g ra n a je s  e s t á  l i b r e  p a ra  m overse, p ero  

s i  l a  p r e s ió n  a tm o s fé r ic a  es t a l  que l a  cá p s u la  61  ha hecho 

que l a  e s p ig a  55 avance d en tro  de l a  t r a y e c t o r i a  de l a  e s p i­

ga 53$ en to n ces e l  t r é n  de en g ra n a je s  se  ve im pedido de g i ­

r a r  h a s ta  que e l  p a r a c a i d i s t a  haya ca íd o  a una a l t u r a  en que 

e x i s t a  l a  p r e s ió n  a tm o s fé r ic a  ap rop iad a  y  a e se  n iv e l  l a  r e ­

t ir a d a  au to m ática  de l a  e s p ig a  55 p erm ite  que g ir e  e l  t r e n  

de e n g ra n a je s . ^La p r e s ió n  e je r c id a  p or e l  r e s o r t e  28  hace 

ahora que e l  émbolo 2? se mueva de iz q u ie r d a  a  d erech a  m iran­

do en l a  f ig u r a  5$ haciendo a s i  o s c i l a r  l a  p a la n c a  32 en d i ­

r e c c ió n  de l a s  a g u ja s  d e l r e l o j  y  e s  comunicado a l  h u s i l lo  

37 un m ovim iento en se n tid o  c o n tr a r io  a l  de l a s  a g u ja s  d e l 

r e l o j  p o r  medio de la s  e s p ig a s  35 y 36. R1 s e c to r  dentado 

es o b lig a d o  a s í  a  m overse en se n tid o  c o n tr a r io  a l  de l a s  agu­

ja s  d e l r e l o j  mirando en l a  f ig u r a  2 y  l a s  ru ed as d e l tre n  

de en g ra n a je s  g ir a n  determ inando con e l l o  l a  r á p id a  o s c i l a ­

c ió n  d e l d isc o  d e l r e g u la d o r . Después de un p erio d o  de 

tiem po determ inado p or l a s  c a r a c t e r í s t i c a s  d e l d is c o  50 d e l 

re g u la d o r  y  e la ju s t e  de l a  p o s ic ió n  i n i c i a l  d e l s e c to r  den­

tad o  36, l a  p a la n c a  32 se habrá movido en t a l  medida en l a  

d ir e c c ió n  de l a s  a g u ja s  d e l r e l o j ,  mirando en l a  f i g a r a  5$ 

que e l  g a t i l l o  31 e s ta r á  le v a n ta d o  fu e r a  de a p lic a c ió n  con 

l a  p ared  30 de l a  g a rg a n ta  29 y  e l  émbolo 27 es l ib e r ta d o
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lu ego  p a ra  s e r  empujado h a c ia  fu e r a  desde e l  m anguito 26  por 

medio d e l p o te n te  r e s o r t e  2 8 , empujando tam bién dicho émbolo 

a l  a n i l lo  de a p e rtu ra  8 ap artán d olo  d e l cuerpo de l a  unidad 

de c o n tr o l y  efectu an d o  a s i  un movimiento de l a  cuerda de 

5 a p e rtu ra  a l a  p o s ic ió n  de l ib e r a c ió n  d e l p a r a c a íd a s .-

Una v e z  que e l  émbolo 27  se ha movido fu e r a  d e l 

manguito 2 6 , e l  m uelle  40  d e v o lv e rá  autom áticam ente e l  s e c to r  

dentado 38 a su p o s ic ió n  i n i c i a l  p ara  r e g u la r  a s í  e l  t r é n  de 

en gran ajes p a ra  un c i c l o  p o ste r& r de o p e ra c io n e s , y  e l  g a t i -  

10 l i o  31 se rá  s itu a d o  en l a  p o s ic ió n  que corresponde a su p o s i­

c ió n  de r e te n c ió n  d e l ém bolo. Se com prenderá, s in  embargo, 

que e l  émbolo puede s e r  movido dentro d e l m anguito 26  debido 

a l  m ontaje p iv o ta d o  d e l g a t i l l o  31) es  d e c ir ,  que l a  in s e r ­

c ió n  d e l émbolo da como r e s u lta d o  e l  que e l  g a t i l l o  31 o s c i -  

13 l a  en e l  se n tid o  de l a s  a g u ja s  d e l r e l o j  mirando en l a  f i ­

gura 3 cuando e l  cuerpo d e l émbolo p a sa  por d eb ajo  de é l ,  

pero ta n  pron to  como l a  g a rg a n ta  29 c o in c id e  con e l  g a t i l l o ,  

e s te  se mueve p a ra  a p lic a r s e  a d ich a  g a rg a n ta  b a jo  e l  i n f l u ­

jo  d e l m uelle 3 4 . -

20 otomo a l t e r n a t iv a  a l  émpleo de medios operados por

un c a b le  e s t á t ic o  p a ra  im pedir que la  l ib e r a c ió n  in d esead a  

s ig a  sim plem ente a l  hecho de que l a  unidad de c o n tr o l se a  

s itu a d a  en una atm osfera  ap rop iad a, pueden, d isp o n erse  medios 

m anuales, p o r ejem plo , l a  e s p ig a  de armar p ara  coo p eració n  

25 con e l  mencionado r e s o r t e  lam in ar 34  puede e s t a r  p r o v is t a  de

un a n i l lo  de a p e rtu ra  o s im ila r  s itu a d o  sobre e l  lad o  e x te ­

r i o r  d e l d is p o s i t iv o .  En o tr a  d is p o s ic ió n , t a l  c o n tr o l p a -
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tró n  puede s e r  l ib e r ta d o  por medio de un p a ra c a íd a s  p i l o t o ,  

p o r  ejem plo , en l a  form a re p re se n ta d a  d iagram áticam ente en 

l a s  f ig u r a s  6 a 8 de l o s  d ib u jo s  a n e jo s . En e s t a  d is p o s i­

c ió n , un d is p o s it iv o  de l ib e r a c ió n  100 co n tro la d o  b a ro m é tri-  

5 cam ente, que se supondrá es s im ila r  a l  y a  d e s c r it o  en cuan to

se r e f i e r e  a su mecanismo in te r n o , va  montado sobre un pa­

quete 1 0 1 , estando p r o v is t a la  cuerd a de a p e rtu ra  102 con e s ­

p ig a s  que normalmente m antienen e l  p aq u ete en estad o  cerrad o  

en l a  form a u s u a l. Los medios p a ra  m antener normalmente e l  

10 c ita d o  r e s o r t e  lam in ar en una p o s ic ió n  en l a  que im pide l a

r o ta c ió n  d e l tr e n  de e n g ra n a je s , comprenden una e s p ig a  de 

armar 103  soportad a p or un p a ra c a íd a s  p i lo t o  1 0 4 , estando 

, normalmente dicho p a ra ca íd a s  p i lo t o  empaquetado en una b o ls a

IO3 d e l p aquete l u í .  S i  se d e se a , e l  p a ra c a íd a s  p i lo t o  104 

13 puede e s t a r  conectado con e l  p a ra c a íd a s  p r in c ip a l  106  (v é a ­

se f ig u r a  8) de modo que durante e l  d e scen so , d icho p a ra -  

c a íd a s  104  fu n cio n e  como p a ra ca íd a s  p i l o t o  normal como se in ­

d ic a  en l a  f ig u r a  8 , pero s i  no se r e q u ie r e  p a ra  l a  t o t a l id a d  

d e l d escen so , entonces e l  p a ra c a íd a s  p i lo t o  puede quedar en- 

20 teram ente l i b r e  d e l r e s to  d e l equipo a l  r e t i r a r  l a  e s p ig a  de

armar IO 3 .-

E l mencionado p a ra c a íd a s  p i l o t o  104  puede s e r  l i ­

b e rtad o  é l  mismo de su b o ls a  105 p or medio de una cuerd a de 

a p e rtu ra  IO7 (v é a se  f ig u r a  6 ) ,  e s tir á n d o s e  de d ic h a  cuerda 

25 de a p e rtu ra  a  mano o p or conexión  con e l  c a b le  e s t á t ic o  d e l

a v ió n , según se  d e sé e , y  e fe c tu á b a se  l a  ru p tu ra  de lo s  h i lo s  

o l a  r e t i r a d a  de e s p ig a s  de b lo q u e o , o s i m i la r e s .-

* 4
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Aun cuando hemos d e s c r it o  a lgu n as r e a l iz a c io n e s  d e l 

p re se n te  in v e n to , deseamos que se e n tien d a  que pueden h a ce rse  

cambios d iv e r s o s  s in  a p a r ta rs e  p or e l l o  d e l e s p í r i t u  d e l in ­

v e n to . A s í ,  p o r ejem plo , e l  tope p a ra  e l  movimiento de r e i  

$ tr o c e s o  d e l s e c to r  dentado puede s e r  a ju s t a b le  con e l  f i n  de 

p e r m it ir  que se a  e je r c id o  un c o n tr o l sobre e l  tiem po p r e c is o  

p ara  que e l  mecanismo de l ib e r a c ió n  se mueva a t r a v é s  de un 

c i c l o  de o p e r a c io n e s .-

Tambien queda d en tro  d e l marco d e l in v e n to  e l  e fe c -  

10 tu a r  l a  r e t i r a d a  au tom ática  de l a  cu erd a  de a p e rtu ra  7 s in

mover n ecesariam en te  e l  a n i l lo  de a p e rtu ra  8 . A s í ,  p o r ejem­

p lo ,  en lu g a r  de ad optar l a  d is p o s ic ió n  y a  d e s c r i t a ,  en que 

e l  m ovim iento d e l embolo 27 en d ir e c c ió n  de s o l t a r  e l  p a r a c a í­

das com unica movimiento a  l a  t o t a l id a d  de l a  cu erd a  de a p e rtu -  

15  r a  7 moviendo e l  a n i l l o  de a p e rtu ra  mismo, 8 , l a  p o s ic ió n  d e l 

embolo puede s e r  in v e r t id a  de modo que l a  p a r te  d esign ad a con 

27 en l a  f ig u r a  1  r e p r e s e n ta  l a  c a ja  d e l embolo y  e l  embolo 

mismo se e x tie n d a  h a c ia  y  se apoya c o n tr a  l a  extrem idad adya­

ce n te  de l a  v a in a  f l e x i b l e  9 . En t a l  d is p o s ic ió n , e l  m ovi- 

20 m iento h a c ia  fu e r a  d e l embolo a la r g a  rea lm en te  l a  v a in a  f l e ­

x i b le  y  da como r e s u lta d o  e l  que l a  extrem idad a le ja d a  de l a  

cuerd a de a p e rtu ra  se mueva con r e s p e c to  a l  p aq u ete a una po­

s ic ió n  de l ib e r a c ió n  d e l p a r a c a íd a s .-

La p re s e n te  s o l i c i t u d  que corresp on d e a  l a  p re se n - 

25 ta d a  en Oran -Bretaña con fe c h a  27  de Marzo de 1 . 9 5 0 , b a jo  e l  

número 7 .6 2 1/5 0 , se  acoge a  lo s  b e n e f ic io s  d e l a r t ic u lo  51
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d e l v ig e n te  E sta tu to -L e y  sobre P rop ied ad  I n d u s t r ia l .

- NOTA -

Los puntos de in v e n c ió n  p r o p ia  y  nueva que se p re ­

sen tan  p a ra  que sean  o b je to  de e s t a  s o l i c i t u d  de P a te n te  d e l 

In ven ción  en España, p or VElalE añ os, son l o s  s ig u ie n t e s :

5 1 2 . -  Un mecanismo accion ad o p o r r e s o r t e  p a ra  s o l t a r

un p a ra ca íd a s  de su p a q u e te , en com binación con m edios p a ra  

c o n tr o la r  l a  l ib e r a c ió n  de d ich o  mecanismo accion ad o p o r r e ­

s o r te  p a ra  m ovim iento a  un estad o  de l ib e r a c ió n  d e l p a r a c a íd a s , 

siendo d ich o s  m edios mismos accio n ad os en d ir e c c ió n  de l i b é r a ­

l a  c ió n  p or e l  mecanismo accion ado por r e s o r t e  y  estando a s o c ia ­

dos con m edios s u b s id ia r io s  de c o n tr o l que c o n s is te n  en o que 

in c lu y e n  un d is p o s i t iv o  c o n tro la d o  b aro m étricam en te .-

2 2 .-  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de p a ra c a íd a s  se­

gún se r e i v i n d ic a  en e l  punto 1 2 , en e l  c u a l e l  d is p o s i t iv o  

barom étricam ente co n tro la d o  e s t á  d isp u e sto  p a ra  im pedir l a  

l ib e r a c ió n  d e l mecanismo accion ado p or r e s o r t e  s a lv o  en con­

d ic io n e s  en que l a  p r e s ió n  a tm o s fé r ic a  e s t é  p or encima de un 

v a lo r  mínimo p re d e term in a d o .-

3 2 .-  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  

20 según se  r e i v i n d ic a  en c u a lq u ie r a  de l o s  pun tos a n t e r io r e s ,

en e l  c u a l e l  d is p o s i t iv o  c o n tro la d o  barom étricam ente es a ju s -
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bable de modo que p erm ita  que e l  mecanismo accion ad o  p o r r e ­

s o r te  se a  l ib e r t a d o  a  c u a lq u ie r  p r e s ió n  a tm o s fé r ic a  req u e­

r id a .  -

4 5 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra c a íd a s  

5 según se r e iv in d ic a  en c u a lq u ie r a  de l o s  p un tos a n t e r io r e s ,  en 

e l  c u a l d ich o s m edios su o -s id ia r io s  de c o n tr o l  in c lu y e n  tam bién 

un d is p o s i t iv o  de c o n tr o l in d ep en d ien te  que im pide e l  fu n cio n a ­

m iento in a d v e rtid o  d e l mecanismo accion ado p or r e s o r t e ,  in c lu ­

so aunque e l  d is p o s i t iv o  co n tro la d o  barom étricam ente e s t é  en 

10 p o s ic ió n  de l ib e r t a r d ic h o  m ecanism o.-

5 5 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra c a íd a s  

según se  r e iv in d ic a  en e l  punto 4 2 , en e l  c u a l d ich o  c o n tr o l 

in d ep en d ien te  e s t á  d e stin a d o  a s e r  accion ad o a mano p o r - e l  

u s u a r io .-

6 2 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  

según se r e iv in d ic a  en e l  punto 4 2 , en e l  c u a l d ich o  c o n tr o l 

in d ep en d ien te  e s t á  d e stin a d o  a s e r  con ectado  con un c a b le  es­

t á t i c o ,  con l o  c u a l su m ovim iento a una p o s ic ió n  fu e r a  de 

a p lic a c ió n  r e s p e c t iv a  con e l  mecanismo accion ad o p or r e s o r t e  

20 es e fectu ad o  de modo autom ático  p or t r a c c ió n  sobre e l  c a b le  

e s t á t i c o . -

72 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s

según se r e iv in d ic a  en e l  punto 4 2 , en e l  c u a l d ich o  c o n tr o l

in d ep en d ien te  e s t á  acoplado con un p a ra c a íd a s  p i lo t o  y  e s tá
*

25 d e stin a d o  a s e r  accion ado p o r - é l . -

8 2 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  

según se r e iv in d ic a  en c u a lq u ie r a  de l o s  puntos a n t e r io r e s ,
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en e l  c u a l d ich o s  medios que c o n tr o la n  e l  mecanismo accion ado 

por r e s o r t e  son t a l e s  que p rop o rcio n en  un re ta r d o  tem poral va­

r i a b le  e n tre  e l  comienzo de su m ovim iento en d ir e c c ió n  de l i ­

b e r ta r  d ich o  mecanismo accion ado p o r r e s o r t e  y  e l  punto en e l  

c i c l o  de movimiento en que d ich o  mecanismo e s t á  l i b r e  p a ra  mo­

v e rse  a un estad o  de l ib e r a c ió n  d e l p a r a c a íd a s .-

$3 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a r a c a íd a s , 

según se r e i v i n d ic a  en c u a lq u ie r a  de lo s  puntos a n t e r io r e s ,  en 

e l  c u a l d ich o s medios p a ra  c o n tr o la r  l a  l ib e r a c ió n  d e l meca­

nismo accionado p or r e s o r t e  comprenden un t r e n  de en g ra n a je s  

conjuntam ente con un re g u la d o r  que s i r v e  p a ra  c o n tr o la r  l a  

v e lo c id a d  de r o ta c ió n  de la s  ru ed as dentadas de d ich o  t r e n  

b a jo  l a  in f lu e n c ia  d e l r e s o r t e  de dicho mecanismo accionado 

por r e s o r t e . -  *

l 0 ° . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a r a c a íd a s , 

según se r e i v i n d ic a  en e l  punto $3 , en e l  c u a l d ich o  r e g u la ­

dor c o n s is te  en un p é n d u lo .-

1 1 3 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a r a c a íd a s , 

según se r e i v i n d ic a  en e l  punto 9 3 , en e l  c u a l d ich o  r e g u la ­

dor c o n s is te  en un d is c o  o s c i la n t e  d isp u e sto  p a ra  accionam ien­

to  por una le v a  im pulsada p or d ich o  t r e n  de e n g r a n a j e s . - .

1 2 3 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  

según se r e iv in d ic a  en c u a lq u ie r a  de l o s  puntos a n t e r io r e s ,  en 

e l  c u a l lo s  m edios p a ra  c o n tr o la r  l a  l ib e r a c ió n  d e l mecanismo 

accion ado por r e s o r t e  in c lu y e n  una p a la n c a  m ovib le angularmen­

t e  d is p u e s ta  p a ra  coo p erar con un émbolo o s im ila r  que es co­

g id o  p or e l  r e s o r t e  de d icho mecanismo, sien d o o b lig a d a  d ich a
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p a la n c a  a  o s c i l a r  como co n secu e n cia  de m ovim ientos de d e s l iz a ­

m iento d e l émbolo y  sien d o impedido o p e rm itid o  d ich o  movimien­

to  de o s c i la c ió n  de acuerdo con l a s  co n d ic io n e s  de d ich o s me­

d io s  s u b s id ia r io s  de c o n t r o l . -

5 1 3 9 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s

según se r e iv in d ic a  en e l  punto 12 2 , en e l  c u a l d ic h a  p a la n c a  

angularm ente m ovible t ie n e  un g a t i l l o  montado sob re e l l a  y  

d estin ad o  a e n c a ja r  en un re b a jo  d e l émbolo cuando e s te  ú ltim o  

es empujado a una p o s ic ió n  cargad a  en c o n tr a  de l a  a c c ió n  d e l 

^0 r e s o r t e  de d icho mecanismo, sien do t a l  l a  d is p o s ic ió n  que cuan­

do e l  medio s u b s id ia r io  de c o n tr o l e s t á  en l a s  p o s ic io n e s  de 

l ib e r a c ió n  d e l mecanismo, d ich o  émbolo e s  o b lig a d o  a m overse 

haciendo b a s c u la r  a s í  l a  p a la n c a  en una d ir e c c ió n  t a l  que e l  

g a t i l l o  se a  lev an ta d o  gradualm ente de su e n ca je  en d ich o  r e b a jo , 

15 después de lo  c u a l e l  mecanismo queda l i b r e  p a ra  e fe c tu a r  e l

movimiento de l ib e r a c ió n  d e l p a r a c a íd a s .-

1 4 2 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  

según se r e iv in d ic a  en e l  punto 1 3 9 , en e l  c u a l d ich o  g a t i l l o  

e s tá  montado pivotadam ente sobre d ich a  p a la n c a  y  se  dispone un 

20 m uelle p a ra  empujar e lá s tic a m e n te  dich o  g a t i l l o  en una d ir e c ­

c ió n  o p u esta  a a q u é lla  en l a  c u a l l a  p a la n c a  misma g ir a  duran­

t e  su movimiento en d ir e c c ió n  de s o l t a r  e l  p a r a c a íd a s , siendo 

t a l  l a  d is p o s ic ió n  que d ich o  émbolo puede s e r  movido a su e s ta ­

do cargado in c lu s o  cuando d ich a  p a la n c a  e s t á  en l a  p o s ic ió n  

25 ocupada cuando e l  émbolo e s t á  co g id o  p or d ich o  g a t i l l o . -

1 ^ 2 .-  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra c a íd a s

según se r e iv in d ic a  en c u a lq u ie r a  de lo s  puntos a n t e r io r e s ,  en
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e l  c u a l e l  d is p o s i t iv o  c o n tro la d o  barom étricam ente t ie n e  l a  

form a de una c a p s u la  baróm etroca con una p o rc ió n  de cubo mó­

v i l . -

1 6 9 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  

según se r e i v i n d ic a  en e l  punto 1 5 , en e l  c u a l d ic h a  p o rc ió n  

de cubo de l a  ca p s u la  b a ro m étrica  e s t á  a co p la d a  a un b razo  

b a sc u la n te  que l l e v a  una e s p ig a  de parada que es m óvil h a c ia  

y  fu e r a  de p o s ic io n e s  p a ra  im pedir o p e r m it ir  e l  movimiento 

d e l mecanismo de l ib e r a c ió n  dependiendo de l a  p r e s ió n  ambien­

t e  a l a  c u a l e s t á  ex p u esta  l a  c a p s u la .-

1 7 9 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  

según se r e iv in d ic a  en e l  punto 1 6 ° ,  en e l  c u a l d ich o  b razo  

b a s c u la b le  es empujado en una d ir e c c ió n , p or e jem p lo , en l a  

d ir e c c ió n  h a c ia  l a  p o s ic ió n  que im pide e l  m ovim iento d e l me­

canismo en e l  se n tid o  de s o l t a r  e l  p a r a c a íd a s , p or medio de 

un m u e lle .-

1 8 9 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  

según se r e iv in d ic a  en c u a lq u ie r a  de l o s  puntos a n te r io r e s ,  

que in c lu y e  m edios e l á s t i c o s  p a ra  empujar e l  mecanismo de con­

t r o l  de nuevo a su p o s ic ió n  de p a r t id a  después de que Jba sid o  

com pletado e l  c i c l o  de movimiento p a ra  e fe c tu a r  l a  o p eració n  

de l i b e r a c i ó n . -

1 9 ° . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  

según se r e iv in d ic a  en e l  punto 1 8 9 , que in c lu y e  m edios a ju s -  

t a b le s  p a ra  d e f i n i r  d ic h a  p o s ic ió n  i n i c i a l ,  p erm itien d o  a s i  

e je r c e r  c o n tr o l sobre e l  movimiento n e c e s a r io  y ,  por c o n s i­

g u ie n te , sobre e l  tiem po re q u e rid o  p a ra  e fe c tu a r  l a  o p e ra ció n
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2 0 3 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  

según se r e i v i n d ic a  en c u a lq u ie r a  de l o s  pun tos a n t e r io r e s ,  

en com binación con m edios c o n tr o la b le s  a mano p a ra  e fe c tu a r  

l a  l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  con in d ep en d en cia  de c u a l­

q u ie r  o p e ra ció n  de d ich o  mecanismo accion ado p or r e s o r t e . -

2 1 ° . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  de un p a ra ca íd a s  

según se r e i v i n d ic a  en e l  punto 20, en e l  c u a l se dispone 

una cu erd a  de a p e rtu ra  p a ra  r e t i r a r  e s p ig a s  de bloqueo o simi­

la r e s  de un p aquete de p a r a c a íd a s , y  l o s  m edios de c o n tr o l 

in c lu y e n  un émbolo a t r a v é s  d e l c u a l se  e x tie n d e  d ic h a  cu e r­

da de a p e r tu r a , sien do t a l  l a  d is p o s ic ió n  que l a  l ib e r a c ió n  

d e l p a ra c a íd a s  de su p aq uete puede e fe c tu a r s e  a  mano tir a n d o  

de l a  cuerda de a p e rtu ra  a  t r a v é s  d e l émbolo o autom áticam en­

t e  por m ovim iento de d icho ém bolo.-

2 2 6 . -  Un mecanismo accion ad o p or r e s o r t e .p a r a  l i ­

b e r ta r  un p a ra c a íd a s  de su p a q u e te , en e s e n c ia  como se ha 

d e s c r it o  en e s t a  Memoria o como se ha rep re sen ta d o  en lo s  

d ib u jo s  a n e jo s .-

2 $3 . -  Un mecanismo de l ib e r a c ió n  según se  r e i v i n ­

d ic a  en c u a lq u ie r a  de lo s  puntos a n t e r io r e s ,  a so ciad o  a un 

equipo de p a ra c a íd a s  que comprende un p aquete de p a r a c a íd a s .-  

2 4 6 . -  Un mecanismo de desprendim iento  p a ra  p ara­

c a íd a s .-

T a l y  como se ha d e s c r it o  en l a  Memoria que a n te ­

cede i lu s t r a d o  en lo s  d ib u jo s  que se acompañan y  p a ra  lo s  

f i n e s  que se han e s p e c i f ic a d o .-

-  23 -



/ ^

^87^42
La. Memoria que an teced e c o n s ta  de v e n t i t r e s  h o ja s

y  l a  p re se n te  e s c r i t a s  a  máquina p or una s o la  de sus c a ra s .-

M adrid,

P .  A .

3

!
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