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i . kgte invento se refiere a perfeccionamientos intro-
ducidos en los mecanismos para libertar autométicamente un
paracaidas de su pagquebte y uno de sus objetos es el de crear-

'un‘dispositivo sencillo, compacto y eficaz que impida la 1li-

5 beracién automética del paracaidas en circunstancias en que - f

la presién atmosférica esté por debajo de un valor mfnimo




1C

15

20

‘del paracaidas accionado por resorte por medio de un motor de
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predeterminado, o la velocidad del paracaidista esté por enci-
ma de un valor méximo se uro.-—

En ciertas circunstancias, por ejemplo, cﬁando un pa-
gacaidista'ha de abandcnar su avién & alturas muy grandes, es
imperativo, o muy deseable, que caiga répidamente a través de
la atmosféra rarificada y que su paracaidas sea obligado a
abrirse, o pueda abrirse 86lo cuando el peracaidista haya cai-
do en una atmosféra de presidn apropiada y con un contenido
de Sxigeno conveniente.- 4l tratar dé gsatisfacer estos requi-.
sitos se ha propuesto crear una mecanismo de liberacidén asocia-
do a un dispositivo controlado barométricamente que'efectua
de modo sutomético la liberacibdn del paracaidas cuando se ha
llezado a una altura convenientey suponiendo, desde luego,
qué el mecanismo de liberacién estd en condiciones de ser li-
bertado por el dispositivo controlado barométricamente, por
ejemp;o, como resultado de la maniobra de un cable estético,
un anillo de apertura accionado a mano, 0 similar; Por ejem-
plo, se ha propuesto tratar de retirar un pasador de parada

del trayecto del mecanismo accionado por resorte de liberacidn

relojeria, siendo a su vez el motor de relojeria puesto en li-
bertad para funciocnar medlante un dispositivo barométrico con-

juntamente con un control patrdén, tal como un control acciona-

“do por un cable estitico pero, a causa de la pesada carga s0-

bre el motor de relojerf debida al resorte necesariasmente fuerte
empleado para poner en libertad el paracaifias, existe el peli-

gro de que el motor de relojerfa sea rgtrasado indebidamente
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en el comienzo de su movimiento o, incluso, se vea impedido
de funcionar en absoluto aungue sea puesto en libertad en cuan-
to se refiere a dicho control.-

Utro objeto més especifico del presente invento es
el de crear un mecanismo de liberacién en el cual se reduzca
prandemente o se suprima por completo el citado peligro de un
failo en el funcionamiento.- '

De acuerdo con el presente invento, se crea un meca-~
nismo accionado por resorte para poner en libertad una paracai-
das de su paquete en combinacidén con medios para controlar la
liberacidén de dicho mecanismo accionado por resorte para su mo-—
vimiento a un estado en que pone en libertad el paracafdas,
siendo dichos medivs accionados ellos mismos en direccidén de
liveracidn por unvmecanisma acclonado por resorte y .estando
asociados por medios auxiliares de coatrol que consisten en o
que incluyen un dispositivo controlado barométricamente.-

Ll citado dispositivo controlado Waroméitricamente
estd dispuesto de manera que impida la liberacién del control
pera el mecanismo ‘accionado por resorte salvo en condiciones
en que la presién atmosrférica estd por encima de un valor mf-
nimo predetverminado, y pueden disponerse medios por los cuales

el dispositivo barométrico consigue su condicién libertada a

‘cualquier presidn atmosiérica deseada.-

Log citados medios de control auxiliares pusden in-
cluir también un dispositivo independiente, destinado a fun-
cionar, por ejemplo, por medio de un cable estético, un ani-

1llo de apertura manual o similar o un garacaidas piletade, ce
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modo que se asegure gque la liberacidn del mecsnismo acciona-—
do por resorté‘no venaréd lugar, de modo necesario, simplemen-
te porcue el equipo esté dispuesto en une abtmosfera cuya
presidn estd por debajo de uavmlor critico.- BSin embargo, si,
el citado dispositivo que es controlado por un cable estdtico,
cuerda de spertura, paracaidas piloto o similar, es movido

en direccifn de soltar el paracafdas a una sltura en que las
condiciocnes de la presidn son inapropiadas para la liberacidn
del paracaidas; entonces, dicheo dispositivo barométricémente
controlado, impediré cualquier movimiento del mecanismo accio-
nado por resorte hasta el momentoc en que se haya llegado a
una altitud apropiada, después de lo cual el mecanismo accio-
nado por resorie serf automiticamente libertado para iniciar
su movimiento de soltar el paracafdas.-—

Los medios para controlar el movimiento del mecanis
mo accionado por resorte a un estado de liberacién del para-
cafdas, pueden ser de cualquier clase adecuada pero, con pre-
ferencia, son tales que proporcionen un retardo temporar va-
riable entre el momento en que son libertados para su actua-
cidn y el momento en que stén en condiciones de permitir gue
el paracafdas se suelte realmente. 4sf, por ejemplo, dichos
medios de control pueden comprender un tren de engranajes
conjuntamente con un mecanismo de escépe variable o regula-~
dor y/o medios para variar la magnitud de movimiento requeri-
da para libertar el mecenismo accionado por resorte para su
moﬁimiento a un estado de liberacibn del paracafdag.—

Bl citado mecanismo accionado por resorte puede
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ser de varias clases difereates y,_por>ejemplo; puede incluir
un resorte de compresibdn con un tope mbévil que coopera con un
extremo del mismo, estando dicho tope asociado con el mecanig
mo de control de modo que cuando el dltimo es puesto en liber-
tad para moverse, el resorte se dilata moviendo asf el tope y
accionando el mecanismo de comtrol hasta el momento en yue el
tope sea movido para ponerlo fuera de cooperacién con el resor
te, después de lo cual dicho resorte se mueve a un estado de
liberacidn del paracafdas.-

5i se desea, los medios de liberacidén del paracafdas
de acuerdo con el presente invento, pueden'incluirﬁﬁambién me-
dios controlados a mano, por ejemplo una cuerda de apertura o
similar, que Pueden ser operados con-independencia completa
del mecanismo de liberacidn automiAticamente operable para efeg
tuar la liberacién de un paracaidas de su paquete.-

A fin de gue el presente invento pueda comprenderse
sin dificultades, se describiri shora, a modo de ejemplo, sola
mente, una realizacibén del mismo con referencia a los dibujos
anejos, en los cualesst

La figura -1 muestra una forina de mecanismo de libe-
racidén de un paracafdas montado en un correaje de paracaidistaj

la figura 2 es una vista en planta del mecanismo de
liberacidn con parte de la porcién de base arrancada para de-
Jar al descubierto ciertos 8rganos internos;

la figura 3 es una vista en planta en corte trans-
versal dado por la lfnea III - IIL de la figura 2j

la figura 4 es una vista lateral en corte transver-
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sal dado por la lfnea IV - I¥ de la figura 2%
' La figura 5 es una vista en corte de un detalle

del mecanismo representado en las riguras 1 a 43

la figura 6 es un alzZado lateral de un paquete de
paracafdas provisto de un mecanismo de liberacidn similar
al representado en las figuras 1 a 5, pero incluyendo una
forma diferente de control subsidiarioj

la figura 7 es un alzado lateral del mecanismo re-
presentado ea la figuré 6, pero en estado parcialmente liber
tadoy y

la figura 8 muestra el paracaldas plenamenite liber-
tado y desplegado.-—

"Gon referencia a las figuras 1 a 5, se representan
en la Tigura 1 y se desighan con 1 algunas de las correas de
una forma conocida de correaje de paracaidista estando los
extremos libres de las correas que rodean el cuerpo, interco-
necitados en forma conocida por une denominada ''caja de des-—
prendimiento rfpido", 2, y estando los extremos de las co-
rreas 5 que pasan sobre los hombros del usuario, conectados
con un paquete (no representado) dispuesto sobre la espal-
da del paracaidista. 4as partes principales del mecanismo
para controlar la liberacidn del paracaidista de su paguete
estén alojadas en una caja gue tiene partes superior e infe-
rior designadas con 4 y 5, estando asegsurada dicha caja, por
sjemplo, a una de las correas pectorales del correaje, como
se ha indicado en la figura 1. Si se desea, dicha caja pue-

de estar asegurada a la correa 1 apropiada del correaje dis-
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poniendo una placa de sujecidn 6¥en el dorso de la caja y

haciendo pasar dicha correa ¢ntre dicho dorso y la caja de

“sujecién,; como se ha representado en las figuras 1, 3 ¥ 4.~

Un corddén de apertura 7 para soltar el'parécaidas
de su paquete se extiende desde el paquete a un anillo de
apertura 8, pasando dicho cordén a través de una_vaiha flexi-
ble 9 (véase figura 1) desde el paquete a la caja 4, 5,
luezo a través de la caja en una forma que luego se descri-
bird y por un miembro de apoyo 10 y a través del lado del ani-
llo de apertura 8. UVicho corddn esti provisto de un mangui-
to extremo de modo que cuando se tira a mano del gnillo, el
corddn es movido en direccidn de soltar el paracafdas y cuan-
do el miembroc de apoyo 10U es empujado aparténdolo de la caja
en una forma que luego se describiré, el corddn ss también
empujado en direceidn de soltar el paracaidas.-

La caja 4, 5, ests provista de un manguito 11 al
cual va conectada una vaina flexipble 12 y a través de dicha
vaina se extiende un cable extitico 13 que sirve una finali-
dad que luego se describiri.-

&1 mecanismo incluido en la caja 4, 5, comprende
un armazfn gue consiste en dos placas 14 y 15 que estén sepa-
rada por y soportadas.sobre tres pilares, 16, 17 y 18 y un
herraje 19. Dichos pilares 16 y 17 tienen porciones extrgmas
reducidas que forman salientes contra los cuales se apoyan
dichas placas, estando roscados los extremos inferiores de
dichos dos pilares para recibir tuercas 20 y teniendo prolon-

gaciones que pasan por la base 5 de 1la caja y a través de la
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placa de sujecidn 6 antes mencionada pars aplicarse a otras

tuercas 21. Los extremos superiores reducidos de dichos pi
lares 16 y 17 estén roscados para splicarse a otras tuercas
y manguitos de blogueo 22, estando las extremidades superipg
res de las 4nimas de dichos manguitos destinadas a recibir

tornillos de segurided 23 que pasan por la parte de cubierta

de la caja.-

Bl pilar 18 tiene una extremidad superior reducida
que esté remachada o asegsurada de otro modo a la placa 14 ¥y
una extremidad inferior reducida que se extiende a través
de la base de la‘caja ¥ por la-placa de sujecibn 6 en una
forma similar a la ya descrita con referencia a los pilares
le y 17.~-

vomo método alternativo y, en algunos aspectos,
preferible, de asegurar entre si las partes 4 y 5 de la caja
antes mencionada, dichas partes pueden tener bridas que se
aseguran entre si por medio de tornillos permitiéndo asi
prescindir de los manguitos 22 ¥ tornillos 23 antes mencio-
nados.-

&l herraje 19 estl rsbajade para recibir las pla-

cas 14 y 15 que van asegjuradas a &l por medio de tornillos,

. ¥ las partes respectivas 4 y 5 de la caja de control estén

aseguradas tawbién a dicho herraje por medio de tornillos 24
¥ 25.-

81 mencionado herraje 19 estd formado de una pieza
con uxa miembro tubular 26 en el cual va alojado un émbolo 27

en forma corrediza, pasando la cuerda de gpertura 7 a través
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de dicho miemporo tubular y a través de dicho &mbolo para
aplicarse al anillo de apertura 8.~
Un fuerte resorte de compresidén 28 va sibtuado en

elalojamiento 26 y se apoya en un extremo contra el &mbolo

27 y en el obro contra un tope formado por o montado en di-

cha caja, temiendo asi dicho mueile, cuandersté comprimido,
a empujar el &mbolo 27 hacia fuera y moviendo con ello el
corddén de apertura en direccién de soltar el paracafdas,
siendo impedido dicho movimiento hacia fuera del émbolo, o
permitido, en una forma que se va a.describir ahora.-

£l &mbolo 27 esté provisto de una garganta 29 que
tiene una cara cénica 3U de salida para cooﬁerar con la cara
curva de un gatillo 31, estando digho watillo montado en
forma pivotada sobre una pslanca 32 que esté ella misma mon-
tada en forma pivotada sobre el citado herraje 19 por medio
de un vornillo 3% pudiendo oscilar el gatillo y la palanca
en un plano gque corta verticalmente el miembro tubular 26.-

Wientras el gatillio 31 sea mantenido.en la posi-
cidn represéntada en la figura %, el émbolo 27 se ve‘impedi—
do de moverse en direccidn de soltar el paracaidas, es decir,
de izquierda a derecha mirando en la figura 5, perc se com-
prenderd que la presidn del muelle 29 y la cooperacidn entre
el &mbolo 27 y el RBatillo 31 da como resultado el que la pa-
lanca %2 tienda a oscilar en el sentido de las agujas del
reloj mirando en la figura 5, determinando dicho mévimiento,
8i es permitido en una magnitud que de como resultado el que

el gatillo 31 .gea retraido de la garganta 29, la liberacidén
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completa del émbolo y el novimiento resultante del cordén

de gpertura 7 a un estadd de liberacidn del paracaidas, es
decir, a un estado en el cual los medios de sujecién del pa-
racaidas, tales como espigas, son retirados del paguete del
paracafdas.-

K1 gatillo 31 es empujado elésticamente con respec
t0 a la palanca 32 a la posicidn representada en la f%gura
5, por ejemplo, por medio de un resorte helicoidal 34, de mo
do que cuando la palanca 32 esti en la posicidn represéntada
en esa figura, el émbolo 27 ﬁuede ser todavia empujado a su |
posicién cargada, es decir, que la insercidn del émbolo hace
oscilar primero el_gatillo 51 en el sentido de las agujas

del reloj en torno de su punto de pivotamiento, pero tan

llo,este Gltimo se mueve bajo la influencia del muelle 34 y
efectla la retencidn de dicho émbblo en su estado cargado.-

La extremidad superior de la palanca 32 esté pro-
vista de una espiga saliente 35 que coge un pasador 36 que
se extiende desde un husi;lo 57 montado en forma rotativa
en las placas 14 y 15, y dicho husillo.?7 tiene fijado a él>‘
un sector dentado %8. UVicho sector es mantenido normalmente
en una posicién empujada contra un tope, por ejemplo, una
placa 39, por medio de un muelle helicoidal, 40, un. extremo
del cual esté anclado a la placa 15 y cuyo otro extremo se
aplica a dicho sector dentado,.- _

¥l sector dentado 38 engrana con un pifién 41 que

es rigido con un husillo 42 sobre el cual va también rigida-

- 10 -
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mente montada una rueda dentaeda 43, y dicha rueda dentada 43

enzrana con un pifibn 44 fijado sobre un husillo que lleva
asf{mismo una rueda dentada 45. La rueda dentada 45 engrana
con un piiidn 46 fijado a un husillo 47 y, montada fijamente
sobre dicho husillo, esti una excéntrica 48.-

La mencionada excéntrica #8 se aplica a un miembro
bifurcado 49 que esté montado rfgidamente con respecto a un
disco 5U montado sobre un husillo 51. &1 disco 50 estd pro-
visto de una ranura srgueada a través de la cual se extiende
el husgilloc 47 y, a £in de mantener un eguilibrio apropiado
del disco, una gbertura correspondiente 52 puede disponerse
en una posicibn diametralmente opuesta a dicha ranura arquea-
da.-

i trén de engranajes que se acaba de describir
entré el sector dentado y el husillo 49, da como resultado
una multiplicacibdn de la velocidad y una oscileién resultante
a gran veloéidad de} discc 5V, como consecuencia del movimien
to del sector dentado 38. Hay asi un control sensible del.
tiempo sobre cualquier movimiento permitido de dicho sector
y variando la masa del disco 5U, puede ejercerse un contrél
sobre el régimen del movimiento del ssctor dentado 38 en
respuesta a cualquier presibén ejercfda sobre él1.-

Bl husillo que lleva el pifibn 44 y la rueda dentada
45 estd provisto de una espiga radial 53 (v8anse fizura 3 3 ..

4) y un- resorte laminar 54 puede moverse hacia detro y hacia

fuera de la trayectoria de dicha espiga. Hdsta lémina presen-

ta una cara inclinada al manguito 11 antes mencionado y unsa

- 11 -
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espiga de armar soportada por el mencionado cable estébico
puede ser empujada a través de dicho manguito & una posi-
cibn en la que flexiona la l&mina eldstica 54 hacia dentro
de la trayectoria de la espipa radial 53. wvuando la espiga
de armar es insertada, cuelquier movimiento de liberacidn
del mecanismo es impedido de modo forzoso, pero cuando la
espisza estd retirada, entonces la lémina flexiona a su posi-
cién normal, es decir, fuera de la trayectoria de la espiga.-

La espiga radial 53 esti destinada también a coo-
perar con otro miewmbro de tope, a saber, una espiga 55 sopor
tada por una palanca 56 que esti montada en forma pivotada
en una ménsula 57 asegurada a la placa l4,-

Dicha palanca 56 es empujada por medio de un mue-
lle helicoidal 5% en una direccidn gue hace que la espiga 55
ge ponga @n el camino de la espiga radial 53, estando dicha
espiza roscada en torno de un tornillo 58 que se extiende
desde la placa 14 y disponiéndose una tuerca 59 para topar
contra dicha palanca y permitir hacer ajustes en la regula-
cién de la palanca en cuestbibn.-

La citada palanca 56 estid tznbidn conectada en
forma pivotada con el cubo 6U de una cépsula barométrica 61
montadsa sobre una placa 62 gue va asegurada a la placa 14
por tornillos 6% y separadores 64, incluyendo la conexidn
pivotada entre dicho cubo 6V y la palanca 56, una placa de

conexidn intermedia 65, de modo que haya libertad para que

el cubo 6U se mueva enlinea recta no obgstante el movimiento

angular de la palanca 56.-

&1 cubo 60U de la cépsula barométrica se extiende

- 12 -
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a través de.la citada placa 62 y esté rOScédo para aplicarle
una tuerca 66, teniendo medios esta forma de montaje, si se
desea, para el ajuste en la regulacidn de la cépsula baro-
métrica.-

1 funcionamiento del dispositivo que se acaba de
-describir es como siguesd

Supongamos que el dispositivo estd en estado car-
gado, el muelle 28 estd comprimido, el émbolo 27 fetenido
por el gatillo 31 que se aplica al rebajo 29 de dicho émbolo
¥y el sector dentado 38 estéd en su posicidn inicial, es decir,
la posicidn limite deseada de su movimiento en el sentido de
las azgujss del reloj, miréndo en la figura, siendo iﬁpedido
su movimiento en sentido contrario (a) por el resorte la-
ninar 54 que estéd situado en la trayectoria de la espiga 53
goportadsa por uno de los husillos del tren de engranajes y
(b) por la espiga 55 controlada barométricamente que eété
también situada en la trayectoria de dicha espiga 53 en 1la
éuposicién de que el dispositivo estA dispuesto en una atmés
fera m&s rarificada que aquella a la cual estd ajustado para
funcionamiento automitico. &n caso de emergencia, tal como
el fallo del control automidtico, el paracaidista puede tirar
del anillo de apertura 8, atrayendo con ello la cuerda de
apertura 7 y efectuando la liberacidn del paracafdas. La se-
cuencia durante el funcionamiento automético es, sin embargo,
que al caer del avibn en una distancia determinada por la
longitud del cable estitico, la espiga de armér es retirada

de su aplicacién con el resorte laminar 54, que, entonces,

- 13 -
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flexiona a su posicidn normal fuera de alineacién con la ci-
tada espiga 53. 8i las condiciones de la presién atmosféri-
ca son tales gque la espiga 55 controlada baromdtricanente
esté también fuera dGe la trayectoria de dicha espiga 53, en-
tonces el trén de engransajes es#é.libre para moverse, pero
s8i la presién atmosférica es tal que la cépsula 61 ha hecho
que la espiga 55 avance dentro de la trayectoria de la espi-
ga 53, entonces el trén de engranajes se ve impedido de gi-
rar hasta que el paracaidista. haya cafdo a una altura en que
exista la presibn atmosférica apropiada y a ese nivel la re-
tirada automitica de la espiga 55 permite que gire el tren
de engranajes., ,La presién ejercida por el resorte 28 hace
ahora que el émbolo 27 se mueva de izquierda a derecha miran-
do en la figura 5, haciendo as{ oscilar la palanca 32 en di—.
reccidén de las agujas del reloj y es comunicado al husillo

37 un movimiento en sentido contrario al de las agujas del
relod por medio de las espigas 35 y %36. b1 sector dentadq

es obligado asf a moverse en sentvido contrario al de las agu~
jas del reloj mirendo en la figura 2 y las ruedas ¢del tren

de engranajes giran determinando con ello la répida oscila-
cibn del disco 5V del regulador. Después de un periodo de

tiempo determinado por las caracterf{sticas del disco 50 del

regulador y elajuste de la posicidédn inicial del sector den-

tado 38, la palanca 32 se habri movido en tal medida en la
direccién de las agujas del reloj, mirando en la figmra 5,
que el gatilio 31 estari levantado fuera de aplicacién con

la pafed 30 de la garganta 29 y el émbolo 27 es libertado

- 14 -
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luego para ser empujado hacia fuera desde el manguito 26 por
medio del potente resorte 28, empujando también dicho émbolo
al anillo de apertura 8 apartindolo del cuerpo de 1a unidad
de control y efectuando asi{ un movimiento de la cuerda de
apertura a la posicién de liberacidn del paracafdas.-

Una vez que el émbolo 27 se ha movido fuera del
manguito 26, el muelle 4U devolverd automiticsmente el sector
dentado 38 a su posicidn inicial para regular asi el trén de
ensranajes para un ciclo posterddr de operaciones, y el gati-
1lo %1 seri situado en la posicidn que corresponde a su posi-
cién de retencidén del émbolo. Se comprenderd, sin embarzo,
que el &mbolo puede ser movido dentro del manguito 26 debido
al montaje pivotado del satillo 31, es decir, gue la inser-—
cidn del émbolo da como resultado el que el gatillo 31 osci-
la en el sentido de las sgujas del reloj mirando en la fi-
gura 5 cuando el cuerpo del émbolo pasa por debajo de &1,
pero tan pronto como la garganta 29 coiﬁclde con el gatillo,
éste se mueve para aplicarse a dicha garzanta bajo el influ-
Jo del muslle 34.-

vomo alternativa al dmpleo de medios operados por
un cable estitico para impedir que la liberacidn indeseéda
siga simplemente al hecho de que la unidad de control sea
situada en una atmosfera apropiada, pueden, disponerse medios
manuales, por ejemplo, la espia de armar para cooperacién
con el mencionado resorte laminar 54 puede esbtar provista de
un aenillio de apertura o similar situado sobre el lado éxte-

rior del dispositivo. #n otra disposicién, tal control pa-

- 15 -
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trén puede ser livertado por medio de un paracafdas piloto,
por ejemplo, en la toirma representada disgramiticamente en
las figuras 6 a 8 de los dibujos anejos. En esta disposi-
cibn, un dispositivc de liberacidn 100 controlado barométri-
camente, qgue se supondri es similar al ya descrito en cuanto
se refiere a su mecanismo interno, va montado sobre un pa-
gquete 101, estando provistala cuerda de apertura 102 con es-
pigas gue normalmente mantienen el paguete en sstado cerrado
en la forma usual. dos medios para mantener normalmente el
citedo resorte laminar en una posicidn en la que.impide la
rotacidén del tren de engranajes, comprenden una espiga de
armdr 103 soportada por un paracafdas piloto 104, esitando
normalmente dicho paracafdas piloto empaguetado en uns bolsa
105 del paguete 1Vl. B3i se desea, €l paracafdas piloto 104
puede estar conectado con el paracafldas principal 106 (véa-
se Tigura BJ'Vde modo qgue durante el descenso, dicho para-
caldas 104 funcione como paracaidas piloto normal como se in-
dica en la figura 8, pero si no se requiere para la totalidad
del descenso, entonces el paracaldas piloto puede guedar en-.
teramente liobre del resto del eqguipo al retirar la espiga de
armar 10%, -

#1 mencionado paracaldas piloto 104 puede ser li-
bertado &1 mismo de su bolsa 105 por medio de una cuerda de
apertura 107 (véase figure 6), estirindose de dicha cuerda
de apertura a msno o por conexidn con el cable estdtico del .
avibén, segdin se desée, y efectufndise la rupturs de los hilos

o la retirada de espigas de blogueo, o similares,-

-
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Aun cusndo hemos descrito alzunas realizaciones del
presente invento, deseamos que se entienda que pueden hacerse
cambios diverscs sin agpartarse por ellordel espiritu del in-
vento. A4si, por ejemplo, el tope para el movimiento de re-
troceso del sector dentado puede ser ajustable con el fin de
permitir gue sea ejercido un control sobre el tiempo preciso

para gue el mecanismo de liberacién se mueva a través de un

- ¢iclo de operaciones.-

Tambien queda dentro del marco del invento el efec-
tuar la retirada automftica de la cuerda de gpertura 7 sin
mover necesariamente el anillo de apertura 8. 4si, por ejem—
plo, en lugar de adoptar la disposicidn ya descrita, en que
el movimiento del embolo 27 en direccién de soltar el paracai-
das comunica movimiento a la Gotalidad de la cuerda de apertu-
ra 7 moviendo el anilio de apertura mismo, 8, la posicidn del
embolo puede ser invertida de modo que la.parte designada con
27 en la figura 1 representa la caja del embolo y el embolo
mismo se extienda hacia y se apoya contra la extremidad adyaQ
cente de la vaina flexible 9. En tal disposicién, el movi-
miento hacia fuera del embolo alarga realmente ls vaina fle-
xible y da como resultado el que la extremidad alejada de la
cuerda de gpertura se mueva con respecto al paguete a uns po-
sicién de liberacién del paracafdas.-

Lg presente solicitud que corresponde a la presen—
tads en Gran oretafia con fecha 27 de darzo de 1.950, bajo el

ndmero 7.621/50, se acoge a los beneficios del articulo 51
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del vigente listatuto-Ley sobre Propiedad Industrial.-

- NOTA -

Los puntos de invencién propia y nueva gque se pré-
sentan para gue sean objeto de esta solicitud de Patente del
“Invencién en Espafia, por Viailul¥ afios, son los siguientes:

19.- Un mecanismo accionado por resorte para soltar
un paracaldas de su paquete, en combinacidn con medios para
controlar la liberacién de dicho mecanismo accionado por Tre-
sorte para movimiento a un estadb de liberacién del paracaidas,
siendo diichog medios mismos accionados en direccién de libera-
cién por el mecanismo accionado por resorte y estando asocia-
dos con medios subsidiarios de control que consgisten en o que
incluyen un dispositivo controlado barométricamente.-

28 .~ Un mecanismo de liberacidn de paracaidsas se~‘
gin se reivindica en el punto 12, én el cual el dispositivo
barométricamente controlado estd dispuesto para impedir la
liberacién del mecanismo accionado por resorte salvo en con-
diciones en que la presién atmosférica esté por encima de un
valor minimo predeterminado.-

2.~ Un mecanismo de liberacién de un paracafdas
segin se reivindica en eualquiera de los puntos anteriores,

en él cual el dispositivo controlado barométricamente es ajus-

- 18 =



10

15

20

25

table de modo que permita que el mecanismo accionado por re-
gorte sea libertado a cualquier presién atmosférica reque-
rida.-

40 ,- Un mecanismo de liberacidén de un paracafldas
seglin se reivindica en cualguiera de los puntos anteriores, en
el cual dichos medios subsidiarios de control incluyen también
un dispositivo de control independiente que impide el funciona-
miento inadvertido del mecanismo accionado por resorte, inclu-
80 aunque el dispositivo controlado barométricamente esté en
posicién de libertardicho mecanismo.-

50,- Un mecanismo de liberacién de un paracafdas
segln se reivindica en-el punto 42, en el cual dicho control
independiente estd destinado a ser accionado a mano por -el
ususrio.-

62.~ Un mecanismo de liberacidén de un paracaidas
segin se reivindica en el punto 42, en el cual dicho‘control
independiente estid destinado a ser conectado con un cable. es-
té4tico, con lo»cﬁal su movimiento a una posicidén fuera de
aplicacién respectiva con el mecanismo accionado por resorte
es efectuado de modo automdtico por tracciédn sobre el cable
estatico.~- |

79,- Un mecanismo de liberacidn de un parscafdas
segun se reivindica en el punto 49, en el cual dicho control
independiente estd acoplado con un paracafdas piioto y esté
destinado a ser accionado por-él.- )

80.~ Un mecanismo de liberacidn de un paracafdas

segiin se reivindica en cualquiera de los puntos anteriores,
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en el cual dichos medios que controlan el mecanismo accionado
por resorte son tales qué proporcionen un retardo temporél va-
risble entre el comienzo de su movimiento en direccidn de li-
bertar dicho mecanismo accionado por resorte y el punto en el
ciclo de movimiento en que dicho mecanismo esti libre para mo-
verse a un estado de liberacibn del paracafdas.-

9¢,- Un mecanismo de liberacién de un paracaidas,
segin se reivindica en cualguiera de los puntos anteriores, en
el cual dichos medios para controlar la liberacidn del meca-
nismo accionado por resorte comprenden un tren de engranajes
conjuntamente con un regulador gue sirve para controlar la
velocidad de rotacidén de las ruedas dentadas de dicho tren
bajo la influencia del resorte de dicho mecanismo accionado
por resorte.-

102,~ Un mecanismo de liberacién de un paracaidas,
gseglin se reivindica eh el punto 92, en el cual dicho regula-
dor consiste en un péndulo.- -

112.~ Un mecanismo de liberacién de un paracafdas,
segin se reivindica en el punto 92, en el cusl dicho regula-
dor consiste en un disco oscilante dispuesto para sccibkbnamien-
to por una leva impulsaeda por diqho tren de engransjes.- .

122,~ Un mecanismo de liberacidén de un paracafdas
gegin se reivindica en cualquiera de los puntos enteriores, en
el ¢ual los medios psra controlar la 1iberacién del mecanismo
accionado por resorte incluyen una palanca movible angularmen-
te dispuesta para cooperar con un émbolo o similar que es co-

gido por el resorte de dicho mecanismo, siendo obligada dicha

'
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palanca & oscilar como consecuencia de movimientos de desliza-
miento del émbolo y siendo impedido o permitido dicho movimien-

to de oscilacidn de acuerdo con las condiciones de dichos me-

dios subsidiarios de control.-

132.~ Un mecanismo de liberacién de un paracaidas
éegﬁn se reivindica en el punto 122, en el cusl dicha palancs
angularmente movible tiene un gatillo montado sobre ella ¥y
destinado a encajar en un rebajo del émbolo cuasndo este dltimo
es empujado a'una posicidén cargada en contra de la accidn del
resorte de dicho mecanismo, siendo tal la disposicién gque cuan-
do el medio subsidiario de control estd en las posiciones- de

liberacidn del mecanismo, dicho émbolo es obligado a moverse

haciendo bascular asi la palanca en una direccién tal gque el

gatillo sea levantado gradualmente de su encaje en dicho rebajo,

después de lo cual el mecanismo queda libre para efectuar el

movimiento de liberacidn del paracaf{das.-

142,.~- Un mecanismo de liberacidén de un paracaidas
segin se reivindica en sl punto 132, en el cual dicho gatillo
estd montado pivotadamente sobre dicha palanca y se dispone un
muelle para empujar elégticamente dicho gatillo en una direc-—
cidn opuesta a aguélla en la cual lé palanca misma gira duyran-
te su movimiento en direccidn de soltar el paracaidas, siéndo

tal la disposicidén que dicho émbolo puede ser movido a su esta-

do cargado incluso cuando dicha palanca estd en la posicidn

‘ocupada cusando el émbolo estd cogido por dicho gatillo.-

172.~ Un mecanismo de liberacién de un paracafdas

seglin se reivindica en cualquiera de los puntos anteriores, en
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el cuzl el dispositivo controlado barométricamente tiene la
forma de una capsula bardmetroca con una porcidén de cubo md-
vil.- | | 4
| 162.,~ Un mecanismo de liberacidn de un paracéidas
seglin se reivindica en el punto 15, en el cual dicha poreidn
de cubo de la capsula barométrica estéd scoplade a un brazo
basculante que lleva una espiga de parada que es mdévil hacia
¥y fuera de posiciones para impedir o permitir el movinmiento
del mecanismc de liberacidn dependiendo de la presién ambien-
te a la caal estd expuesta la capsula.- .

179,~ Un mecenismo de liberacidn de un pseracafdas
segin se reivindica en el punto 162, en el cual dicho brazo
basculable es empujado en una direceidn, por ejemplo, en la
direccidn hacia la posicidn que impide el movimiento del me-—
canismo en el sentido de soltar el paracafdas, por medio de
un muelle.-

18¢,~ Un mecanismo de liberacién de un paracaidas
segin se reivindica en cualquiera de los puntos snteriores,
que incluye medios eldsticos para empujsar el mecanismo de con~
trol de nuevo a su posicidn de partida después de que ha sido
completado'el ciclo de movimiento para efectuar la operacidn
de liberacibn.-

192.~ Un mecanismo de liberacidn de un paracafdas
seglin se reivindica en el punto 182, que incluye medios ajus—
tables para definir dicha posicién inicial, permitiendo asi
ejercer control sobre el movimiento necesario y, por‘consi-

guiente, sobre el tiempo requerido para efectuar la operacidn

- 22 -



10

15

20

25

T e

de liberacién.- 1 9 7 34 2

208,- Un mecanismo de liberacidn de un paracafdas
segdn se reivindica en cualquiera de los puntos anteriores,
en combinacién con medios controlables a mano para efectuar
la liberacién de un paracafdas con independencia de cual-
quier operacién de dicho mecanismo accionado bo: resorte.-

21¢9,.- Un mecanismo de liberacidén de un paracafdas
seglin se reivindica en el punto 20, en el cual se dispone
una cuerda de spertura para retirar espigas de bloqueo o simi-
lares de un paquete de paracafidas, y los medios de control
incluyen un émbolo a través del cual se extiende dicha cuer-
da de apertura, siendo tal la disposicidn que la liberacién
del §aracaidas de su paguete puede efectuarse a mano tirando
de la cuerda de apertura a través del émboio o autométicamen-~
te por movimiento de dicho émbolo.-

222.~ Un mecanismo accionado por resorte para li-
bertar un pasracafdas de su paguete, en esencia como se ha
descrito en esta iiemoria o como se ha representsdo en los
dibujos anejos.~-

232.,~ Un mecanismo de liberacidén segin se reivin-
dica en cualquiera de los puntos anteriores, asociado a un
equipo de paracafdas que comprende un paguete de paracafdas.-

242 .~ Un mecanismo de desprendimiento para para-
cafdas.- 7 | '

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede i1lustrado en log dibujos que se acompefian y para los

fines que se han especificado.-
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Lsa Memoria que antecede consta de ventitres hojas

y la presehte escritas a méquina por una sola de sus caras.-

® 6 MAR 150
Madrid,
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