
1 i 9 7 1S 9

MEMORIA
1 (311 <3 Q

DESCRIPTIVA

DE

PATENTE DE INVENCION

EN

E S P A Ñ A

por veinte años,

a favor de LES GLACERIES DE LA SAMBRE, S o c ié té  Anonyme

con domicilio en AUVELAIS (B é lg ica )  

de nacionalidad B e lg a ^

por "PROCBBmiIENTO Y MAQUINAS PARA E L  DESBASTADO Y /0  

E L  PULIDO DEL V ID R IO ".

de la que es inventor, Mr. L u d en  DE RAY

candose l a  p r io r id a d  de l a  P aten te  d epositad a 
en B é lg ic a  en 28 de A b r il  de H 950 b a jo  e l  n3 386.018 
y concedm a en 15 de Mayo de 1 .950  con e l nB 495.415



í 97139

Es conocido e l  d e sb a sta r  y /o  e l  p u l ir  sim ultánea­

mente l a s  dos c a ra s  de una t i r a  o lám ina de v id r io  que 

s a l e ,  de modo continuo, de un lam in ador. En e l  p roced i­

miento u t i l iz a d o  p ara  e s te  o b je to , lo s  ú t i l e s  de tr a b a -  

5 jo ,  e s  d e c ir ,  l o s  p la to s  de fu n d ic ión  o de m ateria s abra­

s iv a s  p a ra  e l  d esb astad o , y l o s  p u lid o re s  re v e s t id o s  da 

f i e l t r o  p ara  e l  p u lid o , e stán  d isp u e sto s  por párese  l a  

p re sió n  e je r c id a  por l o s  ú t i l e s  que actúan sobre l a  ca­

r a  su p e r io r  de l a  lám ina e s  ab so rb id a  o r e s i s t i d a  por 

10 lo s  ú t i l e s  que t r a b a ja n  en l a  c a ra  in f e r io r .

Entre lo s  la rg u e ro s  que so stien en  l o s  p la to s  o lo s; 

p u lid o r e s , e l  v id r io  e s t á  so sten id o  y a r ra s tra d o  por 

r o d i l lo s  que generalm ente son de a c e ro , eventualmente 

re v e s t id o s  de caucho. La h o ja  de v id r io  se  d e sp laz a  en 

15 un plano h o r iz o n ta l determinado por l a s  g e n e r a tr ic e s  de 

apoyo de lo s  r o d i l lo s  de a r r a s t r e  y por l a s  s u p e r f ic ie s  

de tr a b a jo  de lo s ú t i l e s  so ste n id o s  p or l o s  la rg u e ro s  

in f e r io r e s .  A medida que se  d esgastan  l o s  ú t i l e s ,  lo s  

la rg u e ro s  in fe r io r e s  han de som eterse a  una reg u lac ió n  

20 en cuanto a  su a l tu r a  que lo s  co lo ca  periódicam ente en 

con tacto  con l a  c a ra  in fe r io r  de l a  h o ja  de v id r io .

Se ha propuesto  ya e l  em plear r o d i l lo s  a b ra s iv o s  

o p u lid o re s  qomo ú t i l e s  de t r a b a jo ,  e s  d e c ir ,  de desbas­

tado y /o  de p u lid o , y comunicar a e s to s  r o d i l lo s  de t r a —

25 b a jo  movimientos de acuerdo con l a  d irecc ió n  de su s e j e s .  

E sto s  r o d i l lo s ,  con p re fe re n c ia , e stán  d isp u e sto s  por pa­

r e s ,  uno por encima y otro  por debajo  de l a  su p e r f ic ie  

del v id r io ;  su s e je s  y su s g e n e ra tr ic e s  de t r a b a jo  se  en­

cuentran en un mismd plano v e r t i c a l ,  d isp u e sto  perpen di- 

30 c u la r , u oblicuam ente, con resp ecto  a  l a  d ire cc ió n  de avan—
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ce d e l v id r io .

Bate invento t ie n e  por o b je to  e l  aumentar l a  e f i ­

c ie n c ia  de l a s  máquinas de ro d illo s ; de desbastado  y /o  

de p á lid o , y e l  e v it a r  l o s  in con ven ien tes l ig a d o s  con 

5 1 .  n ecesidad  de r e g u la r  l o s  á t i l e .  in fe r io r e s  en .1  os­

eo de máquinas que ao táan  sobre l a s  dos c a ra s  d e l v i -

d r io .
De acuerdo con e s t e  in ven to , lo s  r o d i l lo s  de t r a ­

b a jo  in fe r io r e s  y su p e r io re s  e s tá n  animados de v e lo c i-  

10 dades de ro ta c ió n  d i s t i n t a s ,  t a l e s  que su r e su lta n te

actúe en e l  sen tido  de a r r a s t r e  d el v id r io .  Con pre feren ­

c ia  l a  v e lo c id ad  mayor e s  l a  de ro ta c ió n  de lo s  r o d i l lo s  

in f e r io r e s ;  l a  v e lo c id ad  de lo s  r o d i l lo s  su p e r io re s  pue­

de en e s t e  caso  v a r ia r  en tre  l im ite s  muy am plios pudien- 

15 do in c lu so  se r  n e g a tiv a , e s d e c ir  e s t a r  d ir ig id a  en sen­

tid o  co n tra r io  a l  que corresponde a l  avance d e l v id r io .

Es im portante, s in  embargo, que l a  re su lta n te  de 

lo s  e sfu e rz o s de frotam ien to  e s t á  siempre d ir ig id a  en 

e l  sen tid o  de avance d el v id r io ,  ya se obtenga e s t a  r e -  

20 su lta n te  por un p ar  de r o d i l lo s ,  o por grupos de p a re s 

de lo s  mismos.
De acuerdo con una c a r a o t e r i s t i c a  d e l invento , 

l o s  movimientos de desplazam iento a x i a l  de l o s  r o d i l lo s  

de un mismo p a r , son o p u esto s , e s  d e c ir ,  que, con r e s -  

25 paleto a l  sen tid o  de avance d e l v id r io ,  e l  r o d i l lo  in ­

f e r i o r  se  d e sp la z a rá  de derecha a  iz q u ie rd a , m ientras 

e l  r o d i l lo  su p erio r  se d e sp laz a  de izq u ierd a  a  dere­

cha, y a l  c o n tr a r io . La oposición, de lo s  se n tid o s  de 

desplazam iento , puede r e a l iz a r s e  tambián en tre  r o d i l lo s  

su ce siv o s en e l  plano h o r iz o n ta l . De e s te  modo se  redu-30
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cen l a s  a tra c c io n e s  d el v id r io  tran sversa lm en te a  su 

d ire cc ió n  de avance, y se  lo g ra  un m ejor e q u i l ib r io .

Otra c a r a c t e r í s t i c a  d e l in ven to , c o n s is te  en u t i ­

l i z a r  lo s  r o d i l lo s  de tra b a jo  como r o d i l lo s  de a r r a s t r e  

5 d el v id r io ,  en combinación con ú t i l e s  de o tr a s  form as

haciéndose de e s te  modo in ú t i l  l a  d isp o s ic ió n , en tre d i­

chos ú t i l e s ,  de r o d i l lo s  de a r r a s t r e  o im p u lso res, e s ­

pecialm ente d isp u e sto s  p ara  t a l  f i n .  Los ro d il lo s , de t r a ­

b a jo , en e s te  c a so , pueden u t i l i z a r s e ,  por ejem plo, en 

10 d isp o s ic ió n  a lte rn a d a , a  l a  vez que lo s  la rg u e ro s  que 

so stien en  órganos de desbastado  y/o  de pu lido  de forma 

c l á s i c a  (d isc o s)  o de cu a lq u ie r  o tra  forma conven iente.

Al d e sg a s ta r se  l o s  r o d i l lo s  a l  mismo tiempo que lo s  de­

más ú t i l e s  de t r a b a jo ,  puede h acerse  de modo que l a  r e -  

15 ducción d e l diám etro de a q u e llo s  a  cau sa  d e l d e sg a s te , 

sea  t a l  que sus g e n e ra tr ic e s  de tr a b a jo  se mantengan en 

e l  plano h o r iz o n ta l de contacto  de lo s  la rg u e ro s  in fe ­

r io r e s ,  lo ,c u a l  hace in ú t i l  d ich a r e g u la c ió n .

Los d ib u jo s  ad ju n to s rep resen tan , a  t i t u l o  de ejem- 

20 p ío , algu n as form as de con stru cción  d e l o b je to  d e l in ­

ven to .

La f i g .  1 .  e s una v i s t a  en alzad o  l a t e r a l ,

La f i g .  2, e s  una v i s t a  en p la n ta ,

La f i g .  3, un corte  por 111—111 (F ig . 1) de un p ar 

25 de r o d i l lo s  de movimientos a x i a l e s  op u esto s, y de su s me­

canismos de accionam ien to .

La f i g .  4 , e s  una v i s t a  en a lz ad o ,

La f i g .  5 , una v i s t a  en p la n ta  de r o d i l lo s  su c e s iv o s  

que se  d esp lazan  en sen tid o s o p u e sto s .

30 La f i g .  6 , e s una v i s t a  esquem ática en a lz ad o , y
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La f i g .  7 ,  una v i s t a  correspon d ien te , en p la n ta , 

de una d isp o s ic ió n  a lte rn a d a  de la rg u e ro s  p ro v is to s  de 

d isc o s  de t r a b a jo , y de r o d i l lo s  de tr a b a jo  u t i l iz a d o s  

como r o d i l lo s  de a r r a s t r e  o im p u lso res.

En l a s  f i g s .  1 á  3 , se  ha designado por 1 l a  h o ja  

de v id r io  que, a l  s a l i r  de un lam inador, p a sa  en tre ro­

d i l l o s  su p e r io re s  2 e in f e r io r e s  2 ' animados de dos mo­

v im ien to s: ro tac ió n  y t r a s la c ió n .  Los r o d i l lo s  2 , 2 ' e s ­

tán  ventajosam ente c o n stitu id o s  por un á rb o l 3 , 3 ' re v e s­

t id o  de grupos de d isc o s  que d e jan  en tre  e l l o s  in te rv a ­

l o s  4-, 4 ' .  Los d isc o s  son de fu n d ic ión  u o tra  m ateria 

a b ra s iv a  en e l  ap ara to  de d esb astad o , y de f i e l t r o  en 

e l  ap arato  de p u lid o . Los r o d i l lo s  e stán  agrupados por 

p a re s , y e l  r o d i l lo  in fe r io r  2' so s t ie n e  o absorbe e l  

e sfu erzo  e je rc id o  sobre l a  h o ja  p o r e l  r o d i l lo  su p erio r  

2 .
La maniobra de un vo lan te  5 que acciona un vástago  

roscado 6 determ ina, por medio de un m uelle 7 , l a  p re­

sión  de tr a b a jo  e je r c id a  simultáneamente sobre l a s  dos 

c a ra s  de lá h o ja  de v id r io .  La ro tac ió n  de l o s  r o d i l lo s  

2 y 2 ' e s t á  asegu rada por m otores independientes 8 , 8* 

con in te rp o s ic ió n , respectivam en te , de lo s  en gran ajes 9 , 

9 ' ,  de l a s  ruedas de cadena 10 , 10 ' y de l a s  cadenas 11 , 

11' .
Las ro ta c io n e s  comunicadas a lo s  r o d i l lo s  2  y 2' 

se  r e a l iz a n  en l a  misma d ire c c ió n  ( f i g .  3) de modo que 

e l  r o d i l lo  in fe r io r  2 ' a t ra e  l a  h o ja  1 en e l  sen tido  de 

su avance, m ientras que e l  r o d i l lo  su p e r io r  2 se  opone a 

e s te  avan ce . Las v e lo c id ad es de ro tac ió n  re sp e c t iv a s  de 

l o s  r o d i l lo s  2, 2 ' determ inadas por l a  re la c ió n  entre e l
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número de d ie n te s  de cada una de l a s  ru edas 10 de una 

p a rte  y 10 ' de l a  o tr a , son t a l e s  que l a  r e su lta n te  de 

l o s  e sfu e rz o s  de frotam ien to  se  h a l la  en e l  sen tido  d e l 

avance de l a  h o ja , indicado por l a  f le c h a  a .
5 Los m otores 8 , 8 ' son de v e lo c id ad  re g u la b le  p ara

p e rm it ir , eventualm ehte, l a  reg u lac ió n  de l a  v e lo c id ad  

de ro tac ió n  de lo s  r o d i l lo s  2 , 2 ' con ob je to  de compon* 

s a r  l a s  d ife re n c ia s  de diám etro deb idas a l  d e sg a ste  de 

lo s  f i e l t r o s *
10 En l a  forma de con strucción  rep re se n tad a , se  im pri­

me a lo s  r o d i l lo s  un movimiento de vaivén  en e l  sen tido  

a x i a l  de lo s  mismos, por e l  mecanismo s ig u ie n te : un to r ­

n i l lo  s in  f i n  12 s o l id a r io  d e l á rb o l 3 ' hace g i r a r  l a  rue­

da h e l ic o id a l  13 a lred ed or de su e je  14 que l le v a  un p la -  

15 to  15 p ro v isto  de un botón de m anivela 16 unido, por una 

b ie la  17, a l  e je  de a r t ic u la c ió n  18 su je to  a l  b a s t id o r  

f i j o  1 9 ' .  La ro tac ió n  de l a  rueda 13 va por ta n to  acom­

pañada de un movimiento de vaivén  de e s t a  rueda y de su 

soporte  20 que por su p a t ín  21 r e sb a la  en un vástago  de 

20 gu ia  22 . E l movimiento de vaivén  d e l so p arte  20 se  comu­

n ic a  a l  á rb o l 3 ' ,  a lo s  r o d i l lo s  2 ' y a l  b a s t id o r  23 mon­

tado sobre r o d i l lo s  2 4 . E l b a s t id o r  23 l le v a  e l  motor 8 ' 

y l a  tran sm isió n  9 ' *  1 0 ' ,  11 ' que accion a e l  á rb o l 3 y 

se  d e sp laz a  sobre e l  b a s t id o r  f i j o  25 b a jo  l a  acción  de 

25 l a  b ie la  1 7 .
Sobre e l  b a s t id o r  f i j o  19 se  encuentra un carro  26 

montado sobre r o d i l lo s  27 y que l le v a  e l  motor 8 y l a  

tran sm isión  9* 10 , 11 p ara  l a  ro ta c ió n  d e l á rb o l 3 . Un ba­

la n c ín  28 montado a  p iv o te  en 29 en e l  b a s t id o r  19 tra n s— 

30 m ite , en sen tid o  in v e rso , a l  carro  26 l o s  movimientos de
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nnH. b a rra  30 s o l id a r ia  d e l sop orte  20 . A s i, l o s  dos ro d i— 

l l o á  2 , 2* e stán  accionados simultáneamente en se n tid o s 

o p u esto s ; uno de e l l o s  se encuentra en e l  extremo de su  

c a rre ra  h ac ia  l a  derecha, cuando e l  otro  e s t á  en e l  ex­

tremo de su reco rr id o  h ac ia  l a  iz q u ie rd a ; e s t á  d is p o s i­

c ión  perm ite con seguir e l  e q u il ib r io  de l o s  empujes tr a n s­

v e r s a le s  sobre e l  v id r io .
E l d e sg a ste  p ro gresiv o  de l o s  r o d i l lo s  tien d e  a sepa­

r a r  e l  r o d i l lo  in f e r io r  d e l plano de t r a b a jo ,  y de e s te  

modo pueden d e sa r r o l la r s e  e s fu e rz o s  p e l ig r o so s  en e l  v i­

d r io .  Los c r ie s  31, 31* maniobrados simultáneamente por 

e l  vo lan te  32, perm iten , s i  hay n ecesid ad , le v a n ta r  e l  

conjunto de lo s  b a s t id o re s  19 , 25 y de l a s  p ie z a s  por 

e l l o s  so s te n id a s , p ara  co lo ca r  de nuevo l a s  g e n e ra tr ic e s  

de lo s  r o d i l lo s  2 ' en e l  plano h o r iz o n ta l de t r a b a jo *

Oon ob je to  de d ism in u ir l a s  te n sio n e s en e l  v id r io ,  

e s  v en ta jo so  no so lo  oponer lo s  sen tid o s de desplazam ien­

to  a x i a l  de l o s  dos r o d i l lo s  de cada p a r , sin o  también 

oponer lo s  sen tid o s de desplazam iento a x i a l  de lo s  ro d i­

l l o s  su c e s iv o s  o de l o s  grupos de r o d i l lo s  su c e s iv o s *  Las 

f i g s .  4 y 5, represen tan  una d isp o s ic ió n  de p a re s de ro d i­

l l o s  de tr a b a jo  2, 2 ' en l a  que todos lo s  r o d i l lo s  supe­

r io r e s  de f i l a  im par, por ejem plo, se  encuentran en e l  

punto muerto de l a  iz q u ie rd a , cuando todos lo s  r o d i l lo s  

su p e r io re s  de órden p ar  ocupan e l  punto muerto de l a  de­

re ch a *
Como in d ic a  l a  f i g .  4 , l a  d isp o s ic ió n  de r o d i l lo s  

de tr a b a jo  accionados de acuerdo con e l  in ven to , e s  de­

c i r ,  de modo que l a  re su lta n te  de su s fro tam ien to s en e l  

v id r io  se  e je r z a  en e l  sen tid o  del avance de l a  h o ja  de
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v id r io ,  perm ite e v i t a r  l a  d isp o s ic ió n  de lo s  r o d i l lo s  

de a r r a s t r e  o de im pulsión e s p e c ia le s ;  lo s  r o d ilb s  de 

tr a b a jo  s irv en  a  l a  vez , de r o d i l lo s  de soporte y de 

a r r a s t r e .
5 En o tra  forma de con stru cción  d e l invento , se  em­

plean  ú t i l e s  de tra b a jo  c o rr ie n te s  t a l e s  como p la to s  y 

d isc o s  p u lid o re s , en combinación con r o d i l lo s  de tr a b a jo  

que, en e s te  c a so , actúan  como r o d i l lo s  im pulsores y coo­

peran a l  mismo tiempo con lo s  demás ú t i l e s  p ara  m ejorar 

10 e l  t r a b a jo .  Además, e l  d e sg a ste  de lo s  r o d i l lo s  y de l o s  

ú t i l e s  puede h acerse  sensiblem ente ig u a l ,  lo  cu al permi­

te  su p rim ir, o por lo  menos re d u c ir , l a  frecu en c ia  de 

l a s  re g u lac io n e s que, en l a s  máquinas c o r r ie n te s , son 

n e c e sa r ia s  p a ra  compensar e l  d e sg a ste  de lo s  ú t i l e s  con 

15 re sp e c to  a  lo s  r o d i l lo s  de a r r a s t r e  o im p u lsión .

Una d isp o s ic ió n  de e s t a  n a tu ra le z a  e s  l a  rep re­

sen tada en l a s  f i g s .  6 y 7 , en l a s  que lo s  p a re s  de ro ­

d i l l o s  2 , 2 ' que s irv en  a  l a  vez de r o d i l lo s  de tr a b a jo  

y de r o d i l lo s  im pu lsores, a lte rn an  con p a re s  de la rg u e ro s 

20 34, 34' p ro v is to s  de d is c o s  d e sb astad o res o p u lid o re s

35, 3 5 '-  Como se comprenderá, pueden co lo c a rse  v a r io s  

p a re s  de r o d i l lo s  unos a  continuación  de o t r o s ,  en tre  

p are s de la rg u e ro s , y e s to s  pueden e s t a r  p ro v is to s  de 

un número c u a lq u ie ra  de ú t i l e s  de tra b a jo  cuya forma pue- 

25 de s e r  d i s t i n t a ;  l a  d isp o s ic ió n  rep resen tad a  se da so la ­

mente a  t i t u lo  de e jem plo . Los r o d i l lo s  2 , 2 ' y lo s  l a r ­

gueros 34, 34 ' pueden también e s t a r  animados de movi­

m ientos de vaibán  d ir ig id o s  según sus e je s  lo n g itu d in a­

l e s ,  como an te s se e x p lic ó .

30 Sin  s a l i r s e  d e l a lcan ce d e l invento, pueden eviden—
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teniente in tro d u c ir se  o tra s  m o d ificac io n es en lo s  ejem plos 

d e s c r i to s  y re p re se n tad o s.

N 0 T A
Se re iv in d ican  como p ro p io s y nuevos p ara  que sean 

5 o b je to  de una P aten te de Invención en E spañ a, por v e in te  

añ o s, re iv in d icán d ose  l a  p r io r id a d  de l a  P aten te  d eposi­

ta d a  en B é lg ic a  en 28 de A b ril de 1 .9 5 0 , lo s  puntos s i ­

g u ie n te s :

1 .  -  Procedim iento y máquina de desbastado  y /  o de 

10 pu lido  de l a s  dos c a ra s  de una h o ja  de v id r io  a r r a s t r a d a

con un movimiento continuo, c a ra c te r iz a d o  porque l a  h o ja  

de v id r io  se  somete a  l a  acc ió n  de p a re s  de r o d i l lo s  de 

tr a b a jo  en lo s  c u a le s  e l  r o d i l lo  in f e r io r  y e l  r o d i l lo  

su p e r io r  e stán  animados de v e lo c id ad e s de ro ta c ió n  d i s -  

15 t i n t a s ,  t a l e s  que l a  re su lta n te  de lo s  fro tam ien to s o 

rozam ientos e je r c id o s  por lo s  dos r o d i l lo s  de un mismo 

p a r , e s té  d ir ig id a  en e l  sen tid o  de avance de l a  h o ja  de 

v id r io .

2 .  — Procedim iento y máquina, según l a  re iv in d ic a c ió n

20 1 , c a rac te r iz ad o  porque l a  v e lo c id ad  de ro ta c ió n  mayor,

se  comunica a lo s  r o d i l lo s  in f e r io r e s .

3 .  — Procedim iento y máquina, según l a  re iv in d ic a c ió n  

2, c a rac te r iz ad o  porque e l  r o d i l lo  su p e r io r  tien de a des­

p la z a r  e l  v id r io  en sen tid o  in verso  d e l r o d i l lo  in f e r io r .

25 Procedim iento y máquina, según l a  re iv in d ic a c ió n

1 , c a ra c te r iz a d o  porque lo s  r o d i l lo s  de un mismo p ar e s ­

tán  animados de movimientos de vaivén  a x ia le s  de s e n t i­

dos o p u esto s .

5 .— Procedim iento y máquina, según l a  re iv in d ic a c ió n  

30 1 , c a rac te r iz ad o  parque l a  h o ja  de v id r io  se somete su ce-
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sivam ente a  l a  acc ió n  de p are s de r o d i l lo s  animados de 

movimientos a x i a l e s  de se n tid o s  o p u esto s ; lo s  p a re s  de 

r o d i l lo s  cuyos r o d i l lo s  su p e r io re s  se  d esp lazan  en un sen­

t id o ,  a lte rn a n , por ejem plo, con p a re s  en lo s  que l o s  ro­

d i l l o s  su p e r io re s  se desp lazan  simultáneamente en se n t i­

do in v e rso *

6 .— Procedim iento y máquina, según l a  re iv in d ic a c ió n  

1 , caracterizadom  porque l a  h o ja .d e  v id r io  se  somete a l ­

tern ativam en te a  l a  acción  de ú t i l e s  de tr a b a jo  y de pa­

r e s  de r o d i l l o s  que s irv e n , a l a  v ez , p ara  e l  t r a b a jo  y 

e l  a r r a s t r e  d e l v id r io *

7 *— Procedim iento y máquina, según l a  re iv in d ic a c ió n  

1 , c a ra c te r iz a d o  porque l a  v e lo c id ad  y l a s  dim ensiones 

de l o s  r o d i l lo s ;  de t r a b a ja  se  determ inan de modo que l a  

reducción  de sú  d iám etro , debida a l  d e sg a s te , mantenga 

su s g e n e r a tr ic e s  de tr a b a jo  en e l  plano de con tacto  de l o s  

ú t i l e s  in f e r io r e s *

8 *— Procedim iento y máquina p a ra  e l  desbastado  y e l  

pu lid o  de l a s  dos c a ra s  de una h o ja  de v id r io  a r r a s t r a d a  

con un movimiento continuo, c a ra c te r iz a d a  por l a  d is p o s i­

c ió n  de p are s de r o d i l lo s  de tr a b a jo  accionados por t r a n s­

m ision es determ inadas, de t a l  modo que lo s  r o d i l lo s  in fe ­

r io r e s  tengan una v e lo c id ad  de ro ta c ió n  d i s t i n t a  de l a  de 

l o s  r o d i l lo s  su p e r io re s .

9 *— Procedim iento y máquina, según l a  re iv in d ic a c ió n  

8 , c a ra c te r iz a d o  porque lo s  r o d i l lo s  su p e r io r  e in f e r io r  

de un p a r  e s tá n  dotados de d is p o s i t iv o s  d estin ad o s a  co­

m u n icarles simultáneamente movimientos de v a iv  én a x ia le s  

de sen tid o s o p u esto s ; e l  mecanismo de accionam iento d e l 

r o d i l lo  su p e r io r  e s t á  montado en un carro  so sten id o  por e l
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b a s t id o r  en e l  que e s t á  montado e l  mecanismo de acc ion a­

miento del r o d i l lo  in f e r io r *

1 0 *— Procedim iento y máquina, según l a  re iv in d ic a ­

c ió n  8 , c a ra c te r iz a d o s  porque lo s  p a re s  de r o d i l lo s  de 

tr a b a jo  a lte rn an  en la rg u e ro s p o r t a - ú t i l e s ;  l o s  r o d i l lo s  

de t r a b a jo  se  disponen en lu g a r  de l o s  r o d i l lo s  de a r r a s ­

t r e  c o r r ie n te s *

1 1 . — Procedim iento y máquina de desbastad o  y /o  de 

pu lid o  de l a s  dos c a r a s  de una h o ja  de v id r io  im pulsada 

con un movimiento continuo, substancialm en te como an te s 

se  ha d e s c r i t o .

1 2 . — Procedim iento y máquina p ara  e l  desbastado  y/o  

e l  pu lido  de l a s  dos c a ra s  de una h o ja  de v id r io  im pulsa­

da con un movimiento continuo, substancialm en te t a l  como 

an te s  se  ha d e s c r i to ,  con re fe r e n c ia  a  lo s  d ib u jo s  ad jun -

13 PROCEDIMIENTO Y MAQUINAS PARA EL DESBASTADO 

Y/O E l  PULIDO DEL VIDRIO*.

Todo conforme se  d escrib e  en l a  memoria que antece­

de, se i l u s t r a  como ejem plo de e jecu ció n  en l o s  p lan os 

unidos a e l l a  y se  re iv in d ic a  en su N ota*

E sta  memoria con sta  de once h o ja s  fo ída das y e s c r i ­

t a s  a máquina por una so la  y dna h o ja s  de p la n o s*

M adrid,

Les G la c e r ie s  de l a  Sam bre,S.A .

P1 A*
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