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MEMORIA DESCRIPTIVA

Correspondiente a  l a  s o l ic i tu d  de r e g is t r o  dá un Modelo de U tilid ad  -  

que por v e in te  años se  re iv in d ic a  p a ra  España, a  fav o r  de Don Miguel 

TORRUBIA GARCIA, de n acion alidad  española, dom iciliado en Zaragoza,

avenida de C ataluña, número 243 -  - -  -  —  - ------------ ----- -- -----------

p o r

" AUMENTADOR AUTOMATICO PARA AMONTONAR GRANELES SOLIDOS "

La presen te  memoria d e sc r ip t iv a  t ie n e  por f in a lid a d  l a  de­

c la rac ió n  d el ob jeto  in d u s t r ia l  sobre l a  que ha de recaer e s t a  proteo, 

oión r e g i s t r a l  en re la c ió n  a l  p r iv i le g io  de su  exp lo tación  exc lu siv a  

tanto  in d u s t r ia l  como com ercial en todo e l  t e r r i t o r io  n acion al, e l  -  

cu a l -conforme queda an ticipado  en e l  enunciado- co n siste  en un nue-
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vo t ip o  de mecanisjno destinado a  l a  a lim entación  autom ática de in s­

ta la c io n e s  en l a s  cu a le s  l a  m ateria  de trabado e s t á  c o n st itu id a  por 

productos só lid o s  a  g ran el de cu a lq u ie r  n a tu ra le z a .

E ste  nuevo modelo de alim entador p re se n ta  señ alad as venta 

10 j a s  fren te  a  lo  conocido, ya que lo s  alim entadores convencionales -

constan  por lo  gen eral de una grúa p r o v is ta  de cuchara d ra g a lin a  -  

que e s  manejada desde una cab ina de mando por un o p e rario . En o tro s 

t ip o s  de alim entador conocidos, se t r a t a  de un d isp o s it iv o  " sc ra p e r"  

que e l  operario  t ie n e  que conducir sobre e l  amontonamiento d e l mate, 

15 r i a l  en proceso  de t r a b a jo , t a l  como á r id o s  p o r ejem plo, represen­

tando l a  n ecesidad  in e lu d ib le  de caminar sobre t a le s  amontonamien­

to s  un gran esfu erzo  humano, lo  cu a l repercute en d e f in i t iv a  en una 

menor producción y /o  re n ta b ilid a d  de l a  máquina, E x isten  p o r últim o 

o tro s  aparatos que o frecen  l a  d esv en taja  de poder se r  únicamente u ti. 

20 liz a d o s  a  base de un alim entador por c u a r te l de á r id o s , cuando se  ma,

n ipulan  d ife re n te s  gran u lo m etrías.

E l alim entador autom ático que se p recon iza  en e s te  modelo 

de u t i l id a d  p re sen ta  ).a notab le  ven taja, de se r  de a p lic a c ió n  univer 

s a l ,  ya que puede se r  tra s la d a d o  de uno a  otro  c u a r te l por encima - 

25 de sus paredes d iv is o r ia s  y quedar situado  a  voluntad en e l  compar­

timento deseado.

Otra v e n ta ja  e s  que e ste  nuevo modelo de alim entador no -  

t ie n e  en l a  p r á c t ic a  lím ite  de rad io  de t r a b a jo , puesto  que se  puede 

acomodar su s dimensiones y , sobre todo, su  dimensión r a d ia l  a  l a s  -  

30 necesidades de cada obra.

Entre l a s  muchas v e n ta ja s  que o frece  e s te  nuevo alimentar' 

dor so b re sa le  l a  de que no se  p r e c is a  o p erario , pudiendo s e r  una má 

quina totalm ente autom ática. En e ste  ca so , e s e l  mismo operario  que 

maneja l a  in s ta la c ió n  a  a lim en tar e l  que co n tro la  e l  alim entador, -

35 teniendo en cuenta que en e s te  último l a  p a la  t r a b a ja  en p o sic ió n  -
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L a ja  y retrocede v a c ia  en p o s ic ió n  elevada^ cuyo momento se puede - 

aprovechar p a ra  sob repasar lo s  tab iq u es d iv is o r io s  de lo s  c u a r te le s  

de amontonamiento de á r id o s , pudiéndose lo g r a r  todo e l lo  por medio -  

de un sistem a de automatismo o semiautomatismo, tanto  p a ra  programar 

40 e l  tra b a jo  dentro de un mismo c u a r te l  como p ara  obtener e l  S a lto  a  -

lo s  demás, pudiéndose a r b i t r a r  d icha autom atización por cu a lqu ier -  

procedim iento, b ien  se a  simplemente mecánico, como e lé c t r ic o ,  e le c ­

tró n ico , h id rá u lic o , e tc .

P ara  mayor c la r id a d  de conceptos, e s t a  memoria e s  acompa- 

45 Hada de una h o ja  de p lan os complementarios, en lo s  que aparece i l u s ­

trado uno de lo s  p o s ib le s  ca so s de r e a liz a c ió n  en l a  p r á c t ic a  de l a  -  

e sen c ia lid ad  re iv in d ica d a  en e s te  modelo de u t i l id a d ,  cuyo caso se  -  

c i t a  y rep resen ta  a- t í t u lo  de ejem plo, con c a rá c te r  enunciativo y  -  

s in  lim itac ió n  de c la se  a lgu n a.

$0 En dichos p lan o s pueden o b servarse  lo s  s ig u ie n te s  esquemas

F ig u ra  1 .-  V is ta  l a t e r a l  d e l a li# e n ta d o r .

F ig u ra  2 .-  P lan ta  en l a  que puede a p re c ia rse  e l  g iro  lSOS aproxima 

damente que puede d e sc r ib ir  e l  alim entador durante e l  t r a b a jo .

F is u r a  1.-  D eta lle  de l a  p a la .

55 Haciendo re fe re n c ia  a  l a  numeración dada a  lo s  d iv erso s -

elementos y p ie z a s  que componen e l  ob je to  de l a  p resen te  p ro tecc ión , 

seguidamente se expone su  con strucción  d e ta lla d a  y c a r a c t e r í s t i c a s  -  

d el mismo.

1 -  e stru c tu ra

60 2 -  cajón  de mecanismos

3 -  p a la  rascadora

4 -  pared  de l a  in s ta la c ió n  a  alim entar

5 -  ruedas locom otrices

6 -  e je  de g iro

65 7 -  cable
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8 -  po lea  

$ - tam b o r

10 -  cable

11 -  e je

E l alim entador autom ático p a ra  amontonar productos s ó l i ­

dos a  gran el co n sta  de upa e s tru c tu ra  -1 -  de construcción  mecánica - 

apropiada, l a  cual v a  apoyada en e l  e je  de g iro  -6 -  y sobre l a s  rue­

das -5 - que son locom otrices y producen e l  g iro  d e l alim entador.

De e s t a  forma e l  alim entador, a l  ten er dos puntos de apo. 

yo y hacer l a  tr a c c ió n  d e l cab le  de a r r a s t r e  -7 -  en l a  p o le a  -8 -  y -  

en e l  tambor -9 -  y no g r a v ita r  por consigu ien te e l  e sfu erzo  en e l  - 

cen tro , se puede c o n stru ir  una e s tru c tu ra  -1 -  más l iv ia n a  quá en la s  

comunmente u t i l i z a d a s  en lo s  alim entadores convencionales.

E l tambor -9 -  e s  un tambor quá p re sen ta  dos d iám etros, -  

de manera que a l  a r r a s t r a r  l a  p a la  -3** en e l  sen tido  de acercamiento 

a  l a  in s ta la c ió n  a  a lim en tar, dicho tambor l le v a  dos v e lo c id ad e s , - 

siendo l a  v e lo c id ad  de arro llam ien to  d e l cab le  -7 -  in fe r io r  a  l a  del 

cab le  -1 0 - , e l  cual s u e lt a  más d e p r isa  perm itiendo que l a  cuchara -3 - 

se c lave  en e l  montón de árid o  por su propio  peso y gravedad.

En sen tido  c o n tra r io , e l  cab le  -10- t i r a  más d e p risa  que 

e l  cab le  -7 -  determinando en consecuencia l a  e levació n  de l a  cuchara 

-3 -  de manera que no llaga contacto  con e l  montón n i l a s  paredes -4 - 

en su  movimiento de re tro ceso  y  no se produzca a r r a s t r e  de m ate ria l, 

quedando l a  mencionada cuchara o pala, suspendida, lo  cu a l p o s ib i l i t a  

hacer p a sa r  e l  alim entador de un c u a r te l a  o tro .

La cuchara -3 -  e s t á  c o n stitu id a  por t#es p lan os doblados 

en forma de "V", siendo e l  plano interm edio cóncavo, de forma d iédri, 

ca , curva o simplemente in c lin a d a  a  f i n  de o r ig in a r  que l a  p a la  se -  

c lave  a  modo de r a s t r i l l o  en e l  montón de á r id o .

95 Las ruedas -5 -  pueden s e r  m e tá lic a s , de goma, e tc .  o de -
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cu alqu ier otro  m a te ria l apropiado, siendo accion adas p o r un pequeño -  

m otor-reductor sincronizado  con lo s  automatismos a  u t i l i z a r  según ne­

cesidades de t r a b a jo . E s ta s  ruedas van montadas sobre un e je  o sc ila n ­

te  de manera que siempre se adapten a l  te rren o .

E l e je  de g iro  -6 -  sop orta  por interm edio de un nudo a 

o tro  segundo e je  -11- que perm ite l a  o sc ila c ió n  lo n g itu d in a l de l a  -  

e s tru c tu ra , siendo l a  m isión  de dicho e je  f a c i l i t a r  igualmente l a  -  

adaptación  de l a s  ruedas a  l a s  d esigu aldades d e l terreno o de l a s  pro 

vocadas por e l  mismo montón de producto descargado en e l  mismo.

Según l a  con strucción  acabada de d e so r ib ir , se  deducirá 

que e l  presen te nuevo t ip o  de alim entador puede se r  de uso u n iv e rsa l 

ya  que puede adaptarse  a  in s ta la c io n e s  de hormigonad^ de alim entación 

de to lv a s  de ca n te ra s , p a ra  amontamiento de granos en s i l o s ,  acarreo 

de carbón, p a ra  tr a s la d o  de o ru jo s  y toda c la se  de productos só lid o s  

desmenuzados que deban alim en tar to lv a s  o s e r  amontonados, tan to  de 

m ate ria le s  de ig u a l  como d ife re n te s  gran u lóm etrías.

Una vez d e sc r ito  y  representado e l  ob je to  de l a  presen­

te  pro tecc ión  con am plitud s u f ic ie n te  p ara  p e rm itir  su  p u esta  en -  

p r á c t ic a ,  se  d e c la ra  como de p ro p ia  invención y como desconocido en 

e l  mercado n acio n al en l a  m ateria , haciéndose l a  salvedad  de que lo s  

d e ta l le s  a c c id e n ta le s  de form a, tamaño y m ate ria le s  u t i l iz a d o s  en su 

construcción , podrán s e r  o b je to  de a lte ra c ió n  s in  que t a l  m odifica­

ción  d esv irtú e  l a  e se n c ia lid a d  que queda resum ida en l a  s ig u ie n te :

N O T A

EN RESUMEN: E l p resen te  modelo de u t i l id a d  que por v ein  

te  años se s o l i c i t a  p a ra  España, ha de recae r  sobre l a s  s ig u ie n te s  -  

re iv in d ica c io n e s :

1 6 .-  "ALIMENTADOR AUTOMATICO PARA AMONTONAR GRANELES SOLIDOS", carac­

terizad o  esencialm ente por e s t a r  co n stitu id o  por una e stru c tu ra  apoya 

da en un e je  complejo de g iro  y en unas ruedas locom otrices, p ro v is-
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. t a  de una p o le a  y de un tambor de doble diám etro, lo s  cu a le s por me­

dio de un cab le  a r ra s tra n  una p a la  o cuchara rasoadora, de modo que 

cuando é s ta  se d esp laza  en e l  sen tido  de acercamiento a  l a  in s t a l a ­

ción  a  alim entan e l  mencionado tambor l le v a  dos v e lo c id ad e s , siendo 

l a  v e loc id ad  de arro llam ien to  de un extremo d el cab le  menor que l a  

d e l o tro  extremo, determinando que l a  cuchara se  c lave  por su  pro­

p io  peso en e l  montón d e l m a te r ia l o producto que e s  ob jeto  de a l i ­

mentación; m ientras que a l  bner lu g ar  e l  g iro  & l a  p o le a  y tambor - 

en sentido co n trario  se produce l a  e levació n , suspensión  y re tro ce­

so de l a  p a la  s in  a r r a s t r e  de m a te r ia l, p o s ib ilita n d o  e l  g iro  d el -  

alim entador y se r  traslad ad o  de uno a  otro  c u a r te l por encima de sus 

paredes d iv is o r ia s  cuando se manipulan d ife re n te s  gran ulom etrías. 

2 3 .-  "AUMENTADOR AUTOMATICO PARA AMONTONAR GRANELES SOLIDOS", se ­

gún l a  re iv in d ica c ió n  a n te r io r , carac te rizad o  además porque l a  cu­

chara e s t á  c o n st itu id a  por t r e s  p lan os doblados en forma de "V", -  

siendo e l  plano interm edio cóncavo a  f i n  de f a c i l i t a r  que a q u é lla  

se  clave a  modo de r a s t r i l l o  en e l  montón de á r id o .

3&.- "AIIMENTADOR AUTOMATICO PARA AMONTONAR GRANELES S0IID0S" , se­

gún la s  re iv in d icac io n e s a n te r io re s , ca rac te riz ad o  porque l a s  c i t a ­

das ruedas son accionadas p o r  un m otor-reductor sincronizado con -  

lo s  medios de automatismo convencionales u t i l i z a d o s ,  yendo d ichas -  

ruedas montadas en un e je  o sc ila n te  que asegu ra su  contacto perma­

nente con la s  desigualdades d e l te rren o .

43. -  Por ú ltim o, se r e iv in d ic a  como ob je to  sobre e l  que ha db recae r  

l a  pro tecc ión  que por v e in te  años se  s o l i c i t a  p a r a  España,

p o r

" ALIMENTADOR AUTOMATICO PARA AMONTONAR GRANELES SOIIDOS "

Todo conforme queda expresado en l a  presen te memoria -  

d e sc r ip t iv a  que consta  de s e i s  fo lio h  m ecanografiados p o ru ñ a  s o la  y

una h o ja  de planos que se acompaña^

Madrid, ^

P . A .,



D. MIGUEL TORRUBIA GARCIA Hoja única 
:------- ¡

Y

Escata variabte
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