MEMORTA DESCRIPTIVA

'Correspond.iente a la solicitud de registro dd un Modelo de Utilidad -
que por veinte afios se reivindica para Espafla, a favor de Don Miguel
- TORRUBLA GARCIA, de nacionalidad espafiola, domiciliado en Zaragoza,
avenida de Cptalufia, mimero 243 = = o = = = = = = = = e m .-
por

" ALINENTADOR AUTOMATICO PARA AMONTOWAR GRANELES SOLIDOS "

2o sm s e s B R EE SRR RE S S

E=szo=sasm====
La presente memoria descriptiva tiene por finalidad la de~
claracién del objeto industrial sobre la que ha de recaer esta protec
cién registral en relacién al privilegio de su explotacidén exclusive
tanto industrial como comercial en todo el territorio ngeional, el -

cual =-conforme queda anticipado en el enunciado- consiste en un nue=
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- vo tipo de mecanismo destinado a la alimentacidén automitica de ins-

talaciones en las cuales la materia de trabago estsd constituida por
productos s6lidos a granel de cualquier naturaleza.

Este nuevo modelo de alimentador presenta sefialadas venta
Jas frente a lo conocido, ya que los alimentadores convenciongles -
constan por lo general de una gréa provista de cuchara dragalina -
que es manejads desde una cabina de mando por un operario. En otros
tipos de alimentador conocidos, se trata de un dispositivo "scraper"
que el operario tiene que conducir sobre el amontonamiento éel mate
rial en proceso de trabajo, tal como 4ridos por ejemplo, represen-
tando la necesidad ineludible de caminaxr sobre tales amontonzmien-
tos un gran esfuerzo humano, lo cual repercute en definitiva en una
menor produccién y/o rentabilidad de la miguina, Existen por €ltimo
otros aparatos que ofrecen la desventaja de poder ser tnicamente uti
lizados a base de un alimentador por cuartel de 4ridos, cuando se mg
nipulan diferentes granulometrias.

El alimentador automético que se preconiza en este modelo
de utilidad presenta }a notable ventaja de ser de aplicacidén univer
sal, ya que puede ser trasladado de uno a otro cuartel por encima -
de sus paredes divisorias y quedar situado a voluntad en el compar-
timento deseado.

Otre ventaja es que este nuevo modelo de alimentador no -
tiene en la préctica lImite de radio de trabajo, puesto que se puede
acomodar sus dimensiones y, sobre todo, su dimensién radial a las -
necesidades de cada obra.

Entre las muchas ventajas que ofrece este nuevo alimenta~
dor sobresale la de que no se precisa operario, pudiendo ser una m§
g_uina totalmente automftica. En este caso, es el mismo operario que

maneja la instalacién a alimentar el que controla el alimentador, -

teniendo en cuenta que en este dltimo la pala trabaja en posicién -
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ceve

baja y retrocede vacia en posicién elevada, cuyo momento se puede -

aprovechar para sobrepasar los tabiques divisqrios de los cua,fteles

de amontonamiento de 4ridos, pudiéndose lograr todo ello por medio ~
de uwn sistema de automatismo o semigutomatismo, tanto para programar
el trabajo dentro de un mismo cuartel como para obtener el salto a =
los demds, pudiéndose arbitrar dicha automatizacién por cualquier -

procedimiento, bien sea simplemente mecénico, como eléctrico, elec-

trénico, hidrdulico, etc.

Pora mayor claridad de conceptos, esta memoria es acompa-
flada, de una hoja de planos complementarios, en los que aparece ilus- -
trado uno de los posibles casos de realizacidén en la préctica de la -
esencialidad reivindicada en este modelo de utilidad, cuyo caso se -
cita y represents a tftulo de ejemplo, con caracter enunciativo y -
sin limitacién de clase alguna.

En dichos planos ;;ueden obgservarse los siguientes esquemas:
Pigurg le~ Vista lateral del aligentador.

Figura 2.- Planta en la que puede apreciarse el giro @ 1802 aproxima
damente que puede describir el alimentador durante el trabé.jo.
Figura 3.~ Detalle de la pala.

Haciendo referencia a la numeracién dade a los diversos -
elementos y piezas que componen el objeto de la presente proteccién,
seguidamente se expone su construccién detallada y caracterfsticas -
del mismo. '

1 - estructura

2 - cajén de mecanismos

3 - pala rascadora

4 - pared de la instalacién a alimentar
5 - ruedas locomotirices

6 - eje de giro

T - cable
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10 - cable
11 - eje

El alimentador automitico para amontonar productos séli-
dos a granel consta de upa estructura -l- de construccién mecénica -
apropiada, la cual va apoyada en el eje de giro_ -6~ y sobre las True-
das =5- que son locomotrices y producen el giro del alimentadox.

De esta forma el alimentador, al tener dos puntos de apo
yo ¥ hacer la traccién del cable de arrastre -7- en la polea 8=y -
en el tambor =9- y no gravitar por consiguiente el esfuerzo en el -
centro, se puede construir una estructura ~l- mfs liviana qud en las
comunmente utilizadas en los alimentadores convencionales.

El tembor -9- es un tambor qud presenta dos diémetros, -
de manera que el arrastrar la pala -3~ en el sentido de acercamiento
a la instalacién a alimentar, dicho tambor lleva dos velocidades, -
siendo la velocidad de arrollamiento del cable =7~ inferior a la del
cable ~10-, el cual suelta mis deprisa permitiendo que la cuchars =3-
se clave en el montén de 4rido por su propio peso y gravedad.

'En sentido contrario, el cable =10~ tira m#As deprisa que
el cable =7- determinando en consecuencia la elevacién de la cuchara
-3- de manera que no haga contacto con el montén ni las paredes -4~
en su movimiento de retroceso y no se produzca arrastre de material,
quedando la mencionada cuchara o pala suspendida, lo cual posibilita
hacer pasar el alimentador de un cuartel a otro.

La cuchara -3~ esti constituida por tfes planos doblados
en forma de "V, siendo el plano intermedio céncavo, de forma diédri
ca, CUrva o éiﬁplemente inclinada a fin de originar que la pala se -
clave a modo de rastrillo en el montén de 4rido.

Las ruedas =5~ pueden ser met4licas, de goma, elc. o de -
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 cualquier otroc material apropiado, siendo accionadas por un pequefio -

motor-reducto;: sincronizado con los automatismos a utilizar segin ne-
cesidades de trabajo. Estas ruedas van montadas sobre un eje oscilan-
te de manera que slempre se adapten al terreno.

El eje de giro -6~ soporta por intermedio de un nudo a
otro segundo eje -1ll- que permite la oscilacién longitudinal de la -
estructura, siendo la misién de dicho eje facilitar igualmente la -
adaptacién de las ruedas a las desigualdades del terreno o de las pro
vocadas por el mismo montén de producto descargado en el mismo.

Segin la construccién acabada de describir, se deduciri
gque el presente nuevo tipo de alimentadcr puede ser de uso universal
¥a que puede adaptarse a instalaciones de hormigomado, de alimentacién
de tolvas de canteras, para amontamiento de granos en silos, acarreo
de carbén, para traslado de orujos y toda clase de productos sblidos
desmenuzados que deban alimentar tolvas o ser amontonados, tanto de
materiales de igual como diferentes granulometrfas.

Una vez descrito y representado el objeto de la presen~
te proteccién con amplitud suficiente para permitir su puesta en -
prictica, se declara como de ﬁropia invencidﬁ y como desconocido en
el mérca,dy nacional en la materia, haciéndose la salvedad de que los
detalles accidentales de forma, tamafio y materiales utilizados en su
construccién, podrin ser objeto de alteracibén sin que tal modifica-
cién desvirtde la esencialidad que queda resumida en la siguiente:

NOTA

EN RESUMEN:; E1 pi'esente modelo de utilidad que por vein
te afios se solicita para Espafla, ha de recaer sobre las siguientes -
reivindicaciones:
18,~ "ALTMENTADOR AUTOMATICO PARA AMONTONAR GRANELES SOLIDOS", carac-
teriza;db esencialmente por estar comstituido por una esfmott;ra apoya,

da en un eje complejo de giro y en unas ruedas locomotrices, provis-
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" .ta de una polea y de un tambor de doble dismetro, los cuales por me-

dio de un cable arrastran una pala o cuchara rascadora, de modo gue
cuando ésta se desplaza en el sentido de acercamiento a la instala
cibén a alimentar, ek mencionado tambor lleva dos velocidades, siendo
1la velocidad de arrollamiento de un extremo del cable menor que la
del otro extremo, determinando que la cuchara se clave por su pro-
pio peso en el montbn del matérial o producto que es objeto de ali-
mentacién; mientras que al ‘ener lugar el girod la polea y tambor -
en sentido contrario se produce la elevacién, suspensién y retroce-
so de la pala sin arrastre de material, posibilitando el giro del -
alimentador y ser trasladado de uno a otro cuartel por encima de sus
paredes divisorias cuando se manipulan diferentes granulometrfas.
22 ,- VALINMENTADCR ‘AUTOLKIATICO PARA AMONTONAR GRANELES SOLIDOSY, se-
gin lé, reivindicacibén anterior, caracterizado ademis porgque ia cu-
chara est4 constituida por tres planos doblados en forma de '"V", «
siendo el plano intermedio cénecavo a fin de facilitar que a,qt;.élla
se clave a modo de rastrillo en el montén de Arido.
38,.~ "ALIMEFADOR AUTOLATICO PARA AMONTONAR GRANELES SOLIDOS" , se-
gin lés reivindicaciones anteriores, caracterizado porque lgs cita~-
das ruedas son accionadas por un motor-reductor sincronizado con =
los medi;as de automatismo convencionales utilizados, yendo dichas -
ruedas montadas en un eje oscilante que asegura su contacto perma-
nente con las desigualdades del terrenoc.
48 4= Por dltimo, se reivindica como objeto sobre el que ha & recaer
la proteccidén que por veinte afios se solicita para Espafia,
por
" ALTVENTADOR AUTOMATICO PARA AMONTONAR GRANELES SOLIDOS "

Todo conforme gqueda expresado en la presente memoria -

descriptiva que consta de seis folios mecanografiados por una sola y

una hoja de planos que se acompafia
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Madrid, * -
YEDRC
PJle [ ﬁ’ s.'_:___




D.MGUEL TORRUBIA Garcia 197026,

Escala variable
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