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PATENTE DE INTRODUCCION
por 10 afios .
e favor de Dofa Meris QUELLOS SURRA, Vda. de P. TORRES
de nacionalidad esepaiiols
residente en MATARO (Barcelona), calle Colén, n®. 65-69
por:
PIRRECCIONAMIENTOS Y LA COWSTRUCCION DE LOS ALINSN-
TADORES AUTOMATICOS DE HILO, APLICABLES 4 LAS MAQUI-
NAS CIRCULARES DE TEJIDO DE PUNTO Y SIMILARES,
MEORIA DESCRIPIIVA

Le presente Patente de Introduceidn estd destinedas a ga-—
rantizar a favor de ls recurrente la febricacidn y explotacidn
en exoclusiva en Repafia ¥y sus posesionee de unos perfeccionamien-—
tos en 1a construccidn de loe slimentadores asutomdticos de hilo
que se aplicen & las mdquinas circularee de tejldo de punto y
gimileres.

Es sabido qué, er general, en las mdgquinas circulares de

tejido de punto, pare lograr que el hilo qaé alimenta las agu-—

jas llegue a éstas con la médrxims regularidad y tensién, es ne-
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cesario intercalar entre ls bobina o cono de hilo y las agdéés;
un mecanicsmo alimentador cuye finalidad principal es eliminar
los defectos producidos por estirajes e irregularidades del ai-
lo. Existen varios tipos de alimentadores en los cuales el hile
es arrastrado por ruedas de engranasje, rectas o edfiicas,

En el alimentador de la precente Patente se han evitado

loe inconvenientes de ecta dltima clase deralimeatadores logrén
dose un mecanismo de gran sencillez y perfeceidn en‘el gque se
hallan reunidae lag siguientes ventajas principales:

a) Todas las resistencias o loe tirajes irregulares de la
bobins de hilo, aumentan la adherencia de este sobre un rodille
efnico de caucho del alimentador asegurando nn suministro del
hilo a las agujas absolutamente regular.

'b) El hilo se halla constantemente en contacto con el ci-
tado rodills de caucho v, eiendo la superficie de dste totalmen-—
te lisa, el hilo no se deteriora.

¢) El rodillo liso, careciendo de dientes, no retiene la .
borra.

d) El conjunto por su misma sencillez cstd exento de ave-
riag y su funcionamiento es absolutamente silencioso.

e Se puede hacer funcionar la méquina a mayor velocldad
que la que permiten 18 alimentadores conocidos.

f) Be posible el empleo de hilos de mds baja calidad ¥y
més dellcados, ¥y

g) El control absoluto del hilo permite en todo momento
adoptar la tensidn més conveniente y aseguarar una alimentacidn
regalar de las agygs.

Otras ventajas y cualidades del presente invento se pon-—
drén de manifiesto en el transcurso de la descripeién que a con-
tinuaoidn pasa a hacerse, la cual se refiere a an caso de ejscu~—

cidn prdctica que se dé unicamente a simple tftulo de ejempla
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con caracter no limitativo.

Como elsmento destinndo a facilitar la interpretacidn,
con la citada descripeién vé anexa una hoja de dibujos en la
qué:

Fig. 1 es una vista lateral de una posible realizaciédn
del alimentador objeto del invento.

Pig. 2 es una vista de frénte de la misma realizacién,
gseglin una proyeccidn a 9092 de la precedente Fig. 1.

Pig. 3 es una reprecsentacidn en seccidn del disco y de
la caja circular del alimentador, mostrando el montaje del oie-—
rre de resorte regulador, ¥y

Fig. 4 es una vista en planta del mismo montaje de la
precedsnte fizura 3.

Se gompone el alimentador construldo con arrezlo a los
perfeccionamientos de la presente Patente, de un e£gporte (1),
un disco (2), una éaja circular (3), un cierre de recorte (4)
para regalaeidn v blocaje, una pelanca tensors (5), dos palan—
cas fijes (6 y 7), una arafia gufahilos (8), y un rodillo céni-
co de arrastre (9).

El soporte {1) consiste sn un brazo, preferentemsnte me—
t4lico, curvado o doblado adecunadamente para lograr la mds con-—
veniente adaptacidn del alimentador sobre la mdouina a que cs
destine; en el ejemplo, este soporis (1) se halla fijado por su
base 8 la caja (10) de la mdquina y su parte superior estd rema-—
tada por un acodamiento & propdsito en cuya extremlidad va monta-
do an ojal (11) para golar la entrads del hilo en el alimentador.
Aproximadamente a la mitad de su altura, dicho soporte (1) estd
provisto de pn eje (12) sobre sl que giran locos el disco (2)

y la caja circular (3).
El disco (2) consiste simplemente, como su denominacidn

indica, en an disco, preferzntem-nte metdlico, a8l cue varn unidos, .
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en forme inamovible, el cierre de regulacidn y blocaje (4), 1la
palanca tensora (5), la arafia gaiahilos (8), y un contrapeso
equilibrador (13), destinado dnicamente a neatralizar el peco
de la palanca {b), |

iLa caja circular (3) se compone de un cuerpo hueco de
didmetro censiblemente igual al del disco (2) en cuyo interior
se halla dispuesto, excentrado, un contrapeso compensador (14),
de forma semicirenlar, scllidarizado a las paredes de la caja
circular (3) pvor medio de remaches, tornillos, soldadurs u otro
medio cualquiera de iguasl efecto inmovilizador. En la periféria
del contorno circular de dicha eaje (3) y abarcanio aproximada-—
mente un sgectar de 1209 de la misma, existen en nfimero variable
unas mueseas {15) destinadas a permitir el alojamiento del cie-
rre de regulacién (4) y la subsiguiente solidsrizacidn de 1la
caje (3) con el disco (2). Pare facilitar la idestificacién de
cada una de las muescas (15) y poder determinar exactamente la
posicidn relativa del contrapeso compensador (14), en la cara‘
anterior de dicha caja (3) y en la vemindad de las citadas mues—
cag {(15) existe una numerscidn cayos guarismos pueden ser graba—
dos, impresos o superpuestos coa idéntico fin préctico.

Bl cierre de resorte (4), Figs 3 y 4, consiste en una la-
mina de aocero azul o de recsorte doblada en forma de &ngulo uno
de cuyos lados estd taladrado vara permitir su fijacidn al dis—
co (2) en tanto que el lado libre estd provieto de una pegueis
embuticién (16) dectinada a former unsa cula con la cunal, al que-—
dar introducide en una cualquiera de las muescas (15) £e consi-
gue el efecto inmovilizador o de anclaje que se persigue.

Ta palanca tensora {5) estd conetituida por una varilla

de alambre de acerc en uno de cuyoe extremos hay practicads un

encurvamiento para facilitar su fijaeidn a 1la cara posterior

del disco (2), y en el otro, opuesto, un acodamiento y curvado
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.adecuados pare revener en 81 un ojel (17) de procelana u otra

matoris dura deetinedo @ hacer pasar por é1 el hilo de la mi—
quina.

Tas dos palancas fijas (6 y 7), de construceién andlog
a la de 1z pelanca tencsora (5) precedentem:nte descrita, son
acimicsmo portadoras de sendose ojalesﬂ(lS y 19) v se montan fi-
ja la primera sobre la midquina conforme a la dicposicidn re—
presentada en la Pig. 2, en tanto que la segunda puede corres—
ponder al dicpositivo de paro cue acostumbran llevar las méqwi—
nas pars el cago ue rotura del hilo.

Le @rseiia guishiloe (8) consiste en un alambre ue acero
curvado en espiral ¥, como la palanca teﬁsora (2), se halla
fijada por medio de tornillos u otro procelimiento afin al dis-—
co (2).

En £fn, el vodillo ednico de arrmstre (9) esid constitui-
do por an cuerpo troncocsdnico, preferentem=znte de caucho valca-
nizado, cuyo buje metdlico (20) se montea en una prolongacidén a
propdcito parteneciente = la miquins sobre la que se instala
el alimentador. El citado cono, en :ti extremidad de menor dif—
metro, estd provicto preferiblem:unte de una pestalda o nsrvio
circular (21) destirsdo a impedir el escave fortuito del hilo
en precencia de cualcuier reaccidn axial sobre el mismo.

Describas conmo quedan la disposicidn y funcidn de cada
uno de loe drganoe componentes del alimentador, el funcionamien-
to del mismo gerd facilmente comprendido.

Empezardé por pasarse el hilo & travéds del ojal (11) del
soporte (1), y de la arafis guimhilos (8), enrollando & conti-
nuacidn una vuelta del mismo en el rodillo cdnico de arrastre
(9); seguicamente volverd a pasarse de nuevo por la arafia (8) ¥,
finalmente, se enhebrarfé suceclvamente en los ojales (18, 17 ¥

19) de les valesncas (6, 5 y 7) respectivamente tal como se re-—

it N e
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presents claramente en las Figs. 1 y 2.

greparada el nilo, se pondrd en marcha la méquina con
lo cual el rodillo cnico de arrastre (9), montado, como se
ha dicho, solidario del eje de la méquina, entrard en rota-
c¢idn sincronizado con el movimiento de la miema.

Bl hilo, debiio & la adnerencia cue proporclona su anro-
llemiento cobre el rodillo cbnico (9) se veréd arractragdo por
éste, y, slendo esu sentido de glro el indicado por la flecha
de la FTig, 1, el hilo te deslizard por el alimentador siguien-~
do la direccidn de las flechas indicadas en la Fig. 2.

Dado qus, previamente, la caja circular (3) habré sido
zirada adecusdamente para que al variar su posicidn relative
con resspectso al diseco (2), y, por ende, con respecto & la pa—
lanca (5), actie el contrapeso compensador (1) de dicha caja
(3) como drgzano tensor, es evidente que el hilo, en virtud de
la tendencia & subir de la palance tenssra (5), se mantendrd
conctantemente en tensidn entre los ojales (18) y (19) de las
dos palancas (6 y 7) respectivamente formando entre ambos una
1fnea quebradas tal como se representa en el ejemplo de la Fig.z2,

En tanto el hilo se deslice sin irregularidades, el alli-
mentador se comportard como un dispositivo guishlilos fijo cual-
cuiera pero cuando en preseacia de aquellas las agujas solici-
ten mAs hilo este experimentard un svmento de tengidn. Bajo es—
te efecto, la lonzitud de hilo comyrendida entre los ojales
(7 y 6) tenderé a acortame y, en sa virtud, la palenca tensora
(5) desoenderd. Halldndose colidarizads dicha palsnca (5) al
grupo formado por el disco {2) y la caja circalar (3), y estan—
do también rigidamenute unida al mismo grupo la arafia (8), es
natural cue ésta participard de las mismae oscilaciones angd—
lares que experimente la antedicha valanca (5). Siendo asi,

ge comprenie que, al descender ésta, la arails (8) sufriré un
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desplazamiento e igusl valor angular en direccidn al extremo
de mAximo didmetro del rodillo de arrastre (9) con lo cual
aumentard le velocidad tangencial y la cantidad de hilo sumi-
nistrado a las agujas serd también mayor, estableciéndoce asi
wia regularidad de alimentacidén de compensacidn totalmente
eutomdtica.

Cuando, inversamente, vor efecto de las mismae irregula-—
ridades, la méquina tome menos nilo cue el gue suministra el
alimentador, la tenesidn entre los ojales (18.¥ 19).dieminuiré
y la palanca (5) por efecto del contrapeso (14) sobird origi-
nando el deeplaezamiento de le araiia (8) hacia el extremo de
menor didmetro del rodillo cdnico (9) hasta dejar de nuevo egai
librados los factores que regulan la uniformidad de suministro
del precente alimentedor.

La tensidn inicial del nilo se gradua facilmente hacien-—
do girar la caja circuler (3) y fijédndola en la posicién con-
veniente mediante la introduccidn de la cufa {16) del cierre
(4) en la correspondiente mnesca numersda (15). Con esta ope-
racidn el centro de grevedad del contrapeso {14 solidaris de
la caje (3) se aleja més o menoe de la vertical y, por tento,
la tensidn ascencente de la palsnce (5) .es tambidn mayor o me-—
nor. La regulecién se realizard de modo que, bajo una tensidn
medis o normsel, la srafia (8) quede cituada frente a la cemilon—
zitud del rodillo cénico de arrastre (9); haciéndolo asf los
pumentos y las disminucionee de tensién podrédn ser compensadas
por igual al disponer de igual margen de deegplazamiento por uno
y otro lado del rodille cénico (9).

Como es légico en cnda mdguina deberdn inctalarse tantos
alimentadores como hilos entren en el trabajo de la misma.

En la puesta en prdctica de la presente invencidn podrén

e

variar los materisles, proporciones y disposicidn de todos j
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cada uno de los elemunios de que consta, asf como, en general,
todo cuanto no se oponga, modifique o altere su propia esencia-
lidad.

¥ 0 T A
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REIVINDICACIONZES

Se reivindica como objeto de la Presente Patente de In—
troduccidn.

18 .~ Perfeccionamisntos en los alimentadores autométicos
de hilo, aplicables a less méquinas circulares de tejido de pun-—
to y similares, caractsrizad® porque al actunar los cambios de
tensidn del hilo de la méquina sobre una palance unida rigida-—
mente & un conjunto giratorio‘provisto de un contrapeso compen-—
sador, se produce simulténecamente el desplazamiento de una ara-—
ia guiashilos que, & su vez, origina que el hilo se desplace so-
bre an rodills c¢dnico de arrasire que, debido a su forma trou-
cocdnica, aumenta o disminuye de velocidad tangenclal, aumentan-—
do o disminuyendo por tanto la velocidad en el suminigtro de hi-
lo a las agujas de lz méquinz de una manera totalmente automdti-—
ca cue regula el mismo hilo con sus aumentoc o disminuciones de
tensidn.

28 ,~ Perfeccionamientos en los alimentadores automdticos
de hilo, aplicables a lats méAguinas circulares de tejido de pun-—
to y similares, caracterizados porgue el conjunto ziratorio se-
gln la primera reivincicacidn estd constituido por un disco ¥
una caja ocircular independientes los cuvales se solidarizan en-
tre 8f mediante un cierre de regulacidn y blocaje perteneciente
dl citado disco que se introdnce en unas muescas al efecto, pre-—
ferentemente numerades, practicadas en la periferia de la refe-—
rida eaja circular.

3% ,~- Perfeccionamientos en los alimentadores automdtioos

de hilos, aplicaebles a las mdquinas circularss de tejido de pun-
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40 y eimilares, oaracterizados porgue la caja circular del
conjunto conforme a las precedzntes reivindicaciones estd pro-
vieta de un contrapeso solidario de la misma gque al variar eu
pogiceidn relativa con respecto al diseo del mismo conjunto me—
diante la introduceidn del olerre de anclaje en ana muesca nu-
merada distinta, origina a £u vez un cambio de posicidn de la

zin
palenca tensora soliderls del citado diseo hecidndola asi a
volantad mds o menog sensible & log cambios de tensidn del
hilo.

48 .~ Perfeccionamientos en loe alimentadores automdticos
de hilos, aplicables a las miquinas circulares de tejido de pun—;
to y similares, caracterizados porque el Srgano de arrastre
del hilo lo constituye un rodillo de forma troncocdnica, rre—
ferentemsnte de caucho, gque se coloca directamente s la méqui-
na aprovechando la fuerza motriz de la misna,

o8 - Perfecciopamientas en loc alimentadores automaticos
de hilos, =»nlicables a lac miquines circulares de tejido de pan—;
to y similares, caractzrizados porgue l2 palanca tensora del
mismo se halls vreferentessnie situada en la vecindad del ojal
de paro automdtico de la mfqaina no perturbando ni analsndo

por tanto si instalacidn esta cuzlided ante una rotura fortui-

ta del hilo,

68,— “’ﬁTB”CTOJ“ TIENS BN LOS ALIMBIIIANONES ATPCMATICOS
DE EILCE, APLICARTIZ A T4S LALUINLIY CINSULATES DE TEIIDD DE PUH-

B0 Y ZILILARES.

Sean cualee faeren lae circunstancias que concurran con
la egencialided propia de la misma.

Consta ls uresente ilemoria descriptiva de nueve péginas
foliadas y meoanografiadas por una sdla cara y vé acompaiiada

de ana hojz de aibujos aclarativos. ;
Hadrid, « Marzo 1951 i
- P. A
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