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MEMCRlA DESCRIPTIVA

pare so lic ita r
P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

an
E S P A Ñ A  

por VEINTE aS.os

*  nombro da COMPAGNIE POUR ÍA FABRI CATION DBS C(HPTEURS 

ET MATERIEL D̂ USINES A GAS, antidad Francesa^ estableoi- 

da aa 12 Placa das Etats-% ls, Montrooge (^ n a ) Fyanoia# 

por!

"MEJORAS EN LOS MOTORES DE FASO A PASO"

í

En e l tcleoontrol as bien conocida la utiliza^

oMa de los motoras paso a pago. Eg de observar qog 

orando son excitados por medio de relés por una fuente



y

y

- 5

10

' 25

t

196861
de tensión constante, tienen además la  ventaja da ofraosr 

un par matar prácticamente independíente da la velocidad, 

as decir, da la frac nano .la de loa impulsos que los  con­

trolan. Es, puse, posible u tiliza r, por ejemplo, ta­

las motoras para a l desplazamiento t  ele controlado da móvi­

les f ic t ic io s  que materializan en escala reducida la  evo­
lución da móviles reales, ta les como buques, aviones, ato.,

oqya gama la velocidades puádo ser muqr extensa.

El presante invento se refiere a motores de asta 

clase cuyo volunán está considerablemente reducido, al 

paso que el rondimionto (rlaoiohea de trabajo motor to­

mado sobre el aje de la ruada de trinquete y la energía 

suministrada al electroimán) aumenta en grandes proporcio­

nes.

'El presenta invento, sistema ádrés Mantel, tie­

ne por objeto mejoras @n los motores paso a paso, que com­

prendan esencialmente los siguientes puntos*

1* El circuito magnético contieno dos bobinas 

colocadas a una y otra parte da la rueda da trinquete, 

que so cierran detrás de ésta por una armadura fija, y 

delante por una armadura movible de pequeñas dimcaáLonoa.

pS El conjunto que sostiene el trinquete y la 

armadura movible del electroimán desplazado fuera de la 

rueda de trinquete pivote alrededor da un eje diferente 

del da sata rueda.

j}8 La armadura movible del electroimán está, co­

locada entre el aje de pivotamiento y si punto da suje­

ción del trinquete al conjunto movible.
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4  ̂ -SI trinquete ticn^ ana parta adelgazada, y 

par tanto flex ib le , rígidamente unida al conjunto que 

sostiene la armadura movible d il ^lectroimáa permitien­

do la  vagita automática dal trinquete a su posición in i­

c ia l.

SI presante invento so comprenderá me jar por la 

descripción siguiente. y los  dibujos adjuntos, que adío 

ea dan a t ítu lo  de ojéenlo no lim itativo.

La figura 1 muestra un dispositivo oiásioo da 

motor paso a pago.

La figura 2 representa un esquema dal dispositi­

vo según si' invento. .

figura 3 muestra una v ista  de conjunto an 

perspectiva del dispositivo descrito.

%  la figura 1, D es la ruada de trinquete que 

se ha representado por dos círculos concéntricos, lug a res  

reapactivos de las cabezas y de los fondos de los lientas* 3yta 

g^áe^gía^a en tomo del -aje C, a cuyo alrededor se articu­

la  también e l brazo 1 que tiene, por una parte, la pale­
ta I? que constituye la armadura movible del electro imán 

q&e controla e l desplazamiento de la rueda y, p o r otra 

parte, e l eje 0* a ouyo alrededor aa articula e l  trinque­

te 3. ta ditámo debe ser retraído por un resorte

no representado en dibujo, de manera qt^ se aplique 

continuamente ala ruada. 31 brazo L desplazado en la 

dirección de la  flecha - f -  por e l áleotroi#%n no rep resen­

tado que atra s í la paleta T, devuelto a su posición 

de reposo pe* al recorte R.
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yiaalmente un'topa B impide a la  ruada -D- m4<? 

á# un diante a la  vez, quedando s i  trinquete encajado an 

loa dientas a l f ia  da su carrera y asegurado asi, a cada 

impulso de la  corríante que controla electroimán, si 

avance da la  rueda D ¡aa un dianta, y uno sólo, % ooa- 

tratrinquota 0* quepivota sobra al ^je f i jo  0", @vita 

a la  rueda ser arrastrada en sentido inverso por a l trin ­

quete 3 an a l momento da ser devuelto por a l resorte R 

a la  posición de reposo*

Sn la  figura 3, los al-anantos correspondientes 

a los do la figura 1 suponen los mismos símbolos. Las 

diferencias siguientes apareoan .inm-adiatamonte  ̂ Bl 

brazo 3* pivote aobr# un aje f i j o  0  ̂ diferente dal aja 

d# rotación 0 de la  ruada; gracias a #ste, la  paleta 

1* pueda sujetarse a la porción dhL comprendida entra e l 

e je  de rotación 0  ̂ y #3. trinquete C, aun taniaaóa aólo 

pequeñas din. n alones. <̂1 trinquete no gsté articulado, 

sino que va sujeto rígidamente al brazo L por mediación 

de una parte fle x ib le  3̂ . R1 nAñero do dientes de la  

rueda 3 os determinada por la  relación deseada entre la  

velocidad angular do la ruada da trinquete y la frecuen­

cia da los impulsos de control*

4si, la posición de ^ permite aumentar la fuer­

za T* del trinquete sobpe los dientes, ya qu# a iguales 

dientes as de 3 gu oarrgra $3 m#ior, y que por címsiguien 

te  la  aoción dal campo oreado por e l eleotroiáán sobre 

la  palatal? , as más eficaz, aunque la  misma forma do la  

palanoa constituida por e l brazo L articulado en tomo
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da 0  ̂ sometida a la fuerza F aplioeda sobra F y a la re­
sistencia F* aplicada sobra pareos desfavorable.
R*n efecto, la fuerza F a la cual está sometida la paleta 

F ea inversamente proporcional a l cuadrado de le  carrera 

de F# al paso que la relación F* /F es inver samanta pro­
porcional a la distanoia de L* a 0^,

Ht cálcalo seaeülo muestra que si B represen­
ta el campo del electroimán, 1  la  distancia 0 * y, 1 * la 

distanoia 0  ̂ y -.o- la carrera de trinquete# es decir 
el paso de les diantes (véase figura 3) la fuerza F' ejer- 
oida por @1 trinquete sobra los dientas es dada por la  

fórmula:

y*

Donde as una constante.
.  I* '<*a# pues# muy interesante que -Y** sea lo  mayor 

posible y en ab ac ia l superior a 1.

Bl esfuerzo ejercido por al trinquete C sobra 

la  rueda D es# púas# más clavado en e l caso de la figura 
2 que en e l  de la  figura 1.

Finalmente la flex ib ilidad  del brazo L' vuelve 

automáticamente e l  conjunto L L' -o- a gu. posición de 

rcposo en cuanto cesa la  acción del electroimán sobre F. 

Fgta disposición permita asi reducir e l volumen to ta l 

del motor en altura, y simplificar su realización, parti­

cularía inte por la  supresión, d<9 loa diversos resortes de 

retracción. ^sto es lo qu& muestra claramente la figu^-
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ra 4, qua rsprascnta una vista en perspectiva éel conjun­

to. Asi íes des electroimanes eetán P Restos a uno y 

otro lado A@ la  ru.eda de trinquete. R1 circuito mag­

nético esté, pues, constituido por los n&olcos d# loa 

electroimaacs, y ía  armadura f i j a  reine detrás de la  rue­

da ios dos nádeos, y delante la  paleta F constituya la  

armadura movible del conjunto^

A¡1 oontratrinqnatg^éujcto rígidamente al basti­

dor por mediación de una parte flex ib le* Finalmente 

unos ojalas da regulación b y b* permiten aj Retar respec­
tivamente las posiciones del tope B y del eontratrinqaa-

tg  0'.

Egta solicitud que corresponde a la  presentada 

en Francia e l 24 de abril de 19$0* con e l ^  FV $89*175# 

se acogs a los  beneficios del artículo $1 del vigente 

Estatuto da Propiedad Industrial*

) -  N C T A - (

Loe puntos de invención propia y nueva que se 

presentan para qua sean objeto de esta Fatente de ^ven­
ción en Eraría por VEINTE aRoa, a3n * loa siguiaates^
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3.8.  ̂ Mejoras :an los motores paso a paso, que 

ooi§pr#nda& esencialmente los siguientes puntos*

a) El circuito magnético ti^ua dos bobinas co­

locadas a uno y otro lado de la ruado da trinquete, que 

se cierran por detrás con una armadura f i ja  y por delan­

te con una armadura movible da pequeñas dimensiones so li­

daria del brazo movible que sostiene e l trinquete.

b) El conjunto movible que comprende especial­

mente e l trinquete, desplazado fuera de la  ruada del 

trinquete, pivote alrededor de un áje diferente del eje 

de rotación do dicha ruada.

o) La armadura movible del electroimán esté co­

locada entre al #je de pivetamiaato del brazo que sostie­

ne f?l trinquete y e l punto Aa sujeción del trinquete a l 

conjunto movibla.
d) El trinquete va sujete rigidamente, por me­

diación de una parj;a fle x ib le , al brazo que sostiene la  

armadura movible del electroimán.

gs. ^ Mejoras en los motores de paso a paso.

Ta! y como na ha áosorito en, la  Memoria que an­

tecede representado #n e l  dibujo qua se aceapañe y con 

los finos que se han especificado.

Esta Memoria consta de siete hojas escritas por 

una sola cara. ^

Madrid,
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