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RáiRORAA DRSURlFAiVA 

para solicitar
F A f R R i ^ D E  A N V 3 R 0 A O N

an
g S F A R A 

por vglRTg agios

a nombra de uü^'A^Ag FOuR LA FARRA üAl'AO  ̂ DES uu^TguRS 

gi' nArgRARg D uSAMRS A UA3, #itldad francesa, estable­

cida en 12 *laao des ^ tats-^ iis , ^ontronga (Sana^ ^ran­

cia, por!

"uR DA^OSHiVÓ D3 RgFRNSgRTAUAOR DE LA 

"RVULoUlUiv̂ DR eR AtOVlL SORRA UR FLARO QuN FoADA 

^DAR AL MASmO TARá#0 SUS UoORDEíJADAS FOLARES .̂

Rl presante invento se re fiera  a los dispositi­

vos qoa permiten obtener fácilmente las coordañadas pola^
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res da na móvil automotor teleocntrolado, que materializa 

un móvil real, que evoluciona en escala reducida en una 
.área dada da evolución plana.

^al dispositivo halla su aplicación an sistemas 

Óa masas da trazado y más particularmente an los aarztme- 
oanisónos que suministran ecos de radar ficticios destina­
dos a alimentar indicadores panorémicos, ya sea para el 
ensayo da estos últimos aparatos, ya para e l entrengatan- 

te de los operadores de radar.
3*1 presente invento, sistema Andrés ^ermaix y 

Andrés fontal, tiene por objeto un dispositivo que permi­
te medir las coordenadas polares de un móvil automotor 
telecontrolado a partir de un punto# centro del Área de 

evolución, que puede, por ejemplo, materializar la esta­
ción radar de vigilancia. ^ste dispositivo tiene ede- 

mÁa los puntos eaenoiales siguientes!
1  ̂ üi móvil que evoluciona sobre un plano pi­

vote alrededor de un eje vertical solidario de un carro 

que se desplaza sobre una regla también movible alrede­
dor de an eje vertical fijo . *a orientación de asta 

regla as la que permite determinar el Ángulo polar que 

defina la posición del móvil.
2* ¿*ioha regla tiene en coda su longitud cae 

cinta resistente con una salida a plomo del eje de rota­
ción d-3 dicha regle, sobre la cual viene a rozar un cur­
sor montado en el carro. % -ta resistencia, función 

de la distancie del oarro al oentro de la regla, tiene, 
asociada con un condensador, cha constante de tiempo va-
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riable qua p a tita  medir dicha distancia, qua no es otra 

que la segunda coordenada polar del móviá*
aviA^itc que toda medida de la resistencia 

asi determinada permite también medir el raye polar del 
móvil*

3* tope va dispuesto sobra la regla y tiene
**

un paquean interruptor montado an serie oon a l motor que 

controla e l carro; a l motor tiene una lava da forme semi­
circular, que permite restablecer e l contacto, después 
del corte, en cuanto el móvil, llagado a cabo de la regla, 
reoiD# una cabeza que le permite aproximarse al centro 

del área de evolución*
-*1 presenta invento se oosprandorá mejor con re-* 

ferenoia a las figuras anexas y a la descripción siguien­
te, que sólo se dan a titulo da ajenplos no limitativos.

*a figure 1 representa una vista de conjunto 

del. dispositivo del dnvanto.
*a figura 2 es un dibujo esquemático del brazo 

articulado que permite el control a distancia de la cabe­
za del móviá*

^a figura 3 representa al dispositivo de traza­
do en ángulo polar del móvil.

-"a figura 4 es una vista por encima de la arti­
culación de la regia*

*a figura 5 representa ia disposición da 3.3 0^  

ta conductora, qu# permite un levantamiento de 18^* sobre 
ia medida dai acimut del móvil*

**a figure ó es una vista de conjunto de 13 yg-
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gla y ai carro provistos raspaotivamaitg dal tope y de 

le  leve.
^a figura 7 raprésente e l topa que sirve da in­

terruptor#
^a figure 8 de le forma da la leve montada so­

bre el narro#
la figura 1, e l móvil ** gire alrededor de un 

eje vartioal no representado, solidario del narro  ̂ que 

se desliza sobra la regla **. *a orientación del móvil 
se realiza por un conjunto de dos brazos, un extremo del 
cual está articulado en un punto fi jo  del plano. ^a 
regla ** p i  vota alrededor de un eje vertical %.

**1 motor está incorporado ai móvil; es una rae* 
deciila que se deslaza sobre un plato# 8n velocidad 

regular controlando la corriente qua la alimenta# ^sto 

puede realizarse, bien por un motor eléctrico alimentado 

por una tensión regulable, bien por una especie de rue­
da fónica a la cual se envía ana corriente de frecuen­
cia regulable, bien finalmente per un moter paso a paso 

alimentado en impulsos cuyo número por unidad da tiempo 

es variable.
**s posible a-sooiar al motor una almohadilla 

sntintadora que se apoya contra la ruadaoilla, lo cual 
permite registrar la trayectoria del móvil en una hoja 

o en un #apa previamente dispuesto en e l pla&e.
*1 mando de la cabeza se realiza por un conjunto 

de dos brazos ^  y -Og articulados entre ai (véase glgura 

2J; un extremo de esta ^ esté articulado an un punto
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f i jo  del plato, y el otro, -m-, está articulado sobre e l 
móvil. %  oada una de estaá articulaciones una de lee 

tres polares de ancha garganta 3g, de diámetros 

idénticos. %  oabla sin fin se enrolla según al esque­
ja  1* ^  es solidaria de la rueda motriz del móvil cu­
yo punto de oTntacto en al plato está a plomo del eje de 

dicha polea. ^1 movimiento de que controla la cabe­
za del móvil, puede efectuarse a distancia por una trans­
misión mecánica (cables á y B ia figura l )  o eléctrico 

(selsyns, por ejemplo^.

^1 carro  ̂ (figura l )  arrastra un cursor que se 

desplaza sobra una resistencia montada en la regla B y 

con una salida en el centro. ^e resistencia entre el 
cursor y al medio de la r^gla, asociada a una capacidad, 
tiene, pu^s, una constante d̂  ti#3ŝ po qû  es proporcional 
a la distancia dál móvil al centro de su circulo de acción, 
y permito medir fácilmente el rayo vector que define la 

primera coordenada polar del móvil. segunda, a l án­
gulo polar, es dada por la orientación da la regla R.

posible trazar fácilment# el ángulo polar 

del móvil haciendo girar un anillo aislador 1 (véase f i ­
gura 3) que tiene una lantejuela conductora -p - conecta­
da con una pista ^  conductora, p ivotan do e l conjunto al­
rededor dál aje ^1 plano dafiní3o por el eje * y
la lantejuela  ̂ puád# dafinir por ejemplo e l plano del 
haz radar de e^loracíún. ^na garganta a la cual se 

enrolla un cabla b b* permite hacer girar acta anillo en 

sincronismo con las bobinas reflectoras del tubo catódl-
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oa del indicador panorámico.

%  su movimiento de rotación alrededor da la 

regla R arrastro dos escobillas t y t*, cuyos puntos Ae 
contacto oca - i -  están constantemente alineados con  ̂

y en oí plano vertical de la r#gla# R# plano qns contiene 

también el punto de contacto do- la ruadeollla motriz dal 
móvil con e l plano (véase fígaros 4 y' 5 *̂ ^oda ana da 
estas escobinas esté conectada ooa sxua da las dos partas 

da la pista conductora -1- (figura 5̂  Qut? están separadas 

por un intervalo aislador a plomo da 4, 3¡1 carro tl# -
na una escobillo cuyo p jnto d3 contacto con 1, situado 

sobra el aje vertical da (figura 2) vlana a conectar 
a la masa la samipista de 1 corraspondient# a la parjt# 

do la regla' R en la cual sa encuentra al carro permi­
tían do aai determinar acimut del móvil a 2 K R apro­
xima Aamignta#

**a pista.^ que termí.na f-n el hilo 8 (figura i  

y 5) ae conectará, pues, aláo tri oamsnt# con la masa dal 
sistema por mediación del cursor puesto en e l carro C, 
cada vaz qu) an @1 curso da la rotación del anillo - i - ,  

la lentejuela -t -  pase por el acimut dal móvil.
Además, para evitar que #1 móvil C deje la re­

gla, R* asta última está provista de dos topas á y á* 
(véase figura 6̂  qw representan al papel da interrupto­
res puesto en saris con al motor R dsl móvil. Hia la­
va ^ sujeta al móvil ( véa3# también la figura 8̂  tiene 

la forma da urna porción A'í o irotaaf arenóla centrada a plo­
mo del punto da contacto de la ruada motriz  ̂ del móvil

-  6 -
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sobre 1̂ plano*de evalúel&i; está dirigías hacia delante 

del móvil y abrirá une d# lo s ' canta atoe sost^tldos per - 
las tepes ^ y,A* cuanta al carro so encuentro en el

. á *
extreme correspondiente de la regla.

^1 topa r^raeantado- €m la figura 7 está consti­
tuido por una escuadra rígida ^ conectada con uno de los 

polos 2, y una lámina flexible 1 conectada con el otro 

polo 1; es, normalmente* aplicada -contra la escuadre 3 

por mediación de leed)apaetSlas conductoras -e - y -e l. 
Cuando el móvil llega a fin da carrera robra la regla, 
la leva K que sostiene vigas a .apoyarse aegdn ^.an la lá­
mina movible L y corta la .corriente* parando aai al motor.

^i la cabeza del móvil se cambia, da manara que 

su velocidad a# dirija ahora hacia el interior del área 

de evolución; -a cnn^acuíncia de la forma de la leva 

después de la rotación, la lámina ^ del topa se liberta 

y el motor se pone áa nuavo en marcha* desplazándose en­
tonces el móvil hacia el interior del área de evolución.

^etá solicitud quo corre apánis a la presenta de 
^n l'rancia el 2  ̂ de abril de 19$ ,̂ bajo el ^  1*V $88.999, 

acog# a loa beaefioioj., del articulo $1 del vigente 

Estatuto da Propiedad industrial*

196859
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I*ea puntea de inv@mciÓn propia y nuava qu6 se 

presentan para que sean objeto de esta ^atante da 4nven** 
cíón en ^gpó^a por VgDíTg años* son loa siguientes*

^ 1^. -  dispositivo que permite la medida da
 ̂ las acordonadas pelaras da un móvil automotor taleoontras­

lado, a partir de un punto fijo , que presanta esencialmen­
te loa puntos siguientes*

a) ^1 móvil que evoluciona sobra un plato, p i-
 ̂ 1̂  vota además en torne da un #jé vertical solidario d# un

oarro que so desplaza sobro una regla movible a su vez 

alrededor de un c je 'v^ tioa l f i jo . '
b) *̂o. anillo aislador que tinas una lantejue­

la conductora connotada con una pista metálica, astabla-
1  ̂ ce un oontaoto en el momento dal pago de asta lentejuela

' en al aemÉplano do la ragla donde se encuentra al móvil, 
determinando asi el ángulo polar del móvil a.2 apro- 

, 3-ima<3amánta.
o) ^ioha r ^ la  tiana -,3K toda su longitud una 

gO - cinta rasistenta qua tian# une salida a plomo del eje
da rptacdóa da esta regla sobra la cual viene a rozar

un cursor montado en al carro., ^si delimitada la ra-
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j ^ ̂ LA  ̂EPRO^uec^OM
¡PO ^ DEFECTO DEL ORíQÍNAL

si atocia, p-.^rmlta medir esta distancia, qua no otra 

Qug la  sagunda coordenada polar dál móvil#

^icha regla está provista en sua loa axtra-
moa la tapas que sirvan de Interruptor, qué ana lava non-* 
tada en el móvil vl^na a abrir *n cuanto #1 carro llega 

a fin de oarrgra sobra la regla y por al contrario, daja 

carra do cuando el móvil o^tó Asntro d#l áraa da avelución 

o bian gol^n^t# cuando, llagado a loa limi^taa del área 

de evolución, ,su velocidad aa dirigí* hacia el interior de 
cata área*

2̂ .- _̂ n dispositivo da rspreaaataci^ da la

avolución da uo, móvil sobro un plano qua pueda dar al mis*- 
mo tiempo sus coordenadas polares.

3*al y como so ha descrito en la Mamaria que an-
tac-ade, r-presentado -m el dibujo qao aa acompaha y con 

los fiiea  qua aa han especificado.
^sta ^moria consta da ausvá hojas escritas por 

una acia cara.

Atbecto de Bzabufa
Poder */7

-h./ 9
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