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ras de un m6évil automotor telsocatrolado, Gue msterializa
un mdvil rasal, qua svoluciona sn ssoala rsiucide an une
6raa dada ds avoluoldn plana,

Y@l digpositivo halla su aplioacifn en sistamas
4s mesas aa trazado y més paertioularmente an los sermeme-
caniguos qua suministran soos de raﬁar fiotioios Aestine-
dos & aiimgnter indiocadores panorémicos, ya se¢s para 'ei
ensayo de astos Gitimos aparatos, ya para el sntrenamisn-
to da 108 oOparadoras de radar,

81 presente invento, sistema #nards Germalx y
dnarfe Montel, tisna por objeto un Aimpositivo Qus permi-
te medir les ooordenadas polares de wn mévil automotor
telsoontrolado a partir ds wn puwnto, centro del &ree ds
evoluoifn, qus puala, par sjemplo, materializar la este-
0idn radar de vigilancia, pte Aigpoaitivo tiene sdes
més los puntos essnciales siguientes:

1* 51 m6vil qua avoluoiona sobre un plano pi-
vota alrada:’lor Aa un aje vertioal solidario de un carro
que se desplaza sobre wna regla'también movibls alrade-
dor da un sje vartioal fijo. 4y orientacién de esta
regla as la qus permits dsterminer el Sngulo polar Qque
define lia posicifn 38l mbvil,

2*¥ VJ4oha regla tisns an coda su longitud une
cinta resis;.anta con una galida a plomo del &je de rota-
oidxi da3 dicha regle, SO0bre la cusl viane & rozar ua Oul
gor montads an @i c8rro, #Sg.ta reaistenois, funoidn
ds la Aigtenois 4@l o08rro al oentro Ae la regls, tiene,

.asooiada aon va oondensador, una constente de tismpo va-
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riable. qua parmite medir dichs Alstancis, qua no es otrs
que la gagunds coordenada polar del mévik.

&g svidanta Qua toda medida de la resistencia
ssi Agterminads permite también moedir al raye polar ael
mdw}il. '

3¢ uUp tope va digpuesto aobra la regla y tisne
un peguaiio g.nterruptor montado an sarie con al motor qua
gontrola al oém'o; ol motor tisne una lava ds forme semi=
ciroular, qus permits rastablsocar el aontaotd, dgsp uls
dal cortas, en cuanto sl mévil, llegado a cabo de la regls,
rgoibe uns cabsza que la permite aproximarse al centro
del &res de avoluoiln, -

%) presents invanto se compranderé mejor oon re-

 ferencias a ias figuras snexaa y a la descripoién siguien-

te, qus adlo se lan a titulo de ajemplos no limitativos.
ug figure 1 reprosenta wia vista de oonjunto
de‘i Aigpositivo del invanto.

La tigura 2 as wn dibuje @squandtico del brago
artiouiado qua parmite 3l control a distancia de la aabao=
za dal ndvil.

La figurs 3 representa ol dispositivo ds traza-
40 an &ngulo polar del mévil,

“a Tigura 4 es una viata por anoima ds la arti—
oculacifn ds la regla.

Lg figura 5 represents 18 disposioibn de la oine
ta conductora, Qus perumits ua Laventemiento de 1802 . a0brae
ie medide d4al acimut del mévil, )

4 figure 6 @8 une vista de conjunto de lg ree
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gla ¥ ol aarro provistos respactivemente del tope y de
la ieva, |

La figure 7 representa sl tops gus asirve de in-
terruptor, )

g figuara 8 da la forma de la leva montada so-
bre 8l carro.

Sy la figura 1, el mévil * gira sirededor de W
eja vertioal no rapraosentado, solidario dael ocarro “ que
se dosliga sobra ls regla &, Ln orientacibn del mévil
se realigs por m conjunto de 108 brazos, un extremo dal
oual estd artioulasdo an un punto fijo del plano. oy
regla & pivota alrededor de un eje vartical 4, ”

4} motor esté incsrp‘braﬁo al mfvil; es una rue-
decilla .qwa g8 dasp Laza sobre un plato, Su velioscidad

regular ocontroiando la corriante qua la alimentas Sgto

jmd& reaiizarge, biea por un motor elfatrico alimantado

por uia tansifn reguleble, bien por unsa aép-aoia de rus-
da f6nica & 18 cual se envia una corriante Je frecuen-

olia ragulabla, bien finalmente por un motox paao a paso
alimantado en impulsos ouyo nfmero por unidad de tiempo

es variable. ,
Sg pogible awsociar sl motor una slmohadills

sntintadora Quos se apoya asontrs la ruedecilla, lo ocual
permite registrar la trayestoria del mévil an una hojs
0 en uwn papa previamante dispuesto en el pleko,

5] mendo de la cabeza se roalizs por w conjanteo
de dos brazos _"1 y _32 Articuladaa entre si fvéase figura
2J; un extpemo e ssta V asté ertioulado en un puato
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fijo 'del plato, y el otro, -m-, estd artioulado sobre pl
névil, 4r cada wa de eaﬁaa articulacionas wme Jde lga
tres polares de enche gargants ¥y, Py, ¥;, de dlfmetros
1aénpicos. Un oabla 8in fin sa enrolla segfn =l osunQ

ma 1, P3 6s solidariq de la rusds motriz Asl mévil cu-

yo punto de cmntaocto e¢n al plato wsté a plowo del eje'ma

dicha pnlea. 81 movimdsnte de ¥, qus controla la cabe-
za del névil, pusdo ofictusree a Aistancie por una trang-
misi6n mocénioca (cablas A y B da la figuara 1) o elbotrico
(salsyns, por ej;mploj.

81 garre O ;figura 1) arrastre w oursor gue se
desplaza sobre uns resictsncie montada on le regla 2 y
Qon unu gelida an ol euntro; Ly resistencis entre el |
ouwrsor ¥y el msdlo de ls rogla, ssocisda & una oapacided,

tishe, puss, Ws constante ds tiewpo que o8 proporcicasl

8 le Alstancla dol wévil al oentro de pa ofrculo de sccidn,

¥y purnito medir flollments ¢l rayo veoctor gues dafine la
primera coorﬁanaﬁa polazr dsl mav11; La segunda, e} én-
gulo palar, aes dads por la orisntecific ds le regla B,

83 poatvle trézar fAoilmonte el énguleo polar
del wbvil hacisndo girar un unillo sisledor 1 Fv_éase £~
gurs 3) qus tisne uné lantaejusla conductors -p- conccta-
da con was pista £ conluctora, pivotsnde sl oonjunts al-
rededsr Azl sja ii my plano dufinido por el aje @y
ls lontejuels ¥ pusds Aefinir por ejemplo el plano del
hag radar Adg @Splﬁraﬁién. Una garganta a la cusl se
enrolla un cebla b b' permits hecer girar wets gnillé on

.aincraniamo con les bobinas refleotoras dsl tubo cstédl-
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c0 del indlcador pansafnioco.

bn pu movimioato de rotacifn alredsdor Aa <, le
rogla & arrastra 405 ascobillas t y t', cuyos puates de
contacto con -i- astfn constantamantﬁ.alima&oa con “
¥ e ol plano varticsl de¢ le regla, &, plsno qua contiens
tambifn «l punto As oontacsto Ao le ru@a@agilla motriz dsl
ndvil onn gl plenc I(vﬁam figmras 4 ¥ 5)- ca_ﬁ& e ds
estae sscoblllas Mté anectada oon une de las dos partes
de la plasta conduotnra -l- (figu:z:a 5) quu #9tn saperadas
por un intervalo silalador a" plono dg _‘3. &1 carre tie-
ne una ss00bills cuyn panto Aq anntacto con 1, situsdo
gobra =l aje vartical dg PB(figgura 2) viane s oonactar
a8 la mase la samipista de l'carra;apmrnamtfa 8 ls pssge
da ls ragla'a an Lla 2usl sa fmcugmtra 2l oarro e, parmi-
tiendo usi dsterminar <1 acimut del mévil & 2 KN gpro-
ximadanonta.

*_""a pista ¥ qui texming ¢n el hilo 8 (figura 1
Yy 5) 88 coauotarl, i)uesea, eléctricamante oon la_mas& Azl
slstume por msdlscibn dal cursor pussto en ol carro ©,
cads Vez qu» wa al cursy da le rotacién del anillo -i;,
la le::nte:;juala -t~ pase por cl aclnut dsl mévil.

Adanés, para pvitar qus ol névil C inje la ro-
gls, B, pata fltima g;sté proviats 32 J0s topes 4 y A'
(véase figure 6) qua roprasenten el pspel ds intarrq;ta;
;as pusate on earia con ol motor K qe1 mévil, Une, 1@-
va K sujota a) névil (Vvéam tembién 1s figurs 8) tlens
la forma 32 wa p{!xcién 4z cfrounforsncias centrsade &' plo-

mo Asl puate da emtuots 42 ls rusda notriz U g1 uévil
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sebra 1 plano fe cvolucibn; esté Airizide hecis dslente
del ubvil y abrird uwnc s lés caﬁt&ctos sostantdos por .
los topas < v 4" on ouanto ol a8XT0 o sncusntra en sl
OXLTONO QOXTEcp: mf?ientt: 2 18 rugla.

£ tops reprosentsds on le f1gurs 7 esté oonsti~

tufde por wea esousdra rigida 8 conscteda con uno ds los

polos 2, ¥y was léuine flaxibls & concotads aoon sl otro

polo 1, ss, normelmentys, apliceds contrs la vsousdre &

por mullacibdn du las depetilos onnluotores —s- y -s~

Cusr Ao ol mévil llegs a £in dAs carrers zobre 1s rﬁ:gl&,

la leva & gua sostiene vi ang o gpoyerss sesfn ¥ an le 16-

mina movibla L y corta 1& o@rri;mte. puarandn a:xi gl nmotor.
8% 1a csabeza Aol névil se caubla, da menera qus

su volooidad se dirija shora hacia el interior dul Groa

‘de 9voluoibn, a aonssousnaia dn la forma de la leve £,

dsspue do La rotaalén, la lémina & del topae se 1ibe;r.~ta
y el matorv ag poaa da Auavo on maraha, ‘desplazéndoee &n-
tonoas ol mévil hacla al intertior Acl 6rea de e;volucidn‘.

dgta sollcitud que gorresponds a la presentsda
en francta ol 2V as abril 2s 1959, bejo ol M FV 5gg, 999,
80 ucﬁu* a los bznefioiony a1 artioulo 51 ‘hsl vig ante
igtatuto ds ¥ropiedtad Ini%trial.
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VI'Os puntog Ag invenoién propia y nusva qus se
prusentsan para quo gean objato de osts Fetente de dnvene
cidn an “apéﬁa’par'VEINTs afing, =BOnR lasvaiguiantas=

1%, - U aisgpasitivo qus pormite le medids de
las aﬁardan;das polareg da un névil automotor tsleoontro-
lado, & psrtir 4s un punto £ije, qua prespnte essncislmone-
ta les puantos gigulentaegs ’ ‘ |

a) 41 m6vil quaa avoluoions s0bre un plato, pi-
vota ademfs an torno s un oje vartical s0lidario dg un
Q8rro yua sa ﬁ@aﬁlaza sobrs una :ggla movible & su vas
alradedor 49 un ajs vertiosl rijoo .,

b) Y 8nillo alslador qus tiang una lentajus-
la coniluotors coasctsada con wne plata matélics, sstabls-
ca un gontaots an ol momsnte dul pase de aste lantajuole
on al samipzano_d@ ls rﬁgla éoﬁda_ma anouantrs ol mdvil;
daturminandp a3l sl fnguls poiar 331 w6vil a 2 K¥ gpro-
xinadamante. . ' ‘

o) Dicha rogle tisns an toda su longitud wa
oints rsasistents quo tione una salide a plouwo dol eje

da rptacibn 3o assta regla sobre la cusl viens & rozar

wn ocursor montsdo sn ol carro., 4sd ﬂal;miteda la re-
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b sLA TERROUCCION
POR DEFECTO D:EL ORIGINAL

slatunala, pornits mee sate distanois, qua no ss otra
qus la gazunda noardoneda pnalar dsl mdvile _' |

ca) Yicha rogla astd provigta on sus J6a axtra-
nos 39 topas que alrven 43 intarrugptor, qui uns leve mon-
tada on 31 2%vil vians a abrir on cuanto el oérr@ 1lage
a fin ds carrara sobra Lla ragla y por al contraris, dajs
carrado cuando ol m6vil 33518 dantro dal &rsa Az svolucién
O bisn golam-uty cuands, llagalo & 1ng linistes dol &raza
do gvolucifn, su veloellad ss Aixrigs haoila ol intarior ds
asta 8rga. '

2?.,— Un dispositivo da rapragantecitn da la
evolucifn 32 w mévil sobre un plene gus pusia dar al mise
ne tiaupo sus conrdonaldas pnlorss,

Ta1 ¥ eonn 39 ha Asxgocito an la Mamnria qQue 8n-
taoais, ryprasantsin an él Aibuin qus a2y acoupella y oon
loe finas qua o3 han ospanificado.

ﬁstg dgywnria oonsta A3 nuave hojas vssoritag por

aé Snla cara,
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