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tituye una novedud industriul con caracteristicas y ventajas

“trusladar sobre el suslo,

das lus dircecciones,

circular el cual coopera con un bastidor de rodillos, reuni-
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La invencidn a que se refiere la presente Meworia, cons-

que la hacen merecedora del privilegio de explotacién eX~-
clusiva qﬁe por ella se sdlicita, de acuerdo con las bres-
cripciones del Sstatuto vigente de la Propiedad‘lndustrial'
de 26 de julio de 1929, 4 xto refundido, publicado el 50
de abril de 1930, _
%l presente invento sc refiere & una miquina para hincaz
estacas 0 pilotes y elémentos analogos y la cual puede dés-
plazarse en todos los sentidos valieéndose de sus propios me-
dios, aungue hayu sido ideada especialmente para miquinas
de hincar o sxtraer estacus, tuboé yara pogos, etc, se ax-
tiende a todas xas'méquinas pesadus que'hay'necesidad de

¥l invento tieme por fin la creacidn de una méquina'de
dicno tipo, provista de wedios que permitan efectuar de un

modo sesuro y rdpido los movimientos de la mdquina en to-

Con arreglo al invento, la platarormaAde la méquina, en
la cual estén montados los diversos drgancs de aquéila; es-
ta sujeta en un elemento de un gato vertical, cuyo eje pa-
8a, sigquiera aprdximadamente, por el centro de gravedad de
la méquina y cﬁyo otro elemento, axizl mente movible con re-
lacidn al priser elemento, estd sujeto en un plato de apoyo
situado debajo de dicha'piaJafoxma.‘iga cara superior del

mencionado plato estd provista de un cumino de rodamiento

do don la plutalorma por medios de gulus verticélGSHque im-
piden todo movimiento angular de dicho bastidor con rele-
cidn a la.piataforma., ademds, la miquina estd provista de
un marco unido por.movimiento longitudinal con dicha plata-

forma y provisto de medio de upoyo de le méquina‘en el sue-
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1o, cuando al mencionado plato de apoyo‘esté_separadé del

‘ suelo,

También, segin el inveﬁto, la miquina esté provista de
nedios para asegurar“sﬁ‘estabilidad cuzndo se apoya sola-
mente en el suelo por mediacidn de dicho platn , con ayuda
del gato, los cuales medios gonstituyen un gnlace mecéni-
co entre la plataforma y el bastidor de rodillos y compren-

de, por ejemplo, dos pares ds creméllera verticales fijadas

"en uno de dichos elemwentos, por anbos lados del plano ver-

ﬁieal longitudineal "que pasa por el eje del gato: cada par
comprende d4dos cremalleras_disyuestaa a iguazl distancia por
émbos lados del plzano vertical tranversal que pasa por el
'eje,del gato.yvlas'cuales cooperan cada una con un piﬁén
‘dentado soportado en rotzcidn por el otro de los citados
elementos, Loa dos piﬁoﬁes de un par de cremalleras -estan

unidos mediante un enlace desmodromico tal, que todo des-

‘plazamiento de un pifion con relacidn a su cremullera pro-

voca forzosamente un desplazamiento de la misma iwportan-
ciz y en igual sentido desl otro piﬁén Fespecto =z su crema-

llera. Jloda tendenciz de desequilibrio dec la méguina, cuan-

. .do descansa sobre el plato-soporte, queda, por consiguiente,

anulada automsticumente por el dispositivo de cremallersa,

- Otras particularidades y ventajas del invento se despren;
den de lu descripcidn de un ejemplo de ejecucidn que se da
a continuscidn, con referencia & los dibujos esquemdticos
anexoé, en los cuales:

Lz flg. 1 oes una vis ta pércial en eievacién lateral,
parciazlmente en corte, de una méquina seguin el invento

Lous fig, 2 es una vista esqugméticé en plano de la par-
te inferior de la miquina:

Le fig. 3 es unu vista en corte verticul longitudinal
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‘de la parte inferior central de la miquina y

.puesto un gato hidréulico cuyo cilindro 14 estd sujeto en

s émbolo 16 se apoys mediunte un casquete tope 17 y un
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La fig. 4 es unz vists en plano de ciertos elerentos
de lu fig. 9. | /

u% maquine comprende una plataforma 1, que sgostiene
Plilezas gemelas %2, sostenidas por los braéos'z, v ailrve pa-
ra guiar 1a estaca 0 elemento unilogo « hundir en el sue-
‘lo;

zn la posiciocn mostruda_an la fig. 1, le platafarme 1
descansa medilante ruedas 4, sobre los carriles & prevﬁstosw
en las desiizaderas 6, solidarias de un marco 7. Una Vigﬁ
8 auta suépendida del marco 7 mediante muelles 10 que la
uprietan.conﬁrafdicho narco medianta topes 8a, de preferen-
ciavgraduables.'?or otra parte, sl marco 7 2atd enlazad
con una viga 9 por los gatos mecanicos 11, i platafa;

1 por 1o tanto puede ssr desplazads longitudinalmente en
un valor correspondiente a la longitud‘de los carriles 5,
Tzl despluzamiento pueds efectuarse por wedio de an gato
de traslad én 12, dispuesto en el eje de la méquina y uni-
do, pax un LadoAéon la plataforma y por el otm , en‘lﬁ,éon
el mwurco 7.

Cerca del centro de la grawedad de la miquina se ha dig-
unz placa 15, solidariu de la plubafiorma 1, mientras que

znillo de bolas 18 sobre un.tope circulir 19, solidurio de
un plato 20 destinado o apodyarse ssn el suelo, Una tusrca 21
estd fijada en el extremo del vistago delL émbolo 16 pura
retenerle Gsbajo del tope 19, Dicha tuerca aprietu una aran-
dela 82 contra la cura iﬁferior de una extensidn éentral
dei tope circuiar 19; cuya cara superibr Se apoya sobre un

espuldén del émbolo, =1 fluido motor se Llleva al guto
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‘medisnte un conducto 23 que le conectw con una bomba,

s su curz superior ¢l plato 20 estd provisto de un com

los rodillos <5, previ tos en el nﬁmero qua se desas, Sobre
un bastidor £6, wmste 1timo presenté un mansuito central 27
el cuai rodea con‘ligera friccién un manguito ciliﬁdrico 28,
solidario de la plataforma 1 ¥ qus a su vez rodea el gato 14
Gunchos 29, sujetos en el bustidor 26, se ajustan én'una bri]
da exterior 50 del pluto 20.

Cuetro cremalls ras %l estén sujetas por placas de base
32 en el bastﬂior'éG v engranan con las gufas 35, solidarias
a su vez de la plataforma l'y presentan una seccidn trans-
versal en form dg u, uichjﬂ cremalleras cooperan con piiic-
nes dentuadoa reunidos por paregjas con ayuda de un enlace des
modrdmico, w=n la'construcéién nostrada especi@lmente an
lus fig. 3 ¥y 4, lus dos cremalleras de lu izquierda engrun
cuda unsa con un sector dent;do 94, calado en uh,érbolv55,

mientrus que las de lu derechs snyronan cada. una con wn pi- |

fién 46, calado sobre un arbol 37 y a1 contacto con el sectorn

dentado calado sobre un “rbol 39, uLos drboles 35, 37 y 29
astan montados,en‘cojinetés 40, 41 y 42, fij=dos en la pla-‘
taforma 1. o

Uoa papancas purazlelas 43, 44, estin aujefas respectiva-
mente en los Arboles Bﬁ,y'Z9 v sus extremos libres estan ar-
ticuledos en una oiela de enlace 45, ‘

Cusndo la miquina se halla en la posicidn mostrads en
la fig. 1 y al uccionarse el gato 14, el émbolo 16, el plato
20 y el bustidar 26 con lﬁé cremalleras 51 hesta que el pla-
to 20 se apoye en =l suelo, quedando inmovil la plutaforma Ll
LOo2 sectores 34, 38 y el piidn 36 efectlan cierto desplaza-
miénto angular, mientres que lg biela 45 sé mueve hgcia

lu derecha. ,
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A1 seguir la actuacidn del gato, la plataforma 1 y todo

cuanto wostiene, comrrendido el mrco 7 con luaw vigas de
soporte 8, 9, son leventadas, de suerte gue lu méquina des -

cansa Unicamente sobre et plato 20, sunque el gato se halla

cerca del centro ds gravedad, 1u méguina no se halla nunca

perfectemente eéquilibrada sobre su soporte Unico; sin embar-
80, eh la préctica e8%0 no es causa de ningﬁn inconveniente,
griacias al mecunismo estabilizador previsto 31, 34, 45, 38,
36, L. £n efecto, si lu miquinu tiende =2 inclinarse, se

produce un esfuerzo en el pifidn 36 (o el sectar 34), que

-tiene la tendencia de despluzarle hacla wbajo a Lo largo de

S > « 2 e = ’, ,
su cremallera., oin @abargo, la transmision 8, 45, 34 (6 45,

58, 56} usegura al mismo tiempo en a8l sector 44 (o en el pi-

“fidn 36) un esfuerzo de la misma importarcia que tiende igual-

mente & desplazarlie hzeiu abajo a lo large de su crémallera,
de suerte que el equilibrio se mantiene automdticamente.
uos pifiones %4, 46 y 38 da los dos juezos de cremalleras es-
tdn montsios preferentamente en un Arbol comlm, 55, 37, 39,
respectivamenté, 1o cuad gimplifica el montaje, a la vesz Qus
asegura'una—perfecta simultaneidad de accidn de los dog jue-
gos de cremallaras, me jorando dg este modo'la-esbabilidad_
del conjupto. ‘ ’ |

Jebido al hecho de que las cremzllsras se deslizan en
las gufas 35, constituyen no solumente una parte del mec&-
nismo estabilizador, sinc gque aseguran 21 mismo tiempo la
inmovilizacidn angulu%:del oag%idor 26 con relacidn o lu
ﬁlutaforma 1. For otra purte, losimanguitos 27y 38 erman
también una gula vertical, a lu vez que conatitzyén un alo-
jamiento parz el gato,

Una vez levantada 1z miquina d;l nodo antes descrito, se

le puede imprimir un movimiento de rotacidn, durante el cual
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:a dichs vigw, Durante otras ﬁuniobras los gatos 49 estan 1id

CENTIMOS
IR

1-

196836

los rodillos 25 ruedan sobre el camino 24, Dicha rotacidn

[

86 puedelefectuar por cualesqulera medios., por gjemplo ne-
diante un gato urticuludo en ia plataforma 1 y que se apo-
ya sobre un tope.previso en el plato 20. De esta suerts,
la orientacidn de lg‘méquina pdede modificarse a voluntad,
sin riesgo ninguno y de wn modo sencillo y répido;

Con el fin de evitar la rotacidén de. émbolo 16 con rela-
cidn wl cilindro 14 duranté;La meniobra anterior, la posi-
6ién angular del émbolo gueda asegurada con relacidn a la
del cilindro, gracius = lu pzevisiénvde s&lientes 48 en el
casquete tope 17, los cyales pemetran s¢n las muescas dis-
puestas an el borde inferior del manguito 27, mientras que
el citado casquete es a4 su vez Iijado zngularuente con relad
cidn al émbolo 16, gracius u la presidém de la tuerca 21 so-
bre el extremo del salients central dal casquete., .l movi-
miento da. eémbolo con reluacidn ai plato 20 es posible gra--
cias al anillo de bolas 18. DLando a la cara superior de la
arandela tope 19, asi como a la cara inferior del anillo
de apoyo del rodamiento 18 una forma esférica, se pueden
efectuar sin peligro ninguno, ligeros movimientos relstivos

. I4
en un plano vertical, los cuales son inevitables en la prio-

arundela 19, esté cerrado por un fondo amovible 48 y cons-
tituye un recipiente qﬁe se llena de uceite hasta el nivel
de las bolas. ,

Parz asegurar una duena reparticién de los esifuerzos a
ralz de retirurse el ﬁubo'b anélogos, <l montante doble 2 |
lleve dqs gates mecanicos 49 que se ponen en cbntacto coh
1a viga 8 cucnio se truta de afecfuar 1s citada operucidn,

de modo de transmitir entonces los esfusrzos del montante
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geramente-sepurados de lu viga 8. -

aungue el sistema estabilizudor por cremslle rz, tal como

_se ha descrito unteriormente, resulta particularmente venta-

~ joso, la m&quina, ®n zrreglo 2l invento puede estar provis-

ta de otmws sistemas esﬁaﬁiiizudbres que forman un énlace
mecdnico entre i platafarms 1 y el bustidor 26 y ‘compensan
'autOméticaﬁante todu tendencia de éesequilibrio de la miqui~-
na, por ejanplo un estabilizador de bielus urtisuladss. Un

seme junte sistems puede comprender especiulmente dos sscto-

‘res dentadog, sujk tos cadw cual en una pulanca articulada

e un punto intermedio respecto @ la plutaforms 1 ¥y cuyo ofxo
extremo estd articulado en una biela, articuluda a su vez en
¢l bastidor 26. Conviene cenionces prever medics especiales

para el guiudo mutuo de la platafarms y dal bustidor en di-

reccidn vertical , 1o cual no es necesario en el sistenpa con

cremallera,

38 éobrentignde quse el invento no ge limita al ejemplo
dé ejecucién descfito e ilustrado,‘sino que diversas modifi-
cociones coms tructivas puedsn introducirse sin apartarse de
la idea del invento,

REIVINDICACIONES

D kiiquins desplazuble en todas las direcciones pura
hincar estacas o zndlogos, cér;cterizada porque la platafar.
ma de la miquina ests unida a un elemento de un gato verti-
cal cuyo eje pa&g siquie ra aproximadamenfe, por el centro
de gmvedad de la méquina y cuyo otro elemento, mdvible ar un

plato de zpoyo wituado debajo Qe'lu'citada plataforma, estane

do provigta lu care sume rior de dicho plato de un cumino de

rodamiento circulur :1 cual coopera con un bastidor de ro-

~dillos unidos con dicha plataforma por medios de gular ver-

ticales que impiden ¢l movimiento angular relativo de dicho
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bustidor y de dicha plataforma, pero permiten su movimiento
vertical relativo, estundo la mdquina ademss provista de-
un marco unideo al movimiento longitudiral relativo de la

platafarma v provisto de medios de upoye de la miguina en

| el suelo, cuando ¢l citado plato de apoyo queda sgparado del

shelo.

2). If¥quiny segin la reivindicad én 1, caracterizada por.
un sistems estabilizador montado sobre dicha plafafarma ¥ que
forma un enlace mecénico vntre estau Gltima y el citado basti-
dor, - 7

3)e Ifquim , segln la reivindicacidn 1, car&c%erizada

por un enlace mecanic o entre la plataforma y el bustidor de - -

rodillos, comprendiendo dos pares de cremalleras verticales,

fijadas en uno de dichos elementos por ambos 1ados.ﬁel plano
vertical longltudinal que pasa por el eje del gato, compren-
diendo cada pareja dos cremallerus dispuestas a igual aistanf
cla pbr anbos lados del plano verticul‘tiﬁHSVersal que pasa
ror 8l eje del gato ¥y que cooperan cuda uns con un pifion den-
tmdo sostenido en rotaciodn por el otro de dichos elementos,
estando los dos pifiones ds un par de cremulleras unidos enﬁfe
s wor wn eniace désmodrémico tal que todo desplazambe nto de
un pifidn con relacibn u su cremullers provoca necesarieamente
un desplizamie mbo en lu misma direccidn y de la misma impor-
tancia que el Otw piiidn con relacidn a su cremsllere,

4}, Liquina segln feivindicacioﬁes 1 y % caracterizada
porque lus dos. ‘asmulleras de Una pureja S¢ enirentan y por-
que el piiidn que coopera con un: de e¢llas engrana con un pi-
fion idéntico, el cual os solidario de unaipaianca paralela
con una pulanca de la misma longitud soliduria del piﬁén que
coopera con lz otru cremallera, estando los extremos libres

de dicnus palzncas articulndos en una biela de enlace,
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‘5). Mﬁquina, segun log reivindicaciones 1, 3, 4 y 5, ca-
racterizada pprQue lns dos parejas de creﬁ&lleras estén dis -~
puestés en planos paralelos v ﬁorque los piiiongs correspon-
dientes @ los jusgos de pifiones de dichas dos parejas estan
montados dos por dos en un arbol comin, '
| '6). lifquina, segln las reivindicaciones 1, 5, 4 y 5, ca-
racterizadu porque cada cremallera esta montzda con desliza-

miento vertical en una gula preferentemente en forma de U,

de efectuur un movimiento vertical.

7). Méquiha, segun lasfreivindicgciones;an%eriores, ca~-
racterizada porque la platafa ma presenta un manguito cilln-
drico que abrmza el yguto ¥ 4 su vez es rodeado con ligéra
friccidn, por un manguito solidario del bzstidor de rodillos,

8). liquina, segin las reivindicuciones anteriores, ca-
racterizadu porque el plato de apoyo y el bastidor de rodi-
llos eétén reunidos con iigero juago vertical por ganchos
fijados en la periferia de uno de dichos elementos gue se
agarran detras de una brida periférica del otro de dichos ele-
nentos, »

9), Ilquina, segun las reivindicaciones ante riores, ca-
racterizada porgue <i cilindro del gafo cstd fijado en la pla-
taforma, mientras que el embolo del gato termina eh un vis-
tago cilindrico 6l cual atruviesa un anillo de tppe solida-
rio del plato ue apoyo, habiéndose previsto medios de parada
en el éxtremo del. vastago, ei cual sobrépasa dichO’aniLlo,
mientras que'ei.mencionado émbolo se apoya, por medio de un
casquete de topé y de un rodamicnto en la cara superior de
dichn anillo de tope, cwa care asi como la cara del camino
de rodamiento son vreferentemente esidriceas.

10), Maquina, segln reivindicaciones & y 9, caracterizada
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porque el citdo casquete de tope estd culudo en’ el véstago

dedl eltddo embolo Yy presenta. aalien‘bes periféricos que entran
en unag muescas previstas en el bastlda de rodillos, de mo-
do de impedir el movimlento “ngular relativo de dicho casgue -
te y de dicho bastidor. ' ,

11), Hiquina, sesln reivindicucionss 1, 9 y 10, tamc-

terizada porque el anillo de apoyo est fijado en la mrte

‘mediana de un manguito éolidario del plato de apoyo y for-

mando un a.Lo;;amiento, cerra.do por su base pura el citado ro- -
-dardento ¥ el extremo del vastago ded embolo el cua.L aloja~- -
mie nto se .Llena de dcei‘be. | ’ i |
12). Hiquinu, segin les réivindicaxlc;ionesl ante ri ores , Ci=

racterizada 'porque .L'os medios de. .apoyo en el suelo del marcoe
reunido con movimiento 1ongitudinal relc tivo a la platdforma
estan constituidos por vigas, de les cuules por Lo menos una
estd suspendida’en dicho marco mediante muellés q.ue lo aprie-
tan contra dicho marco, mediante topes, de prefe&:‘enciargr‘a-
duzbles., | »

© 1B.- 38 'reivindi(:a, por ultimo, como objeto sobre el que
he de recaer la Putente de Invencién que se solicita:
»NUSVA MAQUIN.A DISFLAZABLE SN 10DAS Las -ULRECCIONES PaRa HIN-
CaR ESLaCains ]
Todo conforme quedub descrito en La presente lemaria, que

consta de once piginas escritas a migquina y dibujos que se

- acompaian.,

Madrid, 3 dé marzo de .L 95.1.. '
‘;.LI‘OITDO UNGRIA
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