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La invención a que se r e f ie r e  la  presente Memoria, cons­

titu ye una novedad industria l con características y vá ita jas  

que la  hacen merecedora de l p r iv i le g io  de explotación ex-

5

elusiva que por e l la  se s o l ic i ta ,  de acuerdo con las pres­

cripciones daL Estatuto vigente de la  Propiedad Industriad, 

de 26 de ju lio  de 1929, Texto refundido, publicado e l 30 

de a b r il de 1930.

10

El presente invento se r e f ie r e  a una máquina para hincar 

estacas o p ilo te s  y elementos análogos y la  cual puede des­

plazarse en todos lo s  sentidos valiéndose ue sus propios me­

dios. aunque haya sido ideada especialmente para máquinas 

de hincar o extraer estacas, tubos para pozos, e tc , se ex­

tiende a todas las máquinas pesadas que hay necesidad de 

trasladar sobre e l suelo.

15 El invento tiene por f in  la  creación de una máquina de 

dicho t ip o , provista- de medios que permitan efectuar de un 

modo seguro y rápido los  movimientos de la  máquina en to ­

das las d irecciones.
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Con arreglo a l invento, la  plataforma de la  máquina, en 

la  cual están montados los  diversos órganos de aquella, es­

tá  sujeta en un elemento de un gato v e r t ic a l ,  cuyo e je  pa­

sa, siqu iera aproximadamente, por e l  centro de gravedad de 

la  máquina y cuyo otro elemento, axial mente movible con re­

lación  a i primer elemento, está su jeto en un plato de apoyo 

situado debajo de dicha plataforma. La cara superior del 

mencionado plato está provista  de un camino de rodamiento 

c ircu la r e l  cual coopera con un bastidor de r o d illo s , reuni­

do con la  plataforma por medios de guías verticalesnque im­

piden todo movimiento angular de dicho bastidor con re la ­

ción a la  plataforma, además, la  máquina está provista de 

un marco unido por movimiento longitudinal con dicha p la ta ­

forma y provisto de medio da apoyo de la  máquina en e l sue-
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lo ,  cuando al mencionado p la to  de apoyo está separado déL 

suelo.

También, según e l invento, la  máquina está provista  de 

medios para asegurar su estab ilidad cuando se apoya so la- 

mente en e l  suelo por mediación de dicho plato , con ayuda 

del gato, los cuales medios constituyen un enlace mecáni­

co entre la. plataforma y e l bastidor de ro d illo s  y compren- ' 

de, por ejemplo, dos pares de cremallera ve rtica le s  fija d a s  

en uno de dichos elementos, por anbos lados del plano v e r ­

t ic a l  longitudinal*que pasa por e l  e je  del gato: cada par 

comprende dos cremalleras dispuestas a igual d istancia  por 

ambos lados del plano v e r t ic a l tranversal que pasa por e l  

e je .d e l gato.y las cuales cooperan cada una con un piñón 

dentado soportado en rotación por e l otro da los citados 

elementos, ¿os dos piñones de un par de cremalleras-están 

unidos mediante un enlace desmodrbmico t a l ,  que todo des- 

'plazamiento de un piñón con re lación  a su cremallera pro­

voca forzosamente un desplazamiento de la  misma importan­

cia  y en igual sentido del otro piñón respecto a su crema­

l le r a .  Toda tendencia de desequ ilibrio  de la  máquina, cuan- 

. do descansa sobre e l p lato-soporte, queda, por consiguiente, 

anulada automáticamente por e l d ispos itivo  de cremallera.

Otras particularidades y ventajas del invento se despren­

den de la  descripción de un ejemplo de ejecución que se da 

a continuación, con referencia  a los dibujos esquemáticos 

anexos, en los cuales:

La f i g .  1 es una v is ta  parcia l en elevación la te ra l,  

parcialmente en corte, de una máquina según e l invento;

. na f i g .  2 es una vis*t¡a esquemática en plano de la  par­

te in fe r io r  de la  máquina;

ña f i g .  3 es una v is ta  en corte v e r t ic a l longitudinal
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de la  parte in fe r io r  central da la  máquina y

La í i g .  4 es una v is ta  en plano de c iertos elementos 

de la  f i g .  3, .

na máquina comprende una plataforma 1, que sostiene 

piezas gemelas 3, sostenidas por lo s  brazos 3, y s irve  pa­

ra guiar la  estaca o elemento análogo a hundir en e l sue­

lo  . ,

nn la  posición mostrada en la  f i g .  1, la  plataforma 1 

descansa mediante ruadas 4, sobre los  ca rr ile s  5 previstos 

en las deslizaderas 6, so lidarias de un marco 7. Una v iga  

8 está suspendida del marco 7 mediante muelles 10 que la  

aprietan.contra.dioho.marco mediante topes 8a, de preferen­

c ia  graduables. Por otra parte, e l  marco 7 está enlazad? 

con una viga 9 por lo s  gatos ' mecánicos 11. La platafcrna 

1 por lo" tanto, puede ser desplazada longitudinalmente en 

un va lor correspondiente a la  longitud de loe ca rr ile s  5.

Tal desplazamiento puede efectuarse por medio de'un gato 

de traslación  12, dispuesto en e l  e je  de 3a máquina y uni­

do, per un lado con la  plataforma y por e l  otio , en 13,don 

e l marco 7.

Cerca de l centro do la  gravedad de la  máquina se ha d is ­

puesto un gato h idráu lico cuyo c ilin d ro  14 está su jeto en 

una placa 15, so lid a ria  de la  plataforma 1, mientras que 

su émbolo 16 se apoya mediante un casquete tope 17 y un 

a n illo  de bolas 18 sobre un.tope c ircu la r 19, s o lid a iio  de 

un plato 20 destinado a apoyarse en, e l suelo. Una tuerca ¿3 

está fija d a  en e l extremo del vastago de l émbolo 16 para 

retenerle debajo del tope 19. Dicha tuerca aprieta  una aran­

dela 22 contra la  cara in fe r io r  de una extensión central

: —  - 4-  ------------------- ------------------------—

del tope c ircu lar 19, cuya cara superior se apoya sobre un 

espaldón del émbolo, a l flu ido  motor se l le v a  a l gato



+ -1

98

ICO

105

110

115

120

125

196 83
mediante un conducto 25 que le  conecta con una bomba.

án su cara superior e l p la to  20 está provisto  de un ca­

mino de rodar c ircu la r 24, sobre e l  cual puedan desplanarse 

los ro d illo s  25, previstos en e l  número que se desee, sobre 

un bastidor 26. .gste último presenta un manguito central 27], 

e l cual rodea con lig e ra  fr ic c ió n  un manguito c ilin d r ico  28, 

so lid a rio  de la  plataforma 1 y que a su ven rodea e l  gato 14 

Gánenos 29, sujetos en e l  bastidor 26, se ajustan en una bri 

da ex te r io r  30 del p lato 20.

Cuatro cremalüa ras 31 están sujetas por placas de base 

32 en e l b astid o r '26 y engranan con las guias 33, so lidarias 

a su vez de la  plataforma 1 y presentan una sección trans­

versal* 'en forma de U. bichos cremalleras cooperan con piño- 

nes dentados reunidos por parejas con ayuda de un enlace des 

modromico. sn la  construcción mostrada especialmente en 

las f i g .  3 y 4, las dos cremalleras de la  izquierda engranan 

cada una con un sector dentado 34,, calado en un árbol 35, 

mientras que las de la  derecha engranan cada una con un p i-  

ñon 36, calado sobre un árbol 37 y ai contacto con e l  secto i 

dentado calado sobre un árbol 39*. Los árboles 35, 37 y 39 

están montados en cojinetes 40, 41 y 42, fijados en la  p la ­

taforma 1.

Dos palancas paralelas 43, 44, están sujetas respectiva­

mente en los árboles 35 .y 39 y sus extremos lib res  están ar­

ticulados en una b ie la  de enlace 45.

Cuando la  máquina se ha lla  en la  posición mostrada en 

la  f i g .  1 y a l accionarse e l  gato 14, e l  émbolo 16,' e l plato 

20 y e l bastidor 26 con las cremalleras 31 hasta que e l  p la ­

to 20 se apoye en e l  suelo, quedando inmóvil la  plataforma 1 

nos sectores 34, 38 y e l  piñón 36 efectúan c ie rto  desplaza­

miento ungular, mientras que la  b ie la  45 se mueve hacia 

la  de re ella.
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i l  seguir la  actuación de l gato, la  plataforma 1 y todo 

cuanto sostiene, comprendido e l im.rco 7 con lúa vigas de 

soporte 8, 9, son levantadas, de suerte que. la  máquina des­

cansa únicamente sobre e l  p la to  ¡¿O. Aunque e l gato se ha lla  

cerca del centro de gravedad , *la máquina no se h a lla  nunca 

perfectamente equilibrada sobre su soporte único; s in  embar­

go, en la  practica esto no es causa de ningún inconveniente, 

gracias a l mecanismo estab ilizador p revisto  31, 34, 45, 38, 

36, 31. En e fec to , s i la  máquina tiende a in c linarse , se 

produce un esfuerzo en e l  piñón 36 (o  e l  sector 34), que 

tiene la-tendencia de desplazarle hacia abajo a lo  largo de 

su cremallera. Sin anbargo, la  transmisión 38, 45, 34 (ó 45, 

38, 36) asegura a i mismo tiempo en e l sector 34 (o en e l p i­

ñón 36) un esfuerzo de la  misma importancia que tiende igu a l­

mente a desplazarle hacia abajo a lo  largo de su cremallera, 

de suerte que e l eq u ilib r io  se mantiene automáticamente.

Los piñones 34, 36 y 38 de los dos juegos de cremalleras es­

tán montados preferentemente en un árbol común, 35, 37, 39, 

respectivamente, lo  cual s im p lifica  e l montaje, a la  vez que 

asegura una perfecta  simultaneidad de acción de los dos jue­

gos de cremalleras, mejorando de este modo la -estab ilidad

del conjunto.

150
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Debido a l  hecho de que las cremalleras se deslizan en 

las guías 33, constituyen no solamente una parte del meca­

nismo es tab ilizador, sino que aseguran a l mismo tiempo la  

inm ovilización angular del bastidor ¡¿6 con re lac ión  a la  - 

plataforma 1. Por otra parte, los manguitos 27 y 28 forman 

también una guía v e r t ic a l,  a la  vez que constituyen un a lo ­

jamiento para e l  gato.

Una vez levantada -la máquina del modo antes descrito , se 

le  puede imprimir un movimiento de rotación , durante e l  cual
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los rod illo s  25 ruedan sobre e l camino 24. Dicha, rotación

160

165

170

175

180

se puede -efectuar por cualesquiera medios., por ejemplo me­

diante un gato a rticu lado 'en la  plataforma 1 y que se apo­

ya sobre un tope^prevüo en el plata 20. De esta suerte, 

la  orientación de la  máquina puede modificarse a voluntad, 

sin riesgo ninguno y de yn modo sen c illo  y rápido.

Con e l  f in  de ev ita r la  rotación dei. émbolo 16 con re la ­

ción a i c ilin d ro  14 durante'la maniobra an terior, la  posi­

ción angular del émbolo queda asegurada con relación  a la  

del c ilin d ro , gracias a la  previsión  de sa lien tes 48 en e l 

casquete tope 17, les cuales penetran en las muescas d is ­

puestas en e l borde in fe r io r  dat manguito 27, mientras que 

e l citado casquete es a s.u vez fi ja d o  angularmente con re la ­

ción al émbolo 16, gracias a la  presión de la  tuerca 21 so­

bre e l  extremo del sa lien te cen tra l dat casquete. Di movi­

miento ¿ei émbolo con relación a l p la to  20 es posible gra ­

cias a i a n illo  de bolas 18. Dando a la cara superior de la  

arandela tope 19, asi como a da cara in fe r io r  del a n illo  

de apoyo del rodamiento'18 una fonna e s fé r ic a , se pueden 

efectuar sin  p e lig ro  ninguno, lig e ros  movimientos re la tivos  

en un plano v e r t ic a l,  los cuales son inevitab les en la  práo- 

t ic a . Di nanguito central 47 de p lato 20,' que sostiene la  

arandela 19, está cerrado por un fondo amovible 48 y cons­

titu ye un recip ien te que se llen a  de ace ite  hasta e l n iv e l 

de las bolas.

185

Para asegurar una-buena repartic ión  de los esfuerzos a 

ra iz  de re tira rse  e l  tubo o análogos, e l  montante doble 2 

l le v a  dos gatcs mecánicos 49 que se ponen en contacto con 

la  v iga  8 cuando se tra ta  de efectuar la  citada operación,

de modo de transm itir entonces los  esfuerzos de l montante 

a d i día v iga . Durante otras Maniobras los gatos 49 están l i -
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gara mente - separad os de 1*-. v iga  8. '

aunque e l sistema estab ilizador por cremallera, ta l como 

.se ha descrito  anteriormente, resu lta  particularmente venta­

joso, la  máquina, o  n arreglo a l in va ito  puede estar provis­

ta  de otros sistemas estab ilizadores que forman un enlace 

mecánico entre la  plataforma 1 y e l bastidor 26 y compensan 

automáticamente toda tendencia de desequ ilib rio  de la  máqui­

na, por e jemplo un estab ilizador de b ie las articu ladas. Un

semejante sistema puede comprender especialmente dos secto­

res dentados, su je toe -cada cual en una palanca articulada 

eh un punto intermedio respecto a la  plataforma 1 y cuyo otro 

extremo está articulado en una. b ie la , articulada a su vez en

e l bastidor 26. Conviene entonces prever medies especiales 

para e l  guiado mutuo de la  plataforma y daL bastidor en d i­

rección v e r tic a l , lo  cual no es necesario en e l sisteipa con

cremalle ra .

Se sobrentiende que e l invento no se lim ita  a l ejemplo 

de ejecución descrito  e ilu strado, sino que diversas m od ifi­

caciones constructivas pueden introducirse sin  apartarse de 

la  idea del invento.

111VINDIC aCICNJS

1 ).  Maquina desplazable en todas las direcciones para 

hincar estacas o análogos, caracterizada porque la  p la ta fo r*- 

ma de la  máquina está unida a un elemento de un gato v e r t i- .  

cal cuyo eje pasa siqu iera  aproximadamente, por e l centro 

de giavedad de Ha máquina y cuyo otro elemento, movible a i un 

plato de apoyo situado debajo de la  citada plataforma, estan­

do provista  la  cara supe r io r  de dicho p lato de un camino de 

rodamiento c ircu la r e l  cual coopera con un bastidor de ro ­

d il lo s  unidos con dicha plataforma por medios de guiar ver­

t ic a le s  que impiden e l  movimiento angular re la tiv o  de dicho



bastidor y de dicha plataforma, pero permiten su movimiento 

v e r t ic a l r e la t iv o , estando la  máquina además provista  de 

un marco unido a l movimiento longitudinal re la tivo  de la  

plataforma y provisto de medios de apoyo de la  máquina en 

et suelo, cuando e l citado p la to  de apoyo queda separado del 

suelo.

S ). Maquina según la  re iv ind icación  1, ca te te r iza d a  por 

un sistema estabilizador.montado sobre dicha plataforma y que 

forma un enlace mecánico entre esta última y e l  citado b a s ti­

dor.

3 )  . I,aquina, sogún la  re iv ind icación  1, ca te te r iza d a  

por un enlace mecánico entre la  plataforma y e l bastidor de 

r o d i l lo s , comprendiendo dos pares de cremalleras ve rtica les , 

fijadas en uno de dichos elementos por ambos lados del plano 

v e r t ic a l longitud inal que pasa por e l e je  del gato, compren­

diendo cada pareja dos cremalleras dispuestas a igual distan­

cia por ancos lados dq.1 plano v e r t ic a l transversal que pasa 

por e l e je del gato y que cooperan cada una con un piñón den­

tado sostenido en rotación por e l  otro de dichos elementos, 

estando los dos piñones de un par de cremalleras unidos entre 

s i*por un enlace desmodrómico ta l que todo desplazamiento de 

un piñón con re lación  a su cremallera provoca necesariamente 

un desplazamiento en la  misma d irección  y de la  misma impor­

tancia que e l otro piñón con relación  a su.cremallera.

4 )  . Máquina según reivindicaciones 1 y '3 caracterizada 

porque las dosloemalleras ce una pareja sa enfrentan y por­

que el. piñón que coopera con una de e lla s  engrana con un p i ­

ñón idén tico , el cual os so lid a r io  de una palanca parale la  

con una palanca de la  misma longitud so lid a ria  del piñón que 

coopera con la  otra cremallera, estando los extremos lib res  

de dichas palancas articulados en una b ie la  de enlace.
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5 )  . Maquina, según las reivindicaciones 1, 3, 4 y 5, ca­

racterizada porque las dos parejas de cremalleras están d is ­

puestas en planos paralelos y porque los  pinonps correspon­

dientes a los juegos de piñones de dichas dos parejas están 

montados dos por dos en un árbol común.

6 )  . Maquina, según les reivindicaciones 1, 3, 4 y 5, ca­

racterizada porque cada cremallera está montada con d es liza ­

miento v e r t ic a l en una guía preferentemente en forma de U, 

su jeta  en e l elemento con relación  a l cual la  cremallera pue­

de efectuar un movimiento v e r t ic a l .

7 )  . Maquina, según las.re iv ind icaciones an teriores, ca­

racterizada porque la  plataforma presenta un manguito c i l in ­

drico que abraza e l gato y a su vez es rodeado con lig e ra  

fr ic c ió n , por un manguito so lid a rio  del bastidor de ro d il lo s .

8 )  . Máquina, según las reivindicaciones anteriores, ca­

racterizada porque e l plato de apoyo y e l  bastidor de rod i­

l lo s  están reunidos con lig e ro  juago v e r t ic a l por ganchos 

fijados  en la  p e r ife r ia  de uno de dichos elementos que se 

agarran detrás de una brida p e r ifé r ic a  del otro de dichos e le ' 

ment os.

9 )  . Máquina,, según las reivindicaciones an teriores, ca­

racterizada porque e l  c ilin dro  del gato está fija d o  en la  p la ­

taforma, mientras que e l  embolo del gato termina en un vas­

tago c ilin d r ic o  e l cual atraviesa un a n illo  de tope so lida ­

r io  del p lato ae apoyo, habiéndose previsto  medios de parada 

en el extremo del. vastago, e l cual sobrepasa dicho a n illo , 

mientras que er -mencionado émbolo se apoya, por medio de un 

casquete de topé y de un rodamiento en la  cara superior' de 

dicho a n illo  de tope, cuya cara así como la  cara del camino 

de rodamiento son preferentemente es fé r icas .

1 0 ) . Maquina, según reivindicaciones 1 y 9, caracterizada
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porque e l  citado casquete de tope está calado en 'e l vastago

dea citado émbolo y presenta sa lien tes p e r ifé r ico s  que entran 

en unas muescas previstas en e l  bastida? de ro d illo s , de mo­

do de impedir e l  movimiento angular re la tivo  de dicho casque­

te y de dicho bastidor.

1 1 ) . Máquina, según reivindicaciones 1, 9 y 10, c'aiac- 

terizada porque e l  a n illo  de apoyo está fija d o  en la  parte 

mediana de un manguito so lid a rio  del p lato de apoyo y fo r ­

mando. un alojamiento, cerrado por su base para e l citado ro-

-damiento y e l  extremo del vastago del émbolo, e l  cual a lo ja ­

miento se llen a  de a ce ite .

1 2 ) . Máquina, s^ún las reivindicaciones ante l lo r e s ,  ca­

racterizada porque ios  medios de-apoyo en e l suelo de l marco 

reunido con movimiento longitudinal r e la t iv o ;a  la  plataforma, 

están constituidos por v igas, de le s  cuales por lo  menos una 

está suspendida'en dicho marco mediante muelles que la  aprie­

tan contra dicho marco, mediante topes, de preferencia  gra- 

duabies. - .

13 .- Re re iv in d ica , por último, como objeto sobre e l que 

ha da recaer la  Patente de Invención que se s o l ic ita ;

"NUEVA MAQUINA D33PLa2ABAE EN TBDA3 i.Aá -EIKRCCIONES PARA HIN­

CAR " .

Todo conforme queda descrito  en la  presente Memo? i a , que 

consta de once páginas escritas a máquina y dibujos que se 

acompañan.

Madrid, 3 .de marzo de 1.951.

AbFOHJC UNGRIA









;  : * f ° r ; ¡  f # fo
4 : o '  ̂ <o^P; ¡ , <¡ ¡P^ / !,

V "
L -
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