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MEMORIA DESCRIPIIVA

Correspondiente a la solicitud de registro de un Modelo de
Utilidad que, por veinte afios se solicita para Espafia, a fa-
vor de Don Remén MORATO MARTI, de nacionalidad espafiola, do-

miciliado en Zaragoza, Poligono Cogullada, calle B, parcela

por
"APARATO ALIMENTADOR DE MATERIAL, HOJA A HOJA, EN MAQUINAS
TROQUELADORAS AUTOMATICAS DE BISAGRA"
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La presente proteccidén se refiere, conforme su enun-
ciado indica, a un aparato alimentador de material, hoja a
hoja, en mdquinas troqueladoras de bisagra, me jorado en sus
caracteristicas de disefio montaje y organizacidn que cumple

el fin para el que, especificamente ha sido concebido con -
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una seguridad y eficacia médximas.
E1l objeto de este modelo de utilidad comprende una

original estructuracién funcional de los aparatos arriba -

“mencionados, que permite la seleccidn y traslado, hoja a ho

ja, desde el medio aelimentador de la miquina haste su situg
cién sobre la sufridera de la misma, con completa garantia
y efectividad.

Las ventajas de dicho objeto se traducen en una ma-
yor facilidad de manejo del sistema, por estar organigado
el aparato alimentador con una gran siﬁmlicidad estructural,
que facilita su trabajo y hace competitiva su fabricacibn y
empleo para egte tipo de méquinas troqueladoras, represen-—
tando, en el sentido funcional del sistema, una aportacién
original y prédctica, no conocida ni compartida por los meca
nismos utilizados para este fin en las actuales mdquinas en
uso. |

De acuerdo con la idea general, la separacidn y trag
lacidn de cada hoja es realizada con intervencidn de un or-
den de ventosas succionantes que levantan parcialmente la -
hoja por su zone posterior; es decir, por 1la zoné trasera -
segun el sentido del movimiento con el que ésta se va a des-
plazar hasta su entrega a las pingzas prensoras de la méquina.
Este levantamiento se efectua en colaboracién con un medio
incurvador de la hoja segin un plano inflexor que estabiliza
el remanente de ella sobre la pila alimentadora. Acto segui-
do se pone en funcionamiento un pisén soplador, el cual pre-
siona. sgobre el resto de las hojas existentes en la pila ali-
mentadora, impidiendo el fortuito desprendimientq de cualquiel
otra que no sea la seleccionada, e insufla un chorro de aire

en el espacio creado por el levantamiento de la hoja a tras-
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ladar, 10 que produce el total desprendimiento de esta. Si-~
mul taneamente g esfa accidén, el medio incurvador deja de in
sistir sobre ella para facilitar su correcta posicionalidad
de transporte. Todo este comple jo mecdnico y su correspon-
diente sincronizacidn para el logro de los deseados efectos
a conseguir, es realizado mediante ellestudiado movimiento
de unos belancines, a partir del correspondiente juego de ex
céntricas incorporadas sobre el eje rotor del sistema, en co
laboracién con sendos elementos auxiliares encargados de efeg
tuar la compresidén y depresién del aire que interviene en el
proceso, regulados por correspondientes vdlvulas de secuen-—
cia. |

Una vez se haya comprendido con mayor claridad el -
conjunto del objeto, otros detalles y caracteristicas del -
mismo se irén poniendo de manifiesto en el,transdurso de la
descripeidn que a continuacidén se dd, en la que se exponen
los detalles més particulares de la idea que aqui se preco-
nigza, como, asimismo, de los medios que para su puesta en -
préctica pueden emplearse. Estos detalles se dan a tftulo de
e jemplo, haciendo referencia a un caso posible de realizacidn
préactica, pero el objeto reivindicado no queda limitado, exac
tamente a los detalles que aqui se exponen, debiéndo sér con
siderada, por tanto, esta descripcién, desde wn punto de vis
ta ilustrativo y sin limitaciones de ninguna clase.

Une idea mds amplia de la esencialidad reivindicadas
la proporciona la siguiente descripeidn, en la que se hace
referencia a la ldmina de dibujos ilustrativos que a esta -
memoria se acompafia y en la que, de manera un tanto esquemd-
tica y exclusivamente por via de ejemplo, se representan los

detalles preferidos por la idea cuya proteccidn se Preconigza.
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En estos dibujos se usan marcas de referencia seme-
Jjantes para indicar piezas, conjuntos o partes, que se corres
ponden en laé distintas vistas presentadas, cuyos elementos,
detalles y organizacidén, se definen de una manera especifica
en el transcurso de esta memoria y, después, se concretan en
las notas reivindicatorias finales.

En egtos dibujos:

La figura 18 es una seccién vertical, esquemdtica,
del mecanismo alimentador visto por uno de sus costados. Fun
cionalmente, responde esta representacidn a la elevacidn de
ung de las hojas e insuflamiento del aire para su desprendi-
do por parte del pisén soplador. Al margen superior derecho
de esta figura, se muestra la vdlvula de secuencia comandada
por el balancin general, sobre la que inciden las conexiones
de aire.

La figura 22 corresponde a la misme vista presenta~
da en la figura anterior, en el momento de terminar el des-~
plazamiento de alimentagién. Igualmente, en el margen supeQ
rior izquierdo, se representa la vdlvula de secuencia conexio
nando el compresor con la conduccién de salida; es decir, la
posicidn del nicleo valvular totalmente opuesta a la sefialada
en la fase de la figura l8,

La figura 32 es una vista parcial del lateral del e
canismo con detalle del movimiento del pisdn soplador y del
interruptor final de carrera que produce la salida automdtica
de la pila de material, cuyo interruptor aparece en detalle
aparte en el lado superior derecho de esta figura.

La figura 4& corresponde a una vista en planta del
mecanismo, con la vdlvula del eje de levas parcialmente sec—

cionada.
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En relacién con las figuras anteriormente comenta-
das, ¥y atendiendq a una déscripcién funcional del aparato, se
habe la aclaracidn de gue la pila de material alimentador en
hojas se sefiala con -l- y con -2- las ventosas, que pueden -
descender para coger le hoja y subir méds tarde arrastrdndola
hacia las pinzas. Este efecto se consigue gracias al movimien
to de la biela -3-, balancin -4- y leva -5-, incorporada so-
bre el eje -6-; cuyo eje comporta, ademds, las levas -7- y -
-8~ de les cuales la primera es la encargada de dar un movi-
miento de arrastre a la ventosa -2-, mediante el balancin -
-20- giratorio sobre el eje -9-. Un poco més abajo de la re-
ferida articulacibn, se incorpora al balenci{n -20- un rodillo
-10~ deslizante sobre la leva -7- vy, mids abajo, por su extre-
midad inferior la pieza -1l-, que a través del bulén -12- mue
ve la pieza -l3=-, comportadora de las ventosas =2-,

El eje -6- por el extremo opussto al receptor de su
movimiento, de conformidad a lo representado en la figura 48
de estos dibujos, arrastra a una vdlvula -l4-, que es la en-
cargada de distribuir el aire y el vacio a las ventosas -2-

y al pisén soplador -15-. La pieza -13-, en su parte superior
presenta una cdmara por la que se desplaza el émbolo -16- que
mueve & la biela -17- ralacionada con el bzlancin -18-, cuyo
balancin por su otro extremo lleva fijada la varilla -19- reg
ponsable de la incurvacidén de la lémina prendida por las ven-
tosas. Con este fin ge incorpora al sistema la vdlvula -2l-,
digpuesta en el terminal ée la linea de trazoé gseflaleda en -
las figuras l& y 28, ouyo nucleo -22- sufre apoyo sobre el ba
lancin -4~ cuando este se encuentra en su posicidén mds alta,
provocando el ascenso del referido nlcleo lo que determina la

conexién entre la conduccién aferente -26- del depresor y la
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sélida -a- relacionada con la acometida de igual referencia
existente en el acceso hach la cdmara por la que se desliza
el émbolo -16~ motivando la regresidn de este y consiguiente
mente la actuacidn del balancin -19- sobre la ldmina a tras-
ladar. En este momento el pisén soplador -15- insufla aire -
enviado a través de la vdlvula -l4-, al quedar relacionados
entre si los conductos -40- y -41- por la especial posiciona
lidad del nicleo interno de ella, produciendo el perfecto des
prendimiento de la hoja. Como el eje -6- no se ha detenido en
su giro, ya en este monmento inicial el rodillo -10- del balan
c¢fn -8~ su ascensidn por la rampa de la leva -%-, motivando -
el desplazamiento de las ventosas hacia la izquierda y, por
tanto, la entrega de la hdja a las pinzas prensoras de la md
quina.

Cuando el rodillo -10- llega a la parte superior de
la leva -7-, tal como se representa en la figura 28, acaba -
el recorrido de entrega de la hoja hacia la izquierda y en -
este momento la vdlvula -14-, que gira junto al eje -6-, cie
rra la entrada de wacio por el orificio -23- provocando el -
desprendimiento de la hoja transportada. Como quiera que el
eje -6~ continua su giro, inicia ya el retroceso del balancin
-20-, por medio de su rodillo -10-, descendiendo por la leva
-f— ¥y volviendo a su posicidn inicial. Una vez que ha llegado
a su posicidén mds extrema hacia el lado derecho, segin se -
muestra en la figura 12, las ventosas -2- descienden hasgta -
hacer contacto con la hoja mds alta de la pila alimentadora
-1-, impulsadas por el balancin -4-, a través de la biela -
-3-, rodante sobre la leva -5- del eje -6-. En el preciso mo
mento en que las ventosas -2-, hacen contacto con la hoja su

perior de la pila ~1-, la vdlvula -14- conexiona la conduc-
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cidn -38-, procedente del depresor, con la -39- emigaria ha
cia el orificio -23- determinando la succién de las ventosas
sobre ella. Nuevamente, por medio de la biela -3-, balancin
-4~ y leva -5~, regtiéndose el ciclo ya explicado.

Para impedir que la hoja inmediatamente inferior a
la transportada no resulte arrastrada por el sistema, se dota
al aparato de un soplador con funciones de pisén sobre el res
to de la pila, siendo en su fase de apoyo sobre ella cuando
enite el chorro de aire separador. Este pisén soplador es des
plazado hacia arriba y abajo merced al balanein -24- que girs
alrededor del eje —27— fijo a la carcasa del grupo y que, me-
diante el buldn -28-, transmite el movimiento a la'pieza -29-,
unida inferiormente por el bulén -30- de modo ar%icular a la
manivela =31l-. Cuando sube por la rampa de la leva -8- el ba-
lancin -26~, tira de la biela -25-, la cual se encuentra uni-
da por medio de un bulén a la manivela -24-, haciéndola girar
en sentido contrario a las agujas del reloj; entonces la pie-
z8 -29- se desplaza hacia arriba y con ella el pisén soplador
~15~, Para poder ajustar inicialmente la altura,-el pisén -15-
no va unido rigidamente a la pieza -29-, sino por mediacidn
de un véstago -32- el cual, en su parte superior lleva cierta
longitud roscada, y merced a una ranura que presenta la piegza
-29- en la que se aloja la tuerca -33-, al girar esta tuerca,
a mano, se desplazard hacia arriba o abajo el védstago ~32-,
pero como el pisén soplador -15- va unido a dicho vdstago es-
te es arrastrado hacia arriba o abajo. El desplazamiento co-
mentado permite ajustar inicialmente la posicidén en altura de
la pila -1- con respecto al conjunto antes descrito. El ajus-
te automitico de altura, se realiza mediante el buldn -34-,

segin figura 32, unido rigidamente a la manivela -31l-. Dicho
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buldn -34- en su extremo ovuesto arrastra a la pieza =35-,
la cual puede tropezar con el final de carrera o interruptor
-36=-, que nos cerrard el circuito para hacer accionar el mo-
tor encargado de subir la pile -1- hacia arriba.

Una vez gastadas algunas hojas de la pila -1-, tal
como se muestra en la figura 32, el pisén soplador -15- en
su descenso para fijar la hoja superior de ésta, hace girar
la pieza -31- hacia la derecha y cuando el nivel de dicha pi
la ha descendido lo suficiente el balancin -3} arrastrard al
buldn o eje -34-, en cuyo extremo opuesto lleva la pieza -35-,
la cual pulsando al interruptor -36- origina un ascenso del
material. Pero cuando el valor de la altura ganada es el eon-
venlente, se produce el giro del eje =34~ en sentido contra-
rio al de las agujas del reloj, con lo que,nuevamente, la pie
za =35- se separard del interruptor -36- determimndo la para-
da en la ascensidn de la pila alimentadora. De esta manera -
se consigue establecer un nivel constante en la pila -1- con
respecto al mecanismo alimentador en conformidad con el con-
sumo de la mdquina.

Se comprenderd fédcilmente, después de observar los
dibujés ¥ la descripcién acabada de efectuar de ellos, que -
la actual concepcidn proporciona una comstruccidn sencilla y
efectiva, susceptible de poder ser llevada a la préctica con
gran facilidad, asegurando la obtencién de una manufactura -
relativamente barata. Este detalle de economia adquiere gran
importancia si se considera en los términos de una produccidn
en escala, ya que es evidente que el mercado puede absorver
cantidades muy considerables de esta clase de aparatos ali-
mentadores y cualquier peqguefio ahorro, logrado mediante la

aportacidn de ciertas mejoras durante su fabricacidén, puede
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adquirir elevadas proporciones,

Se reitera, que en el objeto de la presente protec—
cién, serdn susceptibles de introducirse todas aquellas modi
ficaciones de detalle que las circunstancias y la préctica
pudieran aconse jar, siempre y cuando que, con las variantes
que se introduzcan, no se cambie, altere o modifique, la esen
cialidad del objeto descrito.

NOTA .

EN RESUMEN: el presente lModelo de Utilidad que por
veinte afios se solicita para Espafia, ha de recaer sobre las
siguientes reivindicaciones:
le,.~ "APARATO ALiMENTADOR DE MATERIAL, HOJA A HOJA, EN MAQUI
NAS TROQUELADORAS AUTOMATICAS DE BISAGRA", de acuerdo con el
cual el proceso selectivo para la adherehcia Yy arrasire de
la hoja a transportar,es realizado a partir de una sola barra
transversal comportadora de las ventosas adherentes que ac-
tlan en el ciclo aprehensor de dicha hoja, desde su zona mar
ginal trasera, segin el propio sentido del desplazamiento de
ésta hacia las pingzas prensiles; caracterizdndose el ciclo -
aprehensor de la hoja a trasladar por comprender: una fase de
succién por parte del orden de ventosas incorporadas a la ba-
rra del sistema, con elevacién marginal de la hoja; una fase
en la que se produce la parcial inflexién de ésta, pér la ac-
clén mecénica del terminal de un balancin, relacionado median
te biele con pertinente émbolo deslizente; y, una fase ulte-
rior de soplado, por parte de un pisén que, apoydndose en la
cara superior de la hoja siguiente de la pila, insufla aire
en el espacio comprendido entre ésta y la parcialmente levan-
tada por el orden de ventosas, determinando su desprendimien-

to total, al tiempo que impide cualquier movimiento parcial
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del resto de las hojas contenidas en la pila de alimentacidn.
28 .- "APARATO ALIMENTADOR DE MATERIAL, HOJA A HOJA, EN MAQUL
NAS TROQUELADORAS AUTOMATICAS DE BISAGRA", de acuerdo con el
cual el propio eje rotor que comporta las excéntricas deter-
minantes de los diferentes movimientos del sistema en el de-
sempefio de su especifica funcionalidad, arrastra, igualmente
una organizacibn valvular, que relaciona el compresor y de-
presor anexos al conjunto con conducciones diriglidas &l sopla
dor y ventosas succionantes, de conformidad con una vélvula
de secuencias comandada por uno de los balancines del apara-
to, que determina, mediante desplazamiento de su nicleo inte
rior, las alternancias succionantes y sopladoras hacia el ég
bolo que acciona el balancin incurvador de la hoja, segin no
ta 18, asi como la succidn en el orden de ventosas preunsgiles,
a través de previstas posicionalidades del ndcleo valvular -
giratorio pertencciente a la primera de las referidas vdlvu-
las. _

38 .- "APARATO ALIMENTADOR DE MATERIAL, HOJA A HOJA, EN MAQUIL
NAS TROQUELADORAS AUTCMATICAS DE BISAGRAY, de acuerdo con el
cual los elementos activos del efecto prénsil e incurvador -
de la hoja a transportar, se disponen sobre un elemento debi
damente configurado, suspendido de modo articular por el ex-
tremo de uno de los balancines, en colaboracidén con una bie-
la proyectada desde el otro extremo del citado balancinji cu-
yo elemento configura una cémara de desplazamiento para el -
pistén névil responsable de la incurvacién de la hoja, as{ -
como las pertinentes conducciones internas por las que dicha
cdmara conecta con las tuberias de aire comunicadas con el -
compresor y depresor del sistema y reguladas por las vdlvulas

objeto de la reivindicacién precedente; al tiempo que relacio
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na, igualmente, el interior de las ventosas con el depresor,
48.- Por ultimo se reivindica como objeto sobre el que ha de
recaer ¢l pregente lModelo de Utilidad que porlwinte afios se
solicita registrar para Zspafia.
280 por
"APARATC ALIIENTADOR DE #ATERIAL, HCOJA A HOJA, EN KAQUINAS
TROQUELADORAS AUTOMATICAS DE BISAGRA"
Todo conforme queda expresado en la preéente memo-
ria descriptiva que consta de once folios mecanografiados -

285 por una sola cara y planos que se acompail
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