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Sobre:
WDISPOSITIVO MECANO-ELECTRICO PARA CONSEGUIR EL DESPLAZA-
MIENTO AUTOMATICO DE UN OBJETO FUERA DE LA SUPERFICIE QUE
10 SOPORTA", = = = — = - _
Solicitante: D. Luis TROYAS OSES, de nacionalidad espafio-

la, domiciliado en Av. San Silvestre 8/n
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La invencién que se describe en la presente Memo-
ria y para la que se solicita privilegio de explotdcién in-
dustrial en exclusiva para todo el territorio nacional, tra
ma de un dispositivo combinado mecéno—eléctfico, segin el -
cual un objeto estatico, apoyado en reposo sobre un plano -
determinado es desplazado automdticamente fuera del mismo,

De acuerdo con sus caracteristicas funcionales y
sin que ello suponga limitacién alguna de posibilidades, el
dispositivo de la invencién es éptimo para ser utilizado —-
por ejemplo en mdquinas automdticas expendedorés de produc-
to0s, mdquinas distribuidoras y en general para todos aque-—-
llos trabajos en que se precise conseguir una automatiza- -~
cidén en la expulsién o conduccién del 6bjeto fuera de la su
perficie en que resulte apoyado.

Fundementalmente el dispositivo tiene como base =
un carro mévil, que mantiene un recorrido de ida y vuelta -
sobre la guia gque lo conduce, situada por debajo dg‘la su--
perficie o plano donde se halla colocado el objeto a despla
zar, cuyo carro lleva incorporado un eleciroimdn y una uila
extractora, que accionada por éste sobresale a través de ra
nuras convenientemente dispuestas sobre la superficie de --
sustentacidn, arrastrando el objefo en un movimiento sincro
nizado con.el de recorrido del carro hasta conseguir su ex-
pulsidn fuera de dicha superficie,

El dispositivo puede ser utilizado unitaria o con
juntamente, es decir ser aplicado.para el empleo de un sélo
mecanismo en cada superficie o plano sustentador de objetos
o de diversos mecanismos sobre la misma superficie o plano
cuando las necesidades de utilizacidén asi lo requieran, p@;

diendo en éste dUltimo caso realizar cada mecanismo su traba




5e

25.

30.

ey
2O e
7
= INN
o

.
"
<

T
a,,é P
ergs” ¥

-3~

~

el con-

jo en coordinacidén con el trabajo de los demds o pof
trario con total independencia respecto a ellos,™

Para una mejor comprensidn del objeto de la inven=-
cibén y sin que tengan caracter limitativo alguno, se acompa-
fian unos dibujos en los que:’

La figura 18, representa la vista en seccidn longi
tudinal del conjunto de elementos que constituye el disposi-
tivo de la invencién, en posicidén de reposo, antes de ini- -
ciar el funcionamiento.,

La figura 22, representa la misma vista en seccién
longitudinal de la figura 12, pero en éste caso los elemen--
tos que forman el dispositivo se hallan en posicidén de fun—
cionamiento. | §

La figura 3%, representa una vista en pérspectiva g
y semiseccidén de una diversidad de mecanismos acoplados con- |
juntamente sobre una superficie o plano de sustentacién unita
rio,

Sobre éstas ilustraciones y en la subsiguiente des
cripcién, los elementos componentes del conjunto y-sus partes
principales han sido designadas de acuerdo con la nomenclatu

re siguiente:

1.
2
3.
4.
5.
6.
T
8.

Carro mévil,
Paredes laterales de la superficie.
Blectroimén.

Utia extractora.

Eje de la ufia.

Ranura-guia de desjazemiento de la ufia.
Plano o superficie de sustentacién del objeto.

Tornillo que regula la altura de la ufia.

Con referencia a lo representado en los dibujos, -
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sobre una superficie o plano de apoyo -7~, que estd provista
dé unas ranuras tfénsversales ~6- de anchura conﬁeniente, es
t4 colocado el objeto que debe ser desplazado fuera de la --
misma. ‘ ,

Por debajo de ésta superficie existe un carro mé--
vil =-1-, susceptible de ser desplazado en un'moﬁimiento de i
da y vuelta en el mismo sentido en que discurren las ranuras
-6-, a cuyo efecto.esté montado sobre la correspondiente - -
guia que lo conduce. Este carro verifica su desplagamiento -
por el espacio gque limitan laé dos paredes laterales -2-,

El carro =1~ lleva incorporado un electroimén -3~
suscepiible de ser activado por cualquier mediocomkido, ¥y -
en uno de sus extremos, se articula a través del eje -5=-, la
uila extractora -4-, que queda posicionalmente situada sobre
el propio electroimén -3-, y por debajo de la ranura -6- de
la superficie o plano de sustentacidn.

La ufieta ~4~ se prolonga posteriormente en &n tra-
mo recto, donde existe el tornillo -8~ que regula su altura
de ataque al hacer tope con la propié pared del carro, en --
tal manera gque la altura dé la uiia estarid en relacién inver-
sa con la profundidad de roscado del tornillo, correspondien
do una mayor éltura a una menor profundidad y viceversa. De
esta forma es posible obtener en cualquier momento la altura
precisa para atacar el producto o la serie de productos que
gse desee desplazar del plano =T-.

El funcionamiento del sistema resulta de una gran-
simplicidad y perfeccidni

Al iniciar él carro -1- su movimiénto de_desplaza—
miento de izquierda a derecha, se produce la activacidn del

electroimén -3-, y la consecuente elevacidén de su véstago --
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que al realizar tal movimiento provoca el despiagamiento ha-
cia arriba de la ;ﬁa ~4~, hasta alcanzar la altufa que le per
mite el tope que establece su tornillo -8-, siempré'sobresa— '
liendo a través de la ranura ~6- que la guia en su recorrido
sincronizado con el del carro y en el que arrastra todos los
objetos que encuentra a su paso, precipitdndolos fuera de ia
superficie. | »

Una vez realizado todo el recorrido y conseguido -

el objetivo . del sistema, al comenzar el carro -=l- su retorno
en desplazamiento de derecha a izquierda, el electroimén ;3~
resulta desactivado, su védstago desciende, la ufia ~4~ cae por
su propio peso ocultdndose y términa el recorrido sin afectar
para nada a cualquier productd o productos qué pudiefan_es-—
tar situados sobre el plano.

Serén variableshlas circunstancias de % amafio, for-

ma y material particularmente referidos a cada uno de los e~

lementos que integran el conjunto, en el que tambiéh podrd ser
variado todo aquello que no suponga una alteracién de la - -
esencialidad del objeto expuesto en la descripeiédn preceden-
te, la cual deberd ser tomada en su més amplio‘sentido ¥y no
como una limitacién de las posibilidades de realizacidn. ; ’
NOT A - .

El Modelo de Utilidad, que se solicita por veinte
afios, paralEspaﬁa, de acuerdo con la vigente Legisiacién,
deberd recaer sobre: "DISPOSITIVO MECANO~ELECTRICO PARA CON~-
SEGUIR EL DESPLAZAMIENTO AUTOMATICO DE UN OBJETOhFUERA DE LA
SUPERFICIE QUE LO SOFORTA", segin las caracteristicas esen—-
ciales de las siguientes:

REIVINDICAGIONES :

18 .~ Dispositivo mecano-eléctrico para conseguir
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el desplazamiento automdtico de un objeto fuera de la su-

perficie que lo syporta, caracterizado por disponerse bajo el

plano o superficie que sustenta el objeto, un carro despla
zable sobre la guia gque lo conduce, en un movimiento de a
vance y retroceso por todo el espacio comprendido entre -~
las paredes laterales de la superfiéie, teniendo- dicho ca
rro incorporado un electroimdn y una ufia de extraccién --
que se articula al mismo sobre su dngulo superior poste--
rioxr.

28,- Dispositivo mecano-eléctrico para conée-b-
guir el desplazamiento automdtico de un objeto fuera de -~
la superficie que lo- soporta, segﬁn la reivindieacidn 1e,
caracterizado porque la ufia se articula al carro a través
de un eje sobre el que mantiene un movimiento de ascenso
o descenso.

38,- Dispositivo mecano-eléctrico para'conseé -
guir el desplazamiento automdtico de un objeto fuera de -
la superficie que lo soporta, segin las reivindicaciones
18 y 28, caracterizada pofque la uiia esté provista de un
tope posterior, a modo de tornillo, que regula la altura
de ataque en cada caso.

48,~ Dispositivo mecano-eléctrico para conse- =

guir el desplazamiento automdtico de un objeto fuera de -

la superficie gue lo soporta, segin las reivindicaciones
18 a 38, caracterizado porgue el movimiento de elevacidn
de la ufia viene determinado por la accidén del electroimédn
al ser activado. .

8,- Dispositivo mecano~eléctrico para conse- -
guir el desplazamiento automdtico de un objeto fuera de -

la superficie que lo soporta, segin las reivindicaciones
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12 a 48, caracterizado porque la. desactivacién del_elctroi—
mdn determina el .descenso automftico de la ufia ¥ s Tetorno
a la posicién de reposo; | ‘

68 .~ Dispositivo mecano-eléctrico péra conseguir
el desplazamiento automdtico de un objeto fuera de la su--
perficie que lo soporta, segin las reivindicacionés 18 a 54
caracterizado porque el recorrido de la uiia en cualguiera -~
de sus dos posiciones, levantada o abatida, viene déterming
do por el desplazamiento del carro & sincronizado con el --
mismo,

78 o~ Dispositivo mecano~eléctrico parsa consegdir
el desplazamiento automdtico de un bbjetd fuera dé la super
ficie que lo soporta, segin las reivindicaciones 18 a 6e, -
caracterizado porque el recorrido de la ufia levantada se -~
realiza por fuera de la superficie de apoyo, de la que sobre
sale a través de una ranura practicada sobre-ella, que dis-
curre en el mismo sentido de marcha que la ufia. X

88 .~ "DISPOSITIVO MECANO-ELECTRICO PARA CONSEGUIR
EL DESFILAZAMIENTO AUTOMATICO DE UN OBJETO FUERA DE LA SﬁPEE
FICIE QUE LO SOPORTAY. o

cosfooe




Segin q%?da sustancialmente descrito en la memo~
ria que antecede,“aue consta de ocho hojas mecanégrafiadas
por una sola cara, acompafiada de los dibujos correspondien
tes,

1 0 48R, 1974

D. LUIS TROYAS OSES

Madrid,

P.P.

INCISCO GARCIA CABRERIZO
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