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Don G eorges S T A U B ,

en

25, Bd. Verdun a  courbevoie (se in e )  
- F ran cia  -

" Sistem a de enganche, de regu lación  
y de levantam iento de herram ientas 
l le v a d a s  por tr a c to re s  a g r íc o la s  * .
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E l presente invento se r e f ie r e  a un s i s ­

tema combinado de enganche, de regu lación  y cambio o e lev a  - 

ción a mano de d ife re n te s  ú t i le s  de c u lt iv o , particu larm ente 

a p lio ab le  a tra c to re s  a g r íc o la s  l ig e ro s  de ú t i l e s  guiados o 

conducidos.

Los tra c to re s  a g r íc o la s  l ig e r o s  se u t i l i ­

zan p ara  c u lt iv o s  muy v ariad o s y por eso e s  n ecesario  que 

lleven  un mecanismo completo de regu lación  para  lo s  ú t i le s  

de cu ltiv o  y que l a  elevación  de e s to s  ú t i le s  pueda e fe c tu a r­

se ráp id a  y fácilm ente de manera que a l  conductor no propor­

ciona un tra b a jo  demasiado grande, teniendo en cuenta que en 

l a s  hazas o pequeñas p ie z a s  de t ie r r a  e l  número de maniobras 

que se ha de e fe c tu ar  e s  muy grande.

2o r  l a s  condiciones en que e sto s  tracto__ 

re s se han de u t i l i z a r ,  e s in d ispen sab le  que lo s  mecanismos 

p r e v is to s  no n ecesiten  prácticam ente ningún entretenim iento, 

esto  e s ,  que sean de una construcción s e n c i l la  y robusta a l  

mismo tiempo que no sea muy elevado su p recio  de ad q u isic ión * 

E sta s  condiciones elim inan lo s  d isp o s it iv o s  de accionamiento 

h id ráu lico  o de accionamiento mecánico mediante toma de fu e r  

za como de ord in ario  se r e a l iz a  en lo s  tr a c to r e s  p o ten tes.

E l sistem a ob jeto  del presente invento 

g r a c ia s  a construcciones s e n c i l la s  pone a l  alcance d e l conduc 

to r  sentado lo s  mandos de regu lación  y maniobra n e ce sa rio s  

para u t i l i z a r  l a s  d iv ersa s  herram ientas a g r íc o la s ,  a sab er 

lo s  mecanismos para reg u lar  l a  profundidad d e l t r a b a jo , e l  

aplomo de la s  herram ientas, e l  enganche y e l  cambio.
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Una de l a s  caracte r í  s t lo a s  d el invento 

se h a l la  en e l  hecho de que e l  levantam iento o cambio de l a s  

herram ientas se obtiene por l a  maniobra de una palanca que 

actda sobre e l  d isp o s it iv o  porta-h erram ien tas, previéndose 

medios para  que e l  descenso d e l porta-herram ientas sea  so lid a  

r io  o independiente de dicha palanca.

Bn e l  caso en que el descenso del p o rta­

herram ientas se haga so l id a r io  de l a  palan ca de mano, e l  con 

ductor, actuando sobre dicha palanca, puede ayudar y a c e le ra r  

e l  hincado de l a  herram ienta en e l  su e lo . En e l caso de que 

e l  descenso d e l porta-herram ientas se haga independiente de 

l a  palanca e l  hundimiento de l a  herram ienta en e l suelo por 

ejemplo de un arado, se provoca por e l  mismo arado bajo  e l  

e fecto  del esfuerzo de tracción  e je rc id o  por e l  t r a c to r .

Otra c a r a c t e r í s t ic a  del invento se  h a l l a  

en e l  hecho de que l a  regu lación  de l a  profundidad de trab a jo  

de l a  herram ienta se lo g ra  por un d isp o s it iv o  independiente 

de l a  palanca de mano.

Otra c a r a c t e r í s t ic a  d e l invento se h a l la  

en un d isp o sitiv o  porta-herram ien tas, con stitu id o  por un con 

junto de elem entos, alguno de lo s  cuales están  asoo iad os a 

lo s  sistem as de regulación  de l a  in c lin ac ió n  p rop ia  de l a  he 

rram ienta y de l a  v e r t ic a lid a d  o aplomo, estando dicho conjun 

to a r tic u la d o  en una p ieza soporte f i j a  en e l  ch asis  d el trac  

to r por m edios, sobre lo s  cuales puede p iv o ta r  en e l  sentido 

h o r iz o n ta l.

O tra c a r a c t e r í s t i c a  del invento se h a l la  

en el hecho de que l a  p ieza  soporte montada en e l ch asis  del 

tra c to r  l le v a  un gancho de enganche y de que se preven medios
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para desmontar fácilm en te e l  porta-herram ientas propiamente 

dicho y c ie r to s  elementos asociados con á l ,  de suerte  que se 

desprende e l  gancho ae empalme para p erm itir  su  u t i l iz a c ió n .

O tra c a r a c t e r í s t ic a  del invento se  h a l la  

en e l  hecho de .que l a  in c lin ac ió n  p ro p ia  de l a  herram ienta 

en el sen tido  v e r t ic a l ,  esto  e s , l a  in serc ió n  de l a  r e ja  del 

arado o e l  enganohe d e l arado puede regu larse  cu alqu iera  que 

sea l a  profundidad de tr a b a jo , y esto  independientemente d el 

d isp o s it iv o  para regu lar  l a  in d icad a  profun. idad  de tra b a jo .

Otras d ife re n te s  c a r a c t e r í s t ic a s  se dedu 

oirán de l a  descripción  s ig u ie n te , hecha a t í t u lo  de ejemplo 

no l im ita t iv o  y con re fe re n c ia  a lo s  ad jun tos d ib u jo s que pre 

sentan ,

La f ig u r a  1& una v i s t a  en a lz a d a  de un 

tra c to r  con e l  sistem a p o rta-herram ientas ba jad o , e sto  e s , 

en posic ión  de tra b a jo .

La f ig u r a  2  ̂ una v i s t a  en alzada de un 

tr a c to r  por e l  sistem a porta-herram ientas en posición  levan_ 

tad a .
La f ig u ra  3^ una v i s t a  en p lan ta  que i lu s  

t r a  e l  sistem a porta-herram ientas en una posic ión  d esv iad a .

La f ig u r a  4^ es una v i s t a  por d etrás en 

e sc a la  grande d e l d isp o s it iv o  de regu lación  d el aplomo.

La f ig u ra  5& es una v i s t a  en e sc a la  gran_ 

de del d isp o s it iv o  de re tro ceso  de e levación .

La f ig u r a  6- una v i s t a  en e sc a la  grande 

del d isp o s it iv o  de regu lación  de l a  profundidad de trab a jo  de 

l a  herram ienta.
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E l sistem a elevador se acc io n a  con una 

palanoa cLe mano 1, que puede p iv o tar  en un eje  2 so lid a r io  

en e l b a st id o r  d e l t r a c to r , La palanca l le v a  una m an ecilla  5 

de desenganche que por intermedio de una v a r i l l a  3 ' ac tú a  so 

bre un cerro jo  4 que puede enganchar en uno de lo s  en castre s  

5 d e l se c to r  f i j o  6. E l muelle de eq u ilib rad o  7 tiene uno de 

sus extremos enganchado;en l a  p ieza  8 s o l id a r ia  de ia palanca 

1 , y e l o tro  extremo enganchado a una p ie z a  9 s o l id a r ia  del 

b a stid o r  d e l tr a c to r .

Cuando e l  sistem a porta-herram ientas se 

encuentra en posición  de tra b a jo  como se i l u s t r a  en l a  f ig u r a  

3.3, e l  re so rte  7 posáe su tensión  máxima y cuando e l p o rta­

herram ientas se encuentra levantado como se s i l u s t r a  en l a  

f ig u ra  2  ̂ dicho re so rte  posáe una tensión  ligeram ente in fe r io r .

Una b ie la  10 e s t á  por una p arte  a r t ic u la  

da en un eje  11 ' montado en l a  p ieza  11 s o l id a r ia  de l a  palan  

ca 1 , y por o tra  p a rte , en un e je  12 montado sobre una p ieza  

en forma de escuadra 13 que puede p iv o tar  en -un eje  f i j o  14.

En l a  p ieza  13 se han p re v isto ?  un agujero roscado 16 en e l  

cual puede en roscarse  un t o m i l lo  regu lad or 15 (como se i lu s  

t r a  en l a  f ig u ra  1 ^ ), y ,un agu jero  l i s o  16, en e l  cual puede 

co locarse  el t o m i l lo  de regu lación  15 , que entonces se enros_ 

ca en l a  p ieza  17, como se i lu s t r a  en l a  f ig u r a  5 * .

En e l  e je  14 va además montada una segunda 

palanca en forma de escuadra 17, en l a  que se prevá un aguje_ 

ro roscado 18, d ispuesto  enfrente del agujero l i s o  16? de l a  

palanca 13. Uno de lo s  brazos de l a  pa lan ca 17 viene a chocar 

contra el extremo de un to r n il lo  de regulación  21 montado en 

una tu erca  f i j a  25 y que se puede accion ar por un volante 22.
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E l to r n il lo  21 f i j a  l a  posición  lím ite  de descenso de l a  palan 

ca 17.

Una b ie la  20 se une, por una p a rte , median 

te un d isp o s it iv o  de ró tu la  16 a l a  p ieza  17, y por o tr a  par 

t e ,  mediante un d isp o s it iv o  de ró tu la  24 a l a  p ieza  25 d e l d is  

p o sitiv o  porta-h erram ien tas.

Las p iez as 25 y 26 pueden p iv o tar  en lo s  

e je s  25* y 26' de una p ieza  2? s o l id a r ia  de l a  p ieza  28 y por 

d e trás se unen mediante una t r a v ie sa  29, coy a u x ilio  de una agu 

j a  amovible 30, sobre l a  que pueden p iv o ta r . La agu ja 30 puede 

q u itarse  fácilm en te.

La p ieza  28 e s t á  acoplada con e l  ch asis  

del t r a c to r  por lo s  to r n il lo s  de cabeza 31 y 32, en lo s  cuales 

puede p iv o ta r  en el sen tido  h o rizo n ta l.

Uya p ieza  en forma de sec to r  33, s o l id a r ia  

d e l b a st id o r  del t r a c to r  e s tá  perforada con un c ie r to  námero 

de a g u je ro s , en lo s  que pueden m eterse l a s  agu ja s 34 y 35.

La p osic ión  de e s ta s  agu ja s en e l sec to r  33 f i j a  l a  posic ión  

de l a  p ieza  28 y por consiguiente de l a s  p iezas 25 y 26 y por 

e l lo ,  d el conjunto del sistem a porta-herram ientas con re lac ió n  

a l  e je  lo n g itu d in a l d el tra c to r .

En l a  parte in fe r io r  de l a  p ieza  28 va f i ­

jo  un gancho de enganche 36 y por su parte  su perior so stien e  

un e je  57, en e l que se a r t ic u la  una chapa 38 s o l id a r ia  de 

una p ieza  f i le t e a d a  39. E l e je  57 puede desmontarse fácilm ente

La p ieza  f i le t e a d a  39 e s t á  unida a una 

p ieza  tu erca  s o l id a r ia  de un volante de maniobra 41, estando 

dicEa/^uerca asociad a  con una p ie z a  soporte 40 en e l  in te r io r  

de l a  cual puede g i r a r  librem ente.

%



196682

i

10

18

So

28

La p ieza  40 mediante dos e je s  sobre lo s  

cu ales puede p iv o ta r , e s t á  montada un una p ieza  .en forma de 

h o rq u illa  42 s o l id a r ia  de una p ieza soporte 43 (represen tad a 

por punteado en l a  f ig u r a  1 * )  que es a su vez s o l id a r ia  de 

l a  t r a v ie sa  29.
Se ve que cuando se acciona e l volante 1 

41, por e l  hecho de que l a  p ieza  f i le t e a d a  39 se f i j a ,  se pro_ 

-poca e l  pivotamiento de l a  p ieza  45 sobre su e je  de pivotamien_ 

to v e r t ic a l  30.
La p ieza  v a in a  45 e s t á  montada en la  p ieza  

43 sobre l a  cu a l puede p iv o ta r  en sentido h o rizo n ta l. Dicha 

p ieza  45 l le v a  un elemento 46 en e l cual e s t á  f i j a d a  l a  b a rra  

porta-herram ientas 47. En l a  b arra  47 puede g i r a r  un manguito 

48 que l l e v a  un elemento 49 perforado por un agu jero  50.

En un brazo 51, so l id a r io  de l a  p ieza  45, 

va montada una p ieza  co jin ete  52 en l a  cual puede g i r a r  l ib r e _  

mente e l  to r n il lo  53, habiéndose p rev isto  d isp o sic io n es adecua_ 

das para hacer a l  t o m i l lo  53 so l id a r io  d e l  c o jin e te  52 en e l  

sen tido  v e r t ic a l .  E l t o m i l lo  55 e s tá  agarrado con una tu erca  

de gorrones 58 montada en e l  brazo 57 de l a  p ieza  48.

Explicarem os ahora e l  funcionamiento d e l

d isp o s it iv o .

La herram ienta a g r íc o la  se m o-ta en e l  por 

ta-herram ientas 47 y puede hacer s o l id a r ia  de l a  p ieza  48 me_ 

diante un perno colocado en el agujero  50, segdn una de l a s  

d isp o s ic io n e s conocidas.

Supondremos, como se i lu s t r a  en l a  f ig u r a  

13-, que l a  palanca 1 se encuentra en l a  posio ián  d e lan tera  y 

que estando e l  to rn il lo  18 enroscado en el agu jero  16, l a s
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P iezas 13 y 17 no son s o l id a r ia s .

Una vez que e l conductor ha llevado l a  

palan oa 1 a l a  posición  representada en l a  f ig u r a , l a s  p iezas 

13 y 17 no se encuentran ya en oontacto, y e l porta-herram ien_ 

ta s  se mantiene en l a  posición  levan tad a  por l a  misma h erra  

mienta qu.e se apoya sobre el su e lo .

En e ste  caso , e l  descenso de la  herramien 

t a  en posic ión  de trab a jo  es independiente de l a  palanca 1 ;  

dicho descenso se provoca cuando e l  tr a c to r  se d e sp laza , g ra  

c ía s  a l  peso d e l conjunto herram ienta y p arte  a r t ic u la d a  del 

porta-herram ien tas, e l  cual hace p iv o ta r  dicha p arte  a r t ic u la ^  

da sobre lo s  e je s  2 5 ', 26' y 37.

La p ieza  25 d e sp laz a , g ra c ia s  a l a  acción 

de l a  b ie la  20, a l a  p ieza  17 h a sta  que dicha p ie z a  viene a 

chocar en e l extremo d e l to r n il lo  21, que determ ina l a  profun_ 

didad d e l descenso de l a  herram ienta. Se ve claramente que 

actuando sobre e l volante 22, se puede proceder a re g u la r  l a  

profundidad de trab a jo  de la  herram ienta.

R efiriéndonos ahora a l a  f ig u r a  3&, puede 

verse que l a s  ag u ja s  34 y 35 pueden co locarse  en lo s  agu jeros 

del s e c to r  33 para p erm itir  a l a  p ieza  p iv o ta r  alrededor 

de lo s  e je s  31 y 32 en un ángulo de v a lo r  determinado. De este  

modo se r e a l iz a  l a  a r tic u la c ió n  de d irección  de l a s  herrsmien_ 

t a s .  Se observará que e l gancho de a r ra s t re  36 puede en este  

caso  d esp lazarse  angularmente con la  p ie z a  28. Las ag u ja s  34 

y 35 p ara  lo g ra r  un bloqueo de l a  p ieza  28 pueden co locarse  

en una p osic ión  que forme un ángulo determinado con e l  e je  

lo n g itu d in a l d e l t r a c to r . Entonces es p o sib le  l le v a r  l a  herra 

mienta a una orien tación  p a ra le la  a l  e je  lo n g itu d in a l del
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t r a c to r ,  bloqueando mediante l a  agu ja  56, a l  brazo 55 en l a  

posición  conveliente oon re lac ió n  a l  s e c to r  44.

Maniobrando e l  volante 54 se puede corre_  

g i r  e l  aplomo de l a  herram ienta y maniobrando e l  volante 41 

se puede m odificar l a  in c lin ac ió n  de l a  p ie z a  porta-herram ien_ 

t a s  47 , e sto  e s , l a  in c lin ac ió n  propia de l a  herram ienta,

Para e fe c tu a r  e l  levantam iento de l a s  he_ 

rram ientas se maniobra l a  palanoa 1 para l l e v a r l a  a l a  po si 

ción represen tad a en l a  f ig u r a  2 *. La b ie la  10 actúa sobre 

l a  palanca acodada 13 , que por interm edio d e l extremo d e l  

t o r n i l lo  15 le v an ta  l a  palanca 17, l a  cu a l mediante 3a b ie la  

20 lev an ta  e l  conjunto del porta-herram ientas y por consiguien 

te l a  misma herram ienta. Se observará que durante e s t a  manió 

bra de levantam iento, l a  acción del re so r te  7 que se d is t ie n  

de, da por resu ltado dism inuir sensiblem ente e l  esfuerzo  que 

se ha de producir.

Se ve que a to rn illan d o  el to r n i l lo  15 

se puede aumentar e l  ángulo de levantam iento de l a s  herramien 

ta s  para  un mismo desplazam iento de la  pa lan ca  1 , o in v ersa  

mente, d esato rn illan d o  dicho t o m i l lo .

S i e l  t o m i l l o  15 se  q u ita  d e l agujero 

roscado 16 para co locarlo  en e l  agu jero  16* y a to r n i l la r lo  en 

l a  p a lan ca  17, como se i lu s t r a  en l a  f ig u r a  5 , se haoe^enton 

ces s o l id a r ia s  l a s  palancas 13 y 17. En este  caso , e l movimien 

to de descenso del porta-herram ientas se encuentra ba jo  l a  

dependencia completa de l a  palanca 1 y por e s te  motivo s e  pue 

de actu ar para favorecer l a  penetración  de l a  herram ienta en 

e l  terreno h a sta  que l a  palanoa 17 viene a  chocar contra e l  

t o m i l lo  21.
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En e l  caso de que se desóe u t i l i z a r  e l  

t r a c to r  s in  d isp o s it iv o  ue lavantam iento y de regu lac ió n , se 

quitan lo s  e je s  30 y 57, lo  que permite q u ita r  l a  p ie z a  29 y 

todos lo s  órganos asociad os con e l l a .  Entonces se q u ita  e l  

gancho 36 y puede u t i l iz a r s e  para  todos lo s  f in e s  que se quie 

r a .

Queda bien entendido que s i "  s a l i r s e  d e l 

alcance d el invento, se podrá m odificar l a  forma y l a  dispo__ 

sic id n  de c ie r ta s  p ie z a s  o s u s t i t u i r  c ie r to s  conjuntos de pie 

zas por combinaciones eq u iv a len te s.
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La presente patente ae Invención, consta 

de l a s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s :

Se s o l i c i t a  l a  re iv in d icac ió n  de l a  p r io r i_  

dad de l a  so l ic i tu d  de patente fran ce sa  número 3?.V. 585.856 

del d ía  23 de Febrero de 1950, a lo s  e fe c to s  de e s ta  so l ic itu d .

13- --  Sistem a de enganche, de regu lación  

y de levantam iento de herram ientas l le v a d a s  por tr a c to re s  a g r í­

c o la s , caracterizad o  porque l a  e levación  de l a s  herram ientas 

se obtiene mediante una palanca que actú a sobre e l d i s p o s i t i  

vo porta-h erram ien tas, previéndose medtcsB pera hacer que e l  

descenso del d isp o s it iv o  porta-herram ientas sea so l id a r io  o 

sea  independiente de dicha palanca.

2̂  -- Sistem a, c a rac te r iz ad o  porque la  re_  

gulaoión de l a  profundidad de trab a jo  de l a  herram ienta se lo^_ 

g ra  mediante un d isp o s it iv o  independiente de l a  palanca de 

levantam iento de l a s  herram ientas.

3 S — Sistem a, carac terizad o  porque e l  

d isp o s it iv o  porta-herram ientas e s t a  co n stitu id o  por un conjun_ 

to  de elem entos, articu lán d ose  dicho conjunto en e l  sen tido  

v e r t ic a l  en una p ieza  soporte f i j a  a l  ch a sis  d e l  t r a c to r  me 

diante m edios, sobre lo s  cuales puede p iv o tar  en e l  sen tido  

h o riz o n ta l.

4^ . .  sistem a de eje oación según lo  r e i
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vindicado en e l  punto 33, caracterizad o  porque uno de lo s  ele__ 

mentos de combinación del conjunto porta-herram ientas a l a  

p ie z a  soporte f i j a  en e l  h h asis  del t r a c to r ,  constituye además 

e l sistem a de regu lación  de l a  in c lin ac ió n  v e r t ic a l  propia de 

l a  herram ienta con re lac ió n  a l  d isp o s it iv o  de elevación .

53 -- Sistem a según lo  reiv in d icado  en e l  

punto 33, caracterizad o  porque l a  p ieza  soporte f i j a  en e l  

c h a s is , l le v a  un gancho de enganche, previéndose medios para  

desmontar fácilm en te e l  porta-herram ientas propiamente dicho 

y c ie r to s  elementos asoc iad os con ó l.

-- Sistem a según lo  re iv in d icado  en e l 

punto 1 , caracterizad o  porque l a  acción de l a  palanca de e le ­

vación sobre el d isp o sitiv o  porta-herram ientas se lo g ra  median 

te la  combinación ue dos p iezas acodadas, de l a s  que una-se 

a so c ia  con l a  palanca y l a  o tr a  con e l d isp o s it iv o  p orta-h erra  

m ientas.

73 . .  Sistem a segdn lo  re iv in d icad o  en, 

io s  puntos 1 y 6 , caracterizad o  porque l a s  dos p iezas aas&dadas 

pueden hacerse s o l id a r ia s  por cu alqu ier medio adecuado.

83 -- Sistem a según lo  re iv in d icad o  en el 

punto 6^, carac terizad o  porque una de l a s  p iezas acodadas l i e  

va un t o m i l l o ,  cuya extremidad puede actu ar sobre uno de lo s  

brazos de l a  o t r a  p ie z a , constituyendo dicho to r n il lo  e l  d ls  

p o sit iv o  regu lad or de la  a ltu ra  de elevación  de l a s  herramien 

t a s .

93 — Sistem a según lo  re iv in d icad o  en lo s  

puntos 2 y 5, caracterizad o  porque l a  p ieza  acodada a so c iad a  

con e l  d isp o s it iv o  porta-herram ien tas, e s tá  con& inada con un 

tope regu lab le  que constituye e l  d isp o s it iv o  regu lador de la  

profundidad de trab a jo  de l a  herramienta#3o
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10^ -- S istem a según lo  re iv in d icad o  en 

e l punto 5^, carac terizad o  porcae se preven medios p ara  l im ita r  

e l  desplazam iento an gelar de l a  p ie z a  soporte montada en e l  s 

ch a s is  d e l t r a c to r  entre dos po sic io n es determ inadas, ó p ara  

5 f i j a r  dicha p ieza  soporte en una posición  determinada con r e ía

ciÓn a l  e je  lo n g itu d in a l d el t r a c to r .

l i s  .  sistem a de enganche, de regu lación  

y de levantam iento de herram ientas l le v a d a s  por t r a c to re s  a g r í­

co las

10 Según se d escrib e  y re iv in d ic a  en e s ta  me_

moría d e sc r ip t iv a .

Se d e ta l la  e i l u s t r a  con lo s  p lan os que a 

l a  misma se acompañan.

Y cuya memoria d e sc r ip t iv a  consta de doce 

15 h o ja s , fo l ia d a s  y e s c r i t a s  a máquina por una s o la  de sus ca ra s .

Madrid, de Febrero de 1951, -
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