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P A T B N T B  D E  I N V E N C I O N

en
E S P A Ñ A  

por VEINTE año a
a  nombre de JOUV&B. KINKOPP, a p a t r id a ,  r e s id e n te  en r e c ta  
da ^ lo r ie e a n t  1 4 , g in e b ra , s u iz a ,  p o r:

"UN SISTEMA DE ENCHADERK&CICN PAR& HOJAS 
VOLaNTES".
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E x is te n  en l a  a c tu a l id a d  m u lti tu d  de encua­
d em ac io n es de d iv e rso s  t ip o s  que p erm iten  encuadernar ho­
j a s  v o la n te s .  E sta  gene re  de en cu ad ern acio n es es  muy a p re ­
ciado por lo a  u s u a r io s , pero  e s  aún de un p re c io  de co s te
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re la tivam en te  elevado, porque n e c e s ita n  un tra b a jo  de mon­
ta je  re la tivam ente  la rg o . l a  mayor p a r te  de l a s  enouaderna- 
oionea e x is te n te s  tie n en  un d isp o sitiv o  que comprende 
dea s e r ie s  de g a rras  d estinad as a r e c ib i r  l a s  Rojas volan­
te s  y que forman a n i l lo s ,  a s i  como un mecanismo de acciona­
miento o de una por lo  menos de l a s  d iv e rsas  s e r ie s  de ga­
r r a s  con e l  f in  de provocar su ap e rtu ra  o su c ie r re .  ¿hora 
b ien : e s ta s  g a rras  y e s te  mecanismo e s tán  montados sobre un 
soporte  m etálico que es  necesario  remachar o f i j a r  por cual­
quier o tro  medio sobre l a  cara in te rn a  de l dorso de una cu­
b ie r ta  , un salva-cuaderno u o t r a  p ro tecc ió n  que tenga dos 
Rojas o tapas de guarda s o l id a r ia s  de un lomo.

Hí p resen te  invento tie n e  por ob je to  una 
encuadernación del t ip o  c itado  que tiende a suprim ir l a  
operación de montaje de l a s  g a rra s  y del mecanismo en e l  
i n te r io r  del lomo que reúne la s  do a tap as  de guarda de una 
c u b ie r ta . A e s te  e fe c to , l a  encuadernación t ie n e  dos tapas  
de guarda conectadas en tre  s i  por un lomo co n s titu id o  per 
un sopo rte  que contiene la a  g a rras  y su mecanismo de acc io ­
namiento.

EL dibuje anexo muestra esquemáticamente y 
a  t i t u l o  de ejemplo t r e s  formas de re a liz a c ió n  de una en­
cuadernación según e l  inven to .

Ta fig u ra  1 es una v is ta  de la  encuaderna­
ción en c o r te , dado por la  l in e a  1-1 de l a  fig u ra  3, es tan ­
do la s  go rras y la s  tapas en p o sic ió n  ce rrad a .

t a  fig u ra  2 es una v í s ta  s im ila r ,  pero con
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l a s  g a rras  y la a  tapas  de gualda en p o sic ió n  a b ie r ta .

Za fig a ra  3 ea una v is ta  por encima del se­
pe Y te  p ro v is to  de la s  gaYYaa y de su mecanismo, estando re ­
t ira d a s  l a s  tapas de guarda.

Za f ig u ra  4 es una v is ta  p a rc ia l  de f r e n te  
de una tapa  de guarda*

Za fig u ra  5 es una v is ta  p a rc ia l  en co rte  de una
varian te*

Za fig u ra  6 es una v is ta  en c o r te  tra n sv e rsa l 
dado por la  l in e a  VI-VI de l a  f ig u ra  7 , de una segunda forma 
de rea lizac ió n *

Za f ig u ra  7 ea ana v i s ta  por encima con par­
te s  a rranca  da a*

Za f ig u ra  8 ea una v i s ta  p a rc ia l  por debajo 
con p a rtea  a rran cad as , y represen ta  e l  órgano de acciona­
m iento.

Za f ig u ra  9 aa una v is ta  en co rte  dado po r 
l a  l in e a  DE-EE de l a  f ig u ra  8 .

Za f ig a ra  10 ea una v i s ta  de una te rc e ra  for­
ma da re a liz a c ió n  en  c o rte  tra n sv e rsa l dado por la  l in e a

, 3ME de la  f ig a ra  11; l a  m itad izqu ierda de e s ta  f ig u ra  re ­
p resen ta  l a s  posic iones de lo s  órganos cuando lo s  a n i l lo s  
e s tán  ab ie rto s*  a l  peso que l a  m itad dere aba de l a  f ig a ra  
rep resen ta  l a  posic ión  de lo s  órganos cuando lo s  a n i l lo s  
sa tán  serrados*

Za fig u ra  11 es una v is ta  en p la n ta  del lomo
encuadernador.
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l a  fig u ra  12  es ana v is ta  en d e ta lle  en ma­

yo x e sc a la .
En la a  fig u ra s  1 a  4 , ae ve que l a  encua­

dernación tiene  dos tapas u ho jas de guarda 1 , p ro v is ta s  
8 de perfo rac ion es 2 y conectadas e n tre  s í  por un lomo 3 

que es un soporte p ro v is to  de g a rra s  5 y de un mecanismo 
de accionam iento de e s ta s  ú ltim as. El soporte t ie n e  l a  
forma general de una U cuyo fondo presen ta  t r e s  ran u ras  
lo n g itu d in a le s  6 , 7 , 8 .  l a s  g a rra s  van so s ten id as  por b ra - 

10  zas e lá s t ic o s  16 s o lid a r io s  de un c a r r i l  16, s u je to s  r í g i ­
damente a i  in te r io r  de la  ranura media 6 .  Dos p iezas  9 c 
cu b ie rta s  en forma de V tie n en  cada una una de su s  a l a s ,  
18 , encajada en una ranura 7 y 8 respectivam ente, y que 
se d eslizan  en la  misma. l a  segunda a la  13 de cada una 

15 de dichas cu b ie rta s  tie n e  muescas 10  p rac tica d as  de manera 
que forman p ico s 11 cuyos extremos cooperan con lo s  ex tre ­
mos de la s  a la s  de l a s  ?  formadas por e l  soporte 3 . Estos 
p icos encajan en l a s  perforaciones 2 dé l a s  tap as  de guar­
da (f ig u ra s  1 y 2 ) de manera que la s  mismas e s tá n  a r t ic u ­

lo  l a  das con re la c ió n  a l  lomo 3. Cada c u b ie r ta  9 tie n e  ram­
pas 14 destinadas a cooperar con brazos e lá s t ic o s  15 que 
so s tien en  l a s  g a rra s . Oh desplazam iento lo n g itu d in a l de 
l a s  c u b ie rta s  9 con re la c ió n  a l  sopo rte  3 provoca, contra 
l a  acción  de la  e la s t ic id a d  propia de dichos b razo s , e l  

25 c ie r re  de e s to s  ú ltim os.

o r i ta  es muy s e n c i l lo ,  ya que b a s ta , para provocar l a  aper
El funcionamiento de l a  encuaderna ción des-
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tu ra  da loa a n i l lo s  formados por l a s  g a rra s , M oer d e s l i ­
zara# la s  cu b ie rta s  9 con re la c ió n  a l  soporte 3 a  p a r t i r  
de l a  posición  representada en l a s  fig u ra s  1 y 3 b a s ta  l a  
posic ión  represen tada en l a  fig u ra  3. En e fe c to , l a s  g a rra s , 

g bajo e l  e fec to  de l a  e la s t ic id a d  prop ia de lo s  brazos 18 , ae 
separan unas de o t r a s ,  de manera que e l  usuario  t ie n e  l a  
p o sib ilid ad  de reem plazar algunas de la s  ho jas vo lan tes 
(no re p re sen tad as), Al desp lazar la s  c u b ie rta s  9 en sen tido  
inverso , e l  usuario provoca e l  c ie r re  de la s  g a rra s  contra  

2.0 l a  acción  de l a  e la s t ic id a d  propia de lo s  brazos 15. Oeme 
la s  tap as  de guarda 1 e s tán  a r tic u la d a s  con re la c ió n  a l  so­
porte 3, pueden a b r irs e  muy fácilm ente (f ig u ra  2 ) , o s e r ra r ­
se ( f ig u ra  1 ) .

Examinado e l  dibujo anexo puede campe endorse 
15 que la  encuadernación d e sc r ita  es  de un prec io  de coste muy 

reducido , ya que l a  unión de es to s  d iv ersos elem entos puede 
e fec tu arse  en algunas operaciones, ráp id as  y de f á c i l  e je ­
cución. Bn e fe c to , después de haber pagado lo s  p ico s 11 de 
la s  cu b ie rta s  9 por l a s  perfo rac ion es 2 de la e  tapas de 

20 guarda 1 , ae pomen dichas cu b ie rta s  en p o sic ió n  sobre e l  
soporte 3 , y luego se colocan la s  g a rras  y se hace e l  ca­
r r i l  16 so lid a r io  del soporte 3 .

En una v a ria n te  de e jecu c ió n , lo s  brazos de 
dos g a rra s  correspondien tes podrían so sten erse  en un p ie  

25 ind iv id ual de l a n il lo  a s i  formado.
Cuando l a s  g a rra s  y e l  soporte son m etá li­

cos, e l  c a r r i l  16 puede so ldarse  a l  fondo de l a  ranura 6

5 -



196643o tañer anas espigas destinadas a a tra v e sa r  p e rfo rac io n es  
p rac tica d as  en el fondo de la  ranura 6 . l a s  cabezas de es­
ta s  esp igas pueden remacharse en e l in te r io r  de un fresado  
de dicha p e rfo rac ió n . Se observara que cuando e s ta  unión 

8 e s tá  term inada, la s  c u b ie r ta s  9 son m antenidas autom ática­
mente por l a s  garras  en su posic ión  den tro  de sus ranu ras 
7 y 6 , con lo s  extremos de sus p icos cooperando con lo s  
extremos de l a s  a la s  de soporte 3 para impedir que se des­
prendan la s  tapas de guarda 1 .

10 El soporte y l a s  g a rra s  pueden no o b stan te
hacerse de cualqu ier o tra  m ateria  deseada, por ejemplo de 
su stan c ia  moldeada, y en  t a l  caso e l  c a r r i l  16 e s tá  sim ple­
mente encolado en e l  fondo de la  ranu ra , na evidente que 
la s  c u b ie rta s  9 se fa b ric a n  con p re fe ren c ia  de ig u a l maté­

i s  r í a  que e l  soporte 3.
En una v a ria n te  de ejecución  se  podrían reu­

n i r  l a s  dos c u b ie r ta s  9 en una so la  pieza por medio de puen­
te s  s itu ad o s e n tre  dos g a rras  vecinas y ob tenidos en l a  
fáb rica  por moldeo, por ejemplo.

20 En o tra  v a r ia n te  de re a l iz a c ió n , rep resen ta­
da en la  fig u ra  8 , l a s  g a rras  e s tá n  conectadas e n tre  s i ,  
no sólo  por sus pies-, sino tam bián por sus brazos e l á s t i ­
cos# Bn es te  caso la s  g a rra s  son s o l id a r ia s  de un b a r r i l  
que t ie n e  en co rte  tra n sv e rsa l l a  forma general de una V,

38 cuyas a la s  son e lá s t ic a s .  E stas  a la s  tie n e n  excrecencias 
o p ro tuberanc ias 19 que cooperan con la s  rampas 14. Una 
v en ta ja  de e s ta  últim a v a ria n te  de re a l iz a c ió n  es e l  hecho
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&# que l a s  garraa no e s tán  aom etidas, como en e l  caso dos- 
cr i tc  oon re fe ren c ia  a la a  fig u ra  a 1 a  4 , a  empujes l a t e ­
ra le s  debidos a  la  acción  de le e  rampa a 14.

Bn l a  segunda forma de re a l iz a c ió n , re p re -  
aentada en l a s  f ig u ra s  6 a  9, le  encuadernación t ie n e  un 
soporte o lomo 5 , en forma de M, que o frece  n e rv io s  tran s ­
v e rs a le s  80 en loe  cuales van p rac ticad o s aem icojinetes 
para e je s  21 . l e s  segundas p a rte s  de e s to s  c o jin e te s  es tán  
p rac tica d as  en. n e rv io s  22 d ispuesto s en ""A cu b ie rta  83 
que c ie r ra  la  U formada por e l  sopo rte  3 . Esta c u b ie r ta  
se  encaja  dentro  del soporte 3 y tie n e  paredes l a t e r a le s  
p ro v is ta s  de p a rte s  s a l ie n te s  34 que se extienden bacía  e l  
e x te r io r ,  y cuyos extremos cooperan con l a s  paredes in te r ­
nas de l a s  a la s  del soporte 3. E stas  p a r te s  s a l ie n te s  o 
p ico s  84 encajan en la a  perfo rac iones 2 de la s  tapas ds 
guarda 86 , p re v is ta s  cada una de por lo  menos un p liegue 
o acanaladura 26 que forma charnela*

lo s  e je s  21 so s tien en  cada uno g a rra s  37 

s u je ta s  rígidam ente a  lo a  mismos y p ro v is ta s  da ta lo n es  
89. E stas g a rras  a tra v ie sa n  l a  cu b ie rta  por lu c e s  33. En 
uno de lo s  extremos del parale lep ípedo  formado por e l 
soporte 3 y su cu b ierta  23 va encajado un órgano de acc io ­
namiento 30 cuyos desplazam ientos lo n g itu d in a le s  son l im i­
tados por una espiga 31 encajada en una lu z  32. Este órgano 
de accionamiento t ie n e  un órgano de maniobra 36 que emerge 
del parale lep ípedo  y una leva 14 que coopera oon lo s  ta lo ­
nes 29 de l a s  dos prim eras g a rra s , contra l a  acción  de un
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re so rte  35 que actúa sobre lo a  ta lo n e s  de algunas de la s  
o tra s  g a rras  y que tien d e  a  provocar l a  ap ertu ra  de todas 
e l l a s .

Aquí también e l  soporte co nstituy e  e l  losa? 
de l a  encuadernación y une e n tre  s í  l a s  des tapas de guarda 
31 soporte  y su cu b ie rta  pueden ser de m ateria moldeada lo  
mismo que e l órgano de accionam iento. Xas g arras  pueden ser 
m e tá lica s  o de m atarla moldeada, y su je ta rse  rígidam ente a  
lo s  e je s  21 .

Según l a  forma de re a liz a c ió n  representada 
en l a s  fig u ras  10 a  1 2 , l a  encuadernación tie n e  dos tapas 
de guarda 1  a r t ic u la d a s  sobre un lomo encuadernador, que 
tie n e  un soporte 3 rev estid o  de una cu b ierta  40 p ro v is ta  
da p icos 11  encajados en l a s  p e rfo rac io n es  de l a s  tapas  1 .

IR-oha cu b ierta  t ie n e  ab e rtu ra s  41 por l a s  
cuales sobresalen  l a s  g a rras  5 . n a ta s  ú ltim as van mentadas 
sobre dos a je a  p a ra le lo s  21 y g ira n  lib rem ente sobre lo s  
miamos* Unos aom ioojinetea 42 y 43, de lo s  cuales unos son 
s o lid a r io s  del soporte 3 y lo s  o tro s  de la  cu b ie rta  49, 
mantienen en su posic ión  a lo s  e je s  21 . l a  cu b ie rta  y e l 
soporte tie n en  sendas paredes de extremo 44 , de l a s  que 
sólo ana se rep resen ta  en e l  d ibu jo . l a  p o sic ió n  a x ia l  de 
cada e je  21 e s  defin ida  per topea no rep resen tad o s.

Cada ab ertu ra  41 tie n e  una pared in c lin ad a  
con re la c ió n  a lo s  e je s  2 1 , y cada una de l a s  cuales cons­
t i tu y e  una leva, de accionam iento de l a s  g a rras  5 . Finalmen­
t e ,  e l  lomo encuadernador representado tie n e  d isp o s it iv o s
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áa bloqueo de l a  cu b ie rta  sobre so so p o rte , que c o n s titu ­
ya^ simultáneamente d isp o s itiv o s  de guía da dicha c u b ie r ta .

Natos d isp o sitiv o s  de guía e s tán  c o n s ti tu i­
d a  cada uno por dos ce rro jo s s o lid a r io s  del soporta  3  y 

8 d isp u esto s  sim étricam ente con re la c ió n  a l  plano medie a
del lomo encuadernador* Cada ce rro jo  t ie n e  un pico 48, e lá s ­
t ic o  y que oocpera oon una su p e rf ic ie  da enganche 48 p lana 
lim itad a  por dos su p e rf ic ie s  p lan as 49 y 50, p a ra le la s  a 
lo s  e je s  81. B etas dos su p e rf ic ie s  49 y 5o cooperan oon l a  

10 a r i s t a  51 del pico 46, por una p a r te ,  y oon l a  cara in t e r ­
na 52 de sus p ie s  47 por o tra  p a r te ,  constituyendo gu ías 
que a u to riz a n  únicamente un desplazamiento re la tiv o  lo n g i­
tu d in a l de l a  cu b ierta  y de su sopo rte .

l a s  s u p e r f ic ie s  de enganche 48 son de una 
15 lo n g itu d  a mayor que l a  lon g itu d  t  de lo s  p ic o s , a f in  de 

p e rm itir  e l desplazamiento lo n g itu d in a l de 3a cu b ie rta  con 
re la c ió n  a l  sopo rte . E n tre  e s ta s  s u p e rf ic ie s  48 va p rac­
tic a d a  una cu b ie rta  53 destinada a l  paso de un par de p ico s .

Ni montaje de la  encuadernación d e sc r ita  
20 se e fec tú a  de la  manara s ig u ie n te :

Se encajan primero l a s  tapas de guarda 1 en 
lo s  p icos 11  y luego se encajan  en l a s  ab e rtu ra s  41 la s  
g a rra s  6 montadas previam ente sobre le s  e je s  21 , y se dejan 
descansar e s to s  e je s  sobre lo s  sem i-c c jin e te s  43 . lu eg o ,

25 b asta  para term inar e l montaje del lomo encuadernador p re ­
sen ta r  ¿1 soporte  3 delante de la  tapa y e je r c e r  un empuje 
que tien d e  a  hacer d e s liz a rse  lo s  picos 46 a  lo  la rg o  de

*  9 -
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l a s  paredes 5o, contra l a  acc ió n  e lá s t ic a  de lo e  p ie s  47 

y obtener a s í  e l  encaje de lo s  p icos y l a s  su p e rf ic ie s  de 
enganche (p osic ión  representada en l a  fig u ra  l o ) ,  a l  plano 
de diohas su p e rf io ie s  a s ta  s itu ad o , oon re la c ió n  a l a s  ca- 

8 x&s de enganche 58 de lo s  p iooe, a  lo s  e je s  21 y a sus co­
j in e te s  de apoyo 43 y 53, de manera que pana l a  p o sic ió n  re ­
presentada en l a  fig u ra  l o ,  lo s  e je s  21 se mantengan por lo s  
sem i-co jine tes  p a ra le lo s  en tre  s í  y a l  plano medio a .  F in al­
mente, en l a  pcsio ión  montada representada en  l a  fig u ra  l o ,

10  lo s  extremes de lo s  picos 11 cooperan con l a s  caras superio­
re s  54 de l a s  a la s  de l a  n formada por e l  soporte 3 a -fMn 
de impedir toda debilidad  de desprendimiento de l a s  tapas 
de guarda 1 ,

l a  apertu ra  y e l  c ie rre  de lo s  a n i l lo s  del lo -  
15 no encuadernador se deslizan  por desplazam iento re la tiv o  de 

l a  cu b ie rta  y de su so p o rte , siendo l a  am plitud de es to s  des­
plazam ientos d e fin id a  por lo a  extremos de la  cu b ie rta  y de l 
soporta que viene a topar sobre l a s  paredes da extremo 44 . 
Cada garra  de un par de e l l a s  que forma un a n i l l o ,  se m antie- 

80 na en l a  p o sic ió n  cerrada (f ig u ra  1 1 ) por una pared 56 de
l a  ab e rtu ra  41. por e l  c o n tra r io , s í ,  a  p a r t i r  de la  p o sic ió n  
representada en la  fig u ra  1 1 , l a  cu b ie rta  se desplaza h ac ia  
ab a jo , l a s  gaznas l ib e r ta d a s  por l a s  rampas 45 o sc ila n  sobre 
lo s  e je s  21 y se abren . Entonoss e l  u suario  puede in tro d u c ir  

25 h o jas  vo lante e en lo s  a n i l lo s  del lomo encuadernador o r e t i ­
r a r l a s  de é l .  Terminada es ta  operación , desplaza l a  cub ier­
ta  en sentido inverso hasta  3a p o sic ió n  representada en l a

e— 10 —
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figura  1 1 , a  f in  de provocar e l  c ie r re  de loe a n i l lo s .

Tres formas de re a liz a c ió n  de la  encuaderna­
ción se han descrito  aquí a t í t u lo  de ejemplo con relación 
a l  dibujo anexo, pero debe entenderse que pueden p rev erse  
formas d ife re n te s . Bn p a r t ic u la r ,  en l a  forma representada 
en l a s  fig u ra s  1 a  4 , se  podría  disponer una cu b ie rta  uni­
os re te n id a  en e l  soporte por medio de d isp o s itiv o s  de 
bloqueo y guía oomo lo s  descritos#  Ademas, l a s  g a rra s  mon­
tadas en e l  c a r r i l  16 que so s tien e  l a s  g a rras  8 podrían 
v e n ir de fá b ric a  de una p ieza  con e l  soporte de ig u a l ma­
nera que lo a  p icos 46 d e sc rito s  a r r ib a .

Pinalm ente, en una v a r ia n te  de re a liz a c ió n  
de l a  d e sc r ita  a r r ib a  con re fe re n c ia  a l  d ibu je  anexo, se 
pueden do tar la s  g a rras  de d isp o s itiv o s  de cen tra cien o 
a lin e a c ió n , c o n s titu id o s , per ejem plo, por una p a r te , por 
un cono que prolonga e l  extremo do una g arra  y  un ensan­
chamiento oonioo da dimensiones correspondien tes p rac ticado  
en e l  extremo de l a  garra  que le  hace f r e n te .

* * 0 * N 0 T á . * 0 -

Zos puntos de invención propia y nueva que 
ae p resen tan  para que sean ob jeto  de s e ta  in te n te  de in ­
vención en Bapa&a, por VEINT8  añ os, son lo s  s ig u ien te s!

ia¡, -  Un sistem a de encuadernación para
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hojas v e la n te s  p re v is ta s  As p e río  racione s que tie n e  an 
d isp o s itiv o  que o frece  dos s e r ie s  Ae g a rras  que forman 
a n i l lo s  d e s tin a  Aos a  re c ib ir  l a s  ho jas v o lan tes  y un me­
canismo de accionamiento que ac tú a  sobre por lo  manes una 

6 de l a s  dos c itad as  s e r ie s  de g a rra s , con e l f in  de provo­
car la  ap e rtu ra  o c ie r re  Ae lo s  a n i l lo s ;  ca rac te rizad o  
por e l  hecho de que tie n e  Aos tapas Ae guarda unidas e n tre  
s í  por an lomo constitu ido  por un soporte que so s tie n e  l a s  
garras y su mecanismo de accionam iento.

3-0 SR. -  Un sistem a de encuadernación según se
re iv in d ica  en e l punto IR , carac te rizado  por e l  hecho de 
que e l  lomo tien e  en corte tra n sv e rsa l l a  forma general de
una U.

3R. -  Un sistem a de encuadernación según se 
15 re iv in d ica  en lo s  puntos IR y 2R, carac te rizado  por o l

he che de que e l  soporte t ie n e  por lo  menos una cu b ie rta  que 
c ie rra  por lo  menos parcialm ente l a  U formada por e l  sepor- 
t e ,  y órganos de re tenc ió n  s o l id a r io s  Ae uno de e s to s  dos 
elementos y cayos extremos que oooperan oon una p a rte  del 

80 o tro  elemente e s tán  p re v is to s  para re te n e r una tapa de guar- 
3a p re v is ta  de perfo rac ion es e in p ed ir su desprendim iento.

4R. -  Un s i  ateca de en ota gem ación según se 
re iv in d ic a  en lo s  puntos IR ,y 2R y 3R, ca rac te rizado  por 
s! hecho de que lo s  órganos de re te n c ió n  e s tá n  c o n s titu id o s  
por p iaos so lid a r io s  de la  cu b ierta  y que cooperan con l a s  
a la s  da l a  U formada por e l sop o rte .

6 R. -  Un sistema de encuadernación según se

* - 12  -
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re iv in d ica  en lo s  pantos 1 s, 22 , gc y 4 c, ca rao terized á  por 
e l  hecho de qae tien e  g a rras  de m ateria  moldeada.

&e. -  Un sistem a de encuadernación según se 
re iv in d ic a  en lo s  puntos l e  a  8 e, ca rac te rizad o  por el hecho 
de que e l  soporte y su cubierta  son de m ateria moldeada.

7e. -  un sistem a de encuadernación según se 
re iv in d ica  en le s  puntos l e  a  6 c, carac terizado  por e l he­
cho de que la  cu b ie rta  es ta  encajada en guías p rac tica d as  
en é l soporte y que perm iten un desplazam iento lo n g itu d in a l 
de l a  cu b ie rta  con re la c ió n  e l  so p o rte .

Se* -  un sistema de encuaderna oion según se 
re iv in d ica  en lo s  puntos IB a  7a, carac te rizado  por e l  hecho . 
de que l a  cub ierta  t ie n e  p ico s  arqueados que cooperan con 
lo s  extremos de la s  a la s  de l a  U formada por a l so p o rte , 
todo e llo  dispuesto  de manera que l a s  tapas de guarda se des­
l i z a n  a lo  la rg o  de lo s  p icos y se a r t ic u la n  con re la c ió n  
a l  lomo constitu ido  por e l  sopor te .

9S. -  Un sistem a de encuadernación según ae 
re iv in d ic a  en lo s  puntos i s  a 8 B, carac terizado  por e l  hecho 
da que la s  garras van sosten idas por brazos e lá s t ic o s  su je ­
tos sobre un c a r r i l  hecho so lid a r io  del fondo de l a  u formada 
por e l  soporte .

lo e .  -  Un sistem a de encuadernación según se 
re iv in d ic a  an lo s  puntos l e  a  8e, ca rac te rizad o  por a i hecho 
de que la s  g a rra s  van sosten idas por un c a r r i l  que tie n e  l a  
forma de una ?  ctgras a la s  acn e lá s t ic a s  y cuyo p ie  ae hace 
so lid a r io  del fondo de l a  U formada por e l  so p o rte .
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l i a .  -  Un sistem a de encua asina c ien  asgan 
se re iv in d ic a  en lo a  pantos l s  a l o s ,  caía eterizado por 
e l hecho de que l a  cubierta  tie n e  rampas que cooperan con 
loa  brazos e lá s t ic o s  en lo a  desplazam ientos re la t iv o s  en­
t r e  l a  cu b ierta  y e l  sopo rte .

12s. -  Un sistem a de encuadernación según 
so re iv in d ica  en lo s  puntos i s  a 8S y lo s ,  carac te rizado  
por e l  hecho de que l a  tapa tie n e  rampas que cooperan, en 
un desplazamiento re la tiv o  e n tre  l a  cu b ierta  y e l  sop o rte , 
con p ro tub eranc ias s o l id a r ia s  de l a s  a la s  e lá s t ic a s  ge la  
7  formada por e l  c a r r i l .

13e, -  un sistem a de encuadernación según 
se re iv in d ic a  en io s  puntos l e  a  63, carac te rizado  por e l 
hecho de que cada s e r ie  de g a rras  va su je ta  rígidam ente 
sobre un e je  que g ira  en c o jin e te s  p rac tica d o s  en nerv ios 
tra n sv e rsa le s  correspondien tes del soporte y de la  c u b ie r ta , 

143, -  Un s is  teme de encuaderna oion eegún 
se re iv in d ica  en lo s  puntos l e  a  63 y I 3 B, carac te rizado  
por e l  hecho de que la  cub ierta  se encaja en l a  U formada 
por e l  soporte y tie n e  p icos cuyos extremos cooperan con 
l a s  paredes in te rn a s  de l a s  a la s  de dicha U.

163. -  un sistem a de encuadernación según 
se re iv in d ic a  en  lo s  puntos l s ,  ge y ge , ca rac te rizad o  
por e l  hecho de que e l  soporte tie n e  una so la  cu b ie rta  des- 
p lazab le  longitud inalm ente y por a i hecho de que tie n e  d is­
p o s it iv o s  de bloqueo que mantienen l a  cu b ie rta  en p o sic ió n  
sobre e l  soporte  y que co nstituy en  simultáneamente d ispe-

<* 14  -
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a i t i t o s  de gu ía  da dicha e n h ie s ta .

1 6"^ -  Un sistem a de encnadorna cion eegún ae 
re iv in d io a  en le a  pantos l e  e  30 y ISO, carac te rizado  por 
e l hecho de que cada d isp o sitiv o  de bloqueo tie n e  dos cerro - 

B jo s p a ra le lo s  d ispuestos s im e tri^m en te  a ana y o tra  p a r te  
de nn plano medio del sop o rte .

17c. — Un sistem a de encuadernación según ae 
re iv in d ica  en lo s  pantos IB a 3 e, 1 5 s y 3.5 a, carac te rizado  
por e l  hecho de qae cada cerro jo  tie n e  an pico sostenido 

lo  por an p ie  e lá s t ic o  so lid a r io  del soporte y p ro v is to  de ana 
oara de enganche destinada a  cooperar con ana su p e rf ic ie  
de enganche p rac ticad a  en l a  c u b ie rta .

18o. *- Un sistem a de encnadernaclon según ee 
re iv in d ic a  en lo s  pontos lo  a  3 0 , y le o  a 17o, ca rac te rizado  

18 por e l  hecho de qm¡e l a s  a r i s t a s  que l im ita n  í a  oara de en­
ganche de cada pico y l a s  a r i s t a s  que l im ita n  cada super­
f i c i e  de enganche sen pard L dae  a l  plano medio lo n g itu d in a l 
del so p o rte .

190. -  Un sistem a de encuadernación según se 
20 re iv in d ic a  en lo s  puntos lo  a 30 y ig c  a 18o, ca rac te rizado  

per e l  hecho de que l a  cu b ie rta  tie n e  a b e rtu ra s  destin ad as  
a l  paso de lo s  c e rro jo s , p rac tica d as  l a s  paredes de e s ta s  
a b e rtu ra s  sim étricam ente a l  plano medio lo n g itu d in a l de la  
c u b ie r ta , y estando l a s  caras ex te rnas de lo s  p icos i n d i -  

28 nadas con re la c ió n  a dicho plano medio, todo e l lo  dispuesto  
de manera que una p resió n  e je rc id a  sobre l a  cu b ie rta  provoca 
l a  f lex ió n  de lo s  p ie s  e lá s t ic o s  que so s tien en  lo s  p icos y

-  15
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e l w icaje de l a s  ca ía s  de enganche con l a s  snpeBBoiea cLe 
enganche.

re iv in d ic a  en loa  pontea i s  a ge y 18 o, cara ote Tizado per 
e l hecho de que la s  g arras  van montadas en dea e je s  para­
l e l e s  coyaa posio iones sen d e fin id as  pe? semi-co j iñ a ta s  
de lo s  co alas  anos van sostenidos por e l  sópente, y lo s  
otnos pon la  cu b ie rta .

naiv indica en lo s  pontos IB a 3e , 15s y goc, carac te rizado  
per e l  hecho de que l a s  g a rra s  a tra v ie sa n  l a  cu b ie rta  per 
a b e rtu ra s  en l a s  cuales el plano de una de l a s  paredes ío r -

titu y e n  una leva de mando de l a  ap e rtu ra  y c ie r re  de lo s  
a n i l lo s .

22R. -  Un sistem a de encuaderna clon para
ho jas  v o lan te s .

Tal y como se ha d esc rito  en l a  Memoria que 
an tecede, representado en lo s  d ibu jes que se acompañan y 
con lo s  f in e s  que se han esp ec ificad o .

Bata Memoria consta de d ie c is e is  ho jas  es­
c r i t a s  por una sola oara.

200.  -  Un sistem a de encuadernación según se

2 lc .  -  un sistem a de encuadernación según se

ma un ángulo con lo e  e je s  que so s tien en  l a s  g a rra s  y cena-

**<"**- 2BffSta5t
P . A. da
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