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a perfeccionamientos relativos a méquinas cepilladofég‘dgv‘
la madera o cepilladoras de carpintero para proporciGﬁaf“uﬁf‘,f%
saperacabado o superpulido en 1& madera en elaboraéién;E'

Las méquinas cepilladoras de madera




Se

10,

20,

30.

~~ dora de madera prov1sta de. una mesa de altura cons-

<-2_.
tradicionales tienen en general una constfudoién én';a5b
que el*odnjunto'de preéi6n y-guia para €1 matefjai'porﬁk

labrar se fija a una clerta altura predetarmlnacs on 1y

méquina y el conJunto de la cuchllla vé montado an unaf’hN 

mese verticalmente ajustable, para obtener el euposox
-de acabado exigido en el material lahradoo

Cuando es oconveniente utillzar una p’u~f :
ralided de dichas méquinaa cepilladoraa en linda ¥ ej_flf?:
una serie méltiple una datrés de otra, para cepillar

0. S .

un cierto lote de material en un orden contihueoy 8u~
ce3ivo en estas méquinas, con el fin de realizax dt‘
ferentes cepillados en 01 materlal para obtener-un 1a
brado general, se ha encontrado.una. notatle dlﬁxcultad:}ff
por las a.l'&uras diferentemente aaustadae de laa mesas

de las méquinas, que generalmente no se pueder dispo-

' ner en un cierto plano comiin en virtud a las diferen~

cias de altura de laa me&as para obtener profund1da~
des de labrédo diferentes. L
Por lo tanto, el prlnclpal obaeto del

invenio consiste en proporclonar una méqulna cepille~

tante gque lleva un conjunto de cuchillaé, teniendo di-
cha méquina un oconjunto de alimentacidén por presidm

del material por labrar, que es de egltura ajustable

 para obtener las diferentes profundidades de latrado .

. £
.

necesarias para la dimeusifn acabada del matéiial}

proporcicnando de este mbdo una.mayof;oomodidéd de

uso de uns serie agrupada de méquinas similares para

labrar el material en un orden continuo y SQCéSiVOf,

y en ifnea con una gran facilidaed y précisiSn.f_T.
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Otro objeto del inverto es prbporcioé

nar una méqﬁina cepilladora de la madera de 'la clase
indicada; capaz de proporcionar. uia suspensién elés-
tica, bien equilibrada y ajustable del conjunto de |
5e alimentaci6$ por presién del material a labfaf,'gdap~ o
tado péra obtener un superpulido éuperficiai dsl ma~_‘

terial en un 1abrado en cadena de gran preclslén RN
| Otro objeto adicional del 1nvenf6 ‘o8 :‘~w
proporcionar ung miguina aepilladora de’ 1a m?@é?.
10. de la clase lndicada, capaz de labrar an material
‘que puede tener ana superflcie de latrado. sen51blew ‘
mente sncha, afin asi con una pr301516n senslbIémehte'.

. o

mejoraua Yy a gran velocidad de- funclonamlentoe,q.

Eatos y otros: ob;etos, caracteriatlcan
15 y ventajas del imvento resultardn més’ evmdentee.en e]
| trauscurso de la descripc‘bn detallada que gigue, to-
wando ooﬁ; referenc;a loa dibuJos adjuntos ilustratam
voe de una.modalidad dnica y rqpraaqntatlva de - prefe-
rencia del inveato. -
20, | En los dibujoss
La flgura 1 ea una v1sta frontal de la
méquina cepilladora de la madera con acabado Qeleuperm
pulido que 1ncorpora los principios”del inﬁentOQ

La figura 2 es una viata lateral de la

25, méquina observada de dereona a. izquierdas en *a figu-
| ra 1. »

La flgura 3 es una vista sn planta, a

mayor esoala, de .un conjunto allmentauor de material

por labrar que‘tiene,un,motor_impulspr independ iente

30, enpleado en la méquina ilustrada en las figuréa ante-
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‘la tomada préctloamente a lo largo " de la 1inea de

“7 é;@ -

rlofes, donde ciertas partes se 11ustran cortadas y
de donde se ha omitido deél dibwujo una oznta‘allmenta»

dora, para representar cqun mayor olaridad piezes inte-

riores de funcionamiento@
Ta figura 4 ¢85 una@mrte de la derechs
de una viata frodal a mayor eaca.l.a. del conaunto ali~

menxador ds material por labrar 11uetrano en la-flgura

3, donde, 20 obstante, se han cortado diversas .partes

y otras diversas partes se 11ustran en seccibn;:para

mayor olaridad de ilustracién de plezas 1nter1b,es de
funcionamientos B '

La flgura 5 @8 una parte de la. :qunav~
da de ung vista froatal del codaunto allmentad9£'de ma~i§;

terial por labrar ilustrado en le. flgura 3, doqde )

han cortado diversas partes y otras diversas. parﬁes 20

o.e",

ilustran en seccidn de un modo similare -
La figura 6 es una parte de la figura 1

ilustrada, no ohstante, a mayor;esoala, donde s€ ilus-

tran en gsccibdn bastantes partes. T | |
La figura 7 es una vista en planta‘a

mayor 9scala de un conjunto de guiavdel material pur

labrar y montaje de herramientas incorporada en ls

miquine ilustreda de un modo general en las figurus
1-2. B o |

La figufa 8 eé una vistavffontal pAL-
cialmente qortada;'del conjunto ilustradq'enila figu~
ra Te " | ‘ | | ; |

' la figura 9 'es una vista a mayor esca~

corte 1X-IX' de 1a- figura Te

. T
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Refariéndonos ahora a los dlbujos, el

nlwero 1 representa una bancada rigida que tlene_praofv,ff

ticamente una oonstruooién de caja segdn se 1lustré,

representéndose no obstarte dioha bancada sensible-

5 mente acortada en su alturk por comodldad de 11ustra~
cién. Un conjunto de guia del material por launax y
de montaje de herramisntas 2 que tiene una ooniﬁggumr_ '-';i
‘cibn como el casco 'deé un buque, obaervada en la flgu~ o
ra l, y una ascoibn rectangular en su ouerpo priﬁv1~

10 pal, v& moniada fija en el extremo superior de Yoot |
bancada poxr medio de una plural;daa de pernos de'ilwawjﬂ'ii~
cibén, ilustrados de una forma representativa por 1be |

némeros 81 y 82 en la figura 8., o <i . R’

Un par de columnas tubularea vertlc&-
19, les y Qarglelaa Jay 3b van unidas rigidamente Pox’ i
| - - extreouos “nrerlores de base a dicho conjunto 2, Jegén

se observard con msyor claridad en la figura 7. En los

. extremos superiores de estas columas 3a y 3b, se une
rigidamente un conjunto de funcionamientovindioadé de
20 un modo general por el nimero 4. y 4 |
Una corredera de’ auatentaoién 5. esté
provista de un par de aberturas redondas 8g,y 8b a
través dé les cuales pasan de una forma deslizante
las coluunas 3a y 3b, fabriséndose riglda dicha corre-

oy 25. dera 5 con un elemento dé bastidor de austentaoién

superior 9 que se conecta rigidamqnte a un elemento ;
de bastidor imferior 10 por una plufalidad de pernos
de fijaoién, segin indican los ndnaroe 11 y 12 (figu-
ras 4 y 5). Una pluralidad de rodilloa guladorea 13

300 " 'ven montados para girar en un plano horizontal en los
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elementos igfériorea 9,'10, seglin se observari con
mayor clariéad en la figura 4. v
Bl conjunto de motor impulsor 7 00m5
prende un motor eléotrico 34 y una caja de engranajes
5, de reduccidn 35 conectuda mecénicamente & diého motor.
El motor 34 se conseta eléctrioamante por medlo de
conductoreﬂ, no ilustrados, a una fuente de energia,
ta.mpoco J.‘luetrado., m:xentrae que la caja de engra.naaea
35 eatu provzata de un cbjinete 36 del eje secundarlo
10, consctado rigidamente con el citado elsmento de_corre—
dera 5 mediante pernos de fijaaiéﬁ 5a y 5b, an QJB se-
cundario 30 que se extiende ‘lateralmente desde’ el inte-
rior de dicha caja de engranajes. 35, éstando mbntado ol
extremo ;1hre de d;cho eje 30 para glrar en la oaJa
15. ~ de apoyo frontal 24 que comprende un cuerpd“de{gpﬁiné~ B
te antifriccibén 30a que Yé:montado en 6l elemento de sméﬁié
teniacibr superior 9 por medio de perncs de fijacidn BN
segin se indica en 24b'(fi§uré 5) y por medio de uns
prolongiacidn 244 solidaria de dicha oaja 24.

20. : Un rodillo conductor 29 dispuesto en
parelelo con los rodillos 13 vé montado fijo en el
eje seocundario 30, mientras que un rodillo loco I3
gira montado en el lado opuesto del grupdlde rgdillos |
paralelos 13 y en el elemento de suetentacibn's&péribv i
25, .9, seghn se describird con mayor detalle més adelantﬁ;:} E
| Seglin se observard por lo expuestb;.lm
altura del conjunto alimeﬁtador 6 se eucuentra préo?
ticamente equilibrada oon la del conjunto de ﬁotor ime
pulsor 7 y‘con relacibn al elemsnto de corredérq 5

30. segin se obaervéré en la figura 3.

¢




El elemento de bastldor 1nferior 10
estd provieto de dos series de rebajos separadoa y
rectangulares 14 a lo largo de los lados superior e
inferior de dicho elemento 10,}ouando se Observa en
5 la figurd 3 con relacién a ios rodillos allmentadores
de material por labrar 13, respectzvamente. un elemen-
to de cojinete 15 se sitfa en ¢ada uno de ostos reba»
Jos 14 y recibe de una forma rotatoria un muﬂbn 13&
del rodillo 13+ Un muelle de presibn 20 hace - tope con
10 84 extreuno inferior contra ¢l elemento de oojlnatb 15
desde la parte superior seglin se observaré en laa fl-
guras ¢ y 5« Un tornillo de ajuste 18 pasa.a.roaoa a
través de la pared éuperiof del_elemepxp.de ba$fidor
superior 9 y hace tops, a travéa.de.un asienfo"deémue-
15, lle mévil 19, en el extremo supdrior‘de 6ada’uéggéé
dichos muelles 20. Otro tornillo de gjug£e>l6'paaa a
rosca a través del elementoide bastidor inferior 10
y hace tope desde debajo en la suparficie inferior
de cada uno de dichos elementos de ccjinete 15;LLa
20. posicidn vertical del elemento de oojinete 15 y 1a
tensibn del muelle de presifn 20 se pueden ajustar
de una forma manual con dicho tornillo 16 y 18, pars
disponer oeda uno de los rodillos alimentadores del
material por labrar 13 a'una distancia vertical pre-
25 determinada medida desde la auperficielauperior 60a
de la mesa 60 ccmprendida en el conjunto 2. Una oin- .
ta sinfin 31 se enfila alrededor de los rodillos oonduo-eg
tor y loco o conduoido.égry 28, manteniéndose la'éuper» E
ficle inferior del tramo 1nfériqr de la cinta en con~

30, . tacto de rodaduré-oon los rodillos alimentadgres 13.
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Cada uno de los rodillos 13 estéd pro-
visto de una forma natural en ambos extremos de un
bar de mecanismos de ajuste de nivel»menoionados, ca~

da uno de los cuales comprende tornillos de ajuste 16

y 18 y muelle de presidn 20, ain cuando no se ilustran ,5?

ni se esoriben de una forma especifica. El'nﬁmérgi@e
rodillos 13 es en este 0aso de cuatro a titulo.pﬁ:,
ejemplo , pera puede sger maydr 0 menor, segﬂn féépg
convenient@. o - e e

) Segln se indica con mayor clarldéhﬂen
la figura 3, el elemento de bastidor superior 9 estd
provisto en su parte frontal y de la derecha dé'hhg
parte de montaje 23 fonmada, a su vez, con una ranura
de guia 27 que aloja de una forma deslizaate un;blp-
que de cojinetes 25, cuyo -bloque aloja giratorfaﬁéhta
el extremo frontal del mufibdn 28a (figura 4) del rodi-
110 lo000 28. Dioho cojinete se dispone tembién en 6l
extremo trasero del rodillq,28; ain cuando no se ilus-

tra ni se Gesoribe de una forma especifica por rawonus

de simplificacibne B

Un tornillo de ajuste 26 pasé-a;:oaca
y horizontalmente a $ravés del blogue de cojihgta 25,
en la figura 4, alojéndose el extremo interior scabulo
an punta de'dioho tornillo en un rebajo en férma Aa
cono 9b formado en una parte de pared intermedia 9a>
del elemento de baatidof superior 9. latroduciendo
a rosca el tornillo 26 hacia ol .interior jdnto con el

extremo aaociadé del nukdn del.rodillo loco’28; e]

bloque de cojinete 25 se desplaza hacia la dervechu se- | T

gin se observard en la figura 4, con 1o que ®e tenus.
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la cinta alimentadora de material por labrar 3l. Ha-
ciendo girar el toranille 26 gn direccibn opueqta o en
direccién de aflojamiento, el blogue de cojinetes 25
8¢ desplaéaré automfticamente hacia el inxeiior bajo
5e la influenocis de la tensién de la cinta transmltlda
desde dicha cinta a través dal rodillo 1000 28, o

3 “ee

En ia superficie superior del e;enepto

de béatidor superior 9, un par de pernos 32 se fijan
con pasadores cerca de au borde frontal y traeerb,
10, monténdose con dichos pernos los rodlllos guladores

respectivos 33 y 33a para guias de la cinta allmenta-

see 2o

dora de material por labrar 31, seglin se observard con

mayor olaridad en la figura 3.

Segin se observard en la figura 6, o1

15. conjunto 4 comprende una caja 4¢ provista de unipar
de partes de caperuza abiertas hacia abajb 4a y 4b.
Eh 1a'posioién ensamblada ilusgtrada, estas partes4de‘
caperuza se montan apretudas sobre los extremos supe-
riores de las colwmas 3a y 3b, respectivamente, y se

20, mantienen rigidamente en posicién por medio de pasa-
dores laterales de fijacidn 10la y 101lb, respectiva-
mente. |

Un eje de funcionamiento 38 vé& monte~

do de una forma rotatoria horizontalmente en la caja

25. 4c, teniendo dicho eje un ext?omp exterior 1igeramegte ‘
saliente en el gue vé}montada fija un volante de accio- L
namiento 40 y sujeto en posicién por medio de un pasa-

dor de fijacibén 102. Un pifién c6nioo 39 v sujeto en el ;fﬂ

extremo interior de dicho eje 38 engranando con un en-

30, granaje odnico 41.




9

10.

15.

200

25.

30.

Una pieza de montaje 104 vé sujeta a

la caja 4o, aungue los mediéa de fijacidn se han omi~

tido del dibujo solamente por almpllflcaclén, ¥y un co- ﬁ?f

jlnete de empuje 46 va montado en la pieza de montaje
104 para montar de una forma rotatoria dicho engrana-

je cénico 39. Un eje de sustehtacibn roscado 44 pala

a través de dicha pieza ‘de montaje 104, cojlnete de em--
puje 46 y engranaje cédnico 41 fijéndose este ﬁItlmo

en el extremo superior de dicho eje de sustentacibn

e ®m
)

por medio de un pasador posicionador 103. '..'

El eje de sustentaoién 44 esth prov1s-
to en un punto intermedio de un resalto 44a, intro-
duciéniose un collarin 47 entre la superflcie.@ggg-
rior de dicha pieza de montaje 104 y dicho resal*g@
de eje 44a para evitar el movimiento relativo gntre
el eje 44 y el engranaje cénico 41. Gracias a ;;ta
construccidn, el eje 44 puede girar sin cambiar su al-
tura cuando se transmite rotacidn sl mismo desde el
volante de manipulacién 40 a través de un eje de accio-
namiento 38, pifién cénico 39 y engranaje cénico 41.

_ ‘Una parte intermedia 48 del elemento
de corredera 5, que se extiende entre dichas aber-
turas 8a y 8b, esté provista de una abertura adicio-
nal 48a donde se introduce un elemento acopado: 49
cuya cabeza 43 se fija a dicha parte 48 por medios
de pernoa de fijacibn 105 y 106 y se acopla ademés a
rosca con un manguito roscado 51, El egspacio de se-
paracibn "g" formado entre la superficié infér;or_'
del collaiiﬁ 47 y el extremo superior del manguito

51 se ilustra en el dibujo en su tematio menor posi-
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ble y se puede aumentar hasta un valor sen91blemente
mayor, segin resultaré evidente en el transcurso de
la desoripcibn. El1 nfmero 50 represéhta un anillo ros—
cado qie se eitﬁa.en el espacio interior de dicho ele-
mento acopado 49 y se mantiene engranado gon‘el-eje
de sustentacién 44 en un punto iﬁtérmedio & 10 largo
de toda su longitud. Un muelle espiral 52 se sitda
en el eapacio interior del elemento 49. Segln ;e.;lus-
tra, el eae 44 pasa a través de una abertura infer;or
49a formada a través de elémento acopado 49 méa‘pgcla
abajo. Los eleuwentos 50 y 49 pueden efectugrru;fﬁévi-

miento axial uno con ielacién al otro,'aiﬁ perm;t;r,
no obstante, ningin movimiento relativo de rot;:iﬁn
entre 108 mismos. fara esta .finalidad, la perlferla
de contacto de eatos dos elementos puede tener'una
configuracidn exagonal o similar, ain cuando na sé
ilustra especificamente. Empleando el citado muelle
52, la combinacidn rigida de diversas piezas 49,
43 y 5 se ve empujada siempre eldsticamente en direc-
cién descendente, seglin se observard en las figuras
1, 2 y 6. | o

Haciehdo girar el volante 40 edjuna.

u otra direccibn, el eje 44 gira en la direccién
Qorrespondxenxe,.aegﬂn se describié con brevedad an-
teriormanfe. Al girar el eje 44, el anillo 50 se mue-
ve a rosca en sentido ascendente o deaéendente, segin
gea el caso, y el elemento de corredera b, portedor
de los conjuntos 6 ¥ 7 seguiré dicho mov1mlento.

De este modo, el nivel de poaloi6n de estos conjuntos

6 y 7 se puede modifzcar seg&n se desee.
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o obaervéndolo en dlreooién longitudinal, de parteso
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En el conjunto 4, y préxlma al volante
de acciohamiento 40, se'encuentra una escala indicae~
dora 53y 'mientras que un; indicador 54 v& montado fijo

en el elemento de oorredura b, para cdoperar con di-

‘ che escal&, gegln se Qbservard en la figura 6. Por 1o

tanto, la alture. elegida del conjunto 6 8se. puede 1den—w
tificar onservandg el indigador 54 con relacién avla
eacala 53.

Un conjunto de guia del material’ por
labrar y portaherramientas 2 comprende una mgséﬁééf
tacionaria alargadé 60, cuya configuracidn plane se
observari con clarided en la figure 7. Esta mesA 60
representa un plano puro ¥ preciso y. una superf+cie

superior lisa, y esté prov1sto en su parte central.

lateralmente abultadas 60a y 60b, y de rebajos ﬁf&o—
ticamente circulares abiertos hacia delante 61, mon-
téndose pare girar un pegqueiio plato giratorio.62 en
eate rebajos -
Ll plato giratorio 62. comprende una caja c-
de cuchllla 63 que tiene una ‘seccibn vertical -genseral- ;
mente rectangular y esté provista, segin es tradicio-
nal, de un oonjunto de herramiente coriante 64 y un

elemento de: gufas 65 para las virutas de lea madera,

" uniéndose ambos de una forma desmontable y ajustable

a lé.oaja de cuchilla 63 por medio de pernos de fijé—
cibn respectivos 66 y 67+ Estos pernos de fijaoibn

66 y 67 pasan a través de sus agujeros 63a y 67a,

respectivamente con el juego suficiente para que el

conjunto de herramientas 64 y el elemento de gula 65
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e puedan ajustar en su posicidn de unibn, respectiva-

mente, gradusndo los torhillos de ajuste 73 y 74, se- gi

¢in se observari con mayor claridad en la figura 9.
En el centro frontal de la mesa 60,

¥y & corta distancia del iiato.gifaforio vé fija una

escala Tl, para determinar la poéioibn'elégida Pe;éiro

-

del platé giratorio, aundue el indiOad{or amiléfa.al

'
PRI AN

ilustradb por el nimero ‘4 y fijo a dicho platé .gira-
torio no se ilustra de una forma especifica por‘:azo-

o -

nes de simplificacibn. - Y

La mesa 60 est& provista en su saper-
ficie frontal de un saliente de rosca hembra 7Q,. . intro-
ducidndose en un orificio axial dél mismo un.p%ga§or
de sujecién 69 y un tapbn parcialmente réscadé-éé;bb—
t6n 68, para sujetar el plato giratorio en su-?ogé-
cibn de giro elegida. R
. Un par de barras de sustentacibn 75y
75a se. fijan por eus extremos de fondo respectivos a
la mesa y montan, a su vez, rodilios'rotataribs de reé
cuperacién 76 y 76a, respectivemente. Estos medios de
recuperacifn rio son necesarios cuando se dispone una
pluralidad de esta miguina en linea para labrar las ma—
deras de un modo continuo y sucesivo para someterlas
a diversos grados sucesivos de cepilladé.

-En el extrewo de la derecha de la mesa

!

60, se fija-un elemento de escala 78 llevando dicho

.. elemento montado un par de topes de gufa 79 y 79a de .-

una forma deslizante. Lstos topes se sitlan selectiva-
mente por ajuste manugl a lo largo del eiemento 18 y unai;

vez elegida su posicién se puede fijar apretando sus
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tornillos de fijacibdn 77iy 773, respectivamente. La
madera por labrar, indicuada por el nfmero 300 con 1i-
neas imaginarias en las f;guraé 1 y 2, van- guiadas
deslizantemente entre eéstos topee.

La méquina cepilladora, descrita e
11ustrada anteriormente, funciona como 81gue:

En primer lugar, se ajudta la ten§16n
de la cinta alimentadota de la madera 31 para la. t;ans~
nisién apropiada de los rodillos de pre916n Y guia 13,

Despuéds, se baja el conjunto mbvix.éu-
perior gue conmprende los conjuntos 5,-6 Y Ty hadiehdo
girar el volante 40 en una direccibn, hasta»q@evlauéins
ta 29 8e pone en contacto con la superficievsupéfgﬁr

del conjunto 2. o N

Despuds, se manipulan los tdrnil;b5°’
de ajuste 17 de. todos los rodilloa 13 para prOporclo-

nar una cierts presibn de resorte predeterm;nada sobre

los bloques de coalnete 15+ Naturalmente, Los|tornir

llos de ajuste ini'eriores 16 se gradlan para mantener

los ejes de todos los rodillos 13 en un cierto plano
horizontal comin paralelo & la superficie superior de
la unidad 2.

Después se eleva el conjunto supgrior haswf

ta una altura efectiva predeterminade medida a partir

de la superficie superior -del conjuntc  siendo dicha
altura efectiva fgﬁal al aspesor.de acabado del mate~
rial por lebrar indicado por el nimero 100.

Después se haoé giraer el plato giratorio
62 hasta una posioién rotatoria conveniente, ddnde_el

filo recto cortante de la cuchille establece un cierto
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dngulo inclinado de preferencia, por ejemplo de 60
gzados, qon relacibén a la direcoién de avance de la
madera sobre la mesa 60. Después ae fija la p051oién
establecida del plato giratorio por manipulacién de
una palanca de fijacién 107 (figuras 1y T)» ;.

Después se conecta el. 1nterruptor

108, que aparece en las figuras 1 y 6, para allm§n~

,nb.

tar energla desde la fuente de suministro de corr.ién-

te, no ilustrada, hesta el conjunto motor 7. De &Bie

modo, el rodillo conductor 29 se pone en rotaciégibo-

niéndose también a girar k cinta slimentadora de ma-
dera 31 y los rodillos alimentadores 13 .

En este punto, se alimenta lz maiera

por labrar 100 desde un cierto dlspOBlthO tra;;b;r~

tador, o una méquina similar anterior, no 1lustrada,
entre los topes de gufa 79 y 79a, una vez que. se han
ajustado debidamente en su posioién & lo largo dée la
escals 78 y hasta que la madera 100 queda cogida entfe
la cinta 31 y la mesa 60

De este modo, la nadera recién alimen-
tada 100 se pone en contacto con la cinta 31 en un
cierto grado, llevundo dicha cinta la madera de iz~

quierda a derecha en las figuras 1, 3, 4, 5, 6, 7, 8
¥y 9 bajo presibn, Si hubiera presente algin saliente

- indeseable, por ejemplo un nudo en la superficié supe—

rior o inferior de le madera, sl conjunto superior se
levantard correspondientemente y elésticamente contra
la acoibn del muelle de su pensibn 52. Al pasar el sa-
liente de la cinta 31 o de la superficié superiér de

la mesa 60, dicho conjunto descenderé autombticamente
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por su propio peso en viftud a Bu suspensibdn a través
del eje o barra roscada {4.
| Durante e¢ paso de la madera en con~
tacto de-llzante con el conjunto de ocuchilla 64, se -
5e | efectla un corte o labrado predeterminado en la guper- e \
ficie inferior de la madera y las virutas formadés“é;
desoargardn por debajo a través de un paso de descarga
agrandado.hacia abajo, que aparece en el centro déiig ‘
figura 9,'hasta un espacid de acumulac§6n, no ilu%fyédo,
10. formado €n el espacio interior de la béncade de la w&-
quina en forma de caja 1, para obtener un corte 1iu~"
pio. la suspensibdn guiada eléstica y de precisiénzééi
conjunto superior desde el conjunto superior 4 asegura
un trabajo de cepillado de precisién. El1 equilibrﬁé;ig
15. peso del conjunto de motor y caja ée reduccidn 7 y del
conjunto de alimentacién y compresiln de le madera 5

con relacién a la corredera 5 mejora alin mfs la preci-

i
8ién del trabajo de cepillado. La combinacién de la cin- %
ta alargada 31 con una serie de'rodil;os de presibn 13 gi

204 asegura un corte naturslmente preoiso en toda una su- zf'
perficie ancha oon un acabado perfecto;_ L i %ii

Cuando se desea elaborar una gran serie f;f

de maderms en una serie de méguinas cepillédoraa'simi- ?fﬁ

lares agrupadas, en un. orden de produoci&n contlnuo Yy %ﬁ?

25, en cadena., estas méquinas se pueden disponer en linea de fﬁ@

tal forma que todas las superficies de los conjuntos 2
de las mlquinas queden situadas en un plano horizontai
comiine Con este digposit1Vo,'ee puede obtener un tra-

bajo continuo de alta precisién y con una produccidn de

30e gran velooidad.
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«NOTAS-

Descrita sucientemente la:naturaleza d;l invento,
asi{ como la maners de realizarlo én la practica, debé¢ hacerse conatar{&
que las disposiciones anteriormente indicadas son susceptibles de
modificaciones de detalie en cuanto no dlteren su prfncipip'fuﬁda-
mental, siendo lo que constitu&e la esencia del referido inxén{o j'
por lo que se solicita Modelo de Uti;idad por 20 aiios en Eé};'?i
CEPILLADORA DE CARPINTERO; caracterizéndose por lo Biguieng??b’

l.~- Cepilladora de carpintero, del tipo que céé?;ende
una herramienta de corte estacionaria ajustable de una forﬁh:gfra-
toria, un plato giratorio que lleQa montada la herramienta éoftante,
una mesa de guia de la madera por: labrar sobre la que se aIiméﬁta
la madera en contacto deslizante con la ﬁisma, ¥y un conjuné@ﬂéﬁ ali-
mentacién por presidn, adaptado para hacer un contacto de érégéén

i

con la madera y para alimentarla sobre la mesa, carécte;izéﬁaﬁ%orque

Wy

un conjunto inferiof'que comprende la herramienta cortante, el pla-
to giratorio y la mesa de guia de la madera por labrar, se monta
estancionario durante el funcionamiento de la méquina, y un conjun-
to superior que comprenden el conjunto de alimentacién bor.presibn
y un motor eléctrico independiente conectado mecinicamente con el
mismo, se mantiene en po&icién elésticamente suspendida con rela-
cibn al conjunto inferior. |

2.~ Cepilladora seglin la reivindicacién 1, caracte-
rizada porque el conjunfo de alimentacién por.presi6n y el motor

eléctrico se disponen en una rel:cibén de equilibrio de peso con res-

pecto a‘una corredera, cuya corredera es deslizable a lo largo de
columnas estacionarias que se extienden verticalmeﬁte desde el
conjunto inferiore.

3.~ Cepilladora segiin la reivindicacién 1, caracte-

rizada porque el conjunto de alimentacién por presibn comprende una

[Ty ST T e AR e T e
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cinta sinfin movida por el motor y una pluralidad de rodillos
alimentadores de la madera por labrar, dispuestoé paralelos entre
si y mantenidos en contacto de transmisién dé movimiento con dicha
cinta. : | '

L.- Cepilladora segln ld reivindicacién 1, caracte-
riiada porque la suspensidn se cohsigue a través de un eje vertical

rotatorio, R

o
4 *

L3

S5e¢~ Cepilladora de carpintefo, tal y como quedé;&ﬁs-

tancialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado en'loé.di-

bujos adjuntos. _ _ o

ksta Memoria consta de dieciocho ho;jés escr;téé ry

v
¥ 4

mdquinas por una sola cara. .

Madria, o SET, 1973 oo
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