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MEMORIA DESCRIPTIVEA

que 86 aoompafia a la solioitud de una patente de introduceidn

por diez efios on Eepafia, por: " jparsto destinado a ser utilie

2840 en la ocontabilidad de oalco ", a favor de Don Jan Mijndert
BLORMHOF, residente en Nasrden (Holanda) 9, van der Helstlasn.-

Ia presenie patentie ae introanceidén se refiere a un apadra~
%0 destinado a ser utilizado en la contabilidad de caloco que
oomprende una parte pars sostener uns hoja de cusnta y uns
parte pare sostener una hoja de control, partes que son movi-
les mna aon respecto a la otra en el sentido horizontal y en
el sentido verticsl y que ocooperan de tal maners que un movi-
mi ento @ el gentido horizontsl provoeca automdtioamente un
movimiento en el aentido vertiocal, mientras gque el curao de od-
ds movimiento horisontal esté determnado por un aiepositive

de detenoidne.
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8e conocen ya aparstos de este género; con estof apar@w
toa puede sctuarse de tal modo que las cantidades insoritas
ana Sobre la otra en una misma columns sobre la hojs de ouent
aparecerin sobre la hoja de control sobre una misma 1{nea ho-
rizontal en dos columas distintaa, 1o que permite un sontrol
simple de estas insoripeiones. Una corredera fijs en este apa-
rato ssegura que ls hoja de ousnta, en el caso de un desplaza-
miento horizontal a partir de la posicidn inioial, desciende
primeramente una 1{nea y, en el caso del desplasamiento horison-
tal siguiente, sube dos 1fneas. Bste aparato presenta el inocon-
veniente de que no ez utilizable mas gue para las insecripoio-
nes efeotuadas segin el método escalonsdo y que ademas la ToT™
ma de la corredera flja define d¢ una ves pars siempre la d4in.
tgnoia entre dos columas. kate dltimo inoonveniente se presen~
ta también en el apsreto segin la patente alemans 669.140.

La presente patente tiens por finalidad el eliminar los
inoonvenientea de los aparatos conocidoa y el hacerles utili.
zables no solo para el matodo osoalonadd sino también para
otros métodos de insoripoidén que se quieran utilizar en deter-
minads administracidn, por ejemplo, el método de las numeracio-
nes y el método del saldo. Este objetivo meri aloansado ouando
megin la patente los dispositivos de detencidn se monten en
posioidn regulable. As{ ya no se eatd sujeto a una distanocia
dada entre dos o varias columnas suoesivaS., Para Provooar Mo~
vimientos susesivos en el sentido verticsl se prevén con prefe-
rencia dos rampas, cuyo intervalo en el santido horisontal es
regulable, Para las insoripoiones segin el método escalonsdo
son utilizables las dos rampas, mientras gue para el metodo de
= las numeraaiones y el método del saldo entra en acoidén sola-

mente la primera rampa. Después para limitar el primer movie
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miento horizontal a rertir de la posicién iniotal, pueds pre-
verse ségﬁn la pratente un tope susceptible de ser accionado
& mano. Terminado el primer movimiento horizontal, se deja
volver este tope a su posioion insotiva, 10 que permite efec.
tuar libremente un segundo movimiento horizontal eventual,

Yna forma de ejecuoidn esta representada s t{tulo de
ejemplo en el dibujo ad:untop

La figura 1 es una vista en planta.

La figura 2 un corte segin la 1{nea interrumpids A=B.

la tigura 3 representa un corte segin la l{nes interrum.
pida G-~D»

la figura 4 es un corte segin la lfnea interrumplda %-¥.

La tigura 5 muestra parcialmente una hoja de control y
una hoja de cuenta correspondiente utilizada en el método
egcalonado.

La figura 6 es una vista anidloga relativa al método del
8aldo.

La figura 7 es una vista andloga para el método de las
numeraciones, _

En el método de las numeraciones segin la rigura 7, el
lado "Debse" y el lado "Hasber" aon indspendientes uno del otro.
Bn la hoja de cuenta al lado de la columms donde estén ine
aritos los importea "Debe"se enguentra 1a columa "Adicién del
Debe” (Ad. De)s Bl importe de la antigua 8dioidm sumentado
por el importe & anotar (mutaocidn) se insoribiré como nuevs
sdicidn debajo de la antigua adiocidn, y esta nueva sdloién
girve a su ves de adioidn antigus para 1& operacidn siguiente.
¥l mismo proceso tiene lugar en el lado del "Haber", ¥n la ho-
Ja de contirol al contrario hay columes distintss para 8diocidn

antigua y nueva donde al lado de cads matacidn estan anotados
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en la misma 1fnea los importes de las adiciones antigua y
nuevae. Pueden controlarge las inscripciones verifiocando si la
sume de las mutacioneas, aumentads por la suma de las antiguas
siiciones e3 izusl exactamente & la suma de las nuevas adlolo-
nes. Utilizando el procedimiento ae coplar sonocido, se ooclood
1a noja de cuenta sobre la hoja de control con interposicidn
de papel carbénes Para.ereovuar una operacion, se insoribe prie
mersmente la mutacidn y se vuelve & trazar aeguidamentes el
importe de la entigua adioién que por lo vanto va & aparscer
en la columme "Antiguo sistema Debe” (A+SsDe) de la hoja de

econtrol, después @6 hacen oorrer la hoja de sontrol y la hola

de cuenta una oon respeoto a la otra de tal menera due & la ins-

oripoidn de la nueva adicidn en la hoja de cuemta, este im-
porte aparecersa en la columa "Nuevo sistema Debe" (N.3.De)
de la hoja de ocontrol sobre la misma 1{nea que la mutaeidn
y la antigus adicidn. Bste caso exige por lo tanto un desplée
gzamiento relativo de las hojas por la distancia &el ancho ds
una columna en el sentido horizontal y por el intervalo de
una 1fnea en el sentido verticale

B el método escalonado _seg&n la Tigura 5, los lados
"Debe " y *Haber™ son igualmente mdependi eantes uno del otro.
BEn la hoja de cuents se insoribe cads vez en una columns dni-
ca ol imports de la mutacidn debsjo del de la antigus adi.
0ién y & imporve de la nusva 8diocién, obtenido por @imple
adicidn de los importes de la mutacidn de la antigua sdioidn,
ae insoribe en 1s mi=ma columna debajo de la mutaoidn. Bete
nueve 8diaidn sirve a su vez de amtigus adicidn para la mu~
taocidn sigulentes Con el fin de hacer aparecer las mutaciones,

antiguas adiciones y nuevas adiociones en columnas distintas en

la hoja de control, se comienzs cada nueva opersocidn volvien<
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d0 & trazer primeramente el importe de la antigus adloidn

que va a aparecer asi en la columa "Antiguo sistema Debe=
(.S.D¢) de 1a hoja de oontrole Después las hojas se desple~
gsan de manera que la mataoidn, ouando se insoribe en la hojs
de cuenta, va a aparecer al mismo tiempo en la columns *Debe"
de la hoja de oontrol y sobre la misme 1fnes que la antigna
adioidn. De nuevo bay desplazamiento relativo de las hojas,
después de 1o oual se insoribird el importe de la nueva adi-
oidn. Bste importe aparece en la hoja de camtrol en la columna
#*Nuevo sistoms Debe” (N.8+De) ¥y 05t0 en la misma 1l{nea que la
smtigua adicidn y la mutacidn. En este caso por lo tanto hay
dos vecss un desplazamiento en un ancho de columns en el sen~-
t1do horizontal y sobre un intervalo de lfnea en el sentido
verticals.

Bn el método del saldo Segin la iigura 6 no hay lados
"Debe" y "Haber® indepeniientess Despuss de insoribir oads mu=
tacidn, se oalouls inmediatamente el saldo y segin que aquél
dé un saldo deador o un saldo screedor, & mismo se insoribe
en la oolumna dsstinads para ello. El nuevo 8aldo de la opew-
racidn precedente sirve de antiguo saldo para le operacidn
siguiente. Con el 1in de haoer aparecer en la hoja de oontrol
los antiguos saldos ¥y loa nusvoa saldos en columnas separaiaw,
se ocomienza la operacidn por la insoripoidén de la mutacién
en la columna "Debe" o "Haber" segin se trate de una muteeidn
"Debe” o "Haber", después #e vuelve a trazar el antiguo sale
d0 oon el Pin de que el mismo aparezos en la hoja de control
en la columns “sntiguo 5aldo Debe” (A« saldo D.) & "Antiguo
saldo Haber" (A. 8aldo H.). Seguidamente se exectils m des-

plazamiento'tal de las hojas que en la insoripcoién el nuevo

saldo ocalculado (Debe o Haber) este importe va & ap2recer en
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1a hoja dae oontrol en la columma "Nuevo saldo Debe" (N. saldo
D) 6 "Nuevo saldo Haber" (Ne 88ldo He) y esto en la miams 1f-
nes que el antiguo saldo y la mutacidn. Gomo e ve en la Iigu-
re, estaAoperaoién exige un desplazémiento relativo de lam hé-
jas por dos anchos de columna en el sentido horizontal y por
un invervalo de 1{nea an ol sentido vertical.

®1 aparato segiin el invento 8e presta 81 empleo de todos
estos métodos y puede ser utilizado ademas para un gran nime-
Yo ce otras ocombinaciones de idrmulas o de impredos, siempre
Que la anchure total de las columngs que haya que adiocionar o
saldar no exceda de la aistancia maxima a la que pueden ajustar-
se 1los aispositivos de detencidn. Segin las figuras 1 a 4, el
aparato oonsiste en una parte fija & provista de rodamientos
de bolgs 31. By antre 1os que uns parte C es movible en el
santido horizontal. La parte C lleva dos pinsss R; para soste-
ner una hoja de oomtrole Después la parte tija lleva dom oarri-
les 01, Op entre los que ez movible una parte My en el gentido
vertiocal mediante rodamientos ae bolas. Esta parte M, estd proe
viste de doa pinzas M, para sostener una nojes de ocuenta. la
parte C con au hoJa de ocontrol es desplazéble a mano en el sen-
tido horizontal, esvauuo previstas con este iin las teclas B;,
URARS Por medio de la tecla D #e separa entoncea el trinque-
te Dz de los dienteg de la aremallera D4 Que es solidaria de 18
parte fija Ae La parte C lleva una regleta ¥ provista de uns
ramps Fy y unas regleta Gy desplazable en el sentido de su lon=

gitud y provista de uns rampa Gy« Esta dltima regleta puede
f{jarse por meaio de un tornillo Gg que sirve igualmente &8
dispositivo aé aetencidne En una rspura de la parte zija A del

aparato esta montado un tope I de posicidén regulable que se
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extiende en el trayecto de la detencidn Gg ¥y la parte & lleva
tambien mn tope osoilatorio que puede ser llevado al trayecto
de la detenocidn Gy oontra la accion de un muelle Hp. & este
fin, un rodillo de este tope coopera con un carril Z montado
a traslacidn sobre la parte O, pudiendo ser levantado este ot-
rril mediante la tecla By Por lo tanto, cuando las teclas D,
y B1 aon apretadas una hecia la otra, la tecla D1 separa el
trinquete Dy de la oremellera Dy ¥ la tecla By introduce el
tope H, en el trayecto de la detenoidn Gg; la parte C gera
entonoes desplazeda hacia la izqul erda hasta que Gg 8e encusne
tre con el tope Hy o Cuando se toma la parte G por las teclas
D1 ¥ K, el resorte Hy retira el tope Hy del irayecto de G,
de suerte que la parte ¢ puede avanzar mas lejos hamoia la 1s-
quierda hasta el contacto oon G, y el tope I. la poaicién de
P as{ como 1la de I, como son regulables & voluntad, puede
regularas para ocualquier valor deseado la carrera de 10s mo-
vimientos en el sentido horizontale ®n la posicidn iniocial una
chaveta Iy de la parte 0 descansa contra una chaveta Ly de la
parte rija A, io que permite a la parte C el moverse hacia la
isquierda molamente.

Ia parte mévil en el sentido vertioal M; 1lleva un tope
M; mediaute el oual esta parte Sera desplazable hacia arribs
por las rampaa Hy Ga ouando el desplazamisento horizontal de
la parte G, y esto contra la acoidn de un muelle. Guando la
parte 0 se uevuelve a su posicidn de partida la parte M, volve-
T& por lo tanto a su posioién inicial. Por rormar parte la
rampa G; de la regleta de posioidn variable G, la distanoia
horizontal entre las rampas es regulable.

Sobre los carriles 0; ¥y Op estd montado con rriceidnm un
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indiocador de 1{nea Y, Pye Bste indiocador lleva un tringuete Py
que engrana en una endentacion de la parte de desplazamiento
vertioal My de tal modo que el indiocsdor no seguira a la parte
¥y méa que en su movimiento haocia abajo. Part un montaje aémo-
do de la hojla de cuenta, es rebatible la parte Py del 1ndion;
dor'.

K1 funoionamiento del apsarato sera aufioi entemente alaro
deapuda de lo que precede. He aqui solamente una indiocasidn
de las operaciones neocessrias para cadea uno de los métodos
arriba menoionados. En el método de las numeraciones la deten<
01dn Gy eatd regulada & un ancho de columa hacia la derecha
de Hy» Cuando el importe de la antigus sd10ién ha vuelto s
trazarae y el importe de la mutacidn ha sido insorito, ae
aprieta aon el pulgar y el fndice de la mano izquierda las te-
clas Di y'li ans, hao;a la otra y se %ira seguidamente del so-
porte 0 de la hoja de comntrol hacia la 1zqui erdas El tope Hy
esta entonces en posicidn aativa y limita el movimiento hori-
gontal & un ancho de columa. 41 comienzo mismo de la carrera
horizontal, la ramps F, asegura el desplazamiento vertiocal m-
cesario por un intervalo de linea.

Bn el método emcalonado la detencidn Gg estd regulada de
nuevo & un gnoho de columa & 12 derecha del tope Hy y la de-
tencidn I esta regulsds a un ancho de columna a la izquierda
del tope H;. Después de volver a trazar, las otra es tirads
hacia la izquierda para provocar el movimiento horizontal, ase-

gurando el tope H, la limitaoidn de este movimiento por n ane

gho de columna ybla ranpa ¥, 6l desplazamiento vertioal por un

1
intervalo de lfnea. Después de la insoripoidn de la mtacidn

8e aprietan las teclas D, vy K una contra la otra y se provooa
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un Segundo movimiento gque sera limitado por el tope I, asegu-
rando la rampa Gg un segundo desplazemiento vertiocal por un in-
tervelo de 1{nea. En el método del saldo la detencidén 6y eatd
regulads & dos anchos de columna hacis la derscha del tope Hje.
Para el resto, lae operaciones son las mismas que en el método
de las numersaiones. Hay por 1o tanto un g8o0lo movimiento hori-
gontal por dos anchos8 de columna acompafiado de un movimiento
vertical por un intervalo de linea.

Pinelmente debe hacerme notar que pueien imaginarse nume-
T0808 08sos en que el desplazemiento de la hoja de ouenta aon
respecto a la hoja de control debe efectusreme, no naocis arri-
ba como en los ejemplos desoritos, sino hacig abajo. ®n eastos
0asos 1las rampaf seran tales que los dos movimientos vertios-

les o0 uno de ellos estara dirigido hacis aonajo.
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La presente paience ae introducoién comprende las siguien-
tes reivindicacionesa: '

l.~ Aparato demtinado a ser utilizado en la contabilided
de caloo, oomprendiendo uns parte pars soatener una ho:a de
cuenta y una parte para sostener una hoja de ocontrol, partea
que son movibles una oon respecto & la otra en el sentido hoe

rizontal y en el sentido vertical y que cooperan de tal Iorma

Que un movimiento en el sentido horizontal provooa automitica-

mente un movimiento en el sentido vertical, mientra@ que la o8
rrera de oada movimiento horizontal estd determinsda por mm
dispositivo de detencién, caracterizado porque los aispositie
vos de detencién estdn montadom de manera que su posioidén sea
regulable.

Ze~ Aparato segin la reivindicacidn 1, caraoterisado por-
gue presenta aos rampas, euya aistancia horizontal es regula~
ble, destinade a provoosr movimientos aucesivos en el sentido
vertical.

Bee Aparato segin la reivindicscidén 1, caracterisado por-
que presenta un tope susceptible de ser accionado a mano y dea-
tinado a limitar el primer movimiento norizmtal efectuado &
partir de la posiocidn inicial.

4.~ Aparato segin 1la reivindicaeidn 1, caracterizado pore
que la parte destinada & sostemer una hoja ae control y la par-
te aectingda a sostener uns hoja de cuenta eatin respectiva-
mente montadme de maners que pusdan moverse horizontalmeuts,
refpeativamente verticalmente acn respecto a una parte 11 ja,

llevando la parte de movimiento horizontal por un sitio una
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rampa f1ja y una rampa desplazédble que puedsn cooperar aon

an tope previsto sobre la parte de'movimionto vertical, ¥y por
otro sitic un osrril desplazéble a menc, wediante el cusl Jue-
de llevarae un tope montado de IOrma movible sobre la parte
£1ja del aparato mobdre ls trayectoris de un dispositivo de
detenoidn montado de forms que s posiocidn seas regulable se-
bre la parte oon movimiento horisontal.

Bew AParato destinado a ser uvilizado en la eontabilidad
de calco.

Segin se desoribe y reivindica en la Presente memoris des-
oriptiva y se ilustra con loa aibujos que a la mismas Se Saome
pafidn.

Coneta esta memoria de once nojas i0liadas y eseritas a

maquina por una sola de sus carass

Madrid, & 2 ap-Febrero de 1951,
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