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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

qa.e se acompaña a la  s o lic ita d  de nnA patente de introdaooión 

por diez años en España, por: " Aparato destinado a ser n t i l i -  

aado en la  contabilidad de oaloo " ,  a favor de Don jan Mijndert 

HMEMHOT, reaidente enNaarden (Holanda) V, van der H eletlaan*-

La presente patente de introdacción ae r e f ie r e  a un apara­

to  deatinado a ser agilizad o  en la  contabilidad de oaloe qne 

comprende ana parte para sostener ana hoja de oaenta y  ana 

parte para soatener ana hoja de con tro l, partea qae son movi- 

6 le a  ana oon respecto a la  otra  en e l sentido horizontal y  zn

e l sentido v e r t ic a l  y  ene oooperan de t a l  manera qae en movi­

miento an e l sentido horizontal provoca aatomátioamamte nn 

movimiento en e l sentido v e r t ic a l ,  mientras cae e l carao de ca­

da movimiento horizontal está determinado por an d isp ositivo  

10 de detención#



5

10

16

ao

86

60

8e conocen ye aparatos de este genero; con estoe aparo-* 

toa puede actuarse de ta l  modo que la a  cantidades in soritaa  

ana sobre la  otra  en ana misma columna aobre la  hoja de onearh 

aparecerán aobre la  hoja de oontTol aobre ana misma lín e a  ho­

r izo n ta l en doa oolumnas d is t in ta s , lo  que permite un control 

simple de estas inscripciones* una corredera A j a  en este apa­

rato asegura que la  hoja de ouanta, en e l caso de on desplaza­

miento horizontal a p a r tir  de la  posición i n ic i a l ,  desciende 

primeramente ana lín e a  y , en e l  caso del desplazamiento horizon­

t a l  s igu ien te , sabe dos lín e a s . Bate aparato presenta e l  incon­

veniente de que no ea u t iliz a b le  más que para la s  in scrip cio ­

nes efectuadas segán e l método escalonado y  que ademas la  io r*  

ma de la  oorredera A j a  define de una ves para siempre l a  d is­

tan cia  entre dos columnas* Bate ultimo inconveniente se presen­

ta  también en e l aparato según la  patente alemana 669*140*

La presente patente tiene por fin alid ad  e l eliminar los 

inconvenientes de loa aparatos conocidos y  e l hacerles u t l l i -  

zablea no solo para e l método esoalonado sino también para 

otros métodos de in scrip ción  que se quieran u t i l iz a r  en deter­

minada adm inistración, por ejemplo, e l método de la s  numeracio­

nes y  e l método del saldo* Bate ob jetivo  será alcanzado cuando 

según la  patente los d isp ositivos de detenoión es monten en 

posición regu lab le. A sí ya no se está su jeto  a una d istancia  

dada entre dos o varias columnas sucesivas* Para provocar mo­

vimientos sucesivos en e l sentido v e r t ic a l  se prevén con prefe­

rencia doa rampas, cuyo in tervalo  en e l  sentido horizontal es 

regulable* Para la s  insoripoiones según el método esoalonado 

son u tiliz a b le s  las dos rampas, mientras que para e l método de 

-  laa numeraciones y e l método del saldo entra en acción sola­

mente la  primera raaqpa* Después para lim ita r  e l  primer moví-



miento horizontal a p a rtir  de la  posición in io ia l ,  puede pre­

verá* según la  patente an tope suscep tib le de ser accionado 

a Meno* Terminado e l primer movimiento horizontal# se deja 

vo lver este tope a sa posición in a c tiv a , lo  que permite e ieo - 

6 taar libremente an segando movimiento h orizon tal even taal.

Una forma de ajenación está  representada a t í t a lo  de 

ejemplo en e l dibajo adjanto.

La fig a ra  1 es ana v is ta  en planta.

La fig a ra  2 an corte según la  lín ea  interrampida A-B.

10 La fig a ra  3 representa an corte según la  lín e a  interram-

pida 0-D.

La fig a ra  4 es an corte según la  lín ea  interrampida B-F.

La fig a ra  5 maestra parcialmente ana hoja de control y  

ana hoja de oaenta correspondiente u tiliz a d a  en e l  método 

16 escalonado.

La fig a ra  6 es ana v is ta  análoga r e la t iv a  a l método del 

saldo.

La fig a ra  7 es ana v is ta  análoga para e l  método de la s  

numeraciones,

20 Bn el método de las nameraoiones según la  f ig a r a  7, e l

lado "Debe" y e l lado "Haber" son independientes ano del o tro , 

Bn la  hoja de oaenta a l  lado de la  oolnmna donde están in s­

crito s  lo s  importes "Debe"se encaentra l a  columna "Adición del 

Debe" (Ad. D*)* B1 importe de la  antigua Zdioión aamentado 

36 poy e l importe a anotar (mutación) se in s c r ib irá  como nueva

adición debajo de la  antigua ad ición , y esta nueva adición 

s irv e  a sn vez de adición antigua para l a  operación s ig u ien te . 

B1 mismo proceso tien e lagar en e l lado del "Haber". Bn la  ho­

ja  de control a l contrario hay columnas d is tin ta s  para adición 

antigua y nueva donde a l lado de cada mutación están anotados30



en l a  misma lín e a  lo s  importea de íaa adiolonea antigua y 

nueva# ¡Pueden ocntrolarae las  inscripciones veriíioando a i la  

aurna de laa mutaciones, aumentada por la  aama de laa antigoaa 

adiciones ea ig u a l ezaotamenta a la  soma de laa nuevas ad icio­

nas# U tilizando e l  procedimiento ce copiar conocido, se coloca 

l a  noja de cuenta sobre la  hoja de control con lnterpoaioión 

de papel carbón# P ara.efectu ar una operación, ae in scrib e  p ri­

meramente la  mutación y  se vuelve a trazar seguidamente a l  

importe de la  antigua adición que por lo tanto va a  aparecer 

en la  columna "Antiguo sistema Debe" (A*S#D#) de la  hoja de 

con trol, después ae nacen correr la  hoja de control y  la  hoja 

de cuenta una con raspeóte a l a  o tra  de ta l  manera qne a l a  ina- 

oripeión de la  nueva adición en la  hoja de cuanta, aate lm- 

porte aparecerá an la  columna "Nuevo sistema Debe" (N*S#D#) 

de la  hoja de control sobre la  misma lín e a  que la  mutación 

y la  antigua adición# Este caso exige por lo  tanto un despla­

zamiento re la tiv o  de las hojas por la  d istan cia  del ancho da 

ana columna en el sentido horizontal y por e l in terva lo  da 

ana lín e a  en e l sentido vertica l#

En e l método escalonado según l a  fig u ra  ó, lo s  lados 

"Debe " y  "Habar" son igualmente independientes ano del otro#

En la  hoja de cuenta se in scribe cada vez en una oolamna úni­

ca e l importa da la  mutación debajo dal de la  antigua ad i­

ción y ai importa ae la  nueva adió ion, obtenido por simple 

adioión de loa importas de la  mutación de l a  antigna adición , 

ae lnsoribe en l a  misma columna debajo de la  mutación# Esta 

nueva adición  s irv e  a su vez de antigua adioión para la  mu­

tación siguiente# Con e l  f in  de hacer aparecer laa mutaciones, 

antiguas adicionas y  nuevas adiolonea en columnas d istin ta s  en 

la  hoja de con trol, aa comienza cada nueva operaoión volvían-



4o o tra ta r  primeramente e l  importe de la  antigua adición 

que va a aparecer a s í en la  columna "Antiguo sistema Bebe* 

(A.S.D .) de la  hoja de co n tro l. Después la e  hojas se despla­

zan de manera que la  mataoión, amando se insoribe en la  hoja 

5 de amonta, va a aparecer a l mismo tiempo en la  columna "Debe*

de la  hoja de control y sobre la  misma lín e a  que la  antigua 

ad ición . De nuevo hay desplazamiento re la tiv o  de la s  h ojas, 

después de lo cual se in s c r ib irá  e l  importe de la  nueva adi­

ción . Bate importe aparece en la  hoja de control en la  columna 

10 "Nuevo sistema Debe* (N.9*D.) y  esto en la  misma lín e a  que la

antigua adición y  la  mutación. Bn este caso por lo  tanto hay 

dos veces un desplazamiento en un ancho de columna Mi e l sen­

tid o  horizontal y  sobre un in terva lo  de lín e a  sn e l  sentido 

v e r tic a l*

15 En el método del saldo según la  ligu ra  6 no hay lados

"Debe" y  "Haber* independientes. Después de in s c r ib ir  cada mu­

tació n , se oaloula inmediatamente e l  saldo y  según que aquél 

dé un saldo deudor o un saldo acreedor, ÚL mismo as in scrib a  

en la  columna destinada para e l lo .  B1 nuevo saldo de la  ope- 

20 ración precedente sirv e  de antiguo saldo para la  operación

sig u ie n te . Con e l i ln  de hacer apareoer en la  hoja de control 

loe  antiguos saldos y  los nuevos saldos sn columnas separadas, 

se comienza la  operación por l a  in scrip ción  de la  mutación 

sn la  columna "Debe" o "Haber" según ee tra te  de una mutación 

26 "Debe" o "Haber", después se vuelve a trazar el antiguo s a l­

do con al Ü n  de que e l mismo aparezca en la  hoja de control 

en la  columna "Antiguo saldo Debe* (A. saldo D+) ó "Antiguo 

saldo Haber" (A* saldo H .). Seguidamente se eiectúa un des­

plazamiento t a l  de las hojas que en la  in scrip ción  del nnevo 

saldo oalculado (Debe o Haber) este importe va a aparecer en80



l a  hoja ae control en la  oolumna "Nuevo saldo Debe" (N. saldo 

D) 6 "Nuevo saldo Haber" (N. saldo H*) y esto en la  misma l í ­

nea qae e l antigao saldo y la  mutación* Como se ve en la  figu ­

ra , esta  operaoion exige on desplazamiento re la tiv o  de la s  ho- 

6 jas por dos anchos de ooinmna en e l sentido horizontal y  por

an in terva lo  de lín e a  en e l sentido v e r tic a l*

30. aparato según el invento se presta a l  empleo de todos 

estos métodos y  paede ser a tiliz a d o  ademas para an gran n&me- 

ro ae otras combinaciones de ror malas o de impresos, siempre 

10 ^ae l a  anchara to ta l de las colamnas qae haya qae adicionar o

eal dar  no exceda de la  d istancia máxima a la  qae paeden a jactar­

se lo s  d isp ositivos de aetenoion. Segan las  figaras 1 a 4, e l  

aparato con siste en ana parte f i j a  A p ro vista  de rodamientos 

de bolas Bg entra los qae ana parte C es movible en e l 

!g  sentido horizontal* La parte Q lle v a  dos pinzas para soste­

ner ana hoja de control* Después la  parte f i j a  l le v a  dos c a rr i­

le s  O]., Og entre los que es movible ana parte en el sentido 

v e r t io a l mediante rodamientos de bo las. Bsta parte está pro­

v is t a  de dos pinzas para sostener ana noja de cnenta* La 

80 parte O con sa hoja de control es dasplazable a mano en e l sen­

tid o  h orizon tal, estanuo p revistas con este  f in  las te c la s  

B l y K* Por medio de la t e d a  D se separa entonces e l trin qae- 

t s  Bg de los dientes de la  crem allera qae es so lid a r ia  de la  

parte f i j a  A* La parte c l le v a  ana reg le ta  F provista  de ana 

g6 rampa y  ana re g le ta  6  ̂ desplazable en e l sentido de sa  lon­

gitud  y provista de ana rampa Gg* Esta áltim a reg le ta  paede 

f i ja r s e  por meció de un to r n illo  Gg qae s irv e  igaalmente de 

d isp ositivo  ce detención* Bn ana ranora de la  parte f i j a  A del 

aparato está montado an tope I de posición regulable qae se
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extiende en el trayecto de la  detención 6% y la  parte A l le v a  

también un tope o s c ila to r io  que puede ser llevado a l trayecto 

de la  detenoión Gg contra la  acción de un muelle Hg* A este 

A n , un ro d illo  de este tope coopera con un c a r r i l  2 montado 

5 a tra sla c ió n  sobre la  parte 0, pudiendo ser levantado este ca­

r r i l  mediante la  t e d a  Por lo  tanto, cuando la s  t e d a s  D̂  

y  B i son apretadas una h acia  la  o tra , la  te c la  Di separa e l 

trinquete Dg de la  crem allera D4 y la  te c la  introduce e l

tope Hi en e l  trayecto de la  detención Gg; l a  parte C aera 

10 entonces desplazada hacia l a  izquierda hasta que Gg se enoaen-

tre  con el tope Cuando se toma la  parte 0 por las te d a s  

Di y  K. e l resorte Hg r e t ir a  e l  tope Hi del trayecto de 8g, 

de suerte que la  parta C puede avanzar mas le jo s  haoia la  i z ­

quierda hasta e l oontacto con Gg y  e l tope I .  l a  posición de 

16 Gg a s i como l a  de I ,  como son regulables a voluntad, puede

regularse para oualquler valor deseado la  carrera de lo s  mo­

vimientos en e l sentido horizontal* Bu la  poeioión in io ia l  una 

chaveta de la  parte C descansa contra una chaveta Lg de la  

parte f i j a  A, lo  que permite a la  parte C él moverse hacia la  

xO izqu l erda solamente *

La parte móvil en e l sentido v e r t ic a l  Mi l le v a  un tope 

Hg mediante e l cual esta  parte será desplazable haoia arriba  

por las rampas F  ̂ y Gg ouanoo e l desplazamiento horizontal de 

la  parte 0, y esto contra la  acción de un muelle* Cuando la  

86 parta C se aevuelve a su posición de partida la  parte volve­

rá  por lo  tanto a su posición in ic ia l*  Por lormar parte la  

rampa Gg de la  re g le ta  de posición variab le  G ,̂ la  d istancia  

horizontal entre las rampas es regulable*

Cobre lo s  c a rr ile s  y  Og está montado oon irio o ió n  un



indicador de lín e a  Y, P^* Bate indicador l le v a  un trinquete Pg 

qae engrana en ana endentación de la  parte de desplazamiento 

v e r tio a l Mi de t a l  modo que e l indicador no seguirá a la  parte 

Mi *R*a qne en su. movimiento h acia  abajo# para nn montaje cómo- 

5 do de la  hoja de cuanta, es reb atib le  la  parte P i del indica­

dor#
E l funcionamiento del aparato sera s u fic i entínente claro 

despees de lo  qne preoede. He aquí solamente una indicación 

de la s  operaciones neoesarias para cada ano de los métodos 

10 arrib a  mencionados# Bn el método de la s  numeraciones la  deten­

ción Qg está regalada a an anoho de columna hacia la  aereoha 

de Hi# Oaando e l importe de la  antigua adición ha vuelto a 

trazarse y e l importe de la  mntaoion ha sido in s c r ito , se 

ap rieta  ocn e l pulgar y  e l índice de la  mano izquierda la s  te -  

15 olas y  una hacia la  otra  y  se t i r a  seguidamente d el so­

porte 0 de la  hoja de control hacia la  izquierda# B1 tope Ĥ  

está entonces en posición a ctiv a  y lim ita  e l movimiento h ori­

zontal a un anoho de columna# t i  comienzo mismo de la  carrera 

h orizon tal, la  rampa asegura el desplazamiento v e r t ic a l  ne- 

BO caaario por un in terva lo  de línea#

En el método escalonado l a  detención Gg está regulada de 

nuevo a un anoho de oolumna a la  derecha del tope Ĥ  y la  de­

tención I está regulada a un anoho de columna a la  izquierda 

d el tope Hi# Después de vo lver a tra z a r , la  otra  es tirada 

&5 hacia la  izquierda para provocar e l movimiento h orizo n tal, ase­

gurando el tope Ĥ  la  lim itaoión de este movimiento por un an­

cho ce oolumna y l a  rampa y^ e l  desplazamiento v e r t ic a l  por un 

in tervalo  de línea# Despuéa de la  in scrip ción  de la  mntaoion 

se aprietan la s  te d a s  y K ana contra la  otra y se provoca
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an segando movimiento qae aera lim itado por el topo I ,  asegu­

rando la  rampa Qg an segando desplazamiento v e r t ic a l  por an in ­

terva lo  de lín ea* En el método del aaldo la  detención 6% oata 

regalada a doa anchoa de oolamna hacia la  dereoha del tope Hj,* 

Para e l resto , la s  operaciones aon las  mismas que en a l método 

de las  numeraciones* Hay por lo  tanto an solo movimiento h ori­

zontal por dos anohos de oolamna acompañado de an movimiento 

v e r t ic a l  por an in terva lo  de lín ea*

Finalmente debe hacerse notar que paeden Imaginarse nome­

ros os casos en qae el desplazamiento de la  hoja de oaenta con 

respecto a la  hoja de control debe efectu arse, no hacia a r r i­

ba como en los ejemplos d escrito s, sino hacia abajo* En satos 

oasoa la s  rampas serán ta le s  que los dos movimientos v e rtica ­

le s  o ano de e llo s  estará d irig id o  hacia aoajo.
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N O T A .-

La presante pacenté ae introdacción comprende la s  sigaien^ 

tes  reivin d icacion es:

1*- Aparato dastinado a ser a t lliz a d o  en la  contabilidad 

5 de caloo, comprendiendo ana parte para sostener ana hoja de

oaenta y  ana parte para sostener ana hoja de con trol, partea 

qae son movibles ana con respecto a la  otra en e l sentido ho­

r izo n ta l y en el sentido v e r tic a l y  que cooperan de t a l  forma 

qae an movimiento en e l sentido horizontal provoca aatomática- 

10 mente an movimiento en e l sentido v e r t ic a l ,  mientras qae la  ca­

rre ra  de cada movimiento horizontal está determinada por an 

d isp o sitivo  de detención, caracterizado porqae los d is p o s it i­

vos de detención están montados de manera qae sa posioión sea 

reg a la b le .

16 3*- Aparato segín la  reivin dicación  1 ,  caracterizado por-

qae presenta aos rampas, coya d istan cia  horizontal os regula­

b le , d e s tin a d la  provocar movimientos eaoesivoe en e l  sentido 

v e r t ic a l .

3#- Aparato asgan la  reivin d icación  1 ,  caracterizado por- 

20 qae presenta an tope sasoeptib le de ser accionado a mano y  des­

tinado a lim ita r  e l  primer movimiento n orizcn tal efectuado a 

p a r tir  de la  posición in ic i a l .

4. -  Aparato segán l a  reivin d icación  1 ,  caracterizado por­

qae la  parte destinada a sostener ana hoja ae control y  la  par- 

26 t e  destinada a sostener ana hoja de oaenta están respectiva­

mente monta&ats de manera qae paedan moverse horizontalmente, 

respectivamente v e r tíc a l mente oon respecto a ana parte f i j a ,  

llevando la  parte de movimiento h orizon tal por an s it io  ana
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rampa A j a  y  ""a rampa d e s p la z ó le  Q̂ e puadan cooperar con 

np tope previsto a obre la  parte de mov imiento vert i  c a l, y  por 

otro s i t io  un c a r r i l  desplazabia a nano, mediante e l onal pno* 

da lle v a ra *  nn topa montado de rorma movible sobre la  parta 

A j a  d el aparato sobre la  tra y e cto ria  da nn d isp o sitivo  da 

detanoion montado da forma V*e en posición saa regulable so­

bra l a  parta oon movimiento horizontal*

6*— Aparato destinado a ser u tiliz a d o  an la  eontabilidad

da calco*

Segnn aa deaoribe y re iv in d ica  en la  presente memoria deo- 

a r ip tiv a  y aa ilu s tr a  oon lo s  al bajos Que a la  mi ama aa acom­

pasan*

Conata esta  memoria de once hojaa loliadaa y eearitaa a 

maquina por ana aola de sus caras *

Madrid, i a 1961*
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