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WEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
FATENTE DBE INVENCIORN
e n
’ ESPARNA

por VBINTE afios

a nombre de T.il.M. (K&ESBARGH) LIMITED, entidad briténica
establecida en Holcombe Road, itelmshore, Rossendale,

Lancashire, Inglaterra, por:

?oUn JECANISMO IMPULSOR PARA UnA MAQUINA
CARDADORA TEXTIL ",-

T T UV T U e e e

‘ 41 invento se refiere a miquinas cardadoras textiles
- del tipo en que los rodillos separadores son movidos alternati-
vamente en sentido de rotacidén opuesto, siendo su o’bjeto ofre-
cer un nando mejorado por el cual los rodillos separadc;res pue-

5 - den hacerse girar en un srco de revolucidén dado, luegzo tenerse -
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fijos durante un periodo, luego invertirse en un arco de re-
volucidbn wmés pequeiio, ¥y finalmente mantenerse de nuevo fijos
durante el tiempo necesario para completar el ciclo de fun-
cionamiento. Otro objeto del invento es ofrecer un mecanis-

mo motor sencillo y compactoc gue puede marchar a velocidades

que rebasan considerablemente las actuales velocidades corrien-

tes, sin comunicar indebida vibracidén al bastidor o engrans-
jes de la méquina, y que permite el pronto ajuste de las lon-~
zitudes de los arcos de revolucidn hacia delante e ihverti—
dos de los rodillos separadores, de las velocidades de las
revoluciones hacia delante e invertidas y de los periodos
durante los cuales dichos rodillos estén fijos después de
los movimientos de avance e invertido respectivamente.-

| Segln el invento el mecanismo impulsor comprende
en combinacidén un &rbol de .salida asociado funcionalmente
con los rodillos separadores, un engranaje por si mismo a
hacer girar dicho &rbol de salida en un sentido a velocidad
constante, y medios para modificar el funcionamiento de di-
cho engranaje con el fin de supefponer al mqvimiento girato-
rio del 4rbol de salida un movimmnto suplementario por el
cual varian la velocidad, la direccidén, o una y otra, de la
rotacidn del &rbol de salida en una sucesidén de periodos de
tiempo que colectivamente constituyen el deseado ciclo de tra-
bajo del mando de rodillos separadores.-—-

Los efectos mecénicos combinados as{ producidos pro-

ducidos pueden conseguirse por mediacibén de un tren de ruedas

dentadas que comprende un pifién de dientes helicoidales que
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engrana con una rueda cilfndrica dentada helicoidalmente,
siendo dicho pifién capaz de moverse en sentido axial en rela-
cidn con la citada ruedaj medios para impulsar el miembro de
entrada del tren de enzranaje a velocidad uniforme constante-
mente en un sentido, y medios para accionar dicho pifién de
manera a que la interaccidn resultante de sus dientes heli-
coidales y los de la rueda es eficaz para aumentar o dismi-
nuir la velocidad absoluta comunicada al miembro de entréda
del tren de engranaje por el puro movimiento giratorio reci-
bido por su miembro de entrada, estando los rodillos separa-
dores asociados funcionalmente &on dicho arbol de salida.-

Una realizacidén del invento se representa y se des-
cribird a continuacidn con referencia a los dibujos adjuntos
en los cuales la fijura 1 es un alzado en corte parcial del
ensranaje ofrecido por el invento para mover el rodillo sepa-
rador de una miquina cardadora, y la figura 2 es una gréfica
gque ilustra el desplazamiento periférico del rodillo separa-
dor trazado contra el del cilindro cardador.-

En la fisura 1, el cilindro cardador se indica por
el ndmeroc de referencia 1, ¥ el rodillo separador de acero
con el nmiimero 2. ¥l cilinéro 1 va sujeto a un Arbol % (1lla-
mado el 4rbol de entrada) gue recibe movimiento impulsor de
la polea 4 al través del engranaje cilindrico 5, 6.- También
sujeto a dicho &rbol 3 (que, por supuesto, realiza una revo-
lucién dursnte cada ciclo de cardado) hay una leva cilindri-

ca Y provista de un camino de leva sin fin 8. ilovido por el

drbol 3, mediante el tren de engranaje 9, 10, 11 y 12, hay un
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4rbol intermedio 13, en cual va montada un pifién helicoidal
14.+. ' | |

#n un érbol contiguo 15, llamado "el &rbol de sali-
da" va sujeta una rueda cilindrica helicoidal 16 que engrana -
con el pifidn 143 éste recibe un movimiento de deslizamiento
1ateral de una roldana de leva 17 qﬁe coopera con el %réyec—

to sin fin 8 de la leva cilindrica 7. L& roldana de leva 17

 va sostenida por un collar 18 que va montado en una prologa-

cién axisl a modo de manguito 19 que forma parte del pifén
helicoidal 14 y va sujeta al mismo por una tuerca 20 de mane-
ra que el manguitoc 19 pueda girar libremente en dicho cdllar
18. El rodillo separador 2 recibe movimiento del &rbol de
salida 15 al través del engranaje 21,22. La rueda 16 es de
bastante anchura para permanecer en pleno engranaje de man-—
do con el pifidn 14 en todas las posiciones de este dltimo du-
rante su movimiento lateral a lo largo del &rbol 13, y la dis-
posicién es tal que transmite al Arbol de salida 15 un movi-
miento resultante de dos clases, a saber:

¢a) Un movimiento giratorio continuo hacia delante
transmitido desde el Arbol de entrada 3 al través del tren de
engranaje 9, 10, 11, 12, el &rbol intermedio hendido 13 y el
encaje de mando puro pziratorio de las ruedas helicoidales 14
y 16, y

(b) Un movimiento giratorio comunicado a la rueda
helicgidal 16 por la interaccidén de sus dientes helicoidales

con los del pifién 14 del arbol hendido 13, La direccién del

. movimiento giratorio resultante del 4rbol de salida 15 y por
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tanto del rodillo separador 12 dependeré'de la direccidn del
movimiento de deslizamiento del pifidn helicoidal 14 y de la
direccidén de la inclinacidn de los dientes helicoidales del
dltimo y de la rueda 163 con tal que el movimiento giratorio
del Arbol de salida 15, debido a la accidn deslizante del pi-
ﬁén‘helicoidal 14, sea mayor en amplitud que el movimiento
giratorio puro derivado al través del tren de engranaje 9,
10, 11, 12, se obtendré 1la deseada inversién de movimiento.-

La longitud del arco de revolucidén del rodillo se-
parador 2 en cada direccibdn puede alterarase introduciendo
un tren de engranaje de cambio, (no representado) entre las
ruedas 21 y 22, alterando el &ngulo de hélice de las ruedas
helicoidales 14,16, o regulando la longitud de travesia da-
da al pifién helicoidal deslizante 14. Bl arco de revolu-
cibén hacia delante puede aumentarse y el arco hacia atrés
disminuirse, o viceversa, alterando la proporcidén resultante
del tren 9, 10, 11, 12. La velocidad de rotacién en cual-
quier sentido puede predeterminarse por la adecuada eleccidn
de la forma del trsyecto de leva sin fin 8 de la leva cilin-
drica 7.-

Examinando el mecanismo representado en la figura
1, se observarid que el rodillo 2 gira siempre en el sentido
indicado por la flecha A, y recibiri una direccién constan-
te de rotacidn de la polea 4 en el sentido indicado por la
flecha B, salvo el efecto modificador del pifién movible 14,
Debido a la angularidad de los dientes del pifibén 14 y de la

rueda 16, el efecto del movimiento de recorrido de piAdn 14
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de izquierda a derecha es aumentar el movimiento de mando gi-
ratorio puro comunicado a la rueda 16 por el tren de engrana-
je 9, 10, 11, 12 y el pifibn 14. Pero el efecto de este movi-
miento de impulsién puede ser afectaflo, o bien por una lenta
travesia de derechsa a izquierda del pifién 14, y en tal caso
la rueda 16 se mantendré fija, o bilen por una ripida trave-
sfa de derecha a izquierda del pinién 14, que produciré una
inversién de la rueda 16.-

Bste mecanismo estd destinado a accionar el rodillo
separédor 12 con arreglo al siguiente ciclo de movimiento,
gue se considera que comienza cuando las partes ocupan las
posiciones relativas representadas en la figura 1, ciclo du-
rante el cual el cilindro cardador 1 puede hacer una revolu-
¢ibén completa.-~

(a) Bl rodillo separador 2 avanza en el arco de-
séado para suministrar hacia delante la mecha en pedazos des~
pués del cardado, por el efecto combinado del mando de rue-
das y la travesia del pifidn 14 de izquierda a derecha cuando
la rondana de leva 17 sigue la parte del camino de leva 8 gque
se indica en lineas de trazos.-

(b) Bl rodillo separador 2 se mantiene luezgo fijo
por una travesia lenta invertida del pifién 14, esto es, en-
tre los puntos del trayecto de leva 8 marcados en C y D res-
pectivamente,- ‘

(e¢) el rodillo separador finalmente invierta en un
arco algo menor cue el del movimiento inicial de avance, para

suministrar el fleco para formar piezas al siguiente mechén

A JUPEWSES 2
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sostenido por las pimzas, por un ripido movimiento invertido
del pifibn 14 a lo larygo dé la parte del trayecto de leva 8
entre el punto D y la posicibén de izqmierda extrema represen-
tada en la figura 1l.-

Como mejor se explicarén estas operaciones es con
referencia a lé gréfica representada en la figura 2, en la’
cual la cﬁrva de trazos UE representa el desplazamiento peri-
férico (ordenadas) del rodilloc separador debido al mando de
ruedas 9, 10, 11, 12 trazada contra el tiempo (abscisas), y
la curva de puntos y trazog OF es la que se debe al movimien-
to de travesia del pifién 14. La suma algebraica de las dos
formas de desplazamiento produce un desplazamiento resultan-
te dei rodillo 2 que se representa por la curva de lineas
llenas 0G, Un ciclo completo del aparato, durante la revo-
lucidn del cilindro cardador en 3602, tiene lugsr entre los
puntos marcados por la lfnea XY.-

La forma precisa del engranaje empleado para produ-
cir el mando giratorio puro desde el drbol de entrada 3 pue-
de variarse sin apartarse del principio del invento. Por
ejemplo, puede emplearse al efecto un engranaje de tornillo
¥y rueda sin fin.- . ’

La presente solicitud que corresponde a la presen-—
tada en Gran bretafia con fecha 27 de Enero de 1.950, bajo el
nimero 2.226, se acoge a los beneficios del art{culo 51 del

vigente Estatuto-Ley sobre Propiedad Industrial.-
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Los puntos de invencidén propia y nueva que se pre-
sentsn para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencién en Esgpafia, por VEI&TE afios, son los siguientes:

1¢.- En una méquina caradadcfa textil, un meca-
nismo impulsor para los rodillos separadores gque comprende
en combinacién un Arbol de salida asociado funcionalmente
con dichos rodillos, un engranaje destinado por si mismo a
nacer girar dicho &rbol de salida en un sentido a velocidad
constante, y medios para modificar el funcionamiento de di-
cho engranaje para impner al movimiento giratorio del 4rbol
de salida un movimiento suplementario, con lo cual la velo-
cidad, la direccién, o ambas, de la rotacién del &rbol de
salida puede varisrse en una sucesidén de pasos sincroniza-
dos que constituyen colectivamente el deseado ciclo de tra-
bajo del mando de rodillos separadores.-—

29 .-~ En una. miguina cardadora textil, un meca-
nismo impulsor para los rodillos separadores, que comprende
un tren de engranaje que incluye un pifibn dentado helicoidal-
mente que engrana con una rueda cilindrica dentada helicoi-
dalmente, siendo el pifién capaz de trasladarse en direccién
axial en relacidn con dicha ruedaj; mediss para impulsar el

miembro de entrada del tren de engranaje a velocidad unifor-
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dicho pifién movible de manera que la interaccidn resultante
de sus dientes helicoidales con los de la rueda reéulte efi-
caz para aumentar o disminuir la velocjidad absoluta conunica-
da al miembro de salida del tren de engranaje por el puro mo-
vimiento giratorio recibido por el miembro de entrada del
mismo, estando los rodillos separadores asociados funcional-
mente con dicho miembro de salida.-

30,.~ Un mecanismo impulsor seglin se reivindica en
punto 29, en el cual la rueda dentada helicoidalmente movi-
ble es accionada continuamente por la cooperacién de una rol-
dena de leva asociada funcionalmente con ella y un trayecto
de leva sin fin, cuyo movimiento es regulado por la rotacién
del miembro de entrada del tren de engranaje.-

4¢.- Un mecanismo impulsor segin se reivindica en
el punto 32, en el cual la proporcién de movimiento axial del
pifién varfa intermitentemente por una configuracién irregi-
lar de la leva.-

9.- Un mecanismo impulsor segin se reivindica en
cualquiera de los puntos anteriores, que comprende una leva
sujeta al &rbol de entrada y provista de un camino de leva
sin fin de 4ngulo helicoidal variable, un 4rbol intermedio
movido por dicho arbol de entrada mediante un engranaje de
razdn constante; un pifién helicoidal encajado en & Arbol in-
termedio, una roldana de leva asociada con dicho pifién y que

cocperea con el camino de leva para conunicar movimiento axial

al pifidn, una rueda helicoidal sujeta al &rbol de salida,
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siendo dicha rueda de la anchura suficiente para engransr
con el pifidn gn todas las posiciones axiales del dltimo, y
un engranaje que conecta el 4rbol de salida con el &rbol de
rodillos separadores.-

69.~ Un mecanismo impulsor seglin se reivindiva eﬁ
el punto 52, en el cual el arbol de entrada constituye una
prolongacidén del Arbol de cilindro cardador.-

72 .- Un mecanismo impulsor segin se reivindica en
el punto 49, en el cual el cemino de leva tiene tres seccio-
nes componentes que son respectivamente eficaces en cada ci-
clo de operaciones para hacer girar el rodillo separador con
el fin de mantener el rodillo fijo ¥y de invertir este rodillo
al través de un nimero menor de revoluciones menor que el de
su citada rotacién hacia delante.-

| 82,~ Un mecanismo motor de rodillos separadores
perfecciénado para una méquina cardsdora textil, construido,
dispuesto y que funciona virtualmenté como aqui se describe
con referencia a los dibujos adjuntos.-

92,-~ Un mecanismo impulsor para una méguina carda-
dora textil.-

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede
ilustrado en los dibujos que se acompafian y para los fines que
se han especificado.-

Esta Memoria consta de diez hojas escritas a méguina

L]

por una sola de sus caras.- ?4ENE1951
Madrid, )
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