MODELO DE UTILIDAD
POR VEINTE AfNOS
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Solicitado a fuvor de BELLOCH y BONORA, S.L., sociedad
espafiola con domicilio en VALENCIA, C/. Jesis n® 60,
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En la presente memoria descriptiva y en los dibu-
jos complementarios que se acompafian, nos referiremos g
un aparato pelador de troncos, cuyas caracteristicas es-
tructurales y constitutivas, difieren notablemente de los
aparetos y dispositivos peladores de troncos actualmente
utilizedos, presentendo indudables ventajas, por cuanto que
el pelado se realiza indistintamente en troncos de mayor

o menor longitud y didmetro, con cortezas de mayor © menor
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espesor, en forma totalmente automstica, sin dafiar en nin-
gun momento el propio tronco, lo que la hace especialmente
interesante para el descortezado de maderas finas con las
que posteriormente se obtienen las chapas por desenrrolla-
'do, quedando dichas chapas sin ningin resgufio ni orificio
dada la limpieza del descortezado, razones todas éstas que
unidas & sus cualidades de novedad y utilidad préactica,
son las que le prestan fundamento suficiente, para obtener
el priviligio de exclusividad que se solicita, referente
a su fabricecidén y venta por la firme tituler en Espafia.
Este aparato pelador de troncos, comprendé una pla-
taforma sobre las que se montan un grupo alineado de sopor-
tes giratorios, porvistos de ruedas deiaccién motriz,in-
troduciéndose el tronco a pelar por el primero del grupo
alineado de soportes, sobre las ruedas giratorias provis-
tas de un dentado, por el que se clavan al tronco en su
parte de corteza, provocando su arrastre que se desplaza
avanzando describiendo una hélice, hasta que el extremo
de avance del tronco, acciona un microrruptor incorporsdo,
el cual gctiia sobre el cilindro neumdtico que provoca el
descenso de un brazo portador de una rueda provista de llan-
ta eldstica que apoya contra la parte alta del tronco,
guiandolo en su avance e impidiendo su desplazamiento; an—
tes de llegar el tronco de madera a la parte central donde
se encuentran las cuchillas descortezadoras, las ruedas
motrices giratoriss sobre las que descansa en su avanée
dicho tronco, dejan de comprender el dentado por el gue se
clavan a su corteza, siendo por tanto su llanta elastica,
para evitar que se pueda producir dafio alguno al. tronco, y

cuando el extremo de avance del tronco llege a la altura
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apropieda, acciona un microrruptor que actua sobre un ci-
lindro neumatico, haciendo bascular el soporte portador

de las cuchillas descortezadoras y del motor que las accio-
nan, poniéndose éstas cuchillas en servicio mientras exis-
ta tronco, pasando seguidamente la parte extrema de avan-
ce del tronco, & accionar un tercer microrruptor, median-
te el cual y a través del correspondiente cilindro neumsg-
tico, hace bascular un ultimo soporte provisto de rueda

de apoyo, que guia al tronco después de descortezado, has-
ta que sale al exterior del aparato.

Los brazos que disponen de ruedas que apoyan por
basculacidn ordenada por respectivos cilindros neumﬁticos,
se elevan y recuperan su posicidn ae reposo, cuandd al ter-
minarse la longitud del tronco, deja de ser accionado el
respectivo microrruptor, con lo que al dejar de accionar-
se eléctricamente el cilindro neumatico correspondiente,
éste recupera haciendo elevar el brazo que soporta la rue-
da de apoyo contra el tronco, 6 la cuchilla de corte que
produce el descortezado, produciendose todo ello, en forma
totalmente gutomgtica. |

El soporte basculante que dispone del juego de cu~
chillas de corte con las que se descortezan los troncos,
presenta un dispositivo acoplado mediente el cual, se per-
mite regulaer la profundidad de corte, al objeto de permi-
tir la utilizacidén en toda clase de troncos de distintas
clases de madera, sean éstas de cortezas de mgyor & menor
espesor;

Para obtener el avance por vuelta del tronco sobre
el grupo de ruedas donde descansa, se dispone de un meca-

nismo hidrdulico, neumgtico o mecdnico, que actua sobre una
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de las plataforuss giratorias, accionando ésta a laes de-
ués por medio de una pletine biela, de forma que el des-
plazamiento o giro de todas elléds sea idéntico, constitu~

yendo el grado de inclinacidén de los soportes, un mayor o

. ’ s
menor avance por vuelta de los troncos, siempre en rotacion, '~

pare que la hélice que describe sea aproximada al largo
de las cuchillas, con la intenéi6n de que no se quede nin
guna franja por descortezar si el paso es demasiado largo
0 que las cuchillas pasen dos veces por el mismo sitio si
el paso de la helice que describe es demasiado corto. O
sea que la inclinacién de las plataformas 2, 3, 4, 5y 6
viene determinado al diametro del tronco que se éste pe~
lando.

Para una mejor comprensidén de las caracteristicas
generales anteriormente expuestas, se acompafian dos lami-
nas de dibujos, que nos muestran graficemente representa-
do, un caso de realizacién préctica del aparato pelador
de troncos objeto del presente registro, haciendo constar
que las figuras desefiadas en dichas hojas de dibujos por
presentar Unicemente el aspecto de mero ejemplo informa-
tivo, deberan ser examinedas en sentido amplio y general
y sih cardcter limitativo alguno.

Las figuras representadas en las dos hojas de di~

bujos que se acompafien, exponen como a continuacidn se

expresa:

Figura 1.~ Planta general del aparato pelador de
troncos, encontréndose desplazados ligeramente los sopor-
tes o plataforma que sustentan los troncos, al objeto de
obtener un avance en su giro.

Figura 2.~ Proyeccién lateral en alzado del conjun




to que forma el aparato pelador,,observéndose el)g;ézo bag-
culante portador de las cuchillas de corte para el descor
tezado, accionado por un microrruptor que dispara el pro-
pio tronco, y a través de un cilindro neumdtico.

Al objeto de facilitar la localizacién de las dife
rentes partes que constituyen éste aparato pelador de tron
cos, se han incorporado acotaciones numéricas en las fi-
guras de las dos laminas de dibujos que se abompaﬁan, relg
cionadas con las descripciones que se reallzan a continua-
cioén, siendo -1- la base que soporta el conjunto del apa=-
rato, llevando superiormente montadas, las plataformes gi-
ratorias -2-; -3-, =4-, =5~ y -6-, que comprenden el motor
de accionamiento -7-, provisto de la correspondiente trans
mision -8-, hasta el pifion -9-, solidario del eje =10~ de

las ruedas, siendo las ruedas -ll- de las plataformas =2-

y =3-, provistas de un dentado, que se clava en le corte=
za del tronco favoreciendo el avance del mismo, mientras
que las ruedas -12- montadas en las plataformes —4-, -=5-
y -6-, presentan su llantaueléstica:para evitar que el
tronco una vez pelado, pueda ser dafiado.

De acuerdo con la clase de madera, el diametro del
tronco, el espesor de la corteza y Ia dureza de.la misma
se acciona en principio el cilindro hidrgulico -13-, que
es susceptible de sustituir por un cilindro neumgtico 6

- bien por eccionsmiento manusl, mecénico é eléctrico, para
que todas las plataformas giratorias -2-, =3-, —=4~, =5-
y -6-, se desplacen en el mismo dngulo de inclinaciém, pe-
ra lo cual, el cilindro -13-, esta montado a la pletaeforma
-6-, comprendiendo estre ésta y las demas plataformes, la
pletina biela -1l4-, que se une articuladamente por el pun-

t0 -15-, con todas y cada una de las plataformas girato-
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taformas, el mayor o menor avance del tronco por vuelta en

su descortezado.

La variacidén de velocidad de potacidén de las ruedas
asi como de los troncos y por lo tanto la velocidad de
avance de estos viene determinada por la velocidad de los
motores -7- gque por ser de corriente continua, pueden ser
regulados desde el cuadro de mandos.

Las ruedas -1l- situadas en las plataformas -2- y
-3=-, dispbnen de la transmisidén adicional =16-, al objeto
de dar fuerza motriz a todo el juego de ruedas, adquirien-
do mgs potencia en el arrastre del tronco, introduciéndose
éste en el aparato, precisamente por las plateformas -2- y
-3-, haciéndolo descansar sobre las ruedas -ll-, gue cla-
van su dentado en la corteza del tronco, hasta que éste,
acciona en su avance, el microrruptor -l17-, actuando so-
bre un cilindro neumatico que hace bascular el brazo -18-,
hasta que la rueda -19-, situada en su extremo, descansa
sobre la parte superior del tronco, facilitando su con-
duccidn sin posibilidad de desplezamiento.

Siguiendo en su avance, el extremo anterior del
tronco, acciona el microrruptor -20-, que activa elvcilin-
dro neumgtico -21-, de forma.gue se extrae su émbolo -22-,
basculando el brazo -23-, por el punto -=24-, g2l objeto de
que el juego de cuchillas ~-25-, entren en contacto con el
tronco, produciéndose el descortezado al tiempo que el avan
ce del tronco, respecto a las cuchillas de.. corte, se reali
za en forma helicoidal, disponieéndose de las protecciones
anteriores -26— y posterior -27-, evitando que les Vvirutas

sean lanzadas hacia arriba, continuando el avance del tron

co0 hasta que por su extremo anterior, se acciona el micro-




10

15

20

25

30

|

a " 196156

rruptor -28-, pars que por medio del correspondiente ci-

lindro neumatico, haga bascular el brazo -29-, hasta que la
rueda del extremo -30-, descanse sobre el tronco, yendo de
éste modo perfectamente conducido.

Para determinar el espesor & profundided del corte,
en el extremo del brazo basculante -23-, donde va inserta-
das las cuchillas, se monta el mando -31-, provisto del
husillo =32-, para que al ser accionado, se desplace hacia
adelante & hacia etrds, el brazo -33-, que articula por el
punto -34-, con 1o que su brazo oponente -35-, se eleva 6
desciende, apoyando directamente sobre el tronco, dandole
el espacio requerido a las cuchillas pare el descortezado
cuyg limitacidén esta ordenada por el apoyo del extremo
del brazo oponente -35-, sobre el propio tronco, permitien-
do con éste tipo de regulacidnm,.el descortezado de toda
clase de érboles, a pesar de 1lo0s disfintos espesores de las
distintas cortezas y de la dureza del materigl.

Estimendo dmpliasmente descritaes todas y cada una de
las partes que constituyen el aparato pelador de troncos
objeto del presente registro, solamente resta consignar
la posibilidad de construirse en variedad de materigles,
tamaﬁbs y formas, pudiendo igualmente introducirse en su
constitucidn, aquellas variaciones de tipo construc%ivo
que la prdctice aconseje, siempre y cuando las mismas, no
sean capaces de alterar los puntos esenéiales, puestos de
manifiesto en la signiente:

NOTA REIVINDICATOKIA

En el presente Modelo de Utilidad, se reivindican
como no conocidos ni practicados en Espafia, los siguientes

puntos:

12,~ Aparato pelador de troncos, caracterizado por —.
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comprender un grupo de plataformes gifatorias, que se des-
rlazan simulténeamente todas ellas en un mismo grado de
inclingcidén accionadas por un dispositivo hidrdulico, neu-
mético, mecénico 6 eldéctrico, que actia sobre una de las
plataformas de 1los extremos, siendo transmitido el movi-
miento a las demds, a través de una pletina biela que las
une'articuladamgntei disponiendo dichas plataformas en su
plano superior, un juego de dos ruedas accionadas por un
motor acoplado, cuyas ruedas, resultan ser el elemento mo-
triz de avance de los troncos pargs su pelado, siendo de
velocidad giratoria del avance por vuq}fa mayoxr 6 mehor,
segin la inclinacién de las plataformas-giratorias y en
consecuencia de las ruedas de avande del tronco, cuyas
ruedas en las plataformas de iniciacidén de entrada del
tronco a pelar y antes de llegar al sector en donde se en-
cuentran las cuchillas de corte, presentan un dentado pe-
riférico, que se clava en la corteze sin dafiar la madera
favoreciendo el avance, mientras que las ruedes de las
demgs plataformas, presentan su llanta de caucho & mate-
rial eldstico similar, que ain cuando presenta cierto aga-
rre sobre la madera, no la defla en ningin caso.

22 ,~- Aparato pelador de troncos, caracterizado por
comprendey verios dispositivos mic;orruptores, incorpora-
dos en las plataformas giratorias segun la precedente rei-
vindicacién, cuyos microrruptores estan situasdos en forma.
y posiéién apropiada para que el avance del tronco en su
extremo anterior, los vaya accionando, de forma que el pri-
mero de ellos, actia sobre un cilindro neunatico que hace>
bascular un brazo de palanca, provisto en el extremo, de

una rueda de apoyo contra el tronco en su parte superior,
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obligando a que éste discurra entre las ruedas de la pla-

taformae giratoria, siguiendo el extrgmo anterior del tron-
cO en su avance, hasta accionar un segundo microrruptor
que actda asimismo sobre otro cilindro neumdtico, que obli-
ga a b;scular el soporte del dispositivo de corte, para que
las cuchillas‘proce&an al descortezado, actuando el propio
tronco finalumente, un tercer microrruptor, que a través del
correspondiente cilindro neumgtico, hace baséular un tercer
brazo provisto de rueda en el extremo, que pfesiona contra
el tronco por la parte superior, yendo guiado por tres pun-
tos; dos de las ruedas inferiores montadas en las plata;
formas giratorias y uno por la rueda superior del brazo
basculante.

32,- Aparato pelador de troncos, caracterizado por
comprender un dispositivo de'regulacién de la profundidad
del corte de las cuchillas, compuesto por un mando 0 vo-
lante, & través del ;ual, se acciona un husillo que despla~
za en sentido de avance ¢ refroceso, un brazo de balanca,
cuyo brazo oponente solidario, queda situado contiguamente
al bloque porta cuchillas, de forma que apoya de canto con-
tra el tronco a descortezar, siendo entre éste canto de
apoyo del brazo de resistencia y el filo de las cuchillas,
el espesor de corte permitido, siendo de utilizacidn para
distintos espesores de cortezas, dado el mecanismo de re-

gulacidén incorporado.

42 .- "APARATO PELADOR DE TRONCOS", de conformidad
en un todo en lo esencial y fines industrigles a lo des~
crito en la precedente memoria descriptiva y graficamente
representada en los adjunt¢s planos para su mejor compren-

: 2
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Este memoria consta de NUEVE hojas, escritas o

mecanografiadas por una sola cara a doble espacio.’

Yedrid, 11 OCT. 1973

Por autorizacidén de le interesada.
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