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MEMORIA DESCRIPTIVA

La in ven ción  se r e f ie r e  a un d is p o s it iv o  para 

p roducir e l  movimiento de maniobra de un in te rru p to r  de 

d isp a ro , que consta de un brazo de palanca reten id o por 

un lado y un r e s o r te  de exten sión  que actda sobre e l  e x - 

5 . tremo l ib r e  d e l brazo de p alan ca, que es o s c ila n te  en tre

dos p osicion es extrem as, cuyo re so rte  e s tá  apoyado por 

su extremo opuesto en un punto f i j o  y es reg u la b le  en su  

ten sió n  p re v ia .

E stos in te rru p to re s  de d isp aro  se  emplean mu- 

10 . chas veces en m icro in terru p to res. Por o tra  p arte  entran



en con sid eración  tambión, preferentem ente* en regulado­

re s  de la s  c la s e s  más d ife r e n te s ,  por ejemplo regulado­

re s  de tem peratura. Especialm ente en e s te  ú ltim o ca so , 

pueden im pulsarse térmicamente, y también mecánicamente, 

En e s te  caso , e l  brazo de palanca, que puede co n fig u ra r­

se  en forma r íg id a  o como r e s o r te , especialm ente como 

re s o rte  de lám ina, o s c i la  de una p o sició n  extrema f i j a  

a su o tra  p o sic ió n  f i n a l .  La mayor p arte  de la s  veces en 

una p o sició n  extrema dos con tactos están  cerrados y  s e ­

parados en l a  o tr a  p o s ic ió n . Pero se puede pensar tam­

b ién  en o tra s  so lu c io n e s.

Según l a  patente s u iz a  251 432 e l  regu lad or se  

v a le  de un re s o r te  de lámina de bim etal como brazo de pa 

lan ca  s u je to  o empotrado por un la d o , sobre cayo e x tr e ­

mo l ib r e  actú a un re so rte  de exteh sión  configurado en 

forma de U, cuya lu z  de abertu ra  puede re g u la rse  median­

te  un t o r n i l lo  regu lad or que actúa sobre un ramal y se 

ha l l a  d ispuesto en la  c a ja . Un re s o rte  de exten sió n  de 

e s te  tip o  es relativam en te blando y e l  campo de a ju s te  

e s tá  estrechamente lim ita d o . Un inconveniente e s p e c ia l 

c o n s is te  en que l a  p resión  de con tacto  no se puede a ju s ­

t a r  en forma su ficien tem ente exacta in c lu so  a v a lo re s  

relativam en te reducidos.

De acuerdo con e l lo  es evidente l a  necesidad 

de c re a r  un d is p o s it iv o  para producir e l  movimiento de 

maniobra de un in te rru p to r de disparo de manera que con 

pocos medios se puedan obtener una elevada s e n sib ilid a d  

de a ju ste  y un gran campo de re g u la c ió n .



La id ea base d e l invento co n sis te  en f i j a r  e l  

elemento de a ju s te  para l a  ten sión  p re v ia , sobre e l  r e ­

s o rte  de exten sión  y aproximadamente en l a  p arte  media 

de ó s te . Preferentem ente e l  elemento de a ju s te  se d isp o­

ne sim étricam ente en e l  centro d e l r e s o r te , porque en­

tonces es máxima la  e f ic a c ia  d e l a ju s te . E l elemento de 

a ju s te  m odifica l a  curva c a r a c t e r ís t ic a  d e l re s o r te  de 

exten sión  de forma prácticam ente homogénea h acia  lo s  dos 

extremos d e l mismo y a  p a r t ir  de e l lo s .  Por o tr a  p a rte , 

como e s tá  f i ja d o  sobre e l  propio r e s o r te , só lo  ocupa un 

reducido e sp a c io .

Preferentem ente, e l  elemento de a ju s te  consta 

de un t o r n i l lo  de su je c ió n  que a tra v ie s a  e l  r e s o r te  ex- 

te n s ib le  y e stá  p ro v isto  de una co n tra tu erca . En e l  ca­

so más s e n c i l lo ,  l a  ten sión  p rev ia  puede m o d ificarse  cam 

biando e l  t o r n i l lo  de su je c ió n  por otro  de cabeza de d i­

fe re n te  magnitud y/o una con tratu erca  de d ife r e n te  tama­

ño. Otra p o s ib ilid a d , a p lica d a  preferentem ente, con siste  

en e l  a p r ie te  de d ife re n te  in ten sidad  d e l t o r n i l lo  de 

su je c ió n  en re la c ió n  con la  co n tra tu erca , de marera que 

a l  aumentar e l  a p r ie te  de e s te  t o r n i l lo  de su je c ió n  e l  

re s o r te  r e s u lta  cada vez más duro, pues cada vez se re ­

duce más e l  e fe cto  e lá s t ic o  de la  p arte  cargada d el r e ­

s o r te  configurado como re so rte  lam inar.

En o tra  con figu ració n  d e l invento l a  contra­

tu e rca  puede e s ta r  c o n stitu id a  por una p laca  de su jeció n  

que presen ta un seguro contra e l  g iro  en re la c ió n  con e l 

r e s o r te  e x te n s ib le . Convenientemente l a  p la ca  de su jeció n



en caja  por lo  menos con una solapa en ángulo en la  co­

rrespon dien te escotadura d el re s o r te  e x te n s ib le .

Una forma de e je cu ció n  d ife r e n te  d e l d is p o s i­

t iv o  conforme a l  invento se c a r a c te r iz a  por e l  hecho de 

5* que e l  re so rte  presenta* aproximadamente en su cen tro ,

una in f le x ió n  con dos ram ales con trap u estos, a to r n illá n  

dose un to r n illo  de su je c ió n  en un o r i f i c i o  de un ram al, 

y  apretando la  punta d e l t o r n i l lo  con tra  e l  o tro  ram al. 

E sta  forma de e jecu ció n  en tra  en con sid eración  e sp e c ia l 

10 . mente en lo s  casos donde se  req u iere  un a ju s te  en d ire c

c ió n  a x ia l  d e l brazo de la  palanca d e l in te rru p to r  d el 

r e s o r te .

Concretamente se  conoce por l a  p aten te in g le ­

sa  610 278 e l  empleo de un re s o r te  abrazador a b ie rto  co 

15 . mo re so rte  e x te n s ib le , pero e s te  d is p o s it iv o  no puede a -

ju s ta r s e  en manera alguna.

Otras c a r a c t e r ís t ic a s ,  d e ta lle s  y  v e n ta ja s  d e l 

in ven to  re su lta rá n  de la  s ig u ie n te  d e sc rip c ió n  de una 

forma de e jecu ció n  p re fe rid a  d e l invento a s í  como por 

20 . medio d e l d ib u jo  esquem ático. En e s te  d ib u jo :

l a  f ig u ra  1  muestra un d is p o s it iv o  para e l  d is ­

paro d e l movimiento de maniobra en v is t a  l a t e r a l ;  la  f i ­

gura 2 muestra e l  d is p o s it iv o  segán l a  f ig u r a  1  en otra  

p o s ic ió n  de maniobra; la  f ig u r a  3 una forma de ejecución  

25. d ife r e n te  d e l in ven to , y la  f ig u r a  4 un d e t a l le  de la

forma de ejecu ció n  segdn la s  f ig u r a s  1  y 2 .

E l in te rru p to r de re s o r te  reproducido en e l 

d ib u jo  puede em plearse, por ejem plo, para l a  co n stitu ció n



de un m icro -in terru p to r o también, en e s p e c ia l s i  e l  

brazo de palanca - 1 -  es un re s o rte  de lámina de b im eta l, 

para c o n s t itu ir  un in te rru p to r  se n sib le  a l a  temperatu­

r a .  E l brazo de palanca - 1-  descansa por su extremo - 2-  

5 * en un alojam iento de c u c h illa  - 3-  de una p a rte  - 4-  del

cuerpo. En e l  otro extremo e l  brazo de palanca - 1-  l l e ­

va un contacto de maniobra - 5 - .  que en l a  p o s ic ió n  de 

co n ta cto , reproducida en e l  d ib u jo , colabora con e l  con­

tra -co n ta cto  f i j o  -6 -  y en l a  p o sició n  de maniobra segtin 

10 . f ig u r a  2, con lo s  con tactos -5 -  y -6 -  a b ie r to s ,  toca e l

tope - 7 - .  E l br^zo de palanca - 1 - ,  como se puede v e r  en 

l a  f ig u r a  2, puede e s ta r  su je to  en forma f i j a  por su ex­

tremo -2 - .

E l extremo l ib r e  d el brazo de palanca - 1-  p re- 

15 . sen ta  un c o jin e te  o alojam iento de c u c h il la  - 8 - ,  en e l

que en caja  un re so rte  de exten sión  - 9 - ,  que p re fe re n te ­

mente se ha configurado como re so rte  de lám ina. E l ex­

tremo opuesto de e ste  re s o r te  -9 - a s  apoya, por ejemplo 

en forma f i j a  en un alojam iento de c u c h il la  - 1 0 - . E l in  

20. te rru p to r de re so rte  puede im pulsarse mecánicamente,

por ejemplo mediante accionam iento de l a  esp ig a  - 1 1 - .  

Cuando e l  brazo de palanca - 1 -  e s tá  co n stitu id o  por un 

re s o rte  de lámina de b im etal, entonces e l  accionam iento 

tie n e  lu g a r en general s i  l a  ten sión  presen te en este  re -  

25 . s o r te  de lámina aumenta, a causa de una v a r ia c ió n  de

tem peratura, tanto que e s ta  fu erza  supera l a  fu e rza  de 

ten sió n  p rev ia  d el re s o r te  - 9- .  En e s te  caso por medio 

de una v a r i l l a  roscada - 1 1 -  o a lgo  s im ila r  sé  puede mo-
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d i f i c a r  la  c a r a c t e r ís t ic a  d e l  brazo de palanca - 1 -  (que 

en ese caso e s tá  configurando como r e s o r te  de lámina b i 

m e ta l) . Se puede pensar asimismo en o tro  accionam iento 

mecánico mediante re g u la c ió n  de l a  p ie za  de c o jin e te  -12 -  

en l a  d ire c c ió n  in d icad a por l a  f le c h a .

Para m od ificar l a  te n sió n  p re v ia  d e l re so rte  

de exten sión  -9-* en l a  forma de e jecu ció n  segdn la s  f i ­

guras 1 ,  2 y 4 se u t i l i z a  un t o r n i l lo  de su je c ió n  - 13- ,  

que a tra v ie s a  e l  correspondiente o r i f i c i o  d e l re s o rte  -9 - 

y  e s tá  acoplado a  ro sca  en una c o n tra tu e rca . Como con tra­

tu erca  puede s e r v ir  una p la ca  de su je c ió n  - 14- ,  que en­

c a ja ,  con solapas anguladas por ambos la d o s  -15 -*  en una 

escotadura - 16-  d e l re s o r te  -9 -  y  por tan to  e s tá  asegu­

rada contra to rs ió n . S i  e l  t o r n i l lo  de su je c ió n  - 13-  só­

lo  se ha apretado en forma red u cid a , lo s  dos ram ales, de 

un tamaño aproximadamente ig u a l ,  d e l re s o r te  de extensión  

abovedado - 9-  se apoyan con tra  lo s  bordes de l a  cabeza 

d e l t o r n i l lo  - 17- .  A l aumentar e l  a p r ie te  d e l  t o r n i l lo  

de su je c ió n  - 13-  crece la  ten sió n  p rev ia  d e l  re so rte  - 9 - .  

La con figu ración  conforme a l  invento perm ite un a ju ste  

extraordinariam ente exacto y de gran s e n s ib ilid a d  de la  

ten sió n  p revia  de e s te  re s o r te  - 9- ,  en un campo de gra­

duación muy grande.

En la  forma de e je cu ció n  segdn l a  fig u ra  3 a l  

re s o r te  de exten sión  -9 -  e s tá  p ro v is to  de un acodamiento 

- 18- .  En un o r i f i c i o  roscado de un ramal - 19 -  de este  a -  

codamiento - 18-  se ha acoplado un t o r n i l lo  de su jeció n  

-2 0 -, cuya punta -2 1-  presiona e l  ramal opuesto -22- d e l



acodamiento - 18-

N 0 T A

Se re iv in d ic a  como ob jeto  d e l presente modelo 

de u t il id a d :

1 . D is p o s itiv o  para producir e l  movimiento de 

maniobra de un in te rru p to r  de d isp a ro , que consta de un 

brazo de palanca reten id o  por un lado y un re so rte  de ex 

ten sión  que actúa sobre e l  extremo l ib r e  d e l  brazo de pa 

la n c a , que puede o s c i la r  en tre  dos p osicion es extremas?, 

apoyándose e l  otro extremo d e l  re s o r te  en forma f i j a  y 

siendo regu lab le  l a  te n sió n  p re v ia  de e s te  ú ltim o, que se 

c a ra c te r iz a  por e l  hecho de que e l  elemento a ju s ta b le  se 

encuentra f ija d o  en e l  r e s o r te  de exten sió n , aproximadamen 

te  en e l  centro d e l mismo.

2. D isp o s itiv o  para producir e l  movimiento de 

maniobra de un in te rru p to r  de d isp a ro , según l a  r e iv in d i 

cación  1 ,  que se c a r a c te r iz a  por e l  hecho de que e l  e le ­

mento a ju s ta b le  consta de un t o r n i l lo  de su je c ió n  que c a r­

ga e l  re s o r te  de exten sión  y  e s tá  p ro visto  de una con tra­

tu e rca .

3 . D is p o s itiv o  para producir e l movimiento de 

maniobra de un in te rru p to r  de d isp a ro , según la s  r e iv in d i­

caciones 1  y 2, que se c a r a c te r iz a  por e l  hecho de que la  

con tratu erca  e stá  c o n s titu id a  por una p laca  de su jeció n
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que presenta un d is p o s it iv o  de seguridad con tra  e l  g ir o .

4 . D is p o s itiv o  para producir e l  movimiento de 

maniobra de un in te rru p to r  de d isp a ro , según la  r e iv in d i­

cación  1 ,  que se c a ra c te r iz a  por e l  hecho de que e l  re s o r  

te  de extensión presenta en su p arte c e n tra l un acodamien 

to  con dos ramales opu estos, estando a to rn illa d o  u&t to rn i 

l i o  de su jec ió n  en un o r i f i c i o  de uno de lo s  ram ales, y  

presionando l a  punta de óste  t o r n i l lo  con tra  e l  otro ram al.

5 * D is p o s itiv o  para p roducir e l  movimiento de 

maniobra de un in te rru p to r  de d isp a ro .

La presente memoria d e s c r ip t iv a  consta de ocho 

hojas fo lia d a s  e s c r it a s  a máquina por una s o la  ca ra .

B arcelon a, 4 de octubre de 1973
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