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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

para una patente de invención por veinte años en España, por: 
"Aparato engrasador Bntnm̂ tleo*,, a favor de la firma GAMBI, s*L¿ 
residente en Mondragán (Cuipuzooa).-

la presente patente de invención se refiere a un apa­
rato engrasador automático mediante el cual se consigue poder 
mandar la cantidad estrictamente necesaria de grasa a cada árga­
no a engrasar; es decir, que es de aoolán máltiple y su funoiona- 

5 miento es automático.

Esencialmente el aparato engrasador que se reivindica 
consiste en un cuerpo de bomba en el que están dispuestos, alre­
dedor de un árbol vertical comán, loa distintos elementos de bom­
ba correspondientes a esos diferentes engrases, accionados por le­

lo vas de trabajo y distribuoián de modo que tienen lugar simultánea­
mente en todos ellos las carreras de aspiraoián e impulsión ragú-
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ledas de acuerdo con las necesidades de cada engrasa y de modo 
que tenga lugar las distintas fases del funcionamiento del engra­
sador de manera adecuada*

Con la disposición que se reivindica se consigue las 
siguientes ventajas;

- mtfxima eoonomfa posible, por mandar a oada sitio 
solo la grasa estrictamente indispensable*

- que una vez que se regula cada uso de los elemen­
tos que le forman, para mantener su funcionamiento es suficiente 
llenar periódicamente el depósito de aceite, cuyo depósito puede 
oolocarse en cualquier sitio, encima o debajo del engrasador, ya 
que óste se carga al efectuar la aspiración.

- funciona independientemente en ambos sentidos, de 
modo que sin modificación alguna puede utilizarse en máquinas 
progresivas.

- su duración es indefinida ya que su desgaste es in­
apreciable, puesto que se presta a que sus partes móviles sean de­
scero templado y rectificado.

Dentro de las reivindicaciones que se establecen se 
pueden construir aparatos engrasadores del mimero de elementos 
y tamafto que se desee y emplear en su construcción los materiales 
que se juzguen apropiados} pero como tales variaciones asi como 
las que se bagan en detalles de presentación no afectan a la esen- 
olalidad reivindicada, los diversos aparatos engrasadores que se 
construyan con cualesquiera de esas modificaciones no serón sino 
variantes igualmente comprendidas y protegidas por el presente 
registro*

Bn esta idea las adjuntas figuras corresponden ¿nica- 
mente a formas de ejecución, sin carácter alguno limitativo, que 
se presentan a titulo de ejemplo de realización para concretar 
cuanto se dice en esta memoria descriptiva.
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la figura 1 representa esquemáticamente la Tiste en 
alzado del conjunto de un engrasador accionado por mando girato­
rio.

la figura 2, de modo análogo* corresponde a otro que 
se acciona por mando oscilante.

£e figura 5* muestra la acción, también en alzado de 
un engrasador del tipo representado en la figura 1.

la figura 4, de modo análogo* se refiere a otro en­
grasador del tipo del de la figura 2*

, 50 Con referenoia a dichas figuras y a los mimaros que 
sobre ellas designan los elementos esenciales de los engrasado­•
res representados* la descripción de los mismos es como sigue;

11 engrasador se compone de un cuerpo cilindrico 1, 
en el que están dispuestos, formando círculo alrededor del ár­

55 bol central 2* carmín a todos ellos, los ámbolos de trabajo (as­
piración e impulsión) 3, los de distribución 4, el conducto 5 de 
aspiración del aceite también camón a todos* la cámara de bomba

60

interior 6 del aceite, los conductos 7 de aspiración de dicha cá­
mara a los ámbolos de distribución 4, los conductos de expulsión 
al exterior 8* la lera de trabajo (aspiraeión e impulsión) 9*> la 
de distribución 10, el caequillo tope superior 11 del eje cen­
tral 2, la tapa 12 del engrasador, la manilla 15 de relleno, el 
aje central 14 de desembrague, los pitones 15 destinados al mis­

65
mo fin, la guia 16 de dichos pitones* el resorte 17 de embrague 
de ellos, el 18 para desembragar la «anilla 15, la corona denta­
da 19* el sinfín 20 que la transmite el movimiento y los torni­
llos 21 de regulación de los ámbolos* con las tuercas 22 de su­
jeción de los mismos.

70
Bl giro de lo leva alabeada de trabajo 9, produoe el 

movimiento alternativo de ascenso y descenso de los ámbolos acó-
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ataos 3 de trabajo, loa cuales llevan los tornillos ae regulación 
21, que permiten variar individualmente la otrrera de oada uno 
de ellos e inoluso eliminarlos totalmente* á oada giro completo 
del eje 2 y de la leva 9, oada ámbolo 3 efectóa la o arrara oom- 
pleta de aspiraoión e impulsión que se haya graduado* cuanto me- 
nor sea tanto menor sen! la cantidad de toeite expulsada y, re­
cíprocamente, para aumentar é s te habrá de ser mayor aquella* lai 
sistema de regulación permite conseguir que cada elemento de bom­
ba independientemente aspire e impulse estrictamente la cantidad 
mínima necesaria para cada punto de engrase. Esa regulación pue- 
de efectuarse aán estando en marcha la máquina y basta, para oa­
da ámbolo, sujetar, mediante la correspondiente tuerca 22, el 
tornillo de regulación 21 en la posición que convela, evitándo­
se de tal modo que una vez regulado cada engrase sufra después 
alteración*

Be modo análogo la leva 10 con su canal exeántrioa 
produce el movimiento alternativo de giro de los ámbolos de dis­
tribución 4, aotuando sobre las guias de que loa mismos van pro­
vistos y dándoles un giro de 90», de modo que alternativamente 
establecen la comunicación con los conductos de aspiración de la 
cámara de bomba 7 y los de impulsión 8, merced a los conducto 
laterales que forman entre sí un ángulo de 90» y a otro central 
practicado en los referidos ámbolos 4 de distribución*

II cilindro superior 11, fijado al árbol central 2, 
arrastra a la leva de trabajo loca sobre dicho árbol y permite 
por la disposición acodada que en ambos lados llevan las cabezas 
cumplir su cometido en ambos sentidos*

*1 moa* a« funcionar el engrasador as oomo sigue, 
el momento on ,ue le lera da trabajo 9 inicia au giro y .1 oorraa- 
pondlente totolo 3 eu eaoenao ) carrera da aepiraolto) 1* lera lo 
da dlatrlbuolto, „  sitúa del modo oouv.nl.nte p.r. aatabloo.r 1*
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comunicación coa la cámara de bomba interior 6, por medio de los 
conductos (lado derecho de la fig. 3) de fue van provistos los ám- 
bolos 4 de distribución! aspirando el aceite por el eonduoto de 
aspiración exterior 5 al espacio:, o emprendido entre ambos ámbolos* 

41 comenzar el émbolo de trabajo su descenso (carre­
ra de impulsión), el de distribución por la acción de su corres­
pondiente leva efectúa un giro de 90*, cerrando el conducto de as­
piración (lado izquierdo de la fig* 3) y poniendo en comunicación 
el conducto del ámbolo con el de salida 8 al exterior, expulsando 
el aceite contenido entre ambos ómbolos*

2n ambos easos el árbol oentral 2 es solidario de U  
rued. Helicoidal 19 (rige. 3 y 4), Taa aagrana an al
tomillo sinfín 80, montado cobro el eje de ataque del engrasador
y que puede aer aoolonado, a.gdn ee de.ee, por un mecanismo oon
mor Imiento rotativo (ttg. l) o que ee mueva de un modo alterna- 
tivo (fig, 2).

los engrasadores de mando giratorio pueden ser accio­
nados por engranajes rectos o cónicos, por transmisión de cadena 
(fig* 1) y por manguito de acoplamiento directo*

Los de mando oscilante por medio de una palanca tam­
bién oscilante acoplada a un mecanismo de trinquete de rodillos 
(flg¿ 2).

Por lo que ee refiere el medOúde aoclonar a mano el 
engreeedor, ae. para Uanar 1.a tubería, de angra.. ,tttaa de 1, 
pueata en mamia da la mdqulna, aaa para Intensificar transitoria­
mente el engrase durante el e.rvloio (por ejemplo en ..coa de so­
brecarga) , bey que dl.tingulr do. ...ee, le. engreaedoree ee» 
■*>«• por palanoa oaellente, permitan (flga. 8 y 4 , r.aUaar u  
maniobra ain fealdad da dl.poai.ione. e.peolal.a, y. qBa aa aB_ 
Piolante par. ello monter un. menlval. 13 an u  tn.ro. dol írbol



5

1 O

15

20

25

00

196046
trinquete y hacerla girar en sentido conveniente, hasta que las tum­
barías queden llenas o los sitios a engrasar reciban el suplemento 
de ao elte que se desee,

los engrasadores de mando rotativo, exigen por el 
oontrario, para la maniobra a mano, disposiciones complementarias, 
Bn ellos (figs, 1 y 3) la manilla 13 está dispuesta sobre la tapa 
22 del engrasador. B1 desembrague se efectiía presionando sobre di­
cha manilla, cuyo extremo rebajado se introduce en el alojamiento 
que a tal fin presente el árbol central 2, En el interior de áste 
se aloja el eje cilindrico 14 accionado por el resorte 17 y que en 
extremo inferior va atornillado a una pieza oilíndrioa con un re­
borde que entra en los pitones de arrastre 15, merced a la ranura 
de que van provistos, mientras que se deslizan por unos conductos 
practicados en la oorona de dentado helicoidal*

Al apretar la manilla 13 hacia abajo su parte infe­
rior se introduce en el correspondiente alojamiento del eje cen­
tral 2, haciendo desoender al eje interior 14 de desembrague, el 
cual a su vez por la acción de la guia 16, que lleva bu reborde in­
troducido en los pitones de arrastre 15, desplaza a estos desembra­
gándolos de la leva excántrica 10,

Si mientras se conserva introducida la manilla 13, 
se efectiía la rotación de la misma, el engrasador funciona con en­
tera independencia, ya que al sacar los pitones 15 de su alojamien­
to queda desembragadoé

Cuando ae deja de Hacer prendía en la manilla la,
¿ata por la acolín del muelle 18 de ,u. va pronata nube 4uedanto 
libre.

Al mismo tiempo y por la acolón del resorte 17, los
«rendo, pitonee la de arraatre a. C l a v a n  de nuevo en eu, aloía-
mientes *

-  6 -



-  7 -
V

H
196046

5

10

15

20

25

la presente patente de invención comprende las si­
guientes reivindi oacionesí

1.- Aparato engrasador automático caracterizado por­
que está constituido por un cuerpo cilindrico en el que, forman­
do un oírculo alrededor de un árbol oentral carmín a todos ellos, 
van dispuestos tantos ámbolos de trabajo como conductos de engra­
se alimente el aparato y los correspondientes de distribución*
asi como el oonduoto de aspiración del aceite a la cámara de bom­
ba interior,

*•“ aPBrato engraeador eutomrftioo, sogiln lo relvln- 
410840 en el ponto anterior, oaraoteru.do porque lo. tooloe de 
trabajo aon doblament. aoodadoa en eo parte eopeilor, .mirando an­
tro lo. do. brazo, de 1. JJ que a.l forman el reborde da 1. lera 
de trabajo, montada loo. en el tool oentral y movida por un oaa- 
quillo tope superior, unido a aquel,

3,~ iparato “ «Moador automrftloo, aegdn lo reivindi­
cado on lo, ponto, anterioras, oareoterlzadc porque ..da toóle en 
la parta enperlor da au dobla oodo, lleva un tornillo, que por au 
artramo lnforlor be o, oontoete oen el referido bordo d. l. i,T# y
*“  ee fije modlent. un. tuero, de modo que eo gradué le 
del ómbolo.

Aparato engraeador autewítleo, .agía lo rolvlndl- 
«do en lo. punto, enterloree, oereoterlzado porqn. 1. i.T. de di. 
tribuelán, oen un. «nal .xo&trle., producá o! giro alternativo 
do lo, tocio, d, dlatrlbuelán, dtoole. daapUn^ento da 90., de 
«Odo qu. alternativamente e.tableeen eomunloacidn oon lo. eonilo-
*“  d° eaPlr*°i &  48 18 , oon lo, d. lmpulelán, .
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cuyo efecto teles émbolos tienen unos conductos letereles que for­
man entre si un ángulo de 90* 1 otro axial*

5*- Aparato engrasador automático, segdn lo reivin­
dicado en los puntos anteriores, caracterizado porque el árbol 
central es solidario de una rueda helicoidal, que a su vez engra­
na en un tornillo sinfin montado en el eje de ataque del engrasa­
dor y que puede ser accionado, segán se desee, por un mecanismo 
con movimiento rotativo o oon otro que se mueva de un modo alter­
nativo, pudiendo en el primer caso ser sesionado por engranajes 
rectos o cónicos, por transmisión de cadena y por manguito de aco­
plamiento directo; y, en el segundo caso, por medio de una palana 
ea osoialante, acoplada a un mecanismo de trinquete de rodillo*

Aparato engrasador automático, segdn lo reivin­
dicado en los puntos anteriores, caracterizado porque los engra­
sadores de mando rotativo llevan sobr e:: su:: tapa pe re larmanlobra 
a mano una manilla impulsada hacia fuera por un muelle y que en 
el extremo inferior de su eje tiene un nervio destinado a intro­
ducirse en el alojamiento dispuesto al efecto en la parte superior 
del árbol central; alojando el interior de áste otro eje ollándri— 
oo, impulsado hacia arriba por uh muelle y atornillado por su paró­
te inferior a una pieza cilíndirca con un reborde que entra en ra­
nuras dispuestas en los pitones de arrastre montados en alojamien­
tos de la rueda helicoidal y que por sus extremos se enoajan en la 
leva de distribución.

7¿- •Aparato engrasador automático*.
"*V

Según se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva y se ilustra con los dibujos que a la misma se ao empa­
ñan.

Consta esta memoria de ocho hojas foliadas y escritas 
a máquina por una sola de sus caras,

Madrid, a^<3^gnero de 1951*.
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