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a favor de
ARIBER, S.L. - de nacionalidad espaiola — domicilige
da en BARCELONA, Condes Ge Bell-lloch, ne 171,
por:
? Perfeccionamientos en el mecanismo de las bdsculas
automZticas ¥,

ez L QD0 S e —
Memoxia Descriptiwva

En las bdsculas automdticas de cusdrante, el efec-
to del peso o carga depositado sobre la plataforma, se trans-
mite a un tirante gque pusa por la culumna de la vdscula »

acciona el mecanismo automdtico in¢icador dwl peso, el cusal
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comprende dos contrapesos o péndulos gue al levantarse cone

trarrestan la accidn de la carga colocada sobre la platufor-
m& accionando al mismo tiewpo la zzuja que se desplaza sobre
el cuadrante para indicar el peso.

in e sgtos mecanismos de bédsculas usudles, se pre-
senta la gran dificultad de hocer gue el movimiento del ti-
rante y 1los contrapesos se transmité & la azuja en relacibn
lineal, es decir, lograr gue los desplazamientos de la aguja
sean siempre directamente proporcionzles a la carga y que
en consecuencia la graduacifn de la escala pueda ser unifor-
me.

Usualmente se dispone en los ejes de oscilacidn
de los péndulos, sendos tambores de forma especial, sobre
los cuales sSe arrollan cintas de acero flexible unidas al
tirante. Para lograr que las gradusiciones de la escgla pue-
dan sexr unirormes, y el movimiento de la aguja sea propor-
cional a la carga, estos tambores han C e tener un perfil es-~
pecial gue resulta dificil de calcular con exactitud y ade-
mas, por la forma especial del perfil, la mecanizacidén de
estos tambores excéntricos, resulta también muy dificil pa-
ra gue sea suiicientemente exacta. Listo se traduce en un
elevado coste del mecanismo y en poca exactitud ya gue la
excéntrica, es sblo una aproximacidn de la curva trascen—

dente que resuelve el problem& de la proporcionalidad,

Con los perfeccionamientos objeto de esta paten-
te, se obtiene un mecanismo que evita estos defectos de las
bdsculas usuales. Ln este mecanismo 108 tambores unidos &
los dos péndulos sonc:qmpletamente circulares y por lo tanto
puedén mecanizarse fdcilmente con completa exactitud ¥y 1ls
trensmisién de movimiento de estos tambores a la aguja, se

electia por un mecanismo especizl, de construccidn sencilla,
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gue asegura el desplazamiento angnlaxr de la aguja en re-
lacidén directa con la carga depositada en la plataforma.

Cada uno de los tambores de 1los dos péndulos,
lleva fijado invariablemente, un brazo curvado gque se di-
rige hacia el otro tambor y que temins en un rodillo, LS
t08 brazos estdn c ombinados con una pieza que forma un yu-
g0 0 doble horqguilla que &braza los rodillos de los dos
brazos y sSe halla dispuesta en el mecanismo completamente
livre o flotante, simplemente suspendida de estos dos xro-
dillos. Al oscimlar los péndulos esta pieza sostenida por
los brazos de los dos tambores, baja o sube en direccidn |
exactamente vertical y su desplazamiento resulta directa-
mente proporcional & la carga,

Esta doble horquilla, tiene un véstago o parte
central en forma de U gue abraza un pequefio pifién montado
sobre el eje de la aguja indicadora., Uno de los lados de
este vdstago en U estd{ dentado en forma de cremallera, de
manéra que al bajar por la accién de la carga, acciona el
pifién y hace girar la aguja indicadora sobre el cuadrante,

dste mecanismo se comprenderd mejor por la des—
cripcidn detallada que sigue con relacifn a los planos ad-
Juntos, en los cuales,

La figﬁra 1, representa el cuadrante circular de
una bédscula automdtica objeto de esta patente, con algunas
partes rotas para dejar ver el mecanismo interiox.

La figura 2, es un detalle a mayor escala de es-
te mecanismo,

En estas figuras, sevhan representado Unicamente
las partés de la bdscula necesarias para la comprensién del
objeto de esta patente,

La bédscula comprende una armazdén general —~l- de
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cualquier disposicidn apropiada, la cual forma en la parte
superior una caja circular —-2- gue lleva el cuadrante =3~
cuya escala es‘de divisiones uniformes, Bn el cent$o de
esta caja circular -2-, hay el eje =4~ gue lleva la aguja
indicadora -5« la cual se desplaza sobre el cuadragnte para
indicar el peso. Il mecanismo de la bdscula, comprende del
modo usual el tirante -6~ que sSe desplaza hacia abajo por
efecto de la carga depositada en la plataforma de la bds-
cula y el desplazamiento de este tirante -6~ hgce oscilar
los dos péndulos -7~ para equilibrar la carga dispuesta en
la plataforma, y al mismo tiempo desplaza la agujs =5-~ SO0-
bre el cuadrante para indicar el peso.

4 este efecto, sobre el eje de oscilacidn de

cada uno de los dos péndulos -7- v4 fijado un tambor —8-
y sSobre estos tambores obran les cinffas de acero flexibles
~0~, acopladas al tirante =6-. Los tambores —8- en lugar
de ser excéntricos como en las b4sculas usuales, SOn Com-
pletamente circulares, lo que permite construirlos fécile-
mente con toda precisidén,

Cada uno de estos tambores ~8- tiene solidario
un brazo-—lO— que terxmina en un pequefio rodillo -1l-, de
manera gue estos brazos -=l0- y sus correspondientes rodi-
11os ~11~ siguen la oscilacién de los péniulos ~7-, siendo
simétricos los movimientos de los rodillos —ll- porgue Son
simétricos los movimientos de los péndulos —7—.

Por consiguiente, al oscilar los péndulos -7-,
los dos rodillos =ll-~ se aproximan ligeramente uno a otro,
¥y 2l mismo tiempo bajan ambos exactamente en la mismag ex~—

tensidn,
En estos dos rodillos ~1l~ se apoya una pieza

~15~ gque gueda suspendida en el mecanismo, de una maners



10

15

20

25

30

podarfa decirse, flotante, descansando simplemente sobre
los dos rodillos =lli-. asta pieza foma como un yugo o
doble horguilla gue abraza los dos rodillos =lle, L3 r8e
ma superior de cada unz de las dos norguilla, presenta un
cojinete o supérficie de contacto ~10~ que descansa sobre
el rodillo =ll-, mientras que la rama inferior ~17- queda
ligeramente separeds del rodillo, de manera gue el apoyo
de la pleza =15~ se efectua solamente por la parte Superior.

La disposicidn de esta pieza ~15~ con 10s rodie
llos -ll- e¢s tal, que al oscilar los péndulos —7- por la
accién de la carga, la pieza -15- desciende verticalmente
v el movimiento ae Gescenso de esta pleza resulta direc-
tamente en proporcién lfneal con la cargée.

Para transmitir el wovimiento de esta pieza —15-
& la azuja -5-, la pieza -~l5- tiene una prolongacifn infe-
rior -l6~19~ en forma de U y las Gos ranas de esta prolon-
gacibn abrazan un piiifn -20- montado sobre el eje =4~ de la
aguja indicadora -5-, La rama -19- estd tallada formando
cremallera y engrana con el pifién -20-, Ge manera que al
descender la pieza ~15- debido al moviniento ¢e los péndulos
~7— esta cremuallera —l- hace girar el pifién -20- y por lo
tanto la souja indicadora =5,

Pora evitor todo juego entre la cremallera —19-—
y el piiién -20- se dispone en primer lugar un tornillo -2l-
que forma tope reguleble y limita la separacibn entre la cre-
mallera y el pifién, pero, zdemds la smazbn -22- de este me-
canismo lleva junto & la rama ~18-, gue es de hierro u otro
material magndtico, un imdn pemanente -23- que atrae la ra-
mé ~-18- y aplica constantementé, de un modo suave, la crema-
llera -19- contra el pifin -20-. Se evita asf todo juego

entre la cremellexa y el pifidn Yy se asegura la exactitud de
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nmovimiento de la souja indicadora =S,

dste mecanismo se completa con un freno hidrdu~
lico =25=~ gue cmortijus el movimiento de la pieza =] 8wl e
y en consecuencia, de l& sguja indicazdora -H-, & fin de gue
el moviniento de esta ;;uja'se efectde susvemente sin osci-
laciones aunque la carga se cologue bruscamente en la pla-

taforma de la bdscula.
——— T ITES S 13.' O T ﬂ - TS e

Se reivindica como objeto ce ests patente:

le~ Perieccionamientos en 1os mecanismos de las
bdsculas automfticas que comprenden dos contrupesos o pén-
dulos gue se levantan por la cccidn de la oarga,.equilibran-
do esta carze y transwitiendo movisiento a la aguja indica~
dora, caracterizado porque los ejes de los dos péndulos lle-

van fijados sendos tambores, completamente circulares, e

2
decir no ewcdntricos, sovre los cuxles se aplican cintas

de acero flexible que transmiten la traccidn del tirante
conectado a la plataforma, estando cada uno de estos t8m—
bores provisto de un brazo solidario con el tamboxr y gque
termina en un pegueilo rodillo, en combinacién con una pieza
que forma una doble horguilla que abraza & 10s dos rodillos
¥y queda libremente suspendida de ellos, cuyz pieza lleva

una cremallera que al descender esta pieza, hace girar un
pifién montado sovre el eje de la agguja indicadora y en con-
secuencia hece pivar ests asujas indicadors sobyre el cualdran-—
te, efsctudndose este movimiento de 1la aguja indicadora en
relacidn direcvamente lIneal con la carga Cispuesta en la
rlataforms,

Z2e= Perfeccionamientos an los mecanismos de las



10

15

20

25

vdsculas automfticas, seudn 1a reivindicacidn antexior, ca~
racterizados porgue 1la pieza suspendida de los rodilios s0-
lidarios de los péndulos, forma dos horguillas gue abrazan
a estos rodillos, presentanlo estas horguillas en la rana
superior una superficie de contacto con los roiillos por
la cual gueda suspendida la pieza de estos dos rodillos,
mientras gue las ramas inferiores de estas horquillas dejan{
un cierto juego para facilitard movimiento de los rodi-
1los y de l1la piesza suspendida de ellos,.

3e—~ Perfeccionamientos en 1os mecanismos de las
bésculas automdticas, sezin las reivindicaciones anterio-
res, caracterizados porque la pieza en doble horguilla
suspendida de los rodillos, tiene una prolon;zcién infe-
rior en forma Ge U cuyas ram&s abarcan el piidn dentado
montado en el eje de la aguja indicadora, estanio una de
estas ramas dentada en formaAde cremallera y engranando
con el piiin, mientras que la oira rama no toca =zl pifidn,

4 4~ Perfeccionamientos en los mecanismos de las
b4sculas automfticas, caracterizados porgue la prolongas~
cifn en forma de U de la pieza suspendida es de hierro o
materiel maznético y la rams que no estf dentada queda nuy
préxima a un imdn peymanente el cual ejérce constantemente
una atraccifn sobre esta rama y hace que la cremallera en—
grana con el pifién sin juego.

5e— Perieccionamientos en el mecanismo de las
bdsculas antomdticas,
‘ Bsta memoria consta de siete pfginas, escritas

por una sola cara,
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