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P A T E N T E  D E  I N T E N C I O N

a fa v o r  de

NOUVELLE SOCIÍTá INDUSCHIMIE S o c iá tá  Anonyme -  de n a c io n a li­

dad b e lga  -  d o m ic iliad a  en SAINT—GULES (B ru x e lle s )  (Bélgica)

42, rué S t .  Bexnard, 

por:

^ D isp o s it iv o  de f i ja o id n  de l o s  b razos removedores de l o s

hornos de to sta c id n

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

La p resen te  invención se  r e f ie r e  a un d is p o s it iv o  

para l a  f i j a c ió n  de l o s  b razo s removedores de l o s  hom os de
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to s ta c ió n  a  un árb o l que l o s  hace g i r a r ,  en e l que cada 

brazo queda su je tad o  por l a  misma ro ta c ió n  del árb o l a l  

remover lo s  m a te r ia le s , por medio de una rampa d isp u e sta  

en l a  pared su p erio r  de l a  en trada d el hueco correspon­

d ie n te , e l  cu a l es más a l t o  y más ancho en su  entrada que 

en su  in te r io r  y p re se n ta  cerca  de su  en trada ab ertu ra s de 

comunicación en tre  e l  brazo correspon dien te y unas c a v i­

dades p ra c t ic a d a s  en e l  árb o l por encima y por debajo  de 

dicho hueco, estando además e s te  brazo  p ro v is to  en su  par­

te  in f e r io r  de un ta ló n  que, prendiendo en e l  in t e r io r  de 

l a  pared in fe r io r  d é l a  en trad a , impide que e l  brazo pueda 

s a l i r s e  del hueco en sen tid o  r a d ia l .

Ya son conocidos algunos d is p o s it iv o s  de e s ta  

c la s e  en l o s  que l a  pared in f e r io r  d é l a  en trada de cada 

hueco p re sen ta  una su p e r f ic ie  h o r iz o n ta l sobre l a  que se  

a p lic a  e l  brazo correspon d ien te  a l  s e r  su je ta d o  por l a  ram­

pa d isp u e sta  en l a  pared su p e r io r  de l a  en trad a .

Al c o lo c a r  o a l  r e t i r a r  uno de e s to s  b razos re ­

s u l t a  que e s te  brazo , a l  no e s ta r  su je tad o  en l a  en trada del 

hueco, descansa sobre l a  pared in f e r io r  de d icha entrada 

a l  mismo n iv e l que ocupa en l a  p o sic ió n  en que e s ta  s u je ­

tado . E sto  hace que l a  a l tu r a  d isp o n ib le  para  le v a n ta r  e l 

brazo en tre l a  c ita d a  p o s ic ió n  y una p o sic ió n  que perm ita 

e l  paso del ta ló n  a tra v á s  de l a  en trad a , es to d av ía  menor 

que l a  a l t u r a ,  que ya es pequeña, comprendida en tre  e l  sue­

lo  y e l  techo de l a  cámara de to s ta c ió n  en l a  que e s t á  mon­

tado e l  b razo . Por e s te  m otivo, es p re c iso  emplear ta lo n es 

de a ltu ra  muy pequeña (3 m ilím etros como máximo).

Por o tra  p a r te , s i  se emplearan huecos cuya en­

trad a  e s tu v ie ra  p ro v is ta  de una rampa án ica  que, en lu g a r  

de e s t a r  d isp u e sta  en l a  pared su p e r io r  lo  e s tu v ie ra  en l a
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pared in f e r io r ,  se  p re se n ta r ía  e l  inconveniente de que lo s  

d ie n te s  de lo s  b razo s removedores e n tra r ían  en con tacto  con 

e l su e lo  de l a  cámara de to s ta c ió n  a l  hacer g i r a r  e l árbo l 

en se n tid o  in v erso  a l a  d ire c c ió n  de su  movimiento de t r a ­

b a jo , para provocar e l desprendim iento de uno de lo s  brazos 

de su  p o sic ió n  de su je c ió n .

La presen te  invención  tie n e  por ob jeto  un d is ­

p o s it iv o  de f i j a c i ó n  de lo s  b razos removedores, que permi­

te  e l  empleo de ta lo n e s  de mayor a l tu r a  y que e v i t a  que lo s  

d ie n te s  d e l brazo  puedan e n trar  en con tacto  con e l  suelo  

de l a s  cámaras de to s ta c ió n .

Con e ste  f i n ,  y segdn l a  in ven ción , en l a  pared 

in f e r io r  de l a  en trada de cada hueco v á  d isp u e s ta  nna rampa 

de su je c ió n  d e l b razo , que e s tá  in c lin a d a  en sen tid o  opues­

to  a l  de l a  rampa de l a  pared  su p e r io r  de l a  misma en trad a .

Los p lan os ad ju n tos represen tan  esquemáticamente, 

y ta n  so lo  como ejem plo, una forma de e jecu ció n  del d isp o ­

s i t iv o  de f i j a c i ó n  ob jeto  de l a  in ven ción .

La f ig u r a  1 , es una secc ió n  v e r t i c a l ,  segdn l a  

l ín e a  1-1 de l a  f ig u r a  2, d e l d is p o s it iv o  de f i j a c i ó n  se — 

gán l a  invención .

La f ig u r a  2, es una se c c ió n  h o r iz o n ta l segdn l a  

l ín e a  11-11 de l a  f ig u r a  1 .

La f ig u r a  3, es una v i s t a  l a t e r a l  segdn l a  f l e ­

cha -X— de l a  f ig u r a  1 , an te s de l a  co locac ió n  del brazo 

representado en d ich a f ig u r a  1 .

Las f ig u r a s  4 y 5 son dos secc io n es v e r t ic a le s  

segdn l a s  l ín e a s  IV—IV y V—V respectivam en te, de l a  f i g u ­

ra  1 .

En l a s  d i s t in t a s  f i g u r a s ,  ig u a le s  sign o s de re­

fe r e n c ia  in d ican  elementos id é n t ic o s .

-  3 -
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En e s t a s  f ig u r a s  se  rep resen ta  un árb o l -2 -  que 

puede g ir a r  en e l  sen tid o  de l a  f le c h a  -Y -. E ste  árb o l pre­

se n ta  una pared in te r io r  - 3 -  que lo  d iv id e  en dos p a rte s  

c o a x ia le s  -4 -  y - 5 - .  E l á rb o l -2 -  p resen ta  dos huecos -6 -  

y - 7 - ,  en cada uno de lo s  c u a le s  se  puede in tro d u c ir  un 

brazo removedor - 8 - ,  in c lin án d o lo  h ac ia  ab a jo  y en sen tid o  

opuesto a l  se n tid o  de ro ta c ió n  del á rb o l in d icado  por l a  

f le c h a  -Y -. De e sto s  dos brazos - 8 - , e l  que e s t á  rep re­

sentado por l ín e a s  de t r a z o s ,  e s t á  en l a  p o s ic ió n  in c l in a ­

da que ocupa a l  se r  in trod u cid o  en e l  á rb o l , m ientras que 

e l o tro  árb o l se  ha represen tado  en l a  p o sic ió n  de trab a jo ..

Como puede v e rse  en l a s  f ig u r a s  2 y 3 , l a  en tra­

da - 9 -  del hueco - 6 -  e s  más a l t a  y más ancha que eL fondo 

de e s te  hueco situ ad o  ce rca  d e l e je  d e l á r b o l .  La pared 

su p erio r  d el hueco —6— o —7— p re se n ta , cerca  de su  en trad a, 

una rampa -10- ( f ig u r a s  1 y 3) in c lin a d a  la te ra lm e n te , y l a  

p arte  su p e r io r  del brazo —8— forma una con tra  rampa -11—, 

que se  corresponde con l a  rampa -10—.

En l a  pared in fe r io r  de l a  en trada -9— de cada 

hueco, v á  a s í  mismo d isp u e sta  una rampa -1 2 - de su je c ió n  

del b raz o , l a  cual e s tá  in c lin a d a  en sen tid o  opuesto a l  de 

l a  rampa -1 0 - formada por l a  pared su p e r io r  de l a  misma 

en trad a , y l a  p a rte  in f e r io r  del brazo -8 -  p re se n ta  una 

con tra rampa -13- que se  corresponde con l a  rampa -1 2 - .

Las rampas -10- y -12- y l a s  contra rampas -11- y -13- es­

tán o rien tad as de manera que su je ta n  e l  brazo  -8 -  durante 

l a  ro ta c ió n  d e l árbo l -2 -  en e l sen tid o  de l a  f le c h a  -Y -, 

s i  e l  brazo ha s id o  in trod u cid o  h a sta  e l  fondo en su  a lo ­

jam ien to . Durante e l  funcionam iento normal, e s ta  su je c ió n  

se  acen táa  por e fe c to  de l a  r e s i s t e n c ia  que encuentran lo s

d ie n te s  removedores f i j a d o s  a l o s  b razos -8 -  a l  in tro d u c ir se
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entre l a  m ateria  e n t o s t s c ió n .

La p a rte  c e n tra l  - 4 -  d e l árb o l -2 — comunica por 

una canal -1 4 - con unas can ales su perp u estas -15— y -16- 

p ra c t ic a d a s  en e l  brazo - 8-  y separadas una de o tra  por un 

tabique -1 7 - , excepto en su  extremo e x te r io r  -1 8 - . La ca­

n al -16- comunica con l a  p a rte  an u lar -5 -  d e l á rb o l - 2 - .

Como puede v erse  en l a  f ig u r a  1 ,  l a s  can a le s -14— comunican 

con l a  can al -15- del brazo -8 -  a t r a v á s  de ab ertu ra s  —19— 

y -2 0 - p ra c t ic a d a s  respectivam ente en e l  á rb o l -2— y en e l  

brazo - 8- .  De análoga manera, l a  can al -16— comunica con 

l a  p a rte  an u lar -5 -  a trav o s de a b e rtu ra s  -2 1 - y -22— prac­

t ic a d a s  respectivam ente en e l  árb o l - 2 -  y en e l  brazo - 8 - .

De análoga manera, l a  canal -16- comunica con l a  p a r te  anu­

l a r  -5 -  a tr a v á s  de ab ertu ra s  -21— y -2 2 - p ra c t ic a d a s  respec­

tivam ente en e l brazo -8 -  y en e l  árb o l -2—.

Cada brazo - 8 -  p re sen ta  un ta ló n  -23— d ir ig id o  

h ac ia  a b a jo , que puede apoyarse h acia  e l  e x te r io r  con tra  un 

reborde -24— formado por l a  pared in f e r io r  d e l  hueco y d i­

r ig id o  h ac ia  den tro . E ste  ta ló n , a l  quedar apoyado con tra  

l a  c a ra  in t e r io r  d e l reborde -2 4 - , asegura l a  p o s ic ió n  con­

ven ien te d e l b razo , y a l  mismo tiempo impide que á s te  pueda 

s a l i r s e  del hueco del árb o l en d ire c c ió n  r a d ia l .

Al se r  a r r a s t r a d o  por e l  á rb o l -2—, e l  brazo -8 -  

se  apoya por su  extremo su p e r io r  in te r io r  con tra l a  p a rte  

c e n tra l  del árb o l —2—. Gon e s te  o b je to , e l brazo forma en 

dicho extremo un r e s a l t o  -25—, cuya su p e r f ic ie  su p e r io r  de 

apoyo e s t á  r e c t i f ic a d a  de manera que asegu re  un buen contac­

to . E l brazo - 8 -  p re sen ta  a s í  mismo en su  extremo in t e r io r  

un r e s a l to  l a t e r a l  -2 6 - , cuya su p e r f ic ie  e s ta  igualm ente rec­

t i f i c a d a  de modo que se  apoye convenientemente contra l a  par­

te  correspon d ien te  en e l  cen tro  d el á rb o l - 2 - .  La su p e r f i­

c ie  del r e s a l to  l a t e r a l  -2 6 -  r e s i s t e  l a  reacc ió n  d el brazo
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durante su ro ta c ió n . E s ta s  su p e r f ic ie s  de apoyo de lo s  

r e s a l t o s  -25- y -2 6 -  pueden r e c t i f i c a r s e  fá c ilm e n te , y 

a s i  mismo l a  s u p e r f ic ie  d e l árb o l sobre l a  que se  apoya 

el brazo  cerca  de l a  en trada d e l hueco —6— o —7—, y l a  

su p e r f ic ie  por l a  que e ste  brazo se apoya sobre e l  á rb o l 

ce rca  d é la  en trad a .

„ E sta  invención no se  l im ita  exclusivam ente a 

l a  forma de e jecu c ió n  rep resen tad a , s in ó  que l a  misma pue­

de s e r  m odificada tan to  en l a  forma como en l a  d isp o s ic ió n  

y en l a  c o n stitu c ió n  de algunos de l o s  elementos que in ­

terv ien en  en l a  misma, con t a l  de que e s t a s  m od ificac ion es 

no se  ap arten  de l a  e sen c ia  de l a  in ven ción .

N O T A :  =====— -

de re iv in d ic a  como o b je to  de e s t a  p a ten te :

1 . -  D isp o s it iv o  de f i j a c ió n  de l o s  b razos r e -  

movedores de lo s  hornos de to s ta c ió n , a  un á rb o l que l o s  

hace g i r a r ,  en e l  que cada brazo queda su je tad o  por l a  

misma ro tac ió n  d el árb o l a l  remover l o s  m a te r ia le s , por 

medio de una rampa d isp u e sta  en l a  pared su p erio r  de l a  

en trada d e l hueco correspon d ien te , e l  cu a l e s  más a l t o  y 

más ancho en su  entrada que en su  in t e r io r ,  y p resen ta  

cerca  de su  entrada ab e rtu ra s  de comunicación en tre e l  

brazo correspon dien te y unas cav idades p rá c t ic a d a s  en e l  

árb o l por encima y por debajo  de dicho hueco, estando 

además e ste  brazo p ro v is to  en su p a rte  in f e r io r  de un t a ­

ló n  que, prendiendo en e l  in t e r io r  de l a  pared in f e r io r  

de l a  en trada, impide que e l brazo  pueda s a l i r s e  d e l hueco 

en sen tido  r a d ia l ,  c a ra c te r iz a d o  porque en l a  pared in fe ­

r io r  de l a  entrada de cada hueco vá d isp u e s ta  además nvm



rampa de su je c ió n  d e l b razo , que e s tá  in c lin ad a  en sentido  

opuesto a l  de l a  rampa de l a  pared su p erio r  de l a  misma 

en trad a .

2 . -  D isp o s it iv o  de f i j a c ió n  de lo s  b razos remo— 

5 vedores de l o s  hornos de to s ta c ió n .

E sta  memoria co n sta  de s i e t e  p á g in a s , e s c r i t a s  

por una s o la  c a r a .

BARCELONA, 2 3  D.^C, 1950 
P.A.
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