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PATENTE DE INVENCION

===

a favor de
NOUVELLE SOCIETE INDUSCHIMIB Société Anonyme — de nacionsli-
dad belga - domiciliada en SAINT-GILLES (Bruxelles) (Bélgica),
' 42, rue 3t. Bemard,
por:
» Digpositivo de fijacién de los brazos removedores de los
hornos de tostacién ”,

Memoria Desczriptiva

La presente invencidn se refiere & un dispositivo

para la fijacidn de los brazos removedores de los homos de
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tostacidn a un drbol gue los hace girar, en el que cada
brazo gqueda sujetado por la misma rotacidn del 4rbol al
remover los materiales, por medio de una rampa dispuesta
en la pared superior de la entrada del hueco correspon-
diente, el cual es mds alto y m4s ancho en su entrada gue
én su interior y presenta cerca de su entrada aberturas de
comunicacifn entre el brazo correspondiente y unas cavi-
dades practicadas en el £xbol por encima y por debvajo de
dicho hueco, estando adem£s este brazo provisto en su par-
te inferior de un talén gue, prendiexndo en el interior de
la pared inferior de la entrada, impide que el brazo pueda
salirse del hueco en sentido radial.

. Ya gson conocidos algunos dispositivos de esta
clase en los que 1a pared inferior de la entrada de cada
hueco presenta una superficie horizontal sobre la que se
aplica el brazo correspondiente al Ser sujetado por la rame
pa dispuesta en la pared superior de 1la entrada.

Al colocar o al retirar uno de estos brazos re-
sulta gue este brazo, al no estar sujetado en la entrada del
hueco, descansa sobre la pared infexrior de dicha entrada
al mismo nivel gque ocup@ en la posicidén en que esta suje-
tado, Esto hace gue la altura disponible para levantar el
brazo entre la citada posicién y una posicibn que pemmita
el paso del talén a través de la entrada, es todavia menor
que la altura, que ya es pequefia, comprendida entre el sue-
lo y el techo de la cdmara de tostacifn en 1la que estd mon-
tado el brazo., Por este motivo, es preciso emplear talones
de &l tura muy pequefia (3 milimetros como mdximo).

Poxr otra parte, si se emplearan huecos cuya en-
trada estuviera provista de una rampa dnica que, en lugar

de estar dispuesta en la pared superior lo estuviera en la
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pared inferior, se presentaria el inconveniente de gue los

dientes de los brazos removedores entrarfan en contazcto con
el suelo de la cdmara Ge tostacidén al hacer girar el £rbol

en sentido inverso a la direccidén de su movimiento de tra-

bajo, para provocar el desprendimiento de uno de los brazos
de su posicifén de sujecifn.

La presente invencidn tiene por objeto un dis-
positivo de fijacién de los brazos removedores, que permi-
te el empleo de talones de mayor altura y gue evita que los
dientes del brazo puedan entrar en contacto con el suelo
de las cémaras de tostaciébn,

Con este fin, y segln la invencidn, en la pared
inferior de la entrada de cada hueco v4 dispuesta una rampa
de sujecibn del brazo, que est4 inclinsda en sentido opuese
to al de 1la rampa de la pared superior de la misma entrada.

Los planos adjuntos representan esquem&ticamente,
y tan solo como ejemplo, una forxma de ejecucidn del dispo-
sitivo de fijacidn objeto de la invencidn.

La figure 1, es una seccidn vertical, segin la
lfnea I-I de la figura 2, del dispositivo de fijacién se-
gén la invencidn,

La figura 2, es una seccién horizontal segfin la
l1f{nea II-II de la fisura 1.

La figura 3, es uma vista lateral segén la fle~
cha -X- de la figura 1, antes de la colocacidn del brazo
representado en dicha figuxa 1,

Las figuras 4 y 5 son dos secciones verticales
sezfin las lfneas IV-IV y V-V respectivemente, de 1a figu-
ra l.

Bn lus distintas figuras, igunales signos de re-

ferencia indican elementos idénticos.
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En estas figuras se representa un 4rbol -2- gue
puede girar en el sentido de la Fflecha ~Y~, Iste £rbol pre-
senta una pared interior -3%- que lo divide en dos partes
coaxiales —4e y =5-, EL 4rbol =2- presenta doS huecos =Gm
y =-7-, en cada uno de los cuales Se puede introducir un
brazo removedor -8-, inclindndolo hacia avajo y en sentido
opuesto &l sentido d¢e rotacibn del 4rbol indicado por la
flecha ~Y-, De estos dos brazos -8, el gue esté€ repre-
sentado por lfneas de trazos, estéd en la posicidn inclina-
da que ocupa al ser introduciGo en el £rbol, mientras gue
el otro £rbol se ha representado en la posicidn de trabajo,

Como puede verse en las figuras 2 y 3, la entra—
da =9=~ el hueco —-b- es mds alta y mds ancha que &l fondo
de este hueco situado cerca del eje del drbol., La pared
superior del hueco -6~ o ~7- presenta, cerca de su entrada,
una rampa -10- (figuras 1 y 3) inclinada laterélmente, ¥y la
perte superior del brazo -~8- foxma una contra rampa ~lle,
que se coxresponde con la rampa ~10-—, '

En la pared inferior de la entrada -~9- de cada
hueco, vd zsf mismo dispuesta una rempa -12- de sujecidn
del brazo, la cual estd inclinada en sentido opuesto al de
la rampa -10- formadea por la pared superior de la misma
entrada, y la parte inferior del brazo -8— presenta una
contra rampa -l3- que se corresponde con la rampa —12-,

Las rampas -10- y -l2- y las contra rampas =ll- y -13= eS=
tdn orientadas de manera gue sujetan el brazo -8~ durante
la rotacifn del 4rbol ~2- en el sentido de la flecha Y-,
si el brazo ha sido introducido hzsta el fondo en su alo-
Jamiento. ODurante el funcionamiento normal, esta sujecién

se acentda por efecto de la resistencia gue encuentran los

dientes removedores fijados & 10s brazos -8~ al intvoducirse
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entre la materis en tostacidn.

La parté central —-4- del 410l -2- comunica por
ung canal ~l4- con unas canales supsrpuastas 415- y -16-
practicadas en el brazo -8~ y separadas una de otra por un
tabique —17-, excepto en su extremo exsterior -18-, La ca-
nal ~l6- comunice con la parte anular -5- del drbol —2-,
Como puede verse en la figura 1, las canales -~l4- comunican
con li canal ~15- del brazo -8- a travds de aherturas =10~
¥y =20~ practicadas respectivamentie en el £rbol ~2- y en el
brazo G-, De andloga manera, la canal -l16-~ comunica con
la parte anvlar -5- & través de aberturas —2l— y —-22— prac-—
ticadas respectivamente en el £rbol -2- y en el brazo -8,
De andl oga manera, la canal -16- comunica con la parte anmi-
lar -5- a través de aberturas -2l— y -22~- practicadas respec-
tivamente en el brazo -8- y en el 4rbol -2—,

Cada brazo —=8-— presenta un taldn -23— dirigido
hacia abajo, que puede apoyarse hacia el exteriox contra un
reborde —24- form&ado por la pared inferior deil hueco y di-
rigido hacia dentro, Iste talén, al guedar apoyado contra
la cara interior del reborde -24-, asegura la posicidén con-
veniente del brazo, y al mismo tiempo impide gue éste pueda
salirse del hueco del 4xrbol en direccidén radial.

Al ser arrastrado por el 4rbol —2-, el brazo —8-
ge apoya por su extremo superior interior contra la parte
central del drbol ~2~, Con este objeto, el brazo foma en
dicho extremo un resalto -25-, cuya superficie superior de
apoyo estd rectificada de manera que asegure un buen contace
to., El brazo -8- presenta asf{ mismo en su extremo interior
un resalto 1atéral -26-, cuya superficie esta igualmente rec-
tificada de modo gque se apoye convenientemente contra la par-
te correspondiente en el centro del 4rbol -2-, La superfi-—

cie del resalto lateral -26- vesiste la reaccidn del brazo
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durante su rotacién. Wistas superficies de apoyo de los
resaltos -25- y -26- pueden rectificarse fdcilmente, y
asf mismo la superficie del 4rbol sobre la que se apoys
el brazo cerca de la entrada del hueco —6- 0 ~7—, ¥y 1la
superficie por la gue este brazo se apoya sSobre el Lrbol
cerca de B entrada,

| ., Bsta invencidn no se limita exclusivgmente &
la forma de ejecucidén representada, sind que 1a misma pue-
de ser modificada tanto en la fomma como en la Gisposicién
y en la constitucién de algunos de los elementos gue ine
tervienen en la misma, con t&l de que estas modificaciones

no se aparten de la esencia de la invencidn.

Je reivindica como objeto de esta patente:

le~ Dispositivo de fijacidén de 108 brazos re-
movedores ée los hornos de tostacibn, a un £rbol gue los
hace girar, en el que cada brazo queda sujetado por la
misma rotacién del &rbol al remover los materiales, por
medio de una rampa dispuesta en la pared superior de la
entrada del hueco correspondiente, el cual es mds alto y
nds ancho en su entrada que en su interior, y presenta
cerca de su entrada aberturas de comunicacién entre el
brazo correspondiente y unas cavidades préctiéadas en el
£xbol por encima y por debajo de dicho huecb, esgtando
ademds este brazo provisto en su parte inferior de un ta-
16n que, prendiendo en el interior de 1la pared inferiox
de la entrada, impide que el brazo pueda salirse del hueco
en sentido radial, caracterizado porgue en 1la pared infe—

rior de ka entrada de cada hueco v£ dispuesta asdemds una



rampa de sujecidn del bragzo, gue estd inclinada en sentido
opuesto al de la rampa de la pared superior de la misma

entrada,

2.—- Dispositivo de fijacidn de los brazos remo-
vedores de 1os hornos de tostacién,
Esta memoria consta de siete pdginas, escritas

Por una gola cara,

BARCELONA, 23 D!C 1850
P.A.
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