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SI objeto del presente invento es un dispositivo rotativo 

electromagnético homopoler,caracterizado por un estator 

ferromagnético,macizo o laminado,de un solo cuerpo o com­

puesto de segmentos radiales,portador de devanados de induc-

o5 ción y de campo por una parte,y por otra parte por un rotor
la minado,

ferroraagnético,macizo o de un solo cuerpo o com­

puesto de segmentos radiales,con o sin devanados de induc­

ción y de campo,con o sin conexión eléctrica con el exterior 

media nte escobillas y anillos rozantes,concéntrico con el 

lo estator,girando interior o exterior al estator,alrededor del 
eje común del dispositivo,apoyado en sus cojinetes*

ol. Dispositivos de corriente continua, 
tipo axial

Según la figura ol el rotor ferromagnético ol corre en 
los cojinetes o3 con su eje o2,girando en el campo magnético 
homopolar radial,cerrado por el cilindro ferroma gnético o4.

Suponemos el rotor formado por un imán pe rmanente'con los 

polos magnéticos E y S,creando el flujo magnético, indicado 
por las flechas. *
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L-n la figura o2 vemos el dispositivo de frente con el 

rotor ol y el estator o4 y reconocemos la perfecta homo,leni­

dad circular del campo hotnopolar,indicado por las flechas.

Para .producir inducción en este dispositivo debemos colo­
car conductores eléctricos en los entrehierros cilindricos, 

hstos conductores tendrán que ser paralelos al eje del dis­

positivo ó por lo menos tener tal configursción o inclinación 

q ue contengan une componente de inducción paralela al eje.

f i^ura o3 indicamos los elementos conductores de • 
inducción o5,colocados en los dos entreh :e tros" a" . Ion il sen­
tido de rotación del rotor,indicado por la flecha y con la 

polaridad indicada en el rotor como imán permanente,1a tensiór 
eléctrica inducida tiene la polaridad marcada.

•~iI1 •̂cl fioiira o ’i- se muestra la distribución uniforme de 
los conductores o5 en el entrehierro circular.

35
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o2. los devanados.

21 problema técnico reside en c 
jados sobre el estator,en cualquier 

o mi::ta,para sacar corriente eléctr

oneetar los condú atores,fi- 

c ornb in'ao tón,serie, paralele 

ica del dispositivo,cuando
tr-nbaj en generador o para hacer girar el rotor en régimen
de motor,cuando se alimentan los vanados con corriente ex­
terior.

á  t a l  exvoto descomponemos el estator ferromagnético o4 
de la figura o5 en segmentos radiales,desde la uhidad hasta 
mas del c entenar,eligiendo 3U número a discreción,y traemos 
en esta figura los ejemplos de estatores de 2,3,4,5,6 y 8 seg­
mentos.Estos segmentos pueden llegar a tocarse lateralmente.

o3. El devanado integral, 
la figura 06 presentamos el tipo de devanado integral 

llamado así,por coneetar en serie en el mismo segmento los 
conductores de las dos caras polares,o adoptando para su coa 
xión en el ségmento cualpier combinación,paralela o mixta.

\ ááittStoi



página o3

do

ó5

1 95904
La figura o7 maestra el devanado integral con dos vueltas 
completas,puestas en serie.Cualquier cantidad de conductores 
en serie,paralelo o conexión mixta,pueden colocarse sobre tal 
segmento.

SI flujo magnético,indicado por las flechas,queda confi­
nado al interior del segmento 06 y tan solo entra y sale por 
sus caras polares»a”.Por lo tanto,solamente las secciones de 
conductor,situadas en las superficies polares,reciben induccic 

En este aevanado cada segmento de estator representa una 
unidla independiente.Estas unidades entre sí se conectan en 
cualquier c orlo inao ion, serie , paralela o mixta,para formar el 
circuito de inducción del estator.En la figura oS presentamos 
el devanado general en serie y en paralelo,esquematizando los 
devanados individua les por el conductor o5«

o o

OO

o4« El devanado parcial
Je ;ún la figura o9 los conductores de cada zoaa polar

forman un grupo independiente de cualquier conexión,serie,pa-
el dispositivoreleía o mixta,ror lo tanto dispone de dos cir­

cuitos de inducción principales,uno para cada zona polar, 
un tal caso'las conexiones de estator de la figura oS se pue­
den considerar corno esq usinas de un solo grupo polar de de­
vanado parcial.

7o

o5* El devanado con ranuras.
Los conductores de las figuras precedentes eran conside- 

ra.da.s fijos en 1 as superficies de los segmentos oo.En los 
entrehierros esto supone un gran intervalo de aire con gran 
resistencia magnética.Gomo en el devanado de la maquinaria 
eléctrica actual,prevemos según la figura 10 ranuras o? en 
las caras polares del segmento oo,disminuyendo así el espesor 
del entrehierro.

■Aaaaa
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oeg&n la figura 11 creamos el segmento de estator o6,que per­
mite oolooar bobinas olUndrtoae de devanado o9 sobre el sa­
liente lateral 08 del segmento ob.Oada segmento pnede llevar 
cualquier nümero de bobinas de oualqoler nfimero de espiras.

En la figura 12 vemos el ejemplo de 3 de tales segmentos 
agrupados alrededor del rotor el.Bl saliente 08 lleva un bisel 
posterior y otro inferior,que oonduoe el flujo magnético haol. 
el interior del segmento 06,evitando una InduooUn parásita 
en la parte posterior de la bobina ©9,

Segón la figura 13 reunimos estos segmentos,convertidos
en oénloos.en un eolo eetator oompaoto.oon la ventaja de poder
zunoharlos dentro delmollíndro exterior 12,sin otro elemento 
de unién,

Segfin la figura 14 anotamos loe eegmentoe entre el oontra 
deslizamiento axial por el diente le del saliente eS.qne re­
gistra en la ranura 11 del segmento olguiente.

9©

95

loo

El tipo de segmento de estator .presentado basta ahora,tuvo e
•na oaras polares en forma do segmentos d. oilindro,llevando
lee conductores en sentido axial y el flujo magnético en d.n- 
tid© radial,

Segfiu la figura 15 el rotor ferremagnétioo ol corre con eu 
eje .2 ,n los cojinetes e3,girando en .1 campe magnético ho- 
mopelar axial,cerrado por loe elementos 04 del estator. 

Suponiendo al rotor constituido por un imán permanente con 
os poloB N y S.el flujo magnético sigue lae fleohae,Inducien­

do sn loe conductores eléotrioos radiales .5 la tenaién indi- 
oada.Xas oaras polares son ahora planas y radiales .loa dlfe- 
rente, dldtsmaa d, hohlnado.dssoritoa en el tipo extal ee apli.
can también aqnl,previa la correspondiente traneposiolén geo-
métrica.

famblen aquí los oonduotorss o5 pueden adoptar cual-



1*5 quier oonfiguraoiln y posici&n.siempee q ue contengan una coi 
ponente de induociln en sentido radial*
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ae corriente continua
oen imán permanente*

Los dispositivas descritos basta abora funcionan como gene­
rador o come motor de corriente continua.

Aventajan a las máquinas beterepelares de corriente con­
tinua por la ausencia de escobillas y oeleeteree.Aventajan 
a las actuales máquinas bomopolarea de corriente ai***»ípor 
la ausencia de escobillas y anillos rozantes y por la posibi- 
bilidad de trabajar a tensiln elevada.

Aventajan además a la actual maquinaria de corriente con 
tínua por estar construidos en perfiles macizos sin laminacilj

•9. Transformador bopepelar de corriente continua 
con imán permanente*

Disponiendo en tal diBpoei tivo según la figura 16 de 
2 devanados principales,podemos alimentar el primarlo ©1 oon 
la oerriente primarlas y sacar en el secundario o2 la oorrlea 
te,transformada a otra gonsi6n.La relaoiln entre la tensiln 

12e primario y secundario depende de la relaciln entre el nfimero 
de espiras de los dos devanados .El valor absoluto de la ten­
elín depende de las características de la máquina y del núme­
ro de revoluciones por unidad de tiempo del rotor o3*

10* la ezoitaclla electre-aagáátloft del campo* 
Según la figura 17 sustituíalos ol imán permanente de los 

125 dispositivos precedentes por la exoitaciln electro-magúltic» 
del rotor ol mediante la bobina de campo e4,colocada en el 
hueco toroidal,formado por los segmentos ©2 del estator. 
HaaootBos los devanados principales o3*En este caso excita- 
mes 1 a bobina 04 per una corriente continua esterior.indloa- 

13o da por la pila o5.Bn su lugar podemos alimentarla oon tensiln 
oontinua de cualquier prooedencia,p.e*la red,etc.
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51 flujo preduoido sigue las fieohas.Del mismo modo colocamos 
la bobina en el tipo radial según la figura 18.

Siguiendo la oonstruociSn de la actual maquinaria hetera» 
polar podemos oeneotar la bobina de campo con los devanados 
principales «En la figura 19 se ve una conexiln en serie y en 
la figura 2o otra en derivadla,utilizando el principio di­
namo—eléotrioo de Siemens«Cualquier de las conexiones espe— 

generadores
oíales de somatante ,motores y rotores heteropolares espe­
ciales de corriente continua puede emplearse en este anexo 
dispositivo homopolar.

11.motor y generador homopolar coa excitadla 
de eaarpc»

Las características y ventajas de moteros y generadores 
con imán permanente en este sistema si aooentuan en les dis­
positivos con excitadla eleotre-maglntioa de campo,dando 
la posibilidad de modificar,variar,regular o estabilizar 
cualquier de las características del dispositivo por el mé­
todo de interoonexiln entre laa bobina de campe y los deva­
nados principales,eligiendo o variando a discreciln el punto 
de trabajo en la característica magnética de la máquina.

12«transformador homopolar de corriente continua 
con excitadla de campo»

Análogo al transformador de imán permanente trae la 
nneva ventaja dé poder graduar,variar e estabilizar la ten» 
siln secundaria.

13.dispositivos con varios devanados principales 
y con varias bobinas de campo»

Empleando varios devanados principales y varias bobi­
nas de campo de cualquier interoonexiln,se acentúan las ca­
racterísticas de reguladla,variadla,estabilizadla y mando 
y surge como nneva fuaciln la amplificadla de señales dé­
biles»
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14.1a amplidina horaopolar de rotor doble.

Segfán la figura 21 se enonentran acoplados mecánicamente 
sobre el mismo eje el motor derivaoión-oiroóita M~y la amplit 

16o dina -cirofiitt A~.Sk: oirofiite motor oomprende el rotor ol
que gira bajo la acción del devanado principal o2 y de la bo« 
bina de campo e3,alimentados por corriente continua en los 
bornes o4.Sste motor K arrastre la amplidina A.

la amplidina A comprende el rotor *5, el devanado prin- 
165 oipal e6 y la bobina de campo serie o7.La señal de entrada 

08 recorre la bobina de mando o9 y se amplifica,saliendo per 
loa bornes 10.

15.1a amplidina homopolar de rotor fínico.
Segün la figura 22 el rotor ol gira bajo la influencia 

del devanado principal o2 y de la bobina de campo principal 
17o e3 del circuito I ,per alela al devanado principal, alimentados 

por la tensión o4.
Sa señal de entrada reoorre la bobina de mando o7 y ge­

nera la amplificación en el circ&lte II,formado por el de­
vanado secundario o5 y la bobina de campo serie 06,saliendo 

175 la señal amplificada por les bornes o8.Para evitar que se 
genere oerriente en el devanado e5,cuando no haya señal de 
entrada en la bobina e7,se blequea este devanado mediante 
una tensión,apuéstame igual a la inducida.Disponemos la co­
nexión le y 11 para tal compensación.Sin otro recurso,estas 

18o conexiones dejarían fluir corriente desde el principio en 
tal sentido por el devanado o5,que harían casi imposible 
el arranque del rotor.Para evitarlo,colocamos ol rectifica­
dor o9 en la linea le,campaneando entonces tan solo en ten­
sión y confiriendo a la amplidina una oareoterlstioa asimó- 

185 trica,similar al tubo electrónico actual.
los des ejemplos presentados tan solo fundamentan el 

emplee del nueve dispositivo para amplidina de oerriente
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oentlnua ,ein excluir cualquier conexián especial « eom- 
binacián cea otros elementos eléctricos*

La amplidina homepolar de oerrlente continua aventaja a 
la amplidina heteropelar de corriente continua por la au­
sencia descoleotor,laminado y escobillas,similar al genera­
dor homopelar.

16.Hoteres exteriores*
Una variante de loo sistemas descritos consiste en in­

vertir la posioiin relativa de rotor y estator*En la figura 
23 mostramos el tipo de induocién axial y campo radial con 
el rotor tabular ol y les segmentos de estator e2,agrupados 
alrededor del eje o3.

En la figura 24 se enseña el rotor exterior asolar ol 
que gira alrededor del estator,formado por los segmentos 
o2foon induocién radial y flujo magnética esÉal*

2o5

21o

215

17*Hoteres devanados*
Segfin la figura 25 podemos dividir el rotor ol en seg< 

meatos §2,análogos a los segmentes o3 del estator«Estos 
segmentos ,formando una unidad rígida de retaciéa,llevan 
los devanados auxiliares o4,puestes en este caso en eerto- 
cirofiito.Bl estator lleva los devanados principales o5 y 
las bobinas de campe o6*

El efecto del devanado de rotor en cerj&oirc&ite es de 
freno eledtremagnétioe.Penieado seg&n la figura 26 en serie
con el devanado de rotor o4 o conectando de cualquier modo
cualquier resistencia oempleja Z,modificamos a voluntad la 
funcién automática de este devanado,aislado del exterier.

La cantidad de devanados,ou naturaleza,su oonexián con 
resistencias complejas,colocadas en el rotor,quedan compren­
didas en este esquema fundamental*

Seg&n la figura 27 podemos disponer una o varias bobinas 
de campo o7 sobre el rotor y otras 08 en el estater,amplia».
do las modalidades de régimen eléctrico y mecánico.
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Bst©s rotores devanados siguen aislados eléctricamente 
del estator,por lo tanto funcionan sin figoehi*i3ainy)¡mii]off ro­
zantes ni colectores*

18*Roteres devanados con anillos rosantes.
Extremando las posibilidades de oomstruceién eléctrica 

pedemos prever según la figura 28 el rotor segmentado ©1, 
portador sobre el eje ©8 de los anillos rozantes ©9,donde las 
escobillas 10,conectan con los oiro&itoe exteriores del esta­
tor *11 número de anillos rozantes depende de la cantidad de 
oirc&itos de devanado y de campo,conectados con el exterior 
o con los oirc&itos del estator*

Aun con los anillos rozantes y escobillas,suprimimos 
todavía el colector frente a la maquinaria heteropolar de 
corriente continua y trabajamos con perfiles maoizeu en lu­
gar de laminados*

19* Dispositivos homopolares de corriente alterna 
de baja frecuencia*

El flujo magá&tioo constante de los dispositivos hemopola- 
res de corriente continua permite emplear perfiles ferromag- 
nétioes macizos*

Para emplear en tales dispositivos o para producir con 
ellos corrientes alternas,es preoiso laminar estos perfiles 
ferromagnlticos en sentido paralelo al fluj«/magnético,con­
struyéndolos en ohapas orientadas,como en la maquinaria hete­
ropolar actual*

2o. el tipo radial
Según la figura 29 el rotor forma un paquete de chapas 

ferromagáéticas concéntricas y cilindricas o sencillamente 
una ointa de chapa ©2,enrollada sobre el eje ©1.E1 estator 
esté formado por los segmentes ©3 con las ohapas oi.Bl flujo 
magfcitioo, indicado por las fie chas, encuentra las ohapas siem­
pre paralelas a su direocién*
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Según la figura 3o el rotor está formado por la parte la­

minada cilindrica central el y por las zonas polares (formadas 
por discos anulares de chapa o2,que entroncan con la lamina- 
olán axial del cuerpo central.-los segmentos el del estator 
contienen las chapas o4.

Las bobinas de campo se pueden colocar indistintamente so­
bre el rotor 6 en el hueco tereidal del estator segmentado, 
como en los dispositivos anteriores.También el rotor puede 
segmentarse,11erando devanados y bobinas 6 se puede invertir 
la posloiSn entre rotor y estator.

22. el motor de corriente alterna.
Sste dispositivo,alimentado oon corriente de cualquier 

frecuencia,en tanto que el número de dolos por segundo es lo 
suficiente baje para mantener las pérdidas electromagnéticas 
en las chapas dentro de loa limites señalados,funciona como 
motor,lo mismo como funcionarla oon corriente continua.

Anticipamos ya,que el sistema homopolar forzosamente es 
monofásico por la simultaneidad de campo alrededor del eje de 
retaoiún.-Podemos aplicar aquí tedas las consideraciones con­
structivas del sistema tQBlpil&r de corriente continua y de 
alterna.

23. el transformador homopolar de corriente 
alterna.

Esquematizamos en la figura 31 un ejemplo de tra&sfor- 
m&der homopolar rotativo,trabajando oomo motor serie.El rotor 
ol gira en el oampo,formado por la bobina de campo o4 y el 
devanado primario e2,transformando la corriente primaria del 
devanado o2 en la oorriente secundaria del devanado o3.

Aquí el efeoto de transformaoién ya no se expresa 
por el cociente de los números de espiras de los dos arolla- 
mientos,
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Bino a oste cociente se suma reetorialmente un miembro pro­
ducid© por la rotación. del o ampo magnético «Esta elevación 
de tensión es modesta en regímenes de rotación de poeas miles 
de reTo/iuüfcioaeB por minute, per o adquiere prependerenoia en 
altas velocidades.-Este efecto se uttlisa para estabilisar, 
variar,limitar o graduar el roltaje secundario del transfor­
mador y para producir tensiones elevadas en dispositivos 
especiales*

24* La amplidina bomepolar de corriente 
alterna*

También aquí la analogía es completa con la amplidina 
de corriente continua,respondiendo la nuera estructura lami­
nada mejor a las rariaoiones rápidas de la señal de entrada*

25* La amplidina bomopolar de corriente
alterna con alimentación antiresonante*

285 Como ejemple práctica traemos el esquema de la figura 3&»
El circfiite motar funciona como motor deriraoi&n con el dera- 
nado principal o2 y la bobina de campo principal o3,alimen­
tados por la corriente alterna en los bsrnes o4*

La señal de entrada llega en los bornes ©5 y se amplifica 
29© en el oiroáito IX,donde el deranado secundario 06 está en 

serie con la bobina de realimentaoión ©7 y sale amplificada 
en los bornes o8.-La frecuenoia motor o4 queda bloqueada por 
el eiro&ito antiresonante ILL,constituido por la induotanoia 
©9 y la capacidad 10*

295 En la amplidina de corriente alterna aumentan las posi­
bilidades de construcción^ al incluir la técnica de corrien­
tes alternas con tedas sus rdourses,constituyendo el esquema 
precedente tan sois un ejemplo de les mas rudimentarios*
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26,el oscilador homopolar-generador de corrientes 

alternas»
Por la hemegenidad diroular de sa campo este dispositivo 

sin mas elementos,al girar,produce corriente continua.
Para generar con ello oorriente alterna,precisamos los oir- 
oditoe osoilantes,esquematizados en la figura 33. 

oscilador con arramfcme rascínico.
Segda la figura 33 el rotor ferromagnétio© ©1 gira dentro 

del estator,formado por loe devanados principales ©2.Setos 
devanados por una parte terminan en los bornes exteriores ©8 
y por otra parte están conectados con ol eirodit© oscilante 
I,formade^por^la^induotancia ©3 y por la capaoidad oi.Bste 
oirodite #eoilam*o-iS está conectado segdn "Hartley" con el 
oircdito oscilante II,constituido por la bobina de campo ©6 
y por la capacidad ©7.

Guando empieza a girar el rotor el,se ceba la frecuen­
cia resonante en estos ciroditos y se eudaistra al exterior 
por los bornes ©8,del mismo modo como un tubo oleotrlaico,don­
de el oircdito I representarla el oircdito anldico y el oir- 
cdito II el oircdito de rejilla.

Herece destaoarse^ue el admere de revoluciones por 
segundo no influye eb la frecuencia producida y taa solo afec­
ta el voltaje inducido.

Esta particularidad oonstituye una de las ventajas fun­
damentales del rotor homopolar,al asegurar la independencia
y constancia de la frecuencia,frente al régimen de rotaoiln 
del rotor.

página 12

27* oscilador homepolar con alimentadla 
eléctrica

Penetrando un poco mas en este nuevo oampo de corrientes 
325 alternas presentamos en la figura 34 un oscilador,alimentado 

en este ejemplo con corriente continua y sumi*¿trand© corrien­
te alterna de la frecuencia deseada.
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En el oiroáito 0 el rotor ol gira como motor serie-en este 
oaso-ba^o la acción del devanado principal o2 y de la bobina 
de oampo ©3,que forman el eiroáito I,alimentado en los borneo 
06 por la tensión oontínua.-El eiroáito II,formado por la in- 
duotanota o4- y la oapaoidad o5,convierte elaoirahito I en 
antiresonante para la frecuencia,generada en el oiroáito de 
corriente alterna.-La variación de.su antiresonancia se supo­
ne sincronizada oon la sintonia del oiro&ito A.

En el eiroáito A el mismo rotor ol,girando por la 
acción del eiroáito C,induee la corriente alterna en el deva­
nado ©7 del eiroáito III,relliaentado por la bobina de campe 
serie 08 y sintonizado por la oapaoidad ©9,utilizándose la ex­
citación por la bobina 10 del oiroáito resonante IT oon la oa­
paoidad II y la resistencia de conexión 12 entre los oircáitoe 
III y IT.—Este esqumea es mas elaborado que los anteriores, 
al emplear las iaduotancias de les devanados para constituir 
los diferentes oiroáitos resonantes.

En lugar de bloquear el oiroáito de corriente oontinui 
por antiresonanoia,podríamos utilizar su polarización en el 
punto superior de su curva de imantación ferromagnétioa,incor­
porarle rectificadores,choques ferromagnótioos,eto.

Se sobreentiende,que todos los esquemas de oiroáitos 
oscilantes de la eleotrotéonia y electrónica actuales se pue­
den emplear en este principio de rotor homopolar,considerado 
entonces teóricamente como elemento de"reeisteneia negativa" 
análogon inductivo del actual tubo eleotrÓnioo-unidad capaci­
tiva.

El oscilador homopolar efectúa todas las tareas de 
generación, amplificación, transformad!, conversión, rectifica­
ción, polarización,mezcla y modulación de corrientes alternas 
aunando los recursos del rotor homopolar oon las oaraoterl— 
Éticas de su eiroáito ferromagnétioo y oon los elementos 
de la técnica de frecuencias eléctricas de cualquier námero df 
ciclos.
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28. 51 ganerador de"
Volviendo a la analogía primitiva oon las generadores 

heteropolares de corriente alterna,remos las siguientes venta­
jas: ausencia de escobillas y anillos rosantes

independencia de la frecuencia producida del mámero de 
reversiones por unidad de tiempo del rotor,fue tan solo 
influye en la tensién produoida*

29* Dispositivos homopolares para frecuencias 
elevadas basta ultra-elevadas (, ondas oenti- 
mltrioas)*

Los dispositivos para corrientes alternas pueden traba­
jar con frecuencias elevadas,radiofrecuencias y basta ondas 

37o oentiaétricas,en cuando sustituimos el material ferromagnétioo
empleado basta ahora-metales ferromagnétioos laminados o maci­
zos- por materiales ferromagnétioos,que a la vez sean aislantes 
eléctricos«-Entonces podemos construir basta emisoras y recep­
tores de radio y televiBién, sin olvidar el Inmenso campo de 

375 las radiofrecuencias industriales,oon una sola fuente de ten­
sión ,suprimiendo los tubos eleotr6nioosyosciladores magnéticos 
y cristalinos*

Aventajan a los tubos eleetrémioos por: 
ausencia de caldee

38o libertad de elegir la tensién de trabaje
duraoién ilimitada 
menor volumen y peso

Citamos como ejemplo la oonstrucolén deana radioreoeptor 
de bolsillo oon diminuto altaros,que posee como tínica fuente 

385 de alimentación una pila de lampara dde bolsillo de 1,4 V.

3o* materiales ferromagnétioos-aislantes eléctri­
cos.

Setos materiales existen boy dia en distintos grupos: 
ol-polvos de mttales ferromagnétioos,aglutinados oon 

plásticos o cerámicos*
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©2-oiidos ferromagnéticos a otros compuestos químicos ferro- 

magnéticos , ¿ ¿ ^ 000^611 oro-cristalinos, macises ,sinterisa-
dos o aglomerados*

T odos se consideran empleados en les dispositivos heme* 
mopolares para altas frecuencias*

la frecuencia limite para estos oirc&ites ferromagnéti- 
oos eae en la resonancia ferremagnétioa-regiéa de las endas 
centimétricas-barrera física,que aun permite incluir todo 
el campe de televisión y radar de por si constituye un nuen 
elemente de sintonia de oiro&ite práctico*
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per el Registre de Patentes a que se refiere la presente 
memoria se

R E I V I N D I C A !

PRIMERO:Un dispositivo rotativo electre-magántie© homopolar, 
caracterizada por un estator ferr©magnético,macizo o lamina­
do,de un solo ouerpe e formado por segmentos radiales,porta­
dores de devanados de induooUn de cualquier posioiía y de 
cualquier oonfiguraoién,y de bobinas de campo cilindricas y 
coaxiales con el eje de rotatién del dispos itivo por una 
parte,y por otra parte por un rotor ferromagnétioofaciao o 
laminado,de un solo cuerpo o formad© por segmentos radiales, 
coa o sin devanados de iaduooUn,análogos a los devanados 
del estator,con o sin bobinas de campo,análogas a las bobinas 
del estator,con o sin conexián con el exterior o con el esta- 
tor mediante anillos rosantes y escobillas,concéntrico con el 
estator,girando alrededor del eje oomáa del dispositivo,apoya­
do en sus cojinetes.

SEQU NDOsün dispositivo homopolar,caracterizado por un estator 
ferromagnltioo macizo,formado por segmentos radiales,portado­
res de devanados de induooién y por un rotor concéntrico e 
interior al estator,constituido por un imán permanente,cuyos 
polos forman dos zonas cilindricas circunferenciales en les 
extremos del rotor,oreando un flujo magnético radial centro- 
simétrico en los dos entrehierros.

EBRCEROíUn dispositivo homopolar,caracterizado por segmentos 
radiales de estator,que poseen 2 caras polares cilindricas 
y oontrosimétricas en ambos extremos axiales de cada segmento, 
entrando y saliendo todo el flujo magnético por estas caras.
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ou « 4 . D *  diapeeitivo I— ,1 d,T a M . 
do integral de leo elenentee del eetater,ll«Taado leo —  
toreo de induoeiín en loo oarao pelaroo oUíndrioao yoentro- 
oinítriea. oen reopeote el eje principal del diep.oitiTe.en 
oontide axial y een.otand.le. oebre .1 mione o egn.nto do ceta, 
ter en ooalqni.r oenbinaoiin.oerle,paralela . nixta.de nodo
ine tedee e Ileo oonotltuyan una unidad independiente de dora- 
nado.

QUINTO:Un dispositivo homopolar,caracterizado por el devanado 
parcial de loa aegnantoa del estator ,llevando los conductores 
de inducción en sentido axial en las caras pelares cilindrica, 
y oentrosimétrioas con referencia al eje de rotaoián del dis­
positivo y conectándolos entre si en cada £ £ ?  polar en oualq 
gnier combinación,serie,parailla o mixta,para que se formen 
«obre cada segmento dos circuitos principales de devanado, 
correspondiendo a cada zona polar su ciroúlto Independiente#

SEXTO: tJn dispositivo homopolar, carácter!zade por la oombina= 
wifen de les tipos de devanad© integral y parcial#

SEPTIMO:Un dispositivo homopolar,caracterizado por la forma­
ción de ranuras axiales en las caras pelares de los segmentos 
del eatater,donde se colocan lea cendnoteres de inducción#

GCTATOiUn dispositivo homopolar,caracterizado por un estator 
ferromagnSticoCjOnstituidd por segmentes radiales,que llevan 
en un saliente lateral los devanados de inducción en forma 
de bobinas cilindricas de cualquier n&mero de espiras

NOVENO:Un dispositivo homopolar,caracterizado por un estator 
ferromagnltioo,constituido por segmentos radiales do saliente 
lateral y de configuraoiÓh oónice,formando montados un cilin­
dro completo,al tocarse lateramente y zunchado dentro de 
un cilindre exterior.
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” “ ^positivo homopolar,oaraoteri.ade „  la „

” ° n t M  y radtal d* 108 ••«««*.. tel estator,que u ev. 
-k. te 1 »  .aras lateral.. un diente ralial y e„ ^  ^

cara en aitio oorreapo.diente « a  muesca radial , M a  raaura
tal modo,4 ue al moatar lo. segmentos,oada diente 

asegure su. segmento, oontra dealisamlento axial.

46o

rn D10IM0:Un dispositivo homopolar.oaraoteri.ado por un esta­
tor ferromagnátioo,constituido por segmentos radiales,que po­
seen 2 oaras polares interiores radiales,plana, o oínioa», 

oonoéntrioaa oon el eje de rotaoián del dispositivo , que son­
dasen .1 flujo rnagnStioo en sentido « t a l  desde el rotor al i» 
terior de cada segmento■

DUODECIMO i Un dispositivo homopolar,oaraoteri.ade por un rotor 
oillndrioo.oonstituido por un imán permanente,que lleva lo.

465 2 polos en las oara. terminales .radiales,planas o oánioas,in-
duolende el flujo magnátioo erial,que atraviesa las sera. pola, 
res de los segmentos del estator.

DECIMO TERCEROiUn dispositivo homopolarcaracterizado por el 
devanado de inducción de los segmentos del estator de flujo 
magnético axial,colooado en las caras polares de los segmentos 
oon o sin ranuras,de cualquier oonfiguraci&n,siempre que posea 
una componente radial.

DICHO CUARTOÍUn dispositivo homopolar,caracterizado por el de. 
vanado de los segmentos del estator de flujo magnético axial 
en el tipo integral,parcial o mixto.

DECIMO C¡UIMO:Un dispositivo homopolar,oaraeterisado por un 
estator ferromagnátioo de segmentos radiales .portadores de de­
vanados de induooián.oonoéntrioo o interior a un rotor tubular 
do imán permanente,ouyoo pploa forman don senas terminales oii 
llndrioas.oentrosimltrioas e interiores,oreando ,1 flujo maguí-
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^CIMO SEXTO:Un . i n „ i U v .  bamopoXar.caracterl^o por un esta 
tor ferromagaétioo de segmentos radiales,interiores a un rotor 
tabular de imán permanente,ine llevan los devanados de induooibl 
en las oaras polares olllndrioas exteriores en sentido axial
oon o sin ranuras»

DEGIMO SEPIIMOjUn dispositivo homopolar caracterizad© por un 
estator ferromagnétioo macizo de segmentos radiales,portadores 
de devanados de inducci&a,llevando caras polares planas o cani­
cas radiales e Ínteri©res,conduciendo el flujo magnético axial, 
oreado en el rotor anular exterior,(jue se sitúa en la garganta 
formada por dichos segmentos,produciendo el citado flujo con 
sus 2 polos terminales y anulares de imán permanente.

DECIMO OCTETO:Un dispositivo homopolarcaracterizado por un esti 
tor ferr©magnético de segmentos radiales,portadores de los de­
vanados de induceiém y por un rotor maoiz© ferromagnltico,lle­
vando además en el hueco toroidal,formad© por segmentos perfi­
lados del estator,una bobina de excitaci&n de campo,cilindrico, 
y coaxial con el eje de rotaci&n del dispositivo,alimentada por 
oorriente continua de cualquier procedencia*

DECIMO NONOsUn dispositivo homopolar,caracterizado por un esta- 
tpr ferromagnltico de segmentos radiales y un rotor ferromagné- 
tio© macizo,llevando en el hueco toroidal,formado por los seg­
mentos perfilados del estator una bobina de excitacién de campo! 
alimentada por la corriente principal de los devanados de induc* 
ci6n,en cualquier conexi&n,serie,paralela^derivaoián) o mixta.

VIGESIMO:U n dispositivo homopolar,caracterizado por un estator 
ferromagnético de segmentos radiales,portador de varios dévana- 
dos de inducci&n y de varias bobinas de campo,de cualquier inte;
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conexión entre el y entre loe dos «rapos,con el oDjeto de oon, 
seguir efecto. especiales de regulación,variación,estabiliza­
ción,limitación o producción de loa parámetros eléctricos y me-
cónicos del dispositivo. t 95904
TAISIMO PRIMERO:U n dispositivo homopolar,caracterizad© por 
uno o varios devanados principales y varias bobinas de campo, 
alimentando una de las bobinas de campo oon una débil señal de 
entíada,la cual se amplifica en un devanado segundario por el 
efecto de amplidina,al realimentarla a otra bobina de campo, 
puesta en serie con este devanado,consiguiendo sacar la señal 
amplificada en los bornes del devanad© secundario,de su ciroúi-
to o de otro devanad© auxiliar#

VIGESIMO SEGUNDOtUn dispositivo homopolar,caracterizad© por unn 
© varios devanados principales y varias bobinas de campo traba, 
jando en amplidina,movido por un para motor exterior,prooedentí 

525 de cualquier motor mecánico o eléotrioo.

VIGESIMO TERCERO i Un dispositivo homopilar,caracterizad© por 
varios devanados principales y por varias bobinas de campo,que 
traba ja a» la vez en amplidina y en motor,conteniendo uno o 
varios circuitos independientes de función motor y otros dos 

53© o mas circuitos independientes de funoi6n amplidina,bloqueando 
la inducción en el devanado de salida de señal,cuando no existí 
señal de entrada medAámte dos lineas de compensaoi6n,que lle­
van la tensión-motor simple o transformada,en polaridad contra­
ria a la inducción del devanado de amplificación,sin que por 

535 esto pueda fluir corriente de compensación,debido a uno o va­
rios rectificadores,colocados en los circuitos afectados.

VIBBSIMO CUARTO!Un dispositivo homopolar,caracterizado por un 
estator ferroraagnltico macizo,de segmentos radiales,portadores 
de devanados de inducción,concéntrico e interior a un rotor 

54© tubular o anular,ferr©magnético macizo,de flujo magnético axial
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@ radial,llevando en la garganta formada por los segmentos del 
estator,interior al rotor,una o varias bobinas de campo,oillndr 
oas y coaxiales con el eje de rotación dal dispositivo.t {jO ■Ó
VIGESIMO QUINTO:Un dispositivo homopl&r,caracterizado por un 

545 rotor ferromagnitioo homopolar,formado por segmentos radiales, 
portadores de devanados de inducción y de bobinas de campo i n ­
terior © exterior al estator coaxial,conectándose las bobinas 
y devanados del rotor en cualquier interconexión sobre el rotor 
sin conexión eléctrica con el exterior ni con el estator,con o 

55© sin el empleo de otros elementos eléctricos,como resistencias, 
inducciones,o oapaoidades,colocados sobre el rotor»

VIGESIMO SIXTO:Un dispositivo homopolar,caracterizado por un 
rotor ferromagnétieo macizo,formado por segmentos radiales port 
dores de devanados de inducción y de bobinas de oampo,conectado 

555 con el exterior o oon el estator o coa ambos a la véz en cual­
quier interconexión mediante anillos rozantes y escobillas»

TIBISIMO SEPTIMO:Un dispositivo homopolar,caracterizad© por la 
oonstrucoién del rotor y del estator,en cuerpo ánio© o formados 
por segmentos radiales,utilizando chapas ferromagnéticas aisla- 

56o das,colocadas paralelas al flujo mágnetico,ooa el fin de poder
emplear corrientes alternas*

VIGESIMO OOSAVO:Un dispositivo homopolar,caracterizado por un 
rotor de flujo magnético axial,constituido por cilindros de nha- 
pas ferromagnétioas aisladas,concéntricas sobre el eje del rote:

565 VIGESIMO NONOtUn dispositivo homopolar,caracterizado por un ro­
tor de flujo magnético axial,constituid© por una cinta de chapa 
ferromagnética aislada,enrollada sobre el eje del rotor»

TRIGESIMO:Un dispositivo homopolar,caracterizado por un rotor d< 
flujo magnético radial,formad© por 3 zonas,una,constituida por
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chapas cilindricas © enrolladas sobre el eje del rotor-fluj© 
axial-y 1 as otras dos-terminales-constituidas por discos anu­
lares de ohapas ferromagnéticas aisladas,que entroncan con el
flujo cilindrico axial oentral y lo desvian en sentid© radial

. tor,y homopolar hacia las zonas polares de los segmentos del esta-

575 TRIGESIMO PRIMEROSUn dispositivo homopolar,car eterizado por los 
segmentos radiales del rotor o del estator,formados por ohapas 
ferr©magnéticas aisladas y planas,paralelas al flujo magnéteios,

TRIGESIMO SEGUNDOSUn dispositivo homopolar,carácterizado por 
58o la construcción del estator y del rotor con chapas ferromagné- 

ticas aisladas,llevando varios devanados principales y varias 
bobinas de campo,trabajando como amplidina—motor y bloqueando 
los ciro&itos de amplificación dentra la frecuencia motor,en 
el caso de emplear corriente alterna,por el empleo de oércóltoi 

585 antiresonantes.

TRIGESIMO TERCEROsUn dispositivo homopolar,carácter!zade por 
la construcción del estator y del rotor con chapas ferromagaé- 
tioas aisladas,llevando un© © varios devanados de inducción y 
una o varias bobinas de campo,trabajando como generador de 

59o corriente alterna de arrastre me clínico, me diante el empleo de c 
oircditos oscilantes,formados por capacidades,inducciones y re< 
sistencías,conectadas en cualquier interconexión resistiva, 
conductiva,capacitiva o liduutiva conxlos otrcíiitoe de induc­
ción principal y de campo.

595 TRIGESIMO GUARTOsUn dispostivio homopolar,caracterizado por la 
construcción del estator y del rotor con ohapas ferromagnética! 
aisladas,llevando varios devanados de inducción y verías bobi­
nas de campo,trabajando como oscilador-motor de corriente al­
terna,al poseer circuitos independientes de función motor y 

6oo oiroáitos independientes de función oscilador,bloqueándose

que atr viesa los segment
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mutuamente por el empleo d e W f f l t & í  á&tíresonantes o en el 
easo de alimentaoi&n por corriente continua del oirc6.ito-motor 
por el empleo de choques ferromagnétioos en este circuito.

TRIGESIMO QUINTO:Un dispositivo homopolar,caracterizado por el 
empleo de materiales ferromagnétioos macizos-aislantes eléotri- 
eos-para trabaja r con cimientes eleotríoas de cualquier fre­
cuencia,desde corriente continua y corriente alterna técnica, 
hasta frecuencias acústicas,frecuencias elevadaa,radiofreouen« 
cias,televisi&n,radar y ondas oentimétricas#

61©

t>

TRIGESIMO SEXTO:Un dispositivo rotativo eleotro-maghétio© 
homopolar,

Madrid a veintidós de diciembre de mil novecientos cincuenta,
dipl.ing.teohn.phys,
Feodor Goldis
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