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MODELO DE UTILIDAD

S N EmEmEESTnsrossRseme=
a favor de

ETABLISSEMENTS BRAUD, Société Anonyme, dehacionalided
francesa, domiciliada en Boﬁlevard de 1’Industrie, ANGERS
(Francia), '

| por: S .
#Dispositivo indicador de mando, a distancia, de las po-
siciones de un 6rgenc mévil”.
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. La presente inyenci6n tiene por opjeto un d;apg—
sitivo ;qdioadpr de mando, a distancia, de'lag posicio-
nes de un érganc mévil, caragterigadq porquevqamprende_una
cinta prefeziblemgnje.ar;ollable_puygs_graduac;oneg son
susceptibles de sucederse enfrente de un Indice fijo, ¥
medios que relaoionan posi tivamente los desplazamientos
del 6rgano con el avance de la ocinta.

- Las graduaciones dispuestas sobre la cinta corres-
pondienté,_parten del valor ”ocero” para el cual el Jrgane
estd en reposo, y para los difereﬁtes valores del despla-
zamiento de este 6rgano, es decir, ;a cinte podrd estar
graduada en vueltas-minuto, centimetros, kilometros/hora,
litros, litros/hora, etc., en el caso que los desplaza-
mientos del érgano correspondan a las variaciones de ve-
locidead de rotac;én, al tura, velocidad de avance, oapaoi-
dad, salida de aire de un ventilador, etc.

Segin una forma de realigaci@ preferida, ests
cinta estd enganchada sobre un eje, el fndice fijo consis-—
te en un trazo marcado sobre el cristal éue cubre la miri-
lla dispuesta sobre un cuadro de control &l tuado encima
del citado eje, y la extremidad libre de la cinta, la cual
es atraida de forma conocida 2 su posicién ”oem”® por un
regorte espiral, esté unida mediante un cable qué pasa
eventualmente por poleas de retorno al érgeno en el éue
se deben medir los desplazamientos. .

Otras caracteristicas de este dispositive, apli-
cado a indicador de mando de las posiciones de los érga=

nos méviles de una méquina segadora-trilladora, serdn
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descritos con mayor detalle a continuacién, a t{tulo in-
dicativo y no limitativo, oon referencia a los dibujos
adjuntos en los cuales: A |

Ia figura 1, es una vista esquemftica de la mrte
delanterﬁ de una méquina aegadorg-trilladora que ilustra
a titulo de ejemplo, no limitativo, los érganocs en los
que se pueden medir las posiciones. 4

La figura 2, es una vista parcial en perspeoctiva
éue ilustra la disposicidén de la ocinta de medidas

La figura 3, es una vista en planta de un cuadro
de medidés en el que se ipdioan di tintas medidas..

Este dispositivovde indicador de mando de las po-
siciones de un érgano mévil comprende una ointa arrolla-
ble -1-, arrollada oon un resorte de retorno sobre un
eje =-2-, cuyas graduaciones -3~ son susceptibles de suoe-
derse por delante de un trazo -4- grabado sobre el oris- |
tal ~5= que cubre una mirilla -Ge_diapuesta encima del
eje =2~ en un cuadro de control -7- colocado delante del

conductor de la segadora=-trilladora y la extremidad‘libre

.de la cinta estd{ unida mediante un cable -8« que pasa

eventualmente por poleas de retorno -9-, al érgano ouyos
desplazamientos deben ser medidos; ocomo se puede ver en
la figura 1, este érgano puede ser: el transportador-ele-
vador -10- de una méquina segadora trilladora, y las gra-
duaciones de la cinta indicardn la altura sobre el suelo
del 6rgano de corte, la palanca giratoria -ll- que incor-
pora el variador de la marcha del vehiculo, y. la cinta
estard graduada en kilometros/hora, la palanca giratoria

=12- que incorpora el variador de la velocidad del tri-~
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llador y la cinta estard entonces graduada en vueltas/mi-
nuto. o |

En la figura 3 se puede observar un cuadro de
control que agrupa bajo los ojos del conductor ocuatro cin-
tas montadag sobre un mismo eje =-13-, las cuales indican:
en -14- la velocidad de rotao;én del trillador, en P»l5-
la veloocidad insténtanea del vehioulo, en -16- la altura
sobre el suelo del érgenc de corte y en -17- el volumen
del aire que sale por el ventilador por unidad de tiempo;
igualmente se puede medir la altura del flotador de un
recipiente de gasclina y graduar la cinta correspondiente
en litros, o la abedttura de rejillas, oompuertas o trampi-
llas; este dispositivo podrd asimismo indi car si un érgano
estd @bierto o oerrado, en servicio o no, y serd sufioien-
te entonces que lleve dos indicaciones sulamente sobre la
cinta que tiene asoct ada.

Este dispositivo es particul armente ventajoso rara
el indicador de mando de las posiciones de los érganoe hi-
drdulicos, y permite que el conductor tenga bajo sus ojos
todas las indicaciones de funcionamiento del vehfculo.

Qe dgbien entendido que el modo de realizacibn que
ha sido desorito anteriormente ha sido dado a tftulo pura-
mente ilustrativo y de pingﬁn modo limitativo y que se pue-
den realizar numero sas modificaciones sin que se aparte

por ello del marco de la presente invéncidn.
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Se reivindica como objeto del presente modelo de
utilidad:

l.- Dispositivo indicador de mando, a distancia,
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de las posiciones de un 6rgano mévil, qaracterizéda~£:£que
comprende una cinta preferiblemente arrollada cuyas gradua-
ciones son susceptibles de sucederse delante de un fndice
fijo, y medios que relacionan positivamente los desplaza-

5 mientos del érgano con el avance de 18 ointae

2.~ Dispositivo indicador de mando, a distancia, de

las posiciones de un frgeno mévil, seglin la reivindicacién
1, caracterizado porque las graduaciones marcadas sdb:e la
cinta correspondiente, mrten del valor ”Qero" para el cuel

10 el 6rgano estd en reposo, de forma que péra 185 diferentes
valores del desplazamiento de este érgano la cinta podrd es- j?;
tar graduada en vueltas/minuto, centfmetros, kilometros/ho~ |
ra, litros, litros/hora, y otros valores, en el caso due
los desplazamientos del drgano corresponden a las variacio-

15 nes de la velocidad de rotacién, la altura, la velocidad
de avance, la capacidad, el caudal del aire del ventilador
y las magnitudes correspondientes.

3.~ Dispositivo indicador de ﬁando, a dis-tancia, de
las posicicnes de un érgano mévil, segun la reivindicacién

20 2, caracterizado porque la cinta estd enganchada sobre un
eje, el Indice fijo consiste en un trazo marcado sobre ek
cristal que ocubre una mirilla dispuesta sobre un cuadro de
control encima del eje precitado, y la extremidad libre de
la cinta que estd atraida de una manera conocida & su posi-

25 cién ”cero” mediente un resorte espiral, esté unida por
medio‘de uﬁ cable que pasa eventualmente sobre poleas de
retorno al érgano cuyos desplazamientos se deben medir.

4.- Dispositivo indicador de mando, a distancia,

de las posiciones de un Srgano méu l.

Egta: memoria
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consta de seis hojas escritas por una sola cara.

BARCELCNA, 9 de marzo de 1971.
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