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M O D E L O  
D E

U T I L I D A D

a fav or de INDUSTRIAS AUXILIARES ELECTRODOMESTICAS, S .A ., 

entidad española, d om iciliad a  en B arcelon a , C a lle  San Juan 

de M alta, 179, por "APARATO PARA LIMPIAR CALZADO".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La p resen te  invención  se r e f i e r e  a un dispo­

s i t i v o  lim piador de ca lzad o , de gran e f i c a c ia  en su fun­

cionam iento ju n to  a una n o ta b le  s e n c i l le z  e s tr u c tu r a l .

Son conocidos d is p o s it iv o s  de e s te  t ip o  en lo s  

5.  que un electrom otor accion a rotativ am en te  unos c e p i l lo s

de emplazamiento f i j o  que, una vez in troducid o e l  zapato, 

lo  fro ta n  h asta  lim p ia rlo  y a b r i l la n ta r lo .  Teniendo en 

cuenta l a  a s im e tría  e n tre  lo s  zapatos izqu ierd o y derecho 

es evidente que para consegu ir un e fe c to  óptimo en ambos 

ca so s , l a  longitud de la s  cerd as de lo s  c e p i l lo s  deberá1 0 .



ser  t a l  que a lcan ce a lo s  puntos mas a le ja d o s  en ambos 

t ip o s , con e l  inconveniente de que a l f r o ta r  una zona de 

mayor prom inencia e l  c e p i l lo  no actu ará  por lo s  extremos 

de la s  cerd as, s in o  por sus zonas in term ed ias, d ecrec ien ­

do apreciablem ente sus e fe c to s  a l  tiempo que su longitu d  

fav orece  la s  sa lp icad u ras  y e l  que puedan alcanzar puntos 

p roh ib id os, ta le s  como lo s  c a lc e t in e s  o extremos i n t e r io ­

r e s  de l a  indum entaria d el u su a rio .

De acuerdo con l a  invención  e l  aparato se  en­

c ie r r a  en una c a ja  dotada de una ab ertu ra  su p erior que 

a fe c ta  a l  l a t e r a l  tr a s e r o  p ara l a  más f á c i l  in trod u cción  

d el zapato, e l  cu a l quedará apoyado sobre un p ed al. Los 

d is t in to s  órganos m ecánicos son accionados por t a l  p ed al, 

comprendiendo unos c e p i l lo s  c i l in d r ic o s  m óviles capaces 

de d esp lazarse dentro de su plano h o r iz o n ta l, y cuyo g i ­

ro  es accionado por un e lectro m o to r en e l  que e l  e je  d el 

ro to r  se prolonga por ambos extremos fin a liz a n d o ,e n  sen­

dos grupos de t o r n i l lo  s in  f i n  y piñón, d ispu estos de 

t a l  modo que lo s  g ir o s  de lo s  c e p i l lo s  se  e fectú en  según 

sen tid o s c o n tra r io s .

E l hecho de oprim ir e l  pedal co n ecta  e l  c ita d o  

e lectrom otor a l tiempo que aproxima ambos c e p i l lo s  h a c ia  

e l  zapato, m ientras que a l  c e s a r  l a  p resió n  unos r e s o r te s  

lo s  separan de nuevo y se  interrum pe l a  alim entación  del 

órgano motor.

E stas  y o tr a s  v e n ta ja s  aporta l a  p resen te  in ­

vención según se expone en l a  d escrip ció n  que se hará de 

una forma p r e fe r id a , no l im it a t iv a ,  del ap arato , rep resen -
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tado en formas esquem áticas en la s  ad juntas h o jas  de d i­

bu jos en lo s  que: Las f ig u ra s  1 y 2 son re sp e c tiv o s  a lz a ­

dos la t e r a l  y fr o n ta l  d el d is p o s it iv o ; l a  f ig u ra  3 es l a  

secc ió n  por I I I  de l a  f ig u ra  2 ; l a  f ig u ra  4 es una v is t a  

en p lan ta  cuya secc ió n  por V determ ina e l  alzado de l a  f i ­

gura 5 ; l a  secc ió n  por VI de e s ta  ú ltim a conforma l a  f i ­

gura 6 , y la s  fig u ra s  7 y 8 son re sp e ctiv o s  alzado y p lan ­

t a  del grupo m otor-tran sm isión . Por ú ltim o, l a  f ig u ra  9 

re p re sen ta , en p la n ta  in fe r io r  seccionad a, e l  aparato en 

con ju n to .

En ta le s  d ibu jos s e  in d ica  por - 1 -  l a  c a ja  ex­

t e r io r  monopieza que e n c ie r r a  a l  grupo de mecanismos, de­

fin ien d o  una base - 2 -  y unos o r i f i c i o s  de perím etro en r e ­

s a l t e  - 3 -  para la  f i ja c i ó n  por métodos convencionales d el 

aparato a l  s u e lo . Superiorm ente p resen ta , t a l  c a ja ,  una 

ab ertu ra  longitudinalm ente a largad a - 4 -  que se prolonga 

por l a  pared t r a s e r a  en l a  escotad u ra  - 5 - ,  todo e l lo  con 

e l  f in  de f a c i l i t a r  l a  in trod u cción  del ca lzad o . E l volu ­

men in tern o  se  d iv id e en t r e s  p a rte s  g ra c ia s  a lo s  t a b i ­

ques -6  y  7 -  en castrad os en la s  guias -8  y 9 -  d efin id as 

en l a  p rop ia  c a ja  - 1 - .  E l r e c in to  interm edio, de mayor 

volumen, es e l  que comprende lo s  c e p i l lo s  c i l in d r ic o s  de 

lim pieza - 1 0 -  que actuarán sobre e l  zapato previamente 

centrado por lo s  s a l ie n te s  lam inares - 1 1 -  derivados de l a  

base - 2 -  y apoyado sobre e l  pedal - 1 2 -  activad or de lo s  

órganos m ecánicos.

Dicho pedal se h a l la  d ispuesto  en in c lin a c ió n  

descendente h acia  d e la n te , donde se  a r t ic u la  mediante un



e je  tra n sv e rs a l -1 3 -  que le  perm ite l a  r o ta c ió n  a l apo­

yar sobre é l  e l  p ie  calzado d el u su ario . En e l  extremo 

p o s te r io r  de t a l  pedal se d efin e  una a b ertu ra  -1 4 -  donde 

se emplaza l a  p o lea  -1 5 -  que guia e l  h i lo  in e x te n s ib le  

-1 6 -  cuyos extremos se  f i ja n  en lo s  c a rro s  -1 7 -  capaces 

de d e s liz a r  por lo s  re sp e ctiv o s  o r i f i c i o s  c o l is o s  - 1 8 - ,  

siendo su p o sic ió n  de reposo l a  de máxima sep aración  gra­

c ia s  a lo s  r e s o r te s  -1 9 -  anclados a lo s  s a l ie n te s  r íg id o s  

- 2 0 - .  Dichos c a rro s  -1 7 -  son lo s  apoyos p o s te r io re s  de 

lo s  e je s  de ambos c e p il lo s  de lim pieza - 1 0 - ,  lo s  cu ales 

permanecerán separados para p erm itir  l a  en trad a d el za­

p ato , cerrándose sobre é l  una vez se e je r z a  l a  p resión  

en e l  ped al, La aproximación de lo s  c e p i l lo s  no será  

id é n tic a  para ambos ya que l a  p olea  -1 5 -  g ir a  lo c a  a lr e ­

dedor de su e je ,  por lo  que lo s  c e p i l lo s  se  desplazarán 

h a sta  h acerco n tacto  con e l  zapato, independientemente de 

la s  d is ta n c ia s  r e la t iv a s .

E l extremo d elan tero  d el pedal - 1 2 -  f in a l iz a  

con un tramo - 2 1 -  de mayor a ltu r a  por donde a tra v ie s a  

e l  e je  - 1 3 - ,  s u je to  por lo s  c l ip s  f i j o s  - 2 2 - ,  y  d estin a r  

a accio n ar a l  grupo m ótriz de l a  in ven ción . En e fe c to , 

en e l  r e c in to  lim itad o  por e l  tab iqu e - 7 - ,  se  a lo ja  un 

e lectro m o to r -2 3 -  mandado por e l  m icrorru p tor - 2 4 - ,  del 

que so b re sa le  e l  botón -2 5 -  h asta  apoyar sobre e l  pedal 

- 1 2 -  atravesando l a  pared - 7 - ,  de forma que a l  desplazar 

e s te  ú ltim o oprima e l  botón y c ie r r e  e l  c i r c u i t o  del mo­

t o r .

E l rep etid o  motor se  monta sobre un b astid o r
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- 2 6 -  f i j o  a l a  c a ja  - 1 -  por medios convencionales g ra c ia s  

a lo s  o r i f i c i o s  - 2 7 - ,  comprendiendo lo s  p o r ta -e s c o b il la s  

- 2 8 -  y l a  rueda de delgas - 2 9 -  in s e r ta ,  en s im e tr ía  con 

l a  tu rb in a  de v e n tila c ió n  - 3 0 - ,  en e l  e je  d el r o to r , que 

se  prolonga por ambos extremos h a sta  f in a l iz a r  en resp ec­

t iv o s  t o r n i l lo s  s in  f in  - 3 1 -  que tran sm iten  su g iro  a 

lo s  piñones -3 2 -  s o l id a r io s , a su v ez , de lo s  e je s  -3 3 -  

que indu cirán  l a  ro ta c ió n  a lo s  c e p i l lo s  - 1 0 - ,  Los piño­

nes -3 2 -  han de g ir a r  en se n tid o s  opuestos, por lo  que 

teniendo en cuenta e l  único e je  que mueve a ambos to r n i l lo s  

s in  f i n ,  e s to s  deberán a ta c a r  a lo s  piñones por puntos 

diám etralm ente opuestos. E l hecho de que lo s  c e p i l lo s  

hayan de e s ta r  en un mismo plano h o riz o n ta l o b lig a  a lo  

mismo a lo s  e je s  - 3 3 - ,  por lo  que e l  con ju nto  de b astid o r 

y motor se  dispondrán oblicuam ente con e l  f i n  de s i tu a r  

un t o r n i l l o  s in  f in  en l a  p a r te  a l t a  y  o tro  en l a  b a ja  

de sus re sp e c tiv o s  p iñones. E s ta  in c lin a c ió n , fácilm en te  

com prensible, no queda rep resen tad a  en l a  v is t a  f r o n ta l  

d el c ita d o  conjunto c o n s t i tu t iv a  de l a  f ig u r a  7 .

Los e je s  - 3 3 -  continúan en lo s  extremos -3 4 -  

de menor diámetro y doblemente re b a ja d o s , según lo s  p la ­

nos - 3 5 - ,  donde encajan  lo s  manguitos conjugados -3 6 -  

que esta rá n  obligados a g ir a r  con e l lo s  a l  tiempo que 

podrán d e s liz a r  longitudinalm ente h a sta  l le g a r  a l  tope 

formado por una arandela o r e té n  d isp u esta  en l a  ranura 

p e r i f é r ic a  - 3 7 - .  E ste  se rá  e l  punto que tenderán a a l ­

canzar g ra c ia s  a l a  expansión d el r e s o r te  - 3 8 -  apoyado 

en l a  corona - 3 9 -  rematada por e l  c i l in d r o  p e r i fé r ic o  - 4 0 - ,



lo  cu al consigue que dicha corona - 3 9 -  tr a b a je  como p la to  

de f r i c c ió n  con resp ecto  a lo s  c a s q u illo s  term in ales -4 1 -  

de lo s  c e p i l lo s  -1 0 - ,  de modo que l a  corona -3 9 -  p resion a 

en todo momento sobre lo s  te to n e s  -4 2 -  d el c itad o  ca sq u i- 

11o, independientemente de l a  in c lin a c ió n  que, por e fe c to  

de l a  mayor o menor p resión  d el zapato sobre e l  pedal -1 2 -  

tra n sm itid a  por la  p olea  - 1 5 -  y e l  c a b le  - 1 6 - ,  adopten lo s  

c e p i l lo s ,  asegurando su r o ta c ió n  en cu a lq u ier  c ircu n sta n ­

c i a .

E l funcionam iento d el d is p o s it iv o  de l a  inven­

c ió n  se  desprende de l a  d escrip c ió n  r e a liz a d a ; l a  aber­

tu ra  - 4 -  ju n to  con l a  d eriv ació n  p o s te r io r  - 4 -  f a c i l i t a n  

l a  en trad a d el zapato, guiado por lo s  tab iqu es - 1 1 - ,  que 

apoyará sobre e l  pedal -1 2 -  basculando alrededor de - 1 3 - .  

T al desplazam iento se  tra n s m itirá  a lo s  ca rro s  - 1 7 -  gra­

c ia s  a l a  polea -1 5 -  y ca b le  - 1 6 - ,  aproximando a lo s  c e p i­

l l o s  - 1 0 -  in ic ia lm en te  separados g ra c ia s  a lo s  r e s o r te s  

- 1 9 - .  Dicha aproximación es independiente de l a  forma 

d el zapato puesto que la  p o lea  lo c a  -1 5 -  e je r c e  un e fe c ­

to  d ife r e n c ia l  y e q u ilib r a  la s  p resio n es de lo s  cepiBos 

sobre e l  zapato.

Al mismo tiempo l a  p a rte  d e la n te ra  - 2 1 -  del 

pedal p resio n a  sobre e l  m icrorrup tor - 2 4 -  cerrando e l  

c ir c u i t o  de alim entación d el motor e lé c t r ic o  -2 3 -  que 

a c t iv a r á  a lo s  rep etid o s c e p i l lo s  - 1 0 -  in ic ian d o  su l a ­

bor de lim p ieza.

S i se desea, uno cu a lq u iera  o lo s  dos extremos 

de uno o ambos c e p i l lo s  puede e s ta r  montado e x c é n tr ic a -



mente en su sop orte , de manera que s i  e s ta s  e x c e n tr ic id a ­

des son d isp u estas en fa s e s  opuestas en ambos c e p i l lo s ,  

é s to s  producen sobre e l  zapato unas accion es solapadas 

que mejoran e l  pulido del zapato . E stas  c a r a c t e r í s t i c a

5. no ha sido representad a en lo s  d ib u jos pero es fácilm en ­

te  im aginable.

Serán independientes d el a lcan ce de l a  presen­

te  invención lo s  d e ta l le s  a cce so rio s  y demás c a r a c te r ís ­

t i c a s  co n stru ctiv a s  empleadas en l a  p u esta  en p r á c t ic a  

10 . de l a  misma, por quedar todo e l l o  comprendido dentro del

e s p ír i t u  de la s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s .

N O T A

Se re iv in d ic a  como o b je to  d el p resen te  modelo 

de u t i l id a d :

1 . Aparato para lim p iar ca lzad o , ca ra c te riz a d o  

15 . por co n star de una c a ja  e x te r io r  conformando una base de

apoyo, una ab ertu ra  su p erior longitudinalm ente alargada 

que se prolonga por e l  l a t e r a l  tra s e ro  y unas gulas in ­

te rn a s , con e l  f in  de f a c i l i t a r  l a  in trod u cción  del c a l ­

zado y apoyarlo con e x a ctitu d  sobre un p ed al.

20 . 2 . Aparato para lim p iar ca lzad o , según l a  r e i ­

v in d icació n  1 , ca ra c te riz a d o  porque e l  pedal es montado 

o s c i la n te  alrededor de un e je  tra n s v e rs a l d e lan tero , por­

tando una p olea lo c a  en una escotadura p o s te r io r  que tr a n s -
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m ite e l  movimiento, por un h i lo  in e x te n s ib le , a lo s  ca ­

rro s  d e s liz a n te s  por re sp e c tiv o s  o r i f i c i o s  c o lis o s  p rac­

tica d o s  en un soporte plano v e r t ic a l  t r a s e r o , estando d i­

chos carro s s o l ic i ta d o s  a permanecer en su p o sic ió n  de má­

xima separación  g ra c ia s  a r e s o r te s  apropiados.

3. Aparato para lim p iar ca lzad o , según l a  r e i ­

v in d icació n  2 , c a ra c te r iz a d o  porque a t a le s  c a rro s  se a r­

t ic u la n , con p o s ib ilid a d  de g ir o , lo s  e je s  de lo s  c e p i l lo s  

c i l in d r ic o s  de lim p ieza , de forma que e s ta s  se desplacen 

conjuntam ente con lo s  c a rr o s , aproximándose a l  zapato 

cuando e s te  p resion a sobre e l  pedal y a le ján d o se  a l  r e ­

t i r a r l o .

4 . Aparato para lim p ia r  ca lzad o , según la s  r e i ­

v in d icacio n es 1 y 3, c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que

a l menos uno de lo s  extrem os de uno o ambos c e p i l lo s  es 

de d isp o sic ió n  e x c é n tr ic a .

5 . Aparato para lim p ia r  ca lzad o , según la s  r e i ­

v in d icac io n es  1 , 3 y 4 , c a ra c te r iz a d o  por e l  hacho de que 

lo s  dos c e p i l lo s  presentan  e x ce n tr ic id a d es  opuestas de ma­

n era  que actúan a ltern ativ am en te  sobre aréas solapadas

de l a  s u p e r f ic ie  d e l zapato .

6 . Aparato para lim p ia r  ca lzad o , según la s  r e i ­

v in d icac io n es 1 y 2 , c a ra c te r iz a d o  porque e l  pedal a c c io ­

na, asimismo, un m icrorrup tor que c ie r r a  e l  c ir c u i t o  de 

alim entación  e l é c t r i c a  d el motor activ ad o r de lo s  c e p i­

l l o s ,  prolongándose por ambos extremos e l  e je  d el ro to r  

h asta  f in a l iz a r  en r e s p e c tiv o s  t o r n i l lo s  s in  f in  que a ta ­

can a lo s  piñones corresp o n d ien tes en puntos diametralmen­

2 5 .
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te  opuestos consiguiendo ro ta c io n e s  c o n tr a r ia s , tra n s ­

m itidas a lo s  c e p i l lo s  mediante elem entos de f r ic c ió n  

capaces de adaptarse a la s  d is t in ta s  p o sic io n es  r e l a t i ­

vas de aq u ellos durante l a  lim p ieza .

7. Aparato para lim p iar ca lzad o .

La p resen te  memoria d e s c r ip tiv a  co n sta  de nue­

ve h o jas fo lia d a s  e s c r i t a s  a máquina por una s o la  c a ra .

B arcelon a, 20 de septiem bre de 1973
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