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INVENCION

: a favor dq la sociedad espafiola CROLILS, S.'A., domicilib-

da en Reus (Tarregons), calle Valls, 8/n., por "PERFECOIO-
NAUTENTOS EN EL MECANISMO AUTOMATICO DE ACCIONAMIENTO Y
CONTROL EN IAS MAQUINAS PARA TAVAR LA ROPA".

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ie presente invencién se refiere a unos perfec-
cionamientos introducidos en los mecanismos automdticos
de regulacién y @ontrol de las diversas fases de lavado

en lag méquinas para lavar la ropa, especialmente en las.

5. de uso doméstico, mediante ouyos perfeccionamientos se
simplifica en gran menera dicho mecanismo, se asegura

_ su normal funciqnamiento, se aumenta su duracién, a la
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par que se rédﬁce sa precio de coste y se eleva el ren-
dimiento general de la méquina.

10, . ' El mecenismo objeto de la presente patente es
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para ser aplicado a méquinas para lavar la ropa cuyo
tambor lavador gira en un solo sentido, o0 en dos senti-
dos inversos, las cuales estdn enconjunto y por deta-
lles protegidas por opprtunes patentes anteriores, pro-
pledad de la razdn social solicitante de la presente,
y ha sido estudiado y proyectado a fin de lograr un mé-
ximo rendimiénto y seguridad en el trabajo.

Oon este mecanismo se logra un automatismo total
y completo, realizéndose las diversas operaciones corres-
pondientes a lés fases del lavado sin intervencién al-
guna personal, y con la duracién previaménte calculada.
As{, por ejemplo, gracias a la acertada realizacién del

presente mecanismo con sélo el accionamiento inicisal de

‘un pulsador de mando que presenta la méquina, se calien-

ta el égua sl se desea, pasa a la cémara de lavaje, se
vacia de ésta, éclara la ropa con nueva agua limpia, se
escurre la ropa, se establecen las conexiones eléctricas
para las resistenciaa de calentamiento, luces de control,
paro, ete. - |

Para mejor comprensién de la presente memoria

descriptiva, se acompafia un dibujo en qi que, esquemdti-

" camente y tan sélo a titulo de ejemplo, se representa un

cago préctico de realizacién del objeto de la invencién.
En dicho dibujo, la figura 1 representa una vista
en alzado paréialmente seccionada del mecanismo automdti-
co de mandoé; la figura 2, una vista en seceién por II-II
de la figura anterior; la figaré 3, una vista en planta

superior de la figura 1; la figura 4, una vista esquemi-
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tica de los accidentes periiéiicos que presente el tam-
bor giratorio de mandos automdticos; las figuras 5, 6 y |
7, vistas de un dispositivo asutomdtico de paro de la mé-
quina; la Tigura 8, un detalle del interruptor automdti-
co de ﬁaro y conexidn del motor de aceionamiehto; las
figuras 9 y 10, detalles del dispositivo automdtico de
conexidén de las luces de control; la figura 11} un gré-
fico de las fases de trabajo de'los'maﬁdos y médquina;

la figura 12, un esquema eléetrico de la miquina; y la
figure 13, un detalle del juego de relevadores.

En un cédrter geﬁeral ~1- (figuras 1, 2 y 3) de
configuracién sensiblemente paraielepipédica, va dispues-
to ei conjunto del mecanismo, cerréndosq dicho oarter
por la tapa -27,Vy apoyandose en ellmismo los diversos
soportes y ejes del mecanismo interior. Alvextremo del
eje ~3- que atraviesa el carter va dispuesta la polea
accionadors de todo.el mecanismb, la.cual es movida por
una transmisién apropiada desde la polea solidaria del
tambor 1avador, siendo ésta movide por transmisién des~
de ei motor general.

Al eje -3? va montado solidario el tornillo sin
fin -4-, el cusl actia sobre la rueda dentada -5-, piren-
do diche rueda sobre un eje central al referido cérter.
Este eje presenta la porcidn ;6-'dé menor didmetro y la
-7- de meyor, apoydndose sobre la primera la rueda -5-

y fijdndose por este extremo el aludido eje; por medio
de la cebeza -8~ roscado por -9- a dicho eje y que sir-

ve de apoyo'contra le pared del cdrter. Sobre la zona -7-
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de mayor didmetro del indicado eje central, ve dispues-—

to libre el tambor -10- provisto de cubo -1ll- de apoyo
contra el eje. La fijacién de este cubo -11- se realiza
por el casquillo -13- que se fija al eje -7- por medio
dei tornillo central -3—, y a la pared del oirter por
los tornillos -l4-,

Sobre el tambor -10- van dispuestes las cuatro
ranuras -15-, =l6-, -17- y -18- con los correspondientes
topes o zonas exeéntricas -38~-, -48- y -49- (figura 4)
de acdndicionamiento de sendas palancas Que se apoyan
a presién contra las mismas. Sobre la ramire -15- actia
lia palaneca -19- relacionada con los terminales -20- y
-21- de los conductores de alimentacidn del motor de ac-
clonamiento de la mdquina (figure 8); sobre la ranura
-16- actia la palanca -22-, con el rodillo -22'~, rela~
cionada con los contactos =23-, -24- y =25~ (figuras 9
y 10) de las luces de control de la miquina general;
sobre la ranura -17- actla la palanca -26- por medio de
un rodillo -27-, que articulade en -28- va unida 2 la
palanca -29-, extgrior al cérter -l-, Aue es la que ac-
tia sobre la valvula de descarga o vaciado del agua del
tambor lavador; sobre la ranura -18- actia la palanca
~30- mediante el rodillo -31-, la cual artioulada sobre
el eje -32- acciona una palanca -33- que es la qﬁe actda
sobre la vélvula de entrada de agua al tangue de lavado.

Les indicadas ranuras presentan unos salientes o
excéntricos apropiados al ciclo de trabajo de la mAquina

representado en conjunto en la figura 11, en la que a
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pertir de la linea & de arranque segén la flecha y de

paro al terminarse el ciclo, se representan en las dis-

~tintes zonas o coronas concéntricas las distintas fases

de trabajo de la mquina: en la zone b los minatos de
marcha de la méquina; en la zona ¢ los perfodos respec-
tivos de lusz roja, verde y azul de control; en la zona

d los 60 dientes de la rueda dentada de acciqnamiento del

. tambor ~10- qué luego se detallard; la zona e los perio-

dos de entrada de agua al tanque lavador, :epresentados ‘
por las partes rayadas; la zona £ los perfodos de desaglie
del tangue lavador, repreeentados;por las pértes rayadss;
y la zona céntral,a los diversos periodos de la marcha
de la méquina, correspbndientes el g'al lavado propiamen-
te dicho, y los g" al aclarado.

Para él.accibnamiento, pues, de los distintos
mandos indicados presentan las regatas -15-, -16-,'-17—
y -18- del teambor -10-. Los detalles o accidentes repre-
sentados esqueméticamente en la figura 4 correspondien-

te & la regata =15~ (figuras 1, 5 y 8). En las mismas el

encaje =34~ al coincidir con el diente -35- de la palan-

ca -36- abre el ruptor -37- del circuito de alimentacién
del motor. En‘lo’que.concierne a la regata -16- el rodi-
llo -22'~ (figuras 1, 9 y 10) del extremo de la palanca

-22—- al conectar los resaltes -38~- de dicha regata, los

- cuales comprenden longitudes considerables de la misma

y establecen tres radios de actuacién, que son respec-
tivamente, la superficie de la regata, los resaltes -38'-

a media altura, y los -38"- a mids eltura o radio. El bra-
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20 0 palanca ~22- portédor del rodillo -22';-§a articu~
lado al eje -39~ y es solidario'dél brazo aislante -40-
el cuel tiende hacia la posicién de presién del rodillo
-22'- contra el tambor -10- graciéa a un muelle -41-.

El referidd brazo -40- se desplagae frente a un soporte
£ijo -42- a}slante estableciendo puentero conexién entre
la plaquita metélica -43- y los éontgctos —44~, =45~y
~46—- respectivamente de las diversas luces de control.
Bl brazo —40- es presionado contra el soporte -42- por
le accién del mueble -47-. Por lo que reépecta a la ra-
nura -17- los resaltes -48- levanten al rodillo -27-

y con é1 a la palanca ~29- de accionamiento de la vAlvu-
la de descarga. Y, finalments, por lo que se refiere a

la regata -18- los salientes -49- accionardn igualmente

. al brazo -30- y con é1 a la vélvula de entrada de agua.

Se comprende, pues, que girando el tambor -10-
se irdn sucediendo uno tras otro los accionamientos de
los‘diversbs dispositivos que determinan las distintas
fases de trabajo de la méquina de lavar.

Falta indicar el agcionamiento del tambor -10-,
accién importent{sima en el conjhnto del mecanismo que
se describe. Este accionamiento se realize mediante el
pivoteklateral ~50- que presenta la ruede dentade -5-,
el oual actda sobre un anillo excéntrico -51- (figuras
5 ¥y 7), por superficie interior -524, presentando este
anillo las dos prolongaciénes ~5%~ y ~54-, la primers
articulada sobre el pivote -55- fijo al soporte =56- g

éste solidario al cédrter -1-, y la aegunda prolongacién
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o sea la -54-, situada en la parte superior, present
artigulada ﬁediante'el pivote -57- la palanca -58- ter-
minada & modo de punta de trinquete -59-, estando esta
palanca prpsionada hacia abajo por la accidén de un mue-
lle -60-. Este trinquete actia sobre la periferia de la
rueda dentada -61- solMdaria ésta del tambor -10-. Con
tal mecanismo cada giro de la rueds -5- el pivote o sa-
liente -50- de esta rueda, al llegar a la zona de la ex-
centricidad del anillo -51- obligard a girar al mismo
sobre el pivote -55- en cuyo momento el trinquete -59-

obligaré a un cierto giro a la rueda dentada -61-, y

viceversa al pasar el pivote -50-.por la gzona opuesta

obligard al anillo -51- a colocarse en su posicidn pri-

mitive, y as{ sucesivamente, resultando con ello que ca-
da giro'de la ruéda -5~ se desplazerd un diente la rue-

da =61- y con ello el tambor -10-. El trinquete -62-
actuard sobre le propia ruesda -6l- a modo de freno, para
evitar todo posibke retroceso, estando igualmente presio-
nado por el muelle -63-.

Ademds de los dispositivos indicados, se prevé
un mecanismo de paro automdtico de actuacidn algo ante-
rior a la llegada de la muesca -34- al diente —35-;'con‘
cuyo dispositivo se evita que debido a la inercia de la
miquina el referido diente -35- se salte o pase la mues-
ca ~34- y no se pare la méquina.

Este mecanismo estéd formado (figuras‘s, 6y 7)
por la combinaéién de los siguientes elementos: diente

-64- qQ nayor desarrollo o longitud que el resto de los
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dientes de la rueda -61l-, diente -65- de menor desarrollo

4

del normel, y, diente -66- subdividido en dos escalones.

- Estos tres dientes presentan la siguiente telacién con

respecto al giro de la rueda -61-: el diente mayor -64-
al llegar & su posicidn en que actida el tringuete -59-
estd dispuesto de forma que un pequeflo empuje de dicho
trinquete, considerablemente inferior el normal, ya pro-
duce la entrada del diente_—35;‘en la muesca —34-{ yvcon-
siguiente paro de la mdquina; y por otra parte, los dien-
tes -65- y -66- estdn dispuestos de manera que al actuar
el trinquete -59- contra el diente corto -65- el trinque-
te.dé freno -62- se queda apoyado sobre el escalonado in-
termedio del diente 366-. Tal disposicidn de los referi-
dos‘dientes va combinada con é1 balancin -67- articula-
d6 al pivote longitudinsal -68- y presenta en su extremo
inferior un perfil curvado -69-'adecuado pare ser atacado
por un pivote ~70- dispuesto en la cara opuesta del pivo-
te =50~ de dicha rueda. A1 girar el balancin -67- impul-
sado por el pivote -70-, el tope -7l- presionard a la
aleta =54~ del anillo -5l1- haciendo recorrer un cierto
espacio al trinquete -59-, siendo este desplazamiento
inferior al desplazemiento normel de dicho trinquete pe-
ro suficiente para que al coincidir el diente mayor -64-
obligue a un clerto giro dl1 tembor -~10-, el suficiente
para que entre el saliente -35- en la muesca =36-~, Este
desplazemiento de la corona dentada -61- compensard el
retraso que se habra iroducido al pasar el diente corto

anterior -65-. Oon este retraso previo y el accionamiento
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de la corona -6l- por el pivote -70- antes de la actua-

‘oién del tope -50- contra el excéntrico -52- se logra

adelantar el paro del motor, el espacio de tiempo nege-

. sario para que se pare por completo la mdquina por mucha

que sea su inerciaf

El desplazamiento provocado por la accidn del
pivote ~70- contra el balancin -67- y déi tope ~-T7l- de”
éste contra el borde de la aleta -54- del .anillo -5l
asl como del trinquete -59- sobre la corona dentada —61-

es sensiblemente menor que el espacio que nbrmalmgntw que-

‘da entre el borde de ataque del trinquete -59- y el borde

de los dientes normales de la-corona —-61-, de tal forma
que en todos los dientes normales el desplazamiento pro-
ducido por el dispositivo adieional descrito no llega a
atacar a los mismos y 8{ cuando actia sobre el diente
mayor -64-. En la figure 6 se representa la posicidn de
la rueda -6l- en el momento preciso en qué el tringquete
actia sobre ei diente -64- y el resalte -~35- ha caido en
la muescé -34~, slendo el trinquete -59- movido por la ac-
cién del balancin -67- y precisamente.antea‘de la actua-
cién del pivote =50~ sobre la excéntri&a -52=-.

Todo el dispositivo automdtico mecdnico descrito,
#e compone en cuanto a los accionamientos correspondiéntes
a8 las regates ~-17~ y -18- del tambor -10- a accionamien-
tos mecédnicos, mas en lo concerniente a las -15- y -16-
se complementan con unos detefminados circuitos eléetricos,
los cuales vienen representados en la figura 12. ”

En estos circuitos el ruptor ~37- es el que se he
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sefialado en el dispositivo mecdnico por el mismo nimero,

e igualmente los contactos -44-, —45- y -46-, asi como
la palanca de clerre de éstos contactos con la plaguita
45, Asimismo en este circuito se sefiala el motor -72-
general de accionamiento, los pulsadores de mando -73- y
~T4-, las resistenciae de calefaccién =75~ bornes -76-
de conexién a la red, termostato -77-, lémparas -78- y
los siguientes elementos y conducciones que se detallan
a cbntinuaqién.

De uno de loe bornes -T76- se coneoté por -79- y
-80- los contactos principales -8l- y -82- de los rele-
vadores -8%3- y -84~ que determinan el funclonamiento del
motor y del elemento de calefaccidn; y al propio tiempo,
por -85- con el terminal -86- de llegada de chrriente a
1o§ pulsadores -74- y =T3-, as{ como por -87- al termos- -
tato -77-, y por -88- con el ruptor =37-.

El relevador -83%- de ciréuito normalmente abierto,
presenxa las cuohillaq -80- y'~90-, la primera que conecta
los conxactoé principales -8l- y la segunda los contac-
toe -91- que son los de cierre omretorno del circuito -92-
del elemento de calefaccidén -75~- hacia los bornes de 1li-
nea -T76- por medlo de la linea =93- y ~94-. Este releva-
dor.es accionado por un electroimén -95- que por -96-'va
conectado a los contactos principelee —817 y por -97- &
la cuchilla anxiliar -98- que forma parte del otro rele-
vador -84~ que normelmente estd en posicién de circuito
cerrado y cuyo borne -99- va bongotado por -100-_COn el

borne -101~ de salida del retorno prineipsl -102-, y de
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éste por el puente -103- a la l{nea principal -94-.

. El segundo relevador -84~ también de circuito

- normalmente abierto, presenta sus cuchillas -104- y -105-

que pueden conectér los bornes -82- y ~10l- con los =106-

.y -107- y, por consigulente, cerrer el circuito eléctrico

entre los bornes de entrada -76- (a través de -79- y -80-
por un lado, y -94-, -103- y -102~ por otro) con los con-
ductores -108- de alimentacién del motor -72-. El electro-
imédn -109- de este relevador va conectado por -110- a la
linea a través de -103- y -94-, y por -1ll- al conductor
-112- que en derivacién conecta por ~113- y =1ll4~ el bor-
ne ~l115- del termostato -77~ y el pulsador =74- con el
pulsadbr de parada automdtica -37- del‘diSpositivb meca-
nico de accionamiento y control automdtico de mandos.

Por otra parte, las salides de los bornes princi-
pales -8l- y -106- de los relevadores -83- y -84- estén
unidas por el conductor -116-, conecténdose en -117-
por medio del conductor -118- con la plaquita -43- que
por medio de ia escobilla -119- enlaza los contactos -44-,
~45~- y ~46~-, de los gue parten los conductores -120- que
soﬁ.los que alimentan las liémparas -78-, cuyo retorno se
realiza por el puente -121l- y conductor -122-.

Descrito. el conjunto electromecénico de mandos
autométicos objeto de la invencién puede deducirse su
funoionamiento, que en l{neas generales es el siguiente:
Suponiendo el dispositivo mecdnico en posicibn de paro, 0
gea c¢on el diente ~35~ en la muésoa =34~y el ruptoru-37-

abierto, o sea sin movimiento-alguni ninguna de laé par-
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tes de la mdquina, y presumiendo que se desea itrabajar

con agua callente, se acciona el puleador -73- cerrén-
doge el circulto eléectrico -76-, -79-, =80~, =82, ~85-,
-86-, -73-, -123-, -124-, -81-, electroimén -95-, -97-,

- =-98-, ~99-, -100-, ~101-, =102-, -103-, =94~ y =T6-, con

el cierre de cuyo circulto el electroimdn accionaréd las
cuchillas -90- y -89~ del relevador -83%- cerrando el cir-
culto de la calefaccién -75- que queda constitufdo por
-76-, -79-, -80-, ~82-, ~8l~, =89=, =B8l'~, ~124-, =92-,
-75-, -92-, ~91-, ~90-, -91-, -93-, -94- y -T76~. En tal
disposicién se calentard el agua del depdsito de la mé-
quina, permaneciendo todos los mecanismos parados puesto

que el dispoeitivo mecénico no se habrd movido y permane-

"ceré el diente -35- en la muesca ~34-. Al propio tiempo -

que‘las cuchillas -89- y -90~ han conectado el elemento
de calefaccidén -75- se ha establecido una conexién para
la correspondiente lémpara -78- de control, habiéndoee’
establecido el sigulente circuito: a partir del borne
-81- por -116-, -108~, -117-, -118-, -43- y ~-119- y uno
de los tres contactos -44-, -45- y -46- g partir dellos
cuales se cierra.el correspondiente circuito de la lén-
pera. Lg conexién entre le palenca -119- y el contacto
~44= 0 =45~ 0 -46- se determina segin la posicién del ro-
dillo -22'~ con la palance -22- en el mando mecénioco auto--
mético. | | |

Al llegar el ague del depésito a la temperatura
conveniente, previamente determinsda por la regulacién del

termostato ~77-, se cierra el circuito por el borne ~115-
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conectdndose el conductor -87- cdn el -113-, o sea igusl
que si se unen el ~-85- con el -1l4-, lo mismo que accio-

nando el pulsador -74-, con cuya conexidén quedéré en circui-

- to el conductor -112- y -111?, alimentando al electroimén

«109- del relévador‘~84-, cerréndose este eircuito por
-105-, =94~y -76;. El electroimén -109- arrastrard a |
lasacuchillas -105-, -98- y -104~, abriendo la -98- el cir- |
cuifo de alimentacidén del otro electroimin -95%, con lo
que se desconectaréd el elemento de calefaceién -75=, ¥

en cambio ge conectaran los bornes -Sé- con el -106-, y

el -101- con el -107-, que conectardn por -108- al motor
eléctrico -72- gque .pondréd en mércha a todo el mecanismo,

y manteniéndose igualmente cerrado, gracias al puente
-116-, el circulto de las lémparas de control. (

- Al girar el tambor -10- (figura 1) saldré el dien-
te -35- de la muesca -34- con lo cual se cerraré 61 in-
terruptor =357~ llegando, a partir de este momentq, la co-

rriente al electroimén =109~ por los conductomes —88—,

~112- y =111, circuito que estd en paralelo con el del

termostato y que actuaréd independientemente de que se abra
la conexién ~115- del mismo.

En el caso de verificarse el trabajb de la mdqui-
na con égua fria, o sea sin previo calentamiento, basta
scionar el pulsador -=T74- que cierra el circuito de alimen-
tacidn del electroimén -109-, al igual que el contacto que
establece el termostato, poniéndose en consecuénciq imme-
diatamente en marcha el motor -72-.’En marcha ya el motor

-72- se accionard por transmisién apropiada el tambor la-
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vador y de éste el mecanismo automético de regulacidén, el

cual es arrastrado por el giro de una polea fija al eje
—3;, girgndo con éste el tornillo gin fin -4-, y acclo-
nando ésta la rueda -5-, la cual arrastra al tambor -10-
portador de las regatas -15-, -16-, -17- y -18-, por me-
dio del anilia excéntrico -51- accionado éste por el tope
~50- de aquella rueda y produciendo cada oscilacién de
este anillo un afance del tringuete =59~ que impulsa a la
corone dentada =6l- y con ella al tambor -10-. Por la re-
gata -18- al girar el tambor se acciona la palanca =30~

y con ésta la vdlvula de entrada de sgua al tambor lava-
dor, acciondndose con régatq -17- la palanca =26~ de la -
vélvula de desglie, y por las otras regatas -16- y -15- los
dispoéitivos éléctricos enteriormente descritos.

Debe tenerse en cuenta que la posicién de los to-
pes =50~ y -70- podrd variase a voluntad, asi como el ni-
mero de los mismos, lo cual se traducird en variaciones
sobre el momento de paro de la mdquina.

Gabe,taﬁbién prever gque mediante un dispositivo
aproplado de accionamiento a voluntéd podré seoararse, du-
rante un tiempo determinado el trinquete -59- de su actua-

cién sobre la corona dentada -61- con 1lo que seguird gi-

‘rando el bombo lavador sin variar la fase del trabvajo, o

gea prolqngéndose & voluntad y cuando convenga, la dura-
cién del eiclo de lavado de la méquins.

Seran independientes del objeto de la presente
patente los materiales, formas y dimensiones, tanto abso-

lutas como relatives, de las diversas piezas o partes de
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" los mecanismos o dispositivos descritos y, en general,

todo cuanto no altere, cambie o modifique la esencialidad

-

de la invenciodn.

"FOTA

Se reivindica como objeto de la preseﬁte patente
de invencidn;- | |

1. Perfeccionamientos en el mecanismo automftico
de accionamiento y control en las méquinas para lavar la
ropa, que esencialmente cénsisten en disponer un conjunto
mecénico en el interior de un odrter el cual es accionado
por una transmisién exterior provinente de tembor lavador,
aunque puede ser directamente del motor, presentando el
eje de dicha polea, en el interior del cdrter, un torni-

1llo sin fin, que ataca a una ruveda dentada, presentando

~ésta un tope o saliente que girando por el interior de

un anillo de perfil interior excéntrico respecto a la re-
ferida rueda y el cual va articulado a un eje £fijo por

una aleta periférica;'cada vuelta completa del tope se
traduce en un vaivén del enillo, presentando éste, median-
te otra aleta periférica, una palanca‘articuléda, que por
su panté.a modo de trinquete aetia sobre una corona dente-
da, concéntrica a la rueda primitiva, por lo que las os-
cilaciones de agquel anillo excéntrico serén avances de

un diente de esta corona dentada, siendo ésta solidaria
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de un tambor en cuya superficle exterior presenta varias

regetas con accidentes periféricos, resaltes o entrantes,
los éuales por medio de sendas palanéas producen el acclo-
namiento auntomdtico de los respectivos mandos, mecdnicos
o electromecdnicos. |

‘2. Perfeccionamientos en el mecanismo automdtico
de accionamiento y control en las mdquinas para lavar la
ropa, segin la reivindicecidén anterior, que se caracteri-
za por el hecho de que de las cuatro regatas que presenta
la periferia del tambor giratorio de mandos, una presentsa
une muesce 0 encaje en un punto determinado, la cual al
introducirse en ella.un diente dispuesto en una palanda
aproplada produce la abertura de un ruptor que es el in-
terruptor general de la conexidn dei motor, y por consi-
guiente el paro del mismo, presentando la regata siguien-
te unos salientes de diversas longitudes y alturas Que
al actuar sobre ﬁna palanca con rodillo extremo provocan
diversas conexiones entre un borne de llegada y .diversos

contaotds cbrrespondientes a las luces de control, presen—

- tandola regata siguiente del tambor, unos resaltes que

actlian sobre una palanca que con rodillo de ataque, accio-
na la vélvula de desaglie del tambor lavador; y, finalmen-
te, la regata extrema que ﬁresenta también unos resaltes

que & ctlan sobre la palanca que acciona la vdlvula de ene

trada de agua limpia,

3. Perfeccionamientos en el mecanismo automdtico
de accionamiento y control en las mdquinas para lavar la

rope, segin las reivindicaciones 1 y 2, gue se caracteri-



10.

15-

20.

25.

zan por el hecho de que para evitar que por la inerdié
de los elementos méviles de la miquina pudiera saltar-
se e; punto de paro de la mdquina y volver a ponerse en
movimiento, se dispone un conjunto para el paro algo an-
ticipado, el cual consiste en la coerdinacién de los si-
guientes}elementoé: un diente en la corona dentada éobre
la que actua el trinquete, ‘de mayor longitud que los
otros dientes, otro diente anterior de menor desarrollo
que el normal, y otro diente algo mis anterior subdivi-
dido en dos escalones, combindndose tal relacién con un
balancin articulado & un punto f£1jo que al ser atacado
por uﬁ pivote o tope solidario de la rueda dentada de
accionamiento, produce a cada vuelﬁa de ésta un pequefio

avance del trinquete accionador, siendo este avance de

‘nula accién en todos los dientes no::'ma'.l.e's,~ mas al actuar

gobre el diente mayor produce un cilerto avance de la co-
rona dentada, el suficiente para adelantar el paro de la

méquina, compenséndose por otra parte con este peguefio

‘desplazamiento el retraso que llevard la corona dentada

por el paso del diente menor anterior, coincidiendo en |
esta posicién del diente menor del trinquete de freno con
el diente subdividido. |

\ 4. Perfeccionamiéntos en el mecanismo automético
de accionamiento y control dn las méquinas pare laver la
ropa, segin las reivindicaciones 1 a 3, que se caracteri-
zenpor el hecho de que la posicién y nimero de los topes
o salientes de la rueda dentada de accionamiento puede va-

riarse a voluntad.
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5._Perfeocionamienfos en el mecaniamo'automético
de accionamiento y control en lass mdquinag para lavar la
ropa, segin las reivindicaciones 1 a 4, que se caracteriza

por el hecho de que cabrd disponer & voluntad un disposi-

tivo que enula por un cierto tiempo la accién del trin-

quete con lo que se alargaré, si de desea, la duracién
de la fase de lavado de la miquina.

6. Perfeccionamientos en el mecanismo automdtico
de acclonamiento y control en las mdguinas para lavar la
ropa, segun las reivindicaciones 1 a 5, que se caracteri-
zan por el hecho.de gque los manéos autométicos electrome-
canicos responden é unos circuitos eléctricos de los que
forman parte ellfuptor acci nado por el dispositivo auto-
médtico mecédnico, los ooytactos y'escobilla de conexidén de
los mismos gue corresponden a las luces de control y cuya
escobilla es acclonada por el mecanismo automético; el
mo 4 ox eléctrico,,ia resistencia de calefaccidén del agua,
dos pulsadores de mando, los bornes de conexidn. a la red,
un termostato para poner en marcha aufométicamente el motor .
al llegar él agua a la temperatura déseada.

7. Perfeccionamientos en el mecanismo automdtico
de accionamiento y control en las mdquinas pars lavar la
ropa, segin }as raivindiﬁaciones I a 6, que se caracteri-
zan por el hechp_de gque los circuitos eléctricos compfen—

den dos relevadores por electroimdn y cuchillas de conexidn

- los cuales por accidn de muelles o similar estén constan-

temente en posicidn de abiertos, correspondiendo uno de

" ellos al circuito de las resistencias eléctricas de calen-
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temiento y el otro al del motor, presentando éste una cu-

chille auxiliar de posicidén normal cerrada,-que cierra
el circuito de aiimentacién del relevador de calefaccidén
con lo que resulta que al acclionar el pulsador para la
calefaccibn, se excita automiticamente el electroimén
del relevador correspondiente y al afraer ausfouchillaa
se clerra el circuito de la resistencia, estando dicho
electroimén conectado en serie entre una de sus cuchillas
y la indicada intermedia del otro relevador, estando el
pulsador conectado en derivacidén con la primera de estas
dos ouch_illas . |

'8, Perfeccionamientos en el mecanismo automédtico
de accionamiento y control de laé‘méquinas para lavar la

ropa, seglin las reivindicaciones 1 & 7, que se caracteri-

‘za por el hecho de que el otro relevador intercalado en

el circuito del motor, presenté su electroimén conectado
en serie oon el pulsador correspondiente y en desviacién

un termostato y el interruptoi correspondiente accionado

. por el dispositivo mecdnico automitico, de forma que la

excitacidn del electroimdn del relevador podrd provocar—
se in@istintgﬁente por su pulsador por el:qiérre del
termostato o por el interruptor del mando mecanico auto-
mdtico. - | |

9. Perfeccionamientos en el mecanismosutomdtico

de acclonamiento y control en las méquinas para lavar la

'ropa, segln las reivindicaciones 1 a 8, gque se caraceri-

zan por el hecho de gue al excitarse el electroiman del

relevador motor se desconecta la cuchilla auxilier del
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circuito del otro relevador, y que-al instante de actuar

el motor ya se cierra el interruptor del mando mecdnico,
el cual permanece cerrado hasta terminado el ciclo de la
mdquina. -

10. Perfeocionamientos en el mecanismo automftico

" de accionamiento y control en las méquinas pers lavar la

ropa, seglin las reivindicaciones 1l a9, que se caracteri-

zan por el hecho de que el mando mecédnico accionador del

dispbsitivo de conexidén de las luces de control conecte
por una escobllla o palanca un borne conectado en deriva-
cién con la linea de alimentacidén con una pluralidad de
contactos a las lémparas de control, siendo lsa alimenta-
cién de dicho bornme fijo a través de un puente de conexidn
entre las salidas de los relevadores, para as{ asegurar
siempre la alimentacidn.

‘11, Perfeccionamientos en el mecanismo automdtico
de accionamiento y control.en las méqainas pars lavar la
ropa. o

La presente memoria consta de veinte hojas folia-
das, escritas por una sola_cara. |

Barcelona, a 16 de noviembre de 1950.

OROLLS, S. A.
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