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» Jecanismo para la maniobra de persianas de tablillas ”.
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Memozxria Descriptivasa

Es objeto del presente invento un mecanismo pa—
ra la manicbra de las persianas de tgblillas en las que las
tablillas estdn suspendidas por medio de tirantes de balan-

cines que oscilan sobre el £rbol elevador, y un frganc trac
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tor enganchado en la tablilla més baja sirve parsg subir”
¥y bajar la persiand y se arrolls en torno a un tambor del
érbol elevador,

Bn las persianas conocidas de esta clase suele
heber un mecanismo para manicbrar el Srgaeno tractor a fin
de subir y bgjar la persiana y otro mecanismo independien-
te para cambiar la posicién de las tablillas abriéndolas y
cerréndclas,

El presente invento se propone reunir estos me-
cenismos de manera que se pueda subir y bajer la persiena y
cambiar la posicidn de las tablilles por medio de un mando
vnico,

Segn el invento, con este fin se dispone una
caja dentio de la cusl hay un mecenismo de tringuete que
coopera con el £rbol elevador y con el balencfn, de tal ma=

nera que durante parte de la rotacién del citedo £rbol ele~

.vador, el mecenismo de tringuete puede azctuar para hacer

girar el balancfn contra la accifbn de un resorte y cambiar
de posicidén las tablillas.

Un ejemplo del objeto del invento se describe g
continuacién a base de los planos adjuntos, en los cuales
indican:

La figura 1, una elevacidn lateral oon seccién
longitudingl parcial de un extremo de la cajs y del basti-
dor en que se hgllan dispuestos los mandos de la persiang,

La figura 2, ung vista por encima de la figura 1,
con seccién horizontal del bastidor, ’

La figura 3, ﬁna vista anéléga a la de la figursa
1, con seccién longitudinal parcial, del otxo extremo de la
caja y del basfidor.

La figura 4, una vista por encima de la figuxs

3, tembién con seccién longitudinal del bastidore
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La figura 5, una seccién por la lfneg V-V de la
figura 1,

Las figuras 6, 7 y 8, seccibn anflogas a la fi-
gura 5, pero ocon las plezas en distintas posiciones de tra-
bajo; ¥y A

La figurae 9, ung seccidn por la lfnea IX-IX de
la figurae 1.

En 1gs figuras 1 a 4, designa -l- una caja abier-.
ta hacia arriba, en la que se aloja un 4rbol elevador =2-,
segin las figuras 1 y 2, un extremo cuadrado del £rbol —2-
encaja en una escotadura frontal correspondiente de un eje
~3= que sostiene una polea —4- a la que v4 fija una banda
de traccién ~5-, Unas chapas de apoyo0 ~8-, ~g— montadas
en la pieza =6~ de un bastidor bipartido —6-, 7= (fig. 2)
sirven para Sustentar el eje -3- de la polea, y, en con- |
secuencia, el £rbol elevador —2-. La parte =b6- del basS-
tidor, segdn se expone en el ejemplo de las figuras 1 a 4,
puede llevar insertas unos listones desmontables —6a—e EL
mecanismo comprende un manguito giratorio ~10- inserto en
soportes =~ll- y provisto en ambos extremos de brazos8 —12-
firmamente asegurados. Cada brazo -12- v4 unido, mediante
dos espigas -13- simétricas respecto al eje del #4rbol, a
0tr0 brazo ~l4-, que también gira con relacidn sl £rbol
-2~ De las clavijas =13-~ penden respectivamente dos ca=
denas ~15- y -~16-, a cuyos extremos inferiores se aseguran
los tirantes ~l7~ y =18~ de 1las tablillas «~19~, Las ca=
denas pagan por unas ranurés transversgles -20- del fondo
de la caja =l~s Dos resortes espirales =21- y —22- arro-
lledos al 4rbol -2~ 0 2l manguito ~l0-, se apOyan POTr un

extremo en 1los soportes -~llga- y -1l- de la caja —l—y y poT

el otro extremo accionan el braz0 ~lé4— o ~12-, para ejercer
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un esfuerzo constante de rotacidn sobre los balancines
=l2-, <13-, =14~ de los tirantes de las tablillas, unidos
rigidemente por el manguito -10-, y retenerlos contra un
tope fijo =23—,

Entre los dos brazos -~l2- y ~l4— de cada balan-
cfn se dispone en el 4rbol -2~ un cilindro o tambor eleva.
dor -24-, y por medio de un tornillo de ajuste =25~ Se
asegura al &rbol -2-, El cilindro -24- presenta una gar-
ganta ~26-, en cuyo fondo se sujeta €l extremo de una cin-
ta de acero -27=~ que pusde arrollarse alrededor del tambor
~24-, La cinta =27~ se conduce hacia abajo entre 4oS po-
leas de gufa no dibujadas, situsdas en una abertura del
fondo de la caja, y pasa por una ranura de cada tablillag
-19-, enganchéniose en forma conocida, que no se detalle
aquf, en la tablilla més inferior,

Como se desprende de las figs. 3 y 4, el extre-
mo correspondiente del 4rbol -2~ lleva en parte de su lon-
gitud una rosca -28-, y descansa giratorio en un soporte
o collarfn -29~ de la cgja =l—-, Con la rosca -=28- coope-
ra una tuerce -30-, que una varilla de gufa -31- impide
girar, Ademds, un tope ~32- limita la carrera de la tuer-
ca =30-~, gue &l girar el frbol -2- se desliza a lo largo

del eje, sixviendo asf de tope a la rotacién del &rbol

. =2=4 El respectivo extremo de la caja se encaja poxr su

parte en el bastidor bipartido —6-, =T—s

Cuando la persisng est§ echada 0 baja, la cine
ta de traccién -5- se hella enrollada en la polea -4, SEm
gin la figura 9, y sSu extremo libre se conduce en torno a
un rodillo de gufa ~35~ fuera de 1la parte =6- del basti-
dor, para sujetarse & la parte inferior de la ventana del

modo ya conocido por medio de un sujetador de friceién, La
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persiana puede echarse aflojando este Sujetador, es decir,
dejando libre la cinta =5-, para que la persiana baje por
Su propio peso, con lo que la cinta, segin queda dicho, se
arrolls dlrededor de la polea,

Para poder variar la posicidn de las tgblillas
-19~ cuando la persisna no estf echada ni alzada por com—
pleto, se dispone en la caja -l- un tringquete gue coopera
con el 4rbol elevador y un balancfn, y que se describe més
detenidamente a continuacidn, |

Segfin 1las figuras 1 y 2, en €l brazo =l4- del
correspondiente bglancin se asegura un disco de unién -36;,
a la gue se aplican dos discos anulares =38« y =39- uni-
dos entre sf por espigas -37-, En los discos amulares v¥
montado en forma giratoria sobré un perno —40- un tringue~
te 0 gatillo =4l-, Ademés, el &rbol —2- lleva entre los
dos discos anulgres -38=- y -39~ un disco de levas -~42-,
provisto de dos depresiones ~43- y 40S muescas —44- digme~
tralmente opuestas y separadas por sendos salientes —45-
(figse 5 @ 8)e El extremo —46— del tringuete —4l- coope-—
ra con el disco de levas =~42-~; 8l persno =40- que sostiene
el trinquete ~4l- estf fijo con relacidn a los brazos -12-
¥y =14~ del balancin en un punto de los discos amlares =38-—
y —39-bapropiado para quedar por encima del Arbol ~2- cuan-
do el balancfn ~12~, =13-, ~l4- se encuentra en posicidn !
nommal inactiva, bajo la presién de los resortes =2l- y -22-;
segin muestran las figuras 5 y 6. El extremo ~46- del trine
quete a un lado del perno ~40- pesa m4s que el extremo —47-—
al otro lado, de manera que en la posicidn del tringuete
~41— ropresentada en lgs figuras 5 y 6 su extremo =46-, por
efecto de su propio peso, descansa sobre la periferia del

disco de levas -42-, Debe observarse que este disco puede
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tener solo una depresién -43- y una muesca -44=, O més

de dos respectivamente, y gue el nimero adecuado de unas
y otras se rige ante todo por las dimensiones del disco
de levas. Por otra parte, en la caja =l- se dispone un
tope de disparo —48-, cuya superficie de gufa -49- ha de
cooperar con el extremo —47- del <tringuete,

El funcionamiento del mecanismo de tringuete
descrito es, por lo dem£s, como sigue: Suponiendo que la
persiana se encuentre completamente alzada, y Se eche sol-
tando la cinta de traccién =5-, esto origina una rotacién
del Zrbol elevador -~2- en sentido contrario al de marcha
del reloj (figs. 5 & 8), con lo que la cinta de acero ~27-
se desarrolla de la polea -24-, Entonces, el extremo —46-
del trinquete se desligza primero por la nmuesca ~44- (fig. '
5), luego por el saliente =45~, y finalmente pasa por la
depresidn -43- a una parte cilindrica de la periferia del
disco giratorio de levas =42-, sin gue el trinquete -—4l-
haya girado entretanio. En consecuencia, la persiana pus—
de bajarse hasta el lfmite sin que las tablillas -19- cam-
bien de posicién, Las tablillas conservan durantevel des—
censo la posicién de cierre hacis fuera (figs. 5 y 6}, en
la que las mantiene normalmente el balancin =12, =13-, =l4«

por la accién del resorte,

31, por el contrario, quiere alzarse la persia-—
na, el &rbol -2- se hace girar en sentido de marcha del re=
loj, desenrollando la cinta =5~ de la polea =4~ (figs. 5
8 8)s Si el &rbol -2-. gira de prisa, es decir, si la per-
signa se levanta répidamente, el extremo —46- del trinque~
te salva las correspondientes muescgs =44- Y Pasa del sa-
liente -45- otra vez al sucesivo trecho cilfndrico perifé-

rico del disco de levas, A4sf puede alzarse la persiena
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hasta el lfmite superior sin que cambien de posicién las
tablillas, pues a cada rotacidn rdpida del 4rbol =~2- o del
disco de levas ~42- en sentido de msrcha del reloj salta
el extremo —~46-~ del tringuete por encima de las muescas
~44= 35in cger en ellas,

Pero cusndo se hacen girar el &rbol ~2— y el dig-
co de levas =42~ lentamente en sentido de msrchs del relo]
(fig’s 5 a 8), €l extremo ~46- del trinquete (fig. 5), des-
pués de pasar el saliente =45-, se enganchg en la corres—
pondiente muescag -44- del disco de levgs ~42-~, como se apre-—
cia en la figura 6. El disco giratorio de levas ~42- trans-
mite entonces los movimientos de rotacidén al trinquete -~4l-,
y como éste se halla sujeto al balancfn =12-, =13=-, =l4-
por medio de los discos anulares -38-, -39~ y el disco de
unién -36é, se comunica al balancin igualmente un movimien-
to giratorioc en sentido de avance del reloj, o sea en 0Opo-
sicidn &l resorte -22-, Bn la posicidn de la figura 7, los
brazos -12-, ~14- del balanci{n han girado hasta guedar ho-
rizontales, ladeando las tablillas —19- a su posicidn abier—
ta.s La persiagna puede dejarse asf, pues la cints de trac-
cién -5~ prendida en el sujetador de friccién impide que dl
balancfn oscile hacia atrds y que el 4rbol =-2- gire en sen~
tido contrario al del reloje Pero sf, por el contrario, el
érbol -2- se sigue haciendo girar por medio de la cinta =5-,
hasta la posicién de la figura 8, el disco de levas =42- ha
hecho girar el tringuete -4l- hasta el punto en que las ta-

blillas =19~ alcanzan la posicidén de cierre hacia dentro.

‘La persiana puede quedar tambidn en esta posici&n. Ahora,

si el &rbol -2- _Sigue girandio més confome sl reloj, el ex-—
tremo posterior =47~ del tringuete ~4l- entra en contacto
con lag superficie de gula -49- del tope de disparo -48-; es—

ta superficie oblicua empuja el extremo posterior —47- del
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tringuete en sentido radisl hacia dentro, haciéndolo os-
cilgr sobre su pivote -40-, y el extremo anterior =46~ del
trinquete sSe suelta de la muesce ~44- del disco de levas
—42~, Por la accién del resorte —-2le 0 =22~ (figs, 1 a 4)
vuelve €l balancin ~}12-, =l3~, -l4-~ ya libre, con el trin~
quete -41-, & la posicidn de la figura 5, con 1o que las
tablillas ~19~ vuelven a guedar cerradas hacia fuera. De
10 expuesto se deduce gue el cambio de posicidn de las ta-
blillas solo puede efectuarse al slzar la persiana, aunque
en cualquier posicién entre las de elevacién y descenso
completos, En consecuehcia,~la persiana descrita Se echa
por obra de su propio peso, Soltando la cinta de traccién
-5-, y se alza demenrollando répidamente la cinte ~5-, mien-
tras que si ésta se desenrolla despacio cambian de posicidn
las tablillas.

Como se aprecia también en los dibujos, en el
ejenplo descrito se trata de una persiana armada entre las
vidrieras 8 y b de una ventana de dobles cristales, y su
§rbol elevador —2- descansa por su extremo cusdrado —50—
en el hueco axil cuadrado del eje de polea ~3= que constie
tuye la prolongacidn del 4rbol, y estd acoplado transito-
rigmente sl mencionado eje, Tanto los Srganos de mando,
como las respectivas teblillas, pueden montarse, pués, ine
dependientemente del marco fijo ¢ de la ventana (figs. 1 a
4), dentro de la caja ~l- 0 en el bastidor bipartido ~6-,
7=, ¥ €1 conjunto sSe puede encajar en el marco fijo ¢ de
la ventana después de colocar las vidrieras g, b. Por tan-
to, asfmismo es posible montar la persiana eﬁ ventanas de
correcera, El extremo cuadrado -5l1- del eje elevador -3,
sirve para impulser el 4rbol ~2- a fin de ajustar los,dr-

ganos de mando al monter la persiana, antes de encajar el
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bastidor -~6-~, -7- en el marco fijo ¢ de la ventana.

El cambio de posicién de las tablillas se lo-
gra en la persiana descrita con solo maniobrsr la trans-—
misién para bajar y subir la persiana, en el caso presen-
te por medio de la cinta de traccidn =5-, y no se necesi-
ta mando suplementario, por ejemplo, la cuerdg utilizada

hasta ahora para abrir o cerrar las tablillas,

Se reivindica como objeto de esta patente:

le— Mecanismo para lz maniobra de persianas de
tablillas, en las cugles las tablillas estén suspendidas
por medio de tirantes de unos balancines montados girato-
rios sobre el 4rbol elevador de la persiana, en cqnbinéci6n
con un Srgano tractor sujeto a la tablilla m4s baja que sir-
ve para sublir y bajar la persiana y se arrolls en torno g
un tembor del &rbol elevador, caracterizsdo por una caja (1)
que encierrs un mecanismo de tringuete combinado con el dr—
bol elevador (2) y con el balancin (12, 13, 14) de tal ma-
nera gque durante parte de la rotacidn del 4rvol elevador, el
mecanismo de tringuete puede entrar en accién para hacer
girar el balancfn venciendo la accidn de un resorte y alte—

raxr asf le posicién de las tablillas,

2+~ Mecanismo segdn la reivindicacidn 1, carace
terizado porque el mecanismo de tringuete tiene un disco de
levas (42) firmemente unido al drbol elevador, y un tringue-
te (41) montado en el balancin, que coopera con el disco,

3o~ liecanismo segin las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizedo porque el disco de levas esté hecholde modo

que el trinquete solo se enganchs con el disco de levas cuan-
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do éste y el ‘arbol elevador giran despacio.

4+~ llecanismo segdn las reivindicaciones 1 a 3,
caracterizado porque el disgco de levas tiene por lo menos
una muesca y una depresidn, separadas por un saliente, y
el trinquete gqueda acopledo para girar con el 4rbol elew
vador al engancharse uno de sus extremos en la muesScC8e

5e- Hecanismo segun las reivindicaciones 1 a 4,
caracterizado porque el trinquete montado en el balancin
coopera con una superficie de disparo (49), para liberarse
del enganche con el disco de levas, al finel del cambic
de posicidén de lsgs tablillas,

6o~ liecanismo segun la reivindicacidédn 1, carac-
terizado porque la caja descansa en un bastidor bipartido
(6, 7) que sirve para sostener por 1o menos un vidrio de
ventgna (b), y un extremo del £rbol elevador estd acoplado
de quita y pon, con una prolongacidn del 4rbol que descan—
Ss en el bastidorx, | ' ‘

Te= Mecanismo segiin las reivindicaciones 1 y 6,
caracterizado porque la mencionada prolongacidén del &rbol
elefrador, puede girar sobre una de las partes del basti-
dor y lleva una polea en la que se sujeta una cinta arro-
llable, mediante cuyo manejo puede hacerse girar el 4rbol
elevador para subir y bajar la persiana y también para
variar la posicidn de las tablillas,

8o~ Mecanismo segin la reivindicacidn 1,marac—
terizads por construirse el mecanismo de tringuete de modo
que al subir la pexrsiana pueda cambiar la bosicidh de las
tablillas, -

Ye~ llecanismo para la maniobra de persignas

de tablillas,
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