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MEMORIA DESCRIPTIVA

para s o lie i  tar

P A T E N T E  DE I N V E N C I O N

en'

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombre de T.M.M. fRESEARCH) LUNTED, entidad britán ica 

establecida en Holoombe Road, Helmshore, Rossendale, Zan­

ca sh ir é ,  Ing la terra , por:

"UN APARATO AUMENTADOR DE TOLVA PARA MATERIAL 
FIBROSO TEXTIL"

31 aparato alimentador da to lva  usado hasta 

ahora para entregar algodón, fib ras s in té ticas  cortadas, la ­

na y otras fib ras te x t i le s  a las máquinas abridoras y limpia 

doras ha dependido, para sus funciones de transporta, de un 

enrejado, sin f in  móvil que l le v a  puntas que cogen e l material 

de la  to lva , pasando éste hacia delante y llegando á la  acción 

de control de un "ro d illo  igualador" que es ajustado en ta l 

posición con re la c ión  a la s  puntea del enrejado que impida 

me pasen a la  caja o vertedero de entrega masas aglomeradas 

demasiado grandes. En ta los  máquinas, e l grueso de la  masa
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de material entregado de este modo por e l  enrejado depende 

de los siguientes A c to res  variab les, a saber: la  in c lin a ­

ción del enrejado, la  longitud de las  puntas y su in c lin a ­

ción respecto a la  trayectoria  del enrejado ,1a cantidad de 

m aterial contenido en la  to lva , e l estado del material en 

tratamiento, y la  regulación del r o d i l lo  igualador hacia 

o desde las puntas del enrejado.

El aparato debiera tener e l e fec to  de 

reducir cualesquiera nasas de fib ras  indebidamente grandes 

y devolverlas a la  to lva  hasta que su tamaílo se haga su fi­

cientemente pequeílo por la acción combinada de l enrejado 

provisto de puntas y d e l r o d il lo  igualador para pasar por 

aebajo de áste hacia la  caja de entrega. Sin embargo, en 

la  práctica se. ha comprobado que existe tendencia a que e l 

m aterial, especialmente cuando es de f ib ra  cortada larga,

onen un considerable trabajo ad icional a la  maquinaria
copos im­

dado.

Con objeto de e v ita r  este inconveniente,
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jucueia re s t r is t iv a  de dichos ro d illo s  de alimentación.

Uoa forma de alimentador da to lva  que incor­

pora e l invento se ilu s tra  a. modo de ejemplo en los dfbu-

sor llevado a la  práctica. ,Ri dichos dibujos, la  f ig .  1 es 

un alzado de la  máquina v is ta  con la  caja la te ra l separada; 

la  f i g .  2 es una v is ta  fragmentaria en perspectiva que mues­

tra la  re lación  de los r o d il lo s  alimentadores con la  ex tre ­

midad de admisión del enrejado provisto de púas, y la  f i g . 3 

os una' representación esquemática del engranaje entre los d i­

versos elementos de la  máquina. -

abrir os transportado por un tambor neumático, cuya extremi­

dad de entrega se indica por e l número de re ferencia  1, a la  

entrada 2 do un tambor de alimentación 3, cuya entrada es con­

trolada por un condensador de jaula 4 del tipo  convencional.

Al p ie del tambor 3 de alimentación el material es guiado por 

la  placa 5 (que pueda ser aguatabla) entre un par de ro d illo s  

longitudinalmente nervados 6, 7, que giran en las direcciones 

indicadas para suministrar o l m aterial en cualquier propor­

ción predeterminada de entrega en fon.-.a de una hoja p a rc ia l­

mente densificada que es rec ib ida  sobre la  su perfic ie  del te r ­

cer ro d illo  8 jy o v is to  de nervios, sirviendo este último para 

desviar la  hoja de fib ras a la  d istancia  de agarre de los dos 

ro d illo s  de alimentación 9,10. Dichos ro d illo s  de alimentación 9, 

.̂ .0 giran en u irecoienes opuestas de modo que presenten las fib ras 

a las púas 11 del enrejado sin f in  12 que está  soportado por los

3n la  máquina ilustrada, e l m aterial fibroso sin
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rod illo s  13,14 y que se desplaza en la  dirección de las f l e ­
chas A.

Dichos ro d illo s  de alimentación 9, lo  están s i ­

tuados tan cerca respecto a las puntas de las púas 11 del en­

rojado que las últimas entran en los nacos de la  hoja fibrosa 

en su desplazamiento hacía arriba en e l  punto B y rea lizan  de 

esue solo una intensa acoión le  peinado sobre las fib ras mien­

tras óstas están todavía bajo la  in fluencia r e s tr ic t iv a  de d i­
chos rod illo s  9, lo .

Las púas U. dal enreja lo  pueden ser más cortas 
que lo  usual en los enrejados de alimentado res de to lva  cono­

cidos, y deben ser suficientemente robustas y ríg idas ¿ara re- 

.'.a cap^a más pesada qua las  es impuesta por la res isten ­

c ia  o ".regida A°r ^  neja de Abras a la  acción de peinado. De- 

estar tambídn dispuestas sobra la  superficie del enrejad.'

en una formación unlformejuentg dosim azeda i r  -n -r 'moo.o que no ten­
gan una acción productora do surcos.'

lomo so ha rusentado en la f i g .  3 , los ro ­

d illo s  3, 7 previstos de nervios están engranados entre s í por 

-u^da^ u c ta s  0 1 , 71, respectivamente, f i ja s  sobre e llo s . Una 

rueda dentada 72 f i j a  al ro d illo  7 es conectada por una cade­

na findicada convencíonalmente en 73) con una rueda de cade­

na 81 que va fija d a  al árbol lo l  tercer ro d illo  nervado 8. Des­

de una rueda dentada 83 de dicho árbol, un pifión 91 del r e d i - .

i l o  superior de alimentación 9 reciba -recaes movimiento ue aooíonamien
-o , los ro d illo s  9 y lo  están on;jranados entre sí por ruedas '  

d a n ta s  rostas l o l .  respostlvasente. sitados red i.
n.r.os bou impulsados ñor en."""at'e -!ô  1 - ^ ̂ "^ -a h a je s  desde e l mando del enrejado
a--asando correa 3i8 sobre -..-1 - ̂ una polea tno representada) del-
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ár'bol dol r o d il lo  14 del enreja lo , para accionar un embrague 

19 controlado por so leño id e por medio de una unidad 2C de 

velocidad, variable do Oroft y una segunda correa SI. 131 ár­

bol do sa lida  191 del embrague 19 está conectado por las 

ruedas dentadas 23 y 33 y e l  engranaje de cadena y ruecLas 24, 

25 y 2 6 con un árbol inte une di o 27 que lle v a  un p ilón  28 que 

engrana con dicha rueda dentada reata 83. Por estos medios 

es posible regular la  velocidad de los ro d illo s  de alimenta­

ción 9, 10 en re la c ión  con la  velocidad lin e a l constante de 

las pilas 11 del enrejado , y por consiguiente, controlar la  car­

ga del material a l enrejado y asegurar que será depositada so­

bre la  lio ja  le  pilas en un estado uniforme. Como resultado de 

e l lo ,  e l r o d illo  igualador que se emplea conveucionalmente 

on combinación con e l  enrejado de un alimeatador de to lv a ,

. 15 no tiene función que

om itirse, por consi¡
*

Otra

ajuste de la ve lo  cí <

en la P o riña pus arrr

20 tra tar en' la  misma :

L se lia descrito, es que resu lta  posible 

nina m ateriales fibrosos que varían en 

longitud de fib ra , densidad y otras ca ra cte rística s generales,

sobre una amplia escala, y presentar dicho material a la- maqui­

naria abridora posterior en. e l peso correcto.

El m aterial es arrancado da las púas cal enreja- 

do 11 j.or un r o d il lo  arrancador 15 con dientes de s ierra  a 

otro adecuado, en la forma-bien conocida, y la s  fib ra s  así se­

paradas,que están en un estado de densidad insó lita ! ente .ti­

grera, son deposibadas en un vertedero 16 para su entrega a
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la. maquinar!a abridora subsiguiente, por un transportador 1 7  ̂

- î uso de un vertedero de entrega 16 de superfic ie grande de 

seccldn trans-.-Brsal, ^uda a mantener el estado uniformemente 

abierto y la  homogeneidad del m aterial.

13sta so lic itu d  que corresponda a la  presentada 

aa ',u*an Bretaíla, con fecha 25 de noviembre, bajo e l  número 

nO.2'73, sa acoge a los beneficios del art. 51 dal vigente 3s- 

tatuto sobre Propiedad Industria l.

N 0 T A -

10

15

20

103 puntos de invención propia y nueva que 

se presentan para que sean objeto de esta Patente de inven­

ción cu SspaSa, por V3INTB años, son los  siguientes:

13.- Un aparato alimemt^dor de to lva  para 

material t e x t i l  fib roso, en e l cual e l material es presenta- 

d. a un enejado ndvil voviato do piías por un fo r  da rod i-  

1103 d. ali,;,ontaoidn oooporanto. situado. una t-rovimidad 

tan oauoaua a las fiías dol mrajado q„e di.has i.iía. ojeoutau 

una a c id a  d. iolnado io . i t i v a  .obra la .  f ib r a .  , i , „ r a .  da­

ta . 03t¿a todavía bajo ia  ia fluanoia  ro a tr ic t iv a  do dicho, ro.
d ille s  da alimentación.

29.- Un aparato alimentador de to lva  según se
 ̂oí vindi ca en o m  t* i o . -- _unto 19, comprende medios para regular
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la  vs lo  oí dad de entrega dol m aterial fibroso al enrejado j,-or 

los ro d illo s  de alimentación en re la c ión  con la  velocidad l i ­

neal constante del enrejado.

33.- Un aparato alimóntader de to lva  según se reí- 

5 vindica en cualqmiera de los juntos anteriores, en e l cual e l

material fibroso recib ido en la  entrada es densificado por la  

acción de un condensador de Jaula y el paso del m aterial entre 

un par do ro d illo s  nervados, siendo suministrado por los ú l t i ­

mos a los rod illo s  de alimentación en forma de una hoja compró- 

10 mida. .

4 * .-  31- aparato allmentador de to lva  perfecciona­

do, construido, dispuesto y que funciona, en esencia como se ha 

descrito en esta memoria con re feren c ia  a los dibujos anejos.

33.- Un aparato al ¿montador de to lva  para ma te ­
ló r ia l fib roso t e x t i l .

fa l y como se ha descrito en la  ...omoria que ante­

cede, i Oj. ¿asentado en los dibujos que se acompañan y con los 

fines que se han especificado.

3sta Memoria consta de s ie te  hojas escritas  a má- 
3o quina por una sola cara.

Madri d,
21  MOV. 1950

JT/ -7-
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