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Acoplamiento de'ejes.
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" Sobicidants: RELIANGE ELECTRIC C

OMPANY, e:nt:l.'dad norteamericana, residen
te en 500 South Union Street, Mishawake, Indiana, EE.UU. de -
-
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El presente liodelo c’e-Utili-dnd se refiere & wn
acoplamiento de ejes. El acoplamiento ,de ejes flexibles
tradicional comprende un elemento de torsibn dividido, con
wna configuraci6n en seccién transversel generalmente ar~

56 queada, que tiene paredes"lat'erales extendiendose hacia el
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interior las‘cualés se sujetan a los platos de los ejes opues- o
tos por medio de aros de fijacitn sujetos a 1os'pagtps.mediantﬁ o
tornillos o pernos. El elemento de torsién se fabrica'normalmaﬁ
te de material elastémero reforzado y. ‘esté provisto de hendidu
ras paras facilitar su instalacién sin' molestar a los platos de
los extremos de los dos ejes alinoados. La natureleza circunfe
rencialmonte sobresaliente y normalmente bastante grande del
elemento genera un empuje notable axial y radial a velocidades
relativamente elevadas, por 1o que su comportamiento y duraciébn
no son satisfactorios en condiciones de grandes velocidadés.
AdemAs, la hendidura crea un desequilibrio de fuerzas en la mg
triz del elemento durante el funcionamiento a gran velooidad,
concentrandose las fuerzas en la zona -1e la hendiddra y alo.
largo de los aros de fijacién, por 10 que se produce ffecdente
mente un fallo prematuro del. olemonto, Por lo tanto, uno de 1o
objetos prlncipnles del invento es proporciqnar un acoplamien--
to de ejes dotado de un elemento de torsién flexible, donde laa
fuerzas axial y radial generadas por fuerzas centrifugas a. Ve-
locidades relativamente altas ‘se reducen al minimo, quedan con
tenidas y se dlstribuyen como esfuerzos en la matriz del ele~"
mento de torsién, y donde 8o obtienen caracteristioas de esfue
Z0 constante del dispositivo que es de diseﬁo relativamente 81
ple y de fabricacién fdcil, que permite disefiar de una forma
especifica el espesor de la pared del elemento bara'obtener un
comportamiento dé funcionamiento ¢ptimo_con;cualquier'elemento
dgqdo. ‘ B R
Otro objeto del invento es proporcionar. un acoplamien
to de ejes provisfo de un. elemento de torsién capaz de funoio-

nar con desalineacioneé éxiales;.parélelas-y angulares de los

ejes, bien de una forma simplé 0 en combinacién con bajas fuer|
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ro, que sc caracteriza porque el elemento es circunferencialmen

zas de reacoién, al par que transmite de una forma eficaz las
fuerzas de torsién desde un eje hasta el -otro.: ‘
Otro objeto: adieional del invento es proporcianar un
800plam ento adaptado para conectar dos ejes. generalmente alid
neados, emnleando un elemento de torsidn de‘material elastéme—

te continuo con el fin de conseguir un esfuerzo de anillo ce-
rrado y permitir velocidades de funcionamiento periféricas méd
elevadas, y que utiliza una presién de sujecién orientada ra-
dialmente para sujetar el eleomento a los platos, utilizando de
este modo las fuerzas de fricecibn reéultantes de la preeidn ra
dial para mantener el elemento en el conjunto de acoplamiento
y tranamitir con eficacia las fuerzas de. torsibn a través de la
estructura de acoplemiento desde el eje conductor al eje condu
cido. | _

Otro objeto del invento es propor¢ionar un acoplamien
to de eje relativamente simple y de funcionamiento seguro que
incorpora un elementb_de,torsién;,éuyp elemgﬁto'se puede mon-~
tar e instalar fAOilmenté,‘pudiendoaé efectuar deépués servici
de entretenimiento, y que se disefia y construJe de forma que
ge puede fabricar y utili- ‘ar eficientemente para una variedad
de aplicaciones y tipos diferentex de instalaciones. B

Otros objetos y ventajas adicianales del inQento re-
sultarén evidentes por la descripcién que sigue y el dibujo a&
junto em el que:

La figura 1 es una vista de costado del aOOplamientoW
del eje del invento que lo ilustra montado en un eje represen-—
tado en seccién transversal; y | | k

La figura 2 es una vista del acOplamiento de eje ilus

trado en la fiuura 1, tomada a 1o largo de la 1inea de oorte
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|14 sin fuerzas notatles de reaccirn resultantes de desalinea~—

" Imente a los ejos respectivos. Los dos platos tienen partes deé -

: ma enteriza a partes cilindriéas 0 cubos 34 y 36 respectivamen

los ejes en los que va montado el aCOplamiento.

Refiriendonos de un modo més especifico a 1os dibuaos
el ntmero 10 indica de un modo general el a00plamiento de ejes
del invento y los ntmeros 12 y 14 indican Ios dos ejes coneota
dos por el acoplamiento, siendo uno de 1os dos ejes, por ejem~
plo el eje 12 un éje5canductor Yy el eje 14 elieje conducido. |
Los dos ejes pueden ser de tamefios diferanteé a 10s ilustrados
¥y un eje puede'tener‘un diémetro diferente al dei ero eje,-A
pesar de que lo ideal es que los dos ejés teﬂbah*uha alineacién
precisa, en muchas instalaciones los dos cjes pueden tener una
desalineacién axial, paralela o angular 0 uma oombinaciQn de

estas relaciones, El acoplamiento del 1nVGnto esté adaptada pa+
ra transmitir}eficazmente el par de_torsibn del eje l2: al eje ;
ciones, E1l eje conductor puede ser el eje de un motor eléectrico
u otra fuente de energia, 'y el eje 14 puede ser el-eje.de cual+
quier tipo de aparato conducido,- | |

El'acoplaﬁiento délninﬁento consiste en platoa‘ls y
18, montados sobre ejes'lé ¥y 14, reépectivaﬁenﬁe, ¥ éujetosia .
los mismos por medio de chavetas 20 y 22 y"prisionenos:24 vy 26,
Se pueden emplear btrOS mediOS'para sujetar los platos rigida-

pestafias extendidas en sentido radial 30 y 32 unidas de una fqﬁ

te. Las periferias 40 y 42 de las dos pértés'radiaies se coni-
fican con un diémetro en aumento hacia el centro del acoplamien
to. ' ' ' | |

Un elemento de acoplamiento eldstico de torsién 50 une

entre sf los dos platos y hace asiento sobre superficies perif§

tranaversal vertical 2-2 de la figura 1, 'ilthrhndose Qﬁ aizadé :
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|van hacia el interior, v.g. uno en direccién al otro, compri-

ifuerza suficients para formar vma dccién eficaz de'agarre entre

‘{nuo, v.g8. no esté interrumpido.por ninguna.hendidura 0 ranura

"|desequilibrio creada por la desalineacién de los dos ejes 12 y 2
114 se distribuye por todo el acoplamiento en lugar de concentrpr
1se en cualquier punto particular, o a lo largo de las partes

ricasv40 vy 42 y se sujeta en firme contacto con las'Superficies
periféricas por medib de aro de fijacién 52 ¥ 54. Los dos aros
de fijacién tienen wma parte radial 56 y'una*parte aiia; 58,

sujetendose la parte radial a las partes de péstaﬁa;Bd ¥ 32 por
una pluralidad de tornillos 60 y 62 qﬁe se montan a.rOSOa en
taladros 64 y 66 en las partes de,pesfaﬁa. El elemento de tor-
sién tiene mérgenes anulares extondiendose lateralmente 70 y 72
que pehetran en el espacio comprendido entre la superficie in-
terior de las partes axiales 58 de los dos arod 52y 54 y se 8]

1)-'

|
jetan sobre 1a? superficies conificadas 40 y 42: Cuando se tqg
san los tornil}os 60 y 62, los aros de fijacién 52 y 54 se 1lle

miendo los mérgenes 70 y 72 sobre las superficies*4b Y 42 oon

los mérgenes y las superficies de restriccién ﬁarticulafmente
las superficies conificadas 40 y 42, por 10 que la presién se
aplica a los mérgenes préctlcamente de una forma hidrostétioa
por toda la zona circunferencial,

E1 elemento de torsién es circunferencialmente conti-

como en muchos elementos de torsién de tipo tradicional y, en

razén al diémetro'relativamentezpequeﬁo del elemento, las fuer
zas creadas por la acgeién centrifﬁga resultantes de la rotacién
del acoplamiento se reducen al minimoly cualguier fuerza de

marginales sujetas dentro de los aros de fijacién 52 y 54. Ei
elemento de torsién sge fabrica preferiblemente de caucho u otro

material elastdémero apropiado’ y se puede reforzar empleando
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cualquier material apropiado, cualquier material apropiado,

por ejemplo capas de tela extendidas por toda 1a-circunferen-‘

cia del elemento, _ ’ . ,
Para utilizar y hacer funcionar el acoplamienté de
ejes del invento, con el acoplamienﬁé primeramehte.dGSQrmado,
los dos platos se montan sobre los ejes respectivos y ée su-~
jetan a lps ni. smos por medio de chavetas 20 y 22y priéiomeroe
24 y 26, respectivamente, Después de haberée sujetado los
platos a los c¢jes, el.eiemﬁntc,ﬁe‘tdrnién 50 se sdjeta en su
sitio wor medio de los margenes de comnregién 70 y T72,dentro
delvempacio comprendido entre la supnrficie interior de los
aros 52 y
40 y 42,

52 y 54 sc llevan axialmentm nor medio de los tornillos, prend

54 y lag suncrficies coniilcﬁdas hacila uJ interior

cuan’o se tznsan los tornillios 60 y. 62, lo dos aros

sando los margenes del elemonto axialmerite hacia el interior,
asetntado "or lo tahto ol clemenfo'firmemente sobre superfi-
cies conlficadas 40 Yy 42 .y sujetando- los mérgenes del elemen-—
to uniformemente por todas sus clrcunicroncias. '
La configuracién general del elemento de torsibn,

incluyendo la estructura circunfernnclalmonte continua, pio-
porciona una caracteristica de eafucrzo dé anillo cerrado,que
permite mayores velqcidadeé,pefifériéas de funcionamiento y
que distribuye las fucrzas creadas por las fucrzas centrifu-
sas, asi como aguellas creadés,por diVersas desélineaciopes
de los clies, Esto d4 por resultado un~funcionamiento optimo
en un pariodo prolongado de tiempo al par que ovita estados
de esfunrzos excesivos en zonas concentradas que podrian Pro-
var. elfallo prematuro del elemento de torsidnf 71l elemento

de torsién montado y sujeto a las dos partes de pestafias 30

B

y 32 forma una estructura capaz de trabajar oon ejes demalinog
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ciones, con fusrzas hajas ae readciQnuél par que transmite
eficazmente el par motor o par de torsién desde un eje has-
ta el otro. . A | |

A pesar de que solamente se ha Gescrito con detalle
una modalidad del acoplamiento de ejés del ihvento, se pueden
realirvar diversos cambios y modificaciones Sinideéviarse del

alcance del mismo,

HOTA

Descrita guficicntemente;lé naturalera del invenfo,
asi como la manera do realizarlo en la prdctica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormsnte'indiéédas son susk
cevbitles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren sb
nrincipio fundamental, También se hace constar gque el inven-
to corresponde a una solicitud de natente presentada en Nox-
teamorica con el némero Ser no., 40.751 de 27 de mayo de 1970,
acogiéndose por lo tanto a los benefidios que conceden los
Convenios Intemacionales en'vigor,“éiendollo qﬁe constituye
la esecncia del referido invento ¥ nor lo que se solicita
MODELO DE UPTLIDAD por veinte a“os er Espata sobre: ACOPLA
ITENTO DE EJES;'caracteriZéndOSe porflo:siguignﬁé:4 '

1.- Acoplamiento de ejes, caracterizadbvporQue com~
prende dos plafos'separndoé, cada uno de los cUales'tiene'_
wn é&nima axial para alojar uh eje y ﬁna superficie pexiféri—
ca anular conificada con un didmetro én aumento hacia el lado
interior del pléto, un elemento de torsién conpuesto de mate-
rial elastdémero que forma una estructura anuldr continua y

que tiene una parte central sobresaliente anular y mérgenes

anulares extendiéndose lateralmente paré agsentarse sobre di-
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chas superficies conificadas, aros que tienen‘partes.anﬂla-
res extendiéndose lateralmente que sujetan dichos mérgenesf

sobre las citadas superficies conificades, y medios para mo-

ver dic'os aros axialmente con ¢l fin de asentarlos sobre di-

chos platos y dichos mdrgenes sobre dichas superficies conifi,
cadas, ‘ '

2.~ Acoplamiento segin la feivindiéacién’l,7cafacte-

rizado porque dicha parte central sobresaliente del citado i
elemento de torsién tiene una configuracién generalmente en |
forma de V y dichos mArgenes anularecs se extienden préctica—

mente en la direccién axial en sus lados opuestos,

T~

3.~ Acoplamionto sesdn la reivindicacién 1, caracteri
zado porque dic:os aros tienen rrécticamente formé de I en
su configuracién de seccién transversal, Yy porque dichas par-
tes anularss extendidas 1ateralmente se acoclan a la superfi-
cie externa de dichos margones. b ;

4.- Acoplami=nto sagdn la- reivindicacidn 1y oaracte—.
rizado porque dichos aros tlenen una parte extendida radial-
mente que sc asienta sobre los plétos.respectivos. |

5.— Acoplamiento segun la’reiﬁindicacibn 4, caracteri-
zado "orzﬁo los citados mediOS'cmpléédoF para -mover dichos
aros axialmente con51,ten en -una uluralidad de tornillos que
atravicsan dichas cartes extendldas radialmnnte.

6.~ Acoplamicnto segtn la reivindicacién 1, carac-
terizado porque una pluralidad de tornillos atraviesan‘diéhos
aros y se montan a rosca- en taladros de log citados platos,

7.- 4coplamiento segdn la reivindicacién 6, caracteri-
zado porsue dichos aros tienén una -arts extendida radial-

mente y porque dichos tornillos se acoplan on dicha parte ra-

dial para asentar la citada parte‘radial sobre el plato rasg




10,

20,

e e e et AP

g

L

€
.y
A
.

vectivo, _ _
8.— Acoplamisnto seglén la reivindicacién 7,,car;o~_
terizado porque dichos platos tienen una parte éxtenaiqa,;a-
dialmente con una superficie exterior extendidé;radialmenﬁg
sobre la cudl se asientan las cftadaé partes extendidas ra-
dialmente de dichos aros, cuando se tensan los éitadds‘ﬁorﬁiA
llos en los talgdros rogcados de dichos platos,

9.- Acoilaniento segin la reivindicacién 8, carac-— |
terizado porgue las citadas superficies conificadas se’on—
cuentran sobre las periferias de dichas partes extendidas ra-

dialmnente de los platos,

10.- Acoplamiento segtn la reivihdicacién 2, caractet::.

rizado porque dichos mirgenes anulares extendidos lateral— ;
rents en dicho elemento se unen Integra y directamente con Vﬁ
los bordes de la citada configuracibén en V y porque dichas su
perficies conificadas y dichbs aros rodean précticamente a
todos los citados médrgencs, - '

11.- Acoplamiento de ejes, tal y como queda sustan—
cialmente descrito en la preéente’Memoriag y en el dibujo
ad junto, '

Esta Memoria cdnsta:de nueve;hojas, escritas a

mdquina nor una sola cara. - g
Madrid, 13 JuL. 1573
RELIANCE ELECTRIC COMPANY,
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