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PATENTE DK INVENCION
e n
ESPANA
por VEINTE afios
a nombre de S.A. DE PROCEDES MECANILUES ET TEXTILES SAPRO,

entidad suiza, establecida en Neuchatel, Suiza, por:

"UK DISPOSITIVO PRuSENTADOR DE OVILLOS O BOBINAS

PARA MAGQUINAS DE HILATURASY.
= 0= 0n0=0=0m0m0=0u3=0=0m0~0=0mCm D= = D= 0=0mD=0=0=0=0=-0=-0~0-0=0

&l invento se refiere a un presentador de ovillos
o bobinas para méquinas de hilatura, especialmente macherss,
hilasdoras en fino y retorcedoras para cualquier clase de na-
terial de fibras.

wn las mAquinas de hilsturas es conocida la con-
duceidn Qe cintas, de fibras en forma de ovillos o bobinas
a los 8rganos de extraccidn o de entrega, 2l travas de meca-
nismos Impulsores, pudiendo los mechones de fibras o los hi-
los estar devanados una o més veces.

Como los mechones de fibras o hilos en los meca-
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nismos de estiredo o de entrega, montesdos dsspuds de 10S me-
canismos impulsores, & consecuUencia de le forma vy manera de
su devanado se introducen con m&s o menos irregularidad, son
indispensables dispositivos de conducciénvy gufa especialés
para los mechoOnes de fibrss o hilos entre los dispositivos

de introduccidn o de impulsidn v =l mecaﬁismo de estirado o
entrega. X¥rente a esto, el invento %iene por objeto uns sim-
plificscidn a fondo da la estructura de la mdouina y un efac-
to de vecnologfs textil sobre 1l materiasl de fibras més, fa;
vorable de lo que Se consegufa hasta shora. Consiste el in-
vento esencialmente ~n una combinecidn funcional del proce-
so de extraccidn con 21 de estirado o entrega, y se basa en
sl conocimiento de que 2l peso del ovillio de mechones de fi-
bras y la fuerza de retencidr natural de las fibras por uns
parte, y por otrs la clase de su disposicidn con respecto a
los mecanismos impulsores, pueden utilizarse para sustitulr
los habituzles 8rgenos de presidn y de gufa del hilo en la
antrada y para una considerable simplificacidn de la estruc-
tura de 10S macanismos de ~stirado v entrsga de las méquinas

hiladorss.

Gonsiste, puss, el invento en que el 0ovillo de ma-

gerial textil se emples como componente integrante del meca-

nismo de estirsdo ¥y anfrega en 1l funcionamiento de &ste.
Por consiguiente, la funcidn de retencidn enkl mecanismo de
estirado y entrega es dads por ol &éngulo de cufia que =l ovi-
1lo del material de fibfas forma con- su 8rgano de soporte.

4
Wste dngulo de cufiz puede ser ragulable segun una caracter{s-
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tica especial del invento. Ademés, la funcidn de retencién

en el mecanismo de estirado o entrega pueds hacerse regula-
ble sdicionalmente por la variacidn del erco de enlazamien-~

6 del mechén de fibras en el cilindro d= introduccidn o da
entraga,

La configuracidn del Organo de soporte para el
ovillo de material de fibra se puede hacer de diversos mo-
dos. DPor gjémplo, puede constar de un cilindro impulsor y
de un cojinete fijo regulable, con praferencia en Angulo con
el eje del mismO, O bien de dos cilindros por lo menos, uno
de los cuales por lo menos es impulsor. En este Gltimo ca-
g0 los dos cilindros se hacen adecuadamente desplazables en-

tre si.

Si se emplean dos cilindros impulsores por 1o me-
n0s uno de ellos pueda tener una suverficie adhesiva., Para
la acomodacidn 2 la longitud de fibras sn cada caso los ci-~
lindros impulsores pueden ser intercsmbisbles, de manera que
un cilindro estriado o liso venga a quedar édirectamente jun-
to al mecanismo de trabajo montado despuds de A1. Para el
caso en que hayan de slaborsarse fibras mas largas que el tra-
yecto limitado por los c¢ilindros impulsorss, en lugar de una
prolongacidn del campo de extra;cién se puede dotar a la bo-
bina de un dispositivo de retencidn de fibras, por ejemplo,
un rodillo de presidn, que corresponda en su perf{metro a la
longitud de las fibres.

En caso de que el material de fibras no asagure

» . :
por s{ misro une retencidn suficients en la extraccibn, se-
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glin el invento es posible aplicar otra carga adicional dean-
do peso a lea bobina. La influencia del encaje de cufia en-
tre el ovillo de material de fibras y su drgano d e soporte

es tambidn posible, como asimismo lo propone el invento, ro-
deando los cilindros de impulsidn de una cinta sin fin, con
lo cﬁal se consigue una Bufa de las fibras espacialmente res-
petuosa d= las mismas. Tambidn 1a variacidn del largo de en-

lazamiento de lz cinta o mechdn de fibres en el cilindro im-

_pulsor, para influir en la funcidn de retencidn, se puede rea-

lizar de diversos modos, uno de los cuales, por a2jemplo, con-
siste en subordinar el cilindro més prdximo el dispositivo
de trabajo, un cilindro de sujecidn especial, por medio del
cual se puede realizar la elaboracidn de fibras de longitud
muy corté y especialmente sensibles.

La- nueva funcidn del ovillo puede hacerse siin més
favorable si, como més adelante se propone, la clase del de-
vanado da la bobina, esto es; la forma del enrollamiento en
la misma, se acomoda al subsiguiente procaso de elsborecidn.
De este Ultimo proceso depende Que se empleen enrollamientos
'planos O enrollamientos de mechones de fibras cruzados o biebh
ovillos més estrechos o més anchos, . o

. En las divisiones de huso en estrechas es ventajo-
so, por ejemplo, disponer los ovillos a tales distancias unos
junto a otros que correspondan a la funcién del subsiguiente
dispositivo de trabajo. Asf{, adecusdamente en un mismo sopor-
te de ovillos o bobinas pueden enrollarsé distanciados antre
s{ dos mechones de fibras en la misms direccién o en direccidn

contpapussta. Para evitar extracciones defectuosas g consecuencis
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de las longitudes de entregas variables gl desdevanar el me-
chidn de fibras dsl ovillo, propones asdemds el invento deva-
ner los mechones de fibras en las bobinas con inclinacidn
dacrecients hacia =1 centrb de las mismas.

EZn las méAquinas retorcedoras el invento puade &-
plicarse ventajosamente hacisndo que el ovillo de material
de fibras junto con su 8rgano de soporte seam al propio tiem-
po el Organo de axtraccidn y entrega de un mecanismo de en-
trega. Con preferencia, en las méaquinas retorcedoras, la
disnosicidn del ovillo, y delos correspondientes Srganos de
soporte o de impulsidn, segln el invento, puede ser tal que
los hilos que salen del ovillo o de una bobina se conduzcan
directamente a los husos a devanar., A4l efecto los ovillos
0 bobinas pueden disponerse Verticales‘o casl verticales so-
bre los husos.

Para conseguir efectos especigles, o0 vor ejemplo,
para facilitar el almacensje y para asegurar un funcionamien-
to sin interrupecidn, los ovillos o bobinas puedén tambian dis-
ponerse en varias hileras paralelas entre s{ en cilindros co-
rrespondie~ntes. Los ovillos O bobinas de ﬁna hilera pueden
entonces desplazarse con respecto a los e la otra. En oS-
t0s casos los ovillos o bobinas pgralelos y desplazados en-
tre si de cada ﬂilera pueden fenar por lo menos un cilindro
impulsor comin con una hilera vecina.

| Bl invento se ve sn los dibujos en varios sjemplos
de realizacidn.

La figura 1 muestra en vista lateral esquemdtica

un mecanismo de estirado con un ovillo de material de fibras
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presentado, como el que sa emplea en la forma habitual =n las

méquinas de hilatura.

La figura 2 es la vista lateral psquqmética de un
nresentador de ovillos seglin 21 invento.

La figura 3 representa =n vista lateral esquemi-
tica un presentador de bobinas en méquinas ratorcedoras, en
la disposicidn adecuads.

Le figura 4 muestra en igual forma de representa-
¢idn el invento aplicado & una mAquina retorcadora.

La figura 5 s la vista lateral e~squematica de
otra posibilidad de realizacidn dsl invento.

La figura 6 muestrz lgbosibilided de variacidn del
édngulo de cufia entre el ovillo de material de fibras y su ér-
geno de soporte.

La figura 7 muestra la misma posibilidad eb une
disposicibn seglin la figura 5.

ies figuras 8 y 8a son vistas laterales esquemdti~
cas de un presentedor de dobinas segin =1 invento, durante
el proceso de desenrollamiento.

Las’ figuras 9 y 10 éon vistas laterales da presen-
tadores de bobinas segln el invento con cilindros intercam-

bieados,

Les figuras 11 y 12 son andlogds vistas laterales
en las que pueden verse rodillos de presidn o medios de car-

£ar pPesSo.

La figura 13 representa en vista lateral e~squemé-

tica una posibilidad de desenrollamianto an la cual el mechén
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de fibras o el hilo corren entre los cilindros desanrollado-

rasSe.

Les figuras 14 y 15 muastran otras dos posibilida-
des de Tealizacidn del invento, esquemdticamente y vistas por

el lado,

La figura 16 es otra forma de realizacidn del in-
vento en vista lateral esquemética.

La figura 17 es la representacidn en perspectiva
de un presentador de ovillos de cintas de Tibras seglin el in-

Van‘bo .

La Tigura 18 s una planta esquemitica de un pre-
sentador de bobinas segin el invento en una miquina hilado-

ra.

La figura 19 muestra en planta, una modificacién
el presentador de bobinas de la figura 18.

8 Tigura 20 es un detalle, renresentado en pers-
pectiva, de un presentador 8e bobina seglin el invento.

Las figurss 21 y 22 son ejemplos de splicacidn
del invento e méquinas retorcedoras, en vists lateral esque-

L T
matica.

Las figuras 23, 23a y 23b rapresentan en vista
lateral y en planté posibilidades de presentacidn con ayu-
da de varios 8rgenos de soporte.

Las Tiguras 24 y 24a muestran en vista lateral
¥ en plantea una posibilidacC de presentacibn modificcda, ¥y

ia figura 25 es la planta de otrs forma de rea-
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Los mismos ntimeros des refarancia designan en los
dibujos partes iguales.

Para que se cOomprenda la idea del invento y se vea
claramente sl progreso que con el mismo se logra, en la figu-
ra 1 se representa un mecanismo de estirado de ls construc-
cibn corriente en las méAquinas hiladoras des anillos, y fren-
te al cual Se Ve en la figura 2 una forma de realizacidn del

invento.

" Tn al mecanismo conocido segin la figura 1, el
bvillo de mechonss de Tibra 1 (el primer cgrrets de hilo) va
~ontado en un cilindro desenrollador 2, ¥ =1 machdn de fi-
bras (el primsar hilo) 3 recorre primeramente un ojete gufa-
hilos, trompata o dispositivo de gufa o conduccibn 4 simi-
lar, antes de entrar en el mecanismo de estirado propiamen-
te dicho. Rl cilindro de introduccidn 5 tiene 2l habitual
cilindro de presidn 6 que sirve para retensr la fibra duran-
te al proceso de estirsdo. En el curso de la elaboracién
dq‘las fibras, los cilindros 7, 8 se hacen pasar, con los co-
rrespondientes rodillos superiores 9, 10, al huso de hila-
tura no repressntado, sobre el cual corre el ojete gufa-hi-
los 1% hastgfnkl mechdén de fibras 3 despuss dal estirado com-
pleto corre al punto de hilatura, dado por el ancaje &e su-
jecidn antre el cilindro de sntrega 11 y el correspondiente
cilindro de prasidn 12.

Se ve que =sta disposicidn raquiere una considersa-
ble anchura de la méquina, ¥y que no se puede realizar sin guia<

hilos especiales 4, que cuidan de la extraccidn uniforme del

-8 -




10

15

20

25

Primer hilo, como tampoco sin =1 c¢ilindro de presidn 6 para
1s rotenciSn. Bstos dispositivos resultan ahora eXcusables
gracias al invento, el cusl permlte ademfs una reduccibn con-
siderable de la necssidad de espacio de lz magquina, con lo
cusl en un espacio d¢ado se consigue un rendimiento més afi-
.caz por el montaje de varias méquinas.

Bl invento se basa en la idea de introducir el
mismo ovillo ds hilo como componente integrante en el funcio-
namianto del mecanismo de estirado o entrega. Hasta ahora
no ocurrfa asf{, porque el ovillo de material d= fibras no
era otra coSa que una existencia de reserva, de l& cual se
sacaba progresivamente el‘material a traﬁajar, sin que el
ovillo como tal desempefiara una funcidn tedénica en 1 proce-
so Qe estirado o0 de entrega. besempeﬁaban astas funciones
primeramente, como se Trepresenta por ejemplo en la figura 1,
los dispositivos de gufa 4 como medios de preparacién para
la introduccidn sin obstéculos, y despuds cilindros de in-
troduceidn 5 y 6, que tenfan que practicar la primera reten-
cidn en el proceso de mstirado, desempefiando un papel deci-
sivo la accidn de sujecidn a consecuencia del peso del cilin-
dro de presién 6. ‘

| Como pueda Verse an la fizura 2, la fusibn fun-
cional del proceso de desenrollamiento con ~l de aestirado
v entrega se realiza por una colocacibn especiul del ovillo
de material de fibras 1, que sustituye =l encaje de sujecibn
de los cilindros 5, 6, en parte por la retenciéh natural del
material d- fibras =n su cilindro de apoyo, y en pvarte por

un efacto de cuiia ofrecido por el dngulo & entre ol ovillo
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da material de fibra 1 y sus brganos de soporte, ¥y ~n parte
por la longitud del &ngula de enlazamiento‘/S en el cilindro
ds apoyo. Bs evidente que variando recfvrocamente estos tres
componantas se puedsn conseguir las més diversas posibilida-
des de influir en =l proceso ds estirado o de entrega segid
la clasa ¥y condicidn de la primera materia o sagﬁn.la desea~
da calidad del hilo.

Zl éngulo de cufia ™ en la forma de realizacibn
de la figura 2 es determihado por 1lsa 1nclinaci5nrdel pie de
soporte 15, cuya posicidn angular puede regularse'colocéndo-
lo articuladamente en el bastidor de la méquina en 16, por
medio del tornillo de regulacidn 17. Il arco de enlazamien-
to depende de la inclinacibn del siguiente disposifivo de
trabajo, © el mecanismo de estirado o entrega, con respec-
40 a 1la horigontasl. Si este dispositivo no es en conjunto
regulable angularmente, el arco de anlazamiento /3 para una
construceidn de méquina dada es constante, y el dngulo de

cutia % determina sntonces, ademés dsl efacto de retencidn

" que la fibra ejerce como tal, la fuerza de Tretencidn al én-

gulo dado [5 .

Circunstancias andlogas resultan en las miquinas
ratorcedoras. As{ como en las construcciones de méquinas
conocidas (figura %) el material de fibras a retorcer se sa-
ca del pvillo de resarva 1, que pusde ~star montado en un
rodillo de extracciéh 2, ¥ luego tiene que pasar a los com-
plicados Organos de conduccibn y sostén d=1 hilo 18, 19, 20,
antes de llegar al huso pasando por =1 cilindro de entrega

21 v el ojete gufa-hilos 13, la construccidn de la magquina

- 10 -
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se simplifica eseﬁﬁialmente empleando sl invento. 4as{ se ve
en la figura 4., En esta forma de realizacidn del invento,

el ovillo de material de fibras 1 esté sobre un Srgano de so-
porte, compuesto del cilindro dw» entrega 21, que gira a una
velocidad de trabajo determinada y ds los pias de soporte 22
regulables an &ngulo con respacto a su ejs, y contra cuyas
patas, situadas a los dos lados del ovillo de materisl de fi-
bra 1, gira el eje 23 del ovillo 1 en el curso de la elabo-
racibn. Se suprimen, pues, todos los dérgsnos de conduccidn,
gufa v présién dal hilo, asf como los dispositivos regulado-
ras 24 (figura 3) porque la forma del proceso de desenrollea-
mianto permite prescindir de la parads al romperse el hilo,
porqua 21 ovillo lo ehrolla autométicaments al ocurrir la ro-

tura.

La idea bdsica del invento de introducir el ovi-

llo d-» material de- ‘fibra como componente Integrante dél pro-

"¢ceso de astirado o des entrega, abre las més diversas poshili-

dades de aplicacién an la configuracién constructiva de los
mecanismos d~ estirado o de entrega. La figura 5 muestra una
de estas posibilidades. aqui el ovillo de material de fi-
bras 1 descansa en dos cilindros estriados 25, 26, que giran
a velocidad determinada. Segln la distancia a que guardan
entre si los cilindros 25, 26, y segin el didmetro del ovi-
1lo 1, resulta un éngulo de cufia = , que determina la mag-

nitud de la Puerza de retencidn en unién con 21 arco de= en-

‘lazamiento ¥ 21 peso del ovillo.

As{ como el 4ngulo de cufia &{ en ol sjemplo da

realizacidn de la figurae 2 puede variarse ragulando el pie

- 11 -
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de soporte 15 por medio dgflos tornillos resgulables 17 con res-
pocto’a su éngulo o< s COmO se Ve en la figura 6, en la for-
ma de Tealizacidn de la figura 5 pusde sumentarse o reducir-
se variando la distancia a de los cilindros estriados 25, 26.
msto se hace apartando o aproximsndo los cilindros 25, 26, co-
mo sa Ppuede ver en la Tigura 7, =n la cual los cilindros es-
tén apartados en una distencisfa'con lo cual resula =l éngulo
de cufia X ",

Que en una construccidn seglin la figura 5,— en la
cual al disminuir el difmetro del ovillo en ol curso del pro-
;eso de elaboracidn, se rsduce automdticamente o1 #ngulo de
cufia, — no se modifica la fuerza ds retencidn; s pusde ver
an las figuras 8 y 8a; al reducirse el difmetro del ovillo
v ol éngulo da cufia, disminuye tambidn en el peso del ovillo
1, ¥y en la misma medida se paraliza el mayor acufiamiento por
el menor peso del ovillo. Por tanto la Tuerza de retencidn
del ovillo permanece constante.

Pero la fuerza de retencibn es tambidn variabls
de otro modo, por sjemplo, por la configuracidn especial del
dispositivo impulsor del ovillo; para el tratemiento correc-
to de diferaentes longitudes de fibra. 4Aqgui el invento ofre-
ce acomodaciones que no sepodifin conseguir con los medios has-
+ta shora conocidos.

Las figuras 9 y 10 renresentan ~stas posibiligades.
Si sa trata, por ejemplo, de elaborar mechones de fibras de
longitud casi uniforme, s= elegird primero como cilindro es-
triado 27 el cilindro impulsor més préximo a los siguisntes

Srganos de extraccibn, sl paso que el cilindro trasero 28 pue-

-
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de sar liso (figura 9); si les fibras son predominentemente
més largas O bien diferentes, s8lo hace falta intercambiar
los cilindros 27 y 28 (figura 10).

81 la longitud de las fibras es pradominantemente
larza o muy difsrente, s posible hacer actuar un bSrgano =di-
cional, por éjamplo, sn forma de un rodillo de presién 29
(figura 19) en el periﬁetro del ovillo 1, cue antonces sir-
ve como drganc de sujecibn ¥y retencidn para esta clase de
material de fibras. Bn =2ste caso pueden emDlearse ¢coOmo im-
pulsoras &8 cilindros lisoé;@, 30', En general el acoplamien—
to de friccidn entre los ovillos 1 y el 8rgano de mando, tam-
bidn puede favoraecerse si es necesario, cargfndolos edicio-
nalmente, lo que puede hacerss, por ejemplo, por una espi-
ga matdlica 31 que se encaja en el soporte del ovillo y los
rodillos 23 {figura 12). Bl cuerpo de soporte del ovillo pue-
de también hacerses como un todo de peso especial, Pero tam-
bifn as posible hacer especiolmente activo a2l acoplamiento
de friccidn por revestimiantos sdhesivos adecusdos 14 en los
8rganos de impulsidn. Al efecto pueden emplearse ravesti-
mientos de goma, éorcho 0 simllseres.

Ademés de por la variscidn del dispositivo impul-
sor y por la carga de peso variable del ovillo, puedes influir-
se en la fuerza de ratencidn variando el arco de ~nlazamien-
to /5 cOmo Se reprasenta del modo mas sencillo en la figura
13. Por esta figura puede verse que 2l arco des enlazamien-
to /3, que forma el hilo 3 que corre sobres =l cilindro im-
pulsor 32, tiene distinta magnitud segln cue el hilo 3 corra

sobre el c¢ilindro impulsor anterior 32 o sobre ol posterior

- 13 -
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32'. En este Gltimo caso, pueds conseguirse una reduccidn
del arco_de enlazamiento & la magnitud/B y con ells una re-
duccidn de la fuerza de retencidn, pudisndo, como es natu-
ral, emplearse también las dos posibilidades de variacidn
ya descritas del f&ngulo de cufia X o le carge de presidn.

Bl arco de enlazamisnto /B es ademfs variable
por la disposicién de cilindros de sujecidn espacigles, co-
mO Se Ve en las figuras 14 y 15. Estos disvositivos son es-
peéialmente de Importancia para a2l materisl de fibras de
longitud‘cOrta, comoO sl que se slabora, por sjemplo, en la
hilature d= hilo éa lana cardada.

Si el cilindro impulsor 34 gque sigue inmediata-
ﬁnntp a los cilindros de trabajo 34, 33' y que puede Ser li-
s0 0 estriado, se le subordina un-cilindro de sujecibn espe-
cial, resulta un arco de enlazamiento ./5" que en unidn con
les restan?es componentes que determinan la fuerzé de reten-
cidn cuide del tratamiento respetucso del meterial de fibras

cortas,

La combiqacién del cambio simultfinec del &ngulo
Ce cufla y del arco de enlazamiento j5 se consigue dando al
dispositivo impulsor la forma de una cinta sin fin 36 que co-
rTe en torno de los cilindros impulsores 34, 34' (figurs 16)
j cuya velocidad perimatrica astda sincronizada con la del si-
gulente dispositivo de trabajo 33, 3%', siendo in@iferente
que la superficie de la cinta sea éspera, estrisda o acana-
lada para aumentar el acoplamiento de friccidn. Un disposi~
tivo tensor, indicado por el rodillo 37 cargado de resorte,

cuida de la parfecta adaptacibn de la cinta a los cilirdros

- 14 -
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de trabajo, incluso cuando no esta cargada por el ovillo 1.
Como as natural, también en este caso pueden emplearse ro-
dillos de presidn 29 o medios de peso 31 en ol ovillo 1, ©
eleilindro de sujecibn 35 del cilindro de impulsidn 34. Is-

tos dispositivos son adecuados para materialss de fibra que

axigen un tratami=nto especialmente respetuoso.

Seglin otro detalla del invento, la clasa de enro-
llamiento de las botinas se aconoda sl dispositivo de treba-
jo siguiente, esto es, gue sl Invento es aplicsble a tode
clase de méquinas hiladoras, sin atender a sus diferentes
anchuras de trabajo. Por ejemplo, es indiferente que Se so-
metan a elaboracidn ovillos de cinta ancha de fibras (seda
artificial, velléﬁ y otros ovillos de cinta ancha) u ovillos
de mechones de fibras en forma de bobinas. En la figura 17
se representa por via de sjemplo un ovillo 38 d= anchas fi-
bras, que descansa en un cilindro impulsor 39, y cuyo segun-
do apoyo se encuentra, bien sn =l pis de soporte 40 indicado
asquemfticamente, que se cumpleta con un pie de soporte co-
rrespondisnte en el otro extremo del eoje 41 del ovillo, bien
en un segundo cilindro impuisor 39' (indicafio de trazos).
Los brganos de impulsidn giran con la>VQlocidad correspondien-
te a la altura de extreccidn en cada caso. Tambidn acuf es
esencial que la unidad 38, 39, 40 o 39' sesa componente inte-
grante de la siguiente unidad de trabajo (mecénismo de esti-
rado o entrega 42, 42'). En lugar de cilindros como unida-
desbe trabajo pueden amplearsa tembién, naturalmente, otros

dispositivos de estirsdo o enirega conocidos en la técnica
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de hilatura, con lechos o rodillos de agujas ¥y con una 0 mas
correfllas. La parte 43 de la cinta de fibra ~sti siempra a
tensidn de trabsjo y no necesita ya una gufa especisl.

En la figura 18 se representa el invento aplica-
do a mAquinas hiladoras de anillos.

Los husos 44, que estan a distancias g iguales y
bastante pequefias, son abastecidos por los mecenismos de es-
tirado (dibujados esqueméticamente) A, con los mechonss de
fibras a hilar, que sselen e las bobinas B de primer hilo.

Las bobinas de primer hilo Bl a B6 forman junto
con sus Organos de soporte, el cilindro impulsor 45 y los
pies, de soporte 46, 46', una unidad funcional con los cilin-
dros 47, 47' o 48, 48" de los distintos mecanismos de esti=-
rado 4, y por tento se les hace también intervenir en el pro-
ceso de estirado.

Entonces es ventajoso devanar los soportes de ovi-
llos 49 de manera que las distancias b de los diversos ovi-
llos Bl1, B2, B3 etc., se acomoden al funcionamiqntp de los si-
gulebtes dispésitivos de trabajo, que son en este caso los
cilindros de mecanismo de estirado 47, 47', o 48, 48', o la
seccibn de husos 6. Como los cilindros de extraccidn de los
mecanismos de estirado A tienen que elaborar en cada ceso dos
mechonss de fibras 3, es preciso gue la distancia b de las bo-
binas de ovillos a la snchura de los mecanismos de estirsdo
de Qua se dispone y por tanto a la seccidn de husos g se,de->
termine de manera que al paso de fibras desdas losoviilos D a
los husos 44 se regule de modo que los mechones de fibras 3

eXperimenten siempre iguales desviaciones al salir de todos
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los ovillos 3. T™ntas drsviacioness se vuelven naturalmente
coda vez menor~s, conforms es mernor le esnchura de los distin-
tos ovillos. Parasaiaptarse mejor al funcionomiento de 1l0S me-
cenismos de mstirado A, compensar las posibles diferencias de
diémetro de los ovillos, U a@celerar el cambdio de bobinas, es
ventajoso disponar ~n cada caso 2 ovillos 1, B2, B3, B4, IS5,
B6 ~tc., cobre Wl mismo soporte de bobinas. Los mechones de
fibruss enrollados an un soporte de ovillos puaden entonces de-
vanarse d» manera que, coho se renresenta, Se desanrollen en
tzual sentiéo 0 en sentido contrario entre si. 51 se Quiere
avitar diferencias on la extraccidn de las fibras, que podrian
rasultar de la longitud de entrega ¢ constantemente varieble
durante el desenrollamisnto de los ovillos 5, es ventejoso
devanar los mechones de fibras de maneTa que ol Sngulo de su-
bida de los hilos @ sea cada vez menoT hacisz a} eje central
parpaendicular del ovillo B. =Esto puede conseguirse ficilman~
te con 1lz corresPOEdinnté regulacidn @~ la velocidad d- de-
vansdo. Asi se avitan los actuszles drgsnos da movimbento trans-

versal (gufa-mechas etc.,), que sometfzn 2 los mechones de fi-

bras, @& asfuerzos transvVersales a su direccidn de extraccidnm,

porque el desenrollamiento natural lleva los machones de fi-

bras 3 a las zonas de cujecidn de los Srganos de extraccidn

7, 47, 48, 48' correspondiendo al angulo 25\ , e¢on lo cual

s» ragliza un movimiento de vaivén y con &1 un ligero frota-

miento derl materisl de finrss sin deterioro dei mismo, gue

ya anarsce &l désanrollar el ovillo B sobre -1 cilihdro 45,
En el ejémplo e reslizacibr del invento reDreSon-

tado ~n la figura 19, los ovillos 50, 51, que son de mechones

- 17 -
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ds fibras 3 (cintas redondas, mechas, hilos), sa encuentran
sobre un cuerpo de soporte comlin 52 ¥ descansan en un dispo-
sitivo impulsor que e~s parte del mecanismo de estirado o en-
traga y gira con la velocidad de introduccidn prevista para
el mismo. El dispositivo de impulsibn paré las bobinas 50,
51, se compone en esta forma de realizacidn de dos cilindros
53, 54; de los cuales uno ﬁdr lo menos puede tener unas super-
ficie lisa, al paso Que sl otro tiene un estriado 55.

La disposicidn 50, 51, 52, 54 trabaja también en
este caso como componente integrante del siguiente dispositi-
vo de trabajo, cuyo otro par de cilindros comsta del cilindro
estriado 56 y dél cilindro superior 57, entre los cuales co-
rren los mechones de fibras'3. Por tanto, entre los cilin-
dros 54 y 56 tiene ya lugar un efecto funcional sobre el ma-
terial de fibras.

Complos ovillos 50, 51 experimentan una impulsidn
forzosa por el mecanismo impulsor 53, 54, impulsidn con la
cual =sté sincronizada la velocidad, correspondisnte a la al-
tura de axtraccidn de los siguientes'érganos extractores 56,
57, los mechones de fibras 3 estédn constantemente bajo ten-
sién de extraccibn, de mznera que sobran los dispositivos de
gufa espaciales, que erapiiispensables en los presentadores
e introductores actuales. La mAquina puede construirse més
baja, y resulta mAs inspeccionable.

Bl empleo de bobinas cuya anchura 4 se acomoda =l
campo de trabajo de los siguisntes dispositi#os funcionales,
por sjemplo, a 1la divisibn de husos en unsa ﬁéquina hiladora

¥ retorcedora, tiene por consecuencia que los mechones de fi-
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bras s8lo tengan que recorrer un Pequefio camino, que no di-

ficulta la extraccibn, & lo largo de la bobina, as{ como 1la
ulterior consecuencia de que en la zona de sujecibn de los
cilindros 56, 57, por su movimianto de vaivén en el trayec-
to £ (figura 19) experimentan un frotamiento sin que para
ello sea nécesario un movimiento relativo antre los Srganos
de sujecibn 56, 57. Un frotamiento similar tiene ya lugar
al desenrollarse la bobina sobre el cilindro 54.

La disposicién de por lo menos dos ovillos 50, 51
sobre el mismo cuerpo de soporté 52 ss recomienda especiai-
monte paré'las astrechas saecclones de mecanismo de estira-
do o de husos o en los casos en que la anchura 4 del ovillo
es mucho menor ques el difmetro del mismo. Con esta confi-
guracidn del ovillo de suministro a modo d= juego de Tuedas,
se elimina todo momento basculente. La construccidn y la fi-
nalidzd-de empleoc de la mdquina determinan el ndmero de ovi-
llos distintos que se han de &isponer adecuadamente en un so-
porte %2, as! como la longitud de los distintos soportes 52.

Bl invento puede aplicarsas con ventaja especial
a mégquinas retorcedoras, pues el presentador de bobinas ac-
tda simultineamente como Srgano de introduccidn y ée antre-
ge. as{ ss posible disponer el ovillo de hilo, con sus &r-
ganos de soporte, con respecto al eje de 1l0s husos de tal ma-
nera que los hilos se gufen pe®pencicular o casi perpendicu- '
larmenté a los husos, con lo cual se mejora el efecto de tor-
sién. Presentadores de bobinas de esta clase, ‘como Sa Tapre-
sentan por éJemplo en las figurés 20 a 22, pﬁeden aplicarse

también ficilmente a las méquinas hiladoras y retamsdoras exis-

N
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tatas.

La bobina o el oviilo 1 descansa aqui en un cilin-
dro impulsor 58, que gira con la velocidad de trabajo previs-
ta, y se apoya constantemente en los pias de soports 59, 59’
incluso al volverse mfis pequefio el ovillo 1 (representado de
trazos ~n la figura 21).

Los pies59, 59' tienen en sus eXtremos superiores
escotaiuras semicirculares 60, 60', que sirven comoO apoyos
para el nuevo ovillo a colocar, c¢cOmO se Ve en la figura‘eg.
Lés pies estdn sujetos al Arbol de cilindros 61 de la méqui-
na, a distancias que se ajustan a la divisiéh de husos.

Otras Ventajosas.posibilidades da empleo del prin-
cipio del invento se representan en las figuras 2% a 25. En
ambos casos hay dos hileras deovillos de hilo I, II, una tras
otra. Pero asif comc en la figura 3% la hilera de ovillo I
~std montada con independencis de la hilera de ovillos II,
en la figura 24 puede Verse uns colocacidn en la cual los ovi-
1los de la hilera I alternan con ovillos de la hilsra II so-
prae el cilindro 68 comin a las dos hileras. Con estas dis-
posiciones pueden conseguirse los mds variados fines.

Si lafédquina, por ejemplo, ha de Servir para do-

- blar, sin atencidn a la divisibn de husos, los mechpnes de

fibras u ovillos ds hilo 62, 63 (figura 23a) pueden descan-
sar paralelamente entre sf{ a iguales distancias sobre pares
de cilindros de impulsibn, paralelos entre sf, 64, 65 o 66,
67. Los hilos o machonss ae fibras 3, 3' llegan a la foima
descrita a los husos pasando por los gu{a-hilos.IB. c

Si se trabaja en cambio atendiendo a una divisidn
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de los ovillos de mechones de fibra segfin las figuras 23b o
24, en las cuales en el primer caso log ovillos d escansan en
cilindros separados 64, 65 0 66, 67, y en el s egundo caso en
un cilindro medio comln 68. Con la disposicibn citada se

economiza un e¢ilindro de impulsién y por tanto se reduce tem-

_ bién la anchHdra total de la méquina.

Seglin la fuerza de retencidn necasaria, incluso
en los casoé de las figuras'25 ¥y 24, los hilos 3, 3' o bien
corren sobre los cilindros anteriores 65, 67 o 68, 67 (dibu-
jados de trazos) o sobre los cilindros posteriores 64, 66 o
68, 64 (dibujados de lfneas llenas).

Naturalmente el invento es aplicable en todas sus
variantes inecluso en relacifn con los habituales mecanismos
de entrega\de méquinas retorcedoras y otras méquinas texti-

les, porque la disposicidn de desenrollamiento ocupa el lu-

‘ gar de las conocidas introducciones de bobinas.

Con ayuda de las disposiciones seglin el invento
ss ademés posible almacenar el material a elaborar de mane-
ra que se reduzca el tiempo dé manipulacién en el cambio de
bbbinas vy se perturbe =n la minima medida posible, la conti-
nuldad del funcionamisnto. La figura 25 represents esto es-
quematicamente.

Asi como los ovillos 69, 70 qué descansan éobre
el cilindro de impulsibn anterior 67 y‘que aproximadamente
tienen la disposicibn a modo de juego de ruedas sobre un cuer-
po de soporte 52, como se Ve en la figﬁra 19, son aquellos

de que se extraen los mechones de fibras 3 para su elabora-
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cidn, los ovillos 71, 72, montados ~n el cilindro impulsor
trasero 64, y desplazados con resvecto a los ovillos ante-
rioras 69, 70, sirven como ovillos de Teserva, que sblo se
toman pars la elaboracidn cuando sa han consumido los ante-
riores 69, 70. S1 esto ocurre, el juego se invierte: los
cuerpos de soporte 52' de la hilera de rodillos anterior, que
se han vaciado, son reemplazados por otros llenos, y estos
giran como ovillos d= reserva hasta que =l cuerpo de sopor-
te inmediatamente postericr 52 se ha vaciado, y entonces con
su extremos de hilo se anuda el comienzo de hilo del ovillo
de reéerva. As] estéd en manos del obrero tener repun~sto de
material en cada lugar de la méquina. Los distintos hilos
no pueden tampoco enmarafisrse ni enredarse, ni dificultar

da otro modo la marcha de la mAquina, porque los ovillos que
giran con los cilindros impulsores, ai romperse el hilo, lo
cogen de manera que se adapya lisamente al perfmetro del ovi-
1lo. Por consiguiente, no hacen falta dispositivoé de se-
paracién o parada de la méquina. Bsta forma de almacenaje,
puede, comO es natural, emplearse de modo anflogo en todas
las clases de miquina de hilatura sn las que interese man-
tener cierta reserva de ovillos de mechones de fibras du-

rante el funcionamiento.

Como los ovillos o bobinas juntamente con sus dis-

‘positiosdmpulsores constituyen componentes de los mecanismos

de astirado o entrega, y estédn regulados a su anchura de tra-
bajo, se evitan todos los inconveniantes que en los presenta-
dores de bobina conocidos obligaban a disponer gufas especia-

les para los hilos. No hay ninguna conexién del mechén ni se
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Presenta enmarafiamisnto de mechones dobles, porque ya no lo
permiten por una parte, la anchura de bobinas que se deter-

mina por la divisidén de los lugares de trabajo, y por otra

- la tensibn determinada por la introduccidn del ovillo en el

procsso de trabajo, del mechdn de fibras. Estén de més los
marcos de introducciones especiales, ¥ tambieén disminuye el
nfmero de los lugares de apoyo a vigilar. La aplicacidn de la
boblnd tlene lugar en el més breve tiempo, y se suprime todo
enhebramisnto an cualesquiera‘canales gpasos. La forma de
enrollamiento de las bobinas es tan vVentaJosa que su esmpleo
significa un progreso incluso en miquinas que hasta ahora te-
nfan introduccién vertical de bobinas.

BEsta solicitud, que corresponde»a la presentada
en Suiza, el 29 de Octubre de 1949, bajo el Nimero 50.072,
Se acoge a 10s beneficios del artfculo 51 del vigente Esta-

tuto Ley sobre Propiledad Industrial.

- e - —

- o= e - O

Los puntos de invencidn propila y nueva que se pre-~
sentan para que se&n objeto de esta Patente de Invenciﬁn an

Espafia, son los sigulentes:

12, Un dispositivo presentador des bobinas o de
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ovillos en mdquinas de hilatura, caracterizado por que el

ovillo de material de fibras interviene, como componente in-~
tegrante del mecanismo de estirados o de entrega, an sl fun-
cionamiento del mismo.

29, Un dispositivo presentador de ovillos o bo-
binas en mfquinas ds hilatura, segln se reivindica en el pun--
to 1¢., caracterizado por que la funcidn de retencibn en el
macanlismo de astirado o de entrega es dada por el Angulo de
cufia (= ) que forma el ovillo del material de fibras con su
drgano de soporte.

2, Uﬁ dispositivo presentador Qe ovill&s 0 bo-
binas en m3Aguinas de hilatura segln se reivindice en el pun-
to 22,, caracterizado por que el &ngulo de cuﬁé ( =) que el
ovillo de material de fibra forma con su brgeno de soporte,
es raegulsable. ‘

4e, Un dispositivo presentédor de ovillos 0 bobi-
nas en maquinas de hilatura seglin se reivindica en los puntos
le,, 2¢, y 3%., caracterizado por que las funcién de ratencidn
en el mecanismo de estirado o entresga es ademds regulable va-
riandoc el arco de enlazamiento (/ﬁ5) dela mecha de fibras en
echilindro de introduccibn.

52, Un dispositivo presentador de ovillos o bobi-

" nas segin se reivindica en los puntos 1l2. a 48., caracterize-

do por que el 8rgeno de soporte del,ovillo de material de fi-
bras consta de un cilindro impulsor y un cojinete fijo (19,

59, 59') con preferencia regulable en &ngulo con el eje del

mismo.

62. Un dispositivo presentador de ovillos o bobi-
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nas, segin se Telvindica en los puntos 1%2. a 5%,, caracteri-~

zado por que ol 8rgano de soporte del ovillo de material de
fibra se coOmpone por io manos de dos cilindros, uno de los
cuales por lo menos, es un cilindro impulsor.

' 72. Un dispositivo presentador de ovillos de bo=-
binas en méquinas de hiletura, seglin se reivindica en el pun-
to 62., caracterizado por que los dos cilindros son regula- A
bles entre si. |

82, Un disp031t1vo presentador de ovillos y bobil-
nas en méquinas de hilatura, segln se reivindica en los pun-
tos 6%. y 7%., ocaracterizado por que por lo menos uno de los
cilindros tlene una superficie lisa. !

92, Un dispositivo prasentador de ovillos y bobi-
nas en miguinas de hilatura, segfin se Teilvindica en los pun-
tos 69, & 89,, caracterizadoApor que los cilindros son inter-
cambiables. |

.102. Un dispositivo presentador de ovillos y bo-
binas en méquinas de hilatura, segin se reivindica en los pun-
tos 12, adl., caractefizado por que los ovillos en su perime-
tro estdn cargados de un 8rgano de retencidn adicional (29).

112, Un dispositivo éresentador d-e ovillos o bo-
binas'en méquinas de hilatura, segln se reivindica en los pun-
tos 12. a 10%., caracterizado por que los ovillos estén espe-
cialmente cargados por un cuerpo de soporte pesado (31).

122, Un dispositivo presentador de ovillos 0 bo-
binas en mdquinas de hilatura, segin se reivindica en los pun-
tos 5¢, a 11¢.,, carascterizado por que con un cilindro de impul-

s18n coopera un cilindro de sujecién (35).
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132, Un dispositivo presentador de ovillos o bo-
binas en mféquinas de hilatura, sagin se yeivindica en los pun-
tos 62, a 12%.,, caracterizado por que los cilindros de im-
pulsidn estén rodeados de una cinta sin fin (326).

142, Un dispositivo presentador de ovillos o bo-
binas en miquinas de hilatura, segfin se reivindica en los pun-
tos 12. a 132, caracterizado por que la clase del enrolla-
miento da la bobina se acomoda al dispositivo de trabajo si~

guiente.

152, Un dispositivo pressentador de ovillos o bo-
binas en méquinas de hilaturé, segln se reivindica en los pun-

tos 12, a 14%,, caracterizado por que los ovillos estén dis-

_puestos a distancias entre s! correspondientes a la funcidn

del siguiente dispositivo de trabajo.

169.. Un dispoaitivo preSentadbr de ovillos o bo-
binas en mAquinas de hilatura, seglin se reivindica en los pun-
tos 12, a 42,, caracterizado por qus en un mismo soporte de
bobinas van devanados dos mechones de fibras a distancia en-
tre sf{ en igual dirececidn. '

17¢, Un dispositivo presentasdor de ovillos o bo-
binas en mfquinas de hilatura, seglin se reivindica en el pun-
to 162., caracterizado por que en un mismo soporte de bobi-
nas hay devanados dos mechones de fibras a distancia entre sI,
en sentido oOpuesto.

182, Un dispositivo presentador de ovillos o bo-~
binas en méquinas de hilatura, segfin se reivindica en los pun-
tos 162. y 17%,, caracterizado por qué los mechones de flbras

de las bobinas estdn devanados cogfirclinacidn deereciente hacia
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al centro de la bobina.

192, Un dispositivo presentadpr de ovillos o bo-
bines en méquinas de hilatura, especialmente en miquinas re-
torcedoras, segfin se reivindica en 1los puntos l¢, o 18%2,, ca-
racterizade por que el ovillo de material de fibra, junto con
su &rgano de soporte, es al propio tiempo Srgano de extrac-
cibn y de entrega de un mecanismo de entrega.

202, Un dispositivo presentador de ovillos o bo-
pinas en mdquinas de hilatura, especialmente en méquinas re-
torcedoras, segin se reivindica en el punto 19%,, caracte-
rizado por gue los hilos gque salen de los ovillos o bobinas

corren directamente & los husos.

212, Un dispositivo presentador de ovillos o bo-
binas en maquinas de hilatura, especialmente en méquinas re-
torcedoras, segin se reivindica en los puntos 19¢, y 20¢.,
caracterizado por que los ovillos o bobinas van dispuestos
vertical o casi verticalmente sobre los husos.

22¢, Un dispositivo presentador de ovillos o bo-
binas en mféquinas de hilatura, especialmenfe en méquinas re-
torcedoras, segfin se reivindica en cualquiera de los puntos
anteriores, caracterizado por que por 1o menos dos hileras

de ovillos o bobinas (I, II) estdn dlspuestas con las bobinas

_unas tras otras paralelamente.

23¢, Un dispositivo presentador de ovillos o bo-
binas en méquinas de hilatura, especialmente en miguinas re-
torcedoras, segﬁn se reivindica en cualquieré de los ?untos
anteriores, caracterizado @or que los ovillos o bobinas de una

serie (I) estfén desplazados con respecto a la otra serie (II)
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de ovillos o bobines.

242, Un dispositive presentador de ovillos o bo-
binas en miquinas de hilatura, especialmente en méquinas re-
torcedoras, segin se reivindica en cualquiera de los puntos
anteriores, caracterizado por que los ovillos o bobinas de
cada serie (I, II) que son paralelos y estén desplazados en;
tre s{, tienen por 10 menos un cilindro impulsor (68) comin
con una hilera contigua. | ‘

252, Un dispositivo presentador de ovillos o bo-
binas para méquinas de hilatures.

Tal y comO Se ha descritoﬂen la Memoria que ante-
cede, ilustrado en los dibujos que se acombefian y para los

fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintiocho hojas escritas

id80¢cr .

a mAquina por une sola cera.

Madrid a
P, A,
. Alberjode Elzabury
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