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M5 ORIA DZSCRIPTIVA
nara solicltar
PATENTE DE INVENCION
en
ESPAK A
por VEINTE afios
a nombre de S.A. DE PROCEDES MECANIQUES ET TEXTILES SAPRO,

antidad suiza, establecida en Neuch&tel, Suiza, por:

®UN PROCEDIMINNTO PARA COLPENSAR OSCILACIONZS EN
LA TENSION D& LOS HILOS BN CONTINUAS DE ANILLOS
PARA HILAR TORCER".
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Bl invento se refiere a un procedimisnto para com-
pansar oscilaciones en la tensiln de los hilos an las méqui-
nas hilédoras.y retorcedoras de anillos.

Bl hilo suministrado por =1 mecanismo de estirado

Y entrega de una méquine hiladora ¥y retorcedora de anillos sa

_ encuentra en un estado de tensidn que resulta esencialmente

de la longitud del tiro de hilo (baldn) que oscila entre el

drgano gulahilos y el cursor anular ¥y de la difsrencia entre
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el didmetro del séporte de hilo 4 por una parte y por otres el
difmetro exterior D del cuarpo de hilo devansado.

Lé clase ,del devanado trae consigb qua el hilo es-
t4 sometido a una variacidn constante a causa del cambio con-
tinuo entre d y D. De esta manera sl cursor znular toma du-
rante su curo sobre'los anillos de hilado una posicidn que
también varia constantemente, porqus el cursor realizs sus
carraras sobre el anillo en parte en posicidn vertical, y.en
parte en posicidn m&s o menos inclinads con respecto a la su-
perficie exterior del anillo, y esta posicidn puede llegar
en casos determinados tan lejos que el cursor toque por fue-
ra el puente del 2nillo. La inquiestud del cursor se refle-
J& naturalmente en la tensidn del hilo, y por tanto directa-
mante en el material de fibras ques ss slabora asf como en la
resistencia de cuerpo de hilo devanado.

Se ha intentado hacer frente 2 astos ~fectos des-
ventajosos en primer lugar regulando el niimero de revolucio-
nes de los husos al devanar {motor régulador'de hilatura),
pero prédominantemente 1as‘oscilaciones de tensibn al deva-
nar pueden influir en cierta medida en los diferantes dia-
metros D y 4. De aqui que se haya pasado & aminorar las ten-
siones dal hilo influyendo en el baldn del mismo, mantenien-
do constante o aproximadamqnte constants la distancia del ob-
Jeto del guiahilos .al cursor para cisrta parte del cuerpo de

hilo. Finalmente se ha intentado, suprimir las oscilaciones

de tensidn combinando la regulacidn del niimaro de revolucio-

nes para aminorar las diferencias ds tensién entre D y &,

con la influencia en el baldn de hilo.
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Liinguna de 15 madids de ~sta clase ha dzsdo re=sul-
tados satisfactorios, porgue sl se at@nd{a 2 uno de los fac-
tores determinantes de las relacionss de traccibn del hilo,
habia que sceptar le in?luencia dasVentajbsa del otro, BEs-
to ocurria inclusg/cuando se ztendia simultfnsemente a los
dos fuctores. Lo ga Ponseguia nl esperado aumento del ren-
dimienté, nsprcialmente teniendo en cuesnta los voluminosos
dispositivos mecénicos nnéesarios para suprimir les tensio-
nes 4ol hilo. '

Bl invento se propone on prineipio una rsgula-
cidn del nlmero de ravoluciones del huso de devanado, por-
que se ha reconoeido que las condiciones de traccién del hi-
1o.pued~n dominarse con el &xito deseado, con Fependencis
da esto,‘si an primer lugar lu longitud del tiro de hilo
oscilante sa pone en relacibn perfectamente determinsde con
al difmetro de devanado en cada caso, y sdemfs se da al cur-
sor un peso perfectamente definido. Por consiguisnte el in-
vento cornsiste en calecular el peso del cursor d» tal manera
que corrasponda a la traccidn dsl hilo cuando se alcanza el
difimetro mfAximo del cuerpo del hilo y a la longitud del ti-
ro de hilo asf conseguido, ¥y al devanar el hilc an 1 dié-
metro menor se trabaja con un tiro de hilo aumentado con
respecto a dicho tiro. Elﬁinvento permite trabajar hasta
que se alcanza el difmetro grande del éuerpq de hilo con un
valor de peso demasiado ligero pore ls cumentada longitud
del tiro de hilo, pero qua es deseable para la alta traccifm
tangencial al devenar en a1 difmetro msnor, con lo cual al

propio tismpo que el tiro de hilo se alarga se reciben elés-
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ticumanta 1los chogues del cursor determinados on >l cuerpo

2 n‘ <
de hilo por la alta tpaceibn tangencial. Cuanto mus se &Pro-

ma le formacidn del cuarpo Ce hilo a su didmatro meyor de-

B4
[N

finitivo, tanto menores son las trucciones tangenciales en

sl soporte del hilo, tanto mAs corto se hace el tiro de as-
ta v tanto més se sproxima el valor del peso al peso real
nredeterminado calculado sobre el difmatro sronde del cuer-
po de hilo. Al trabajer desde ol difmetro mayor &l menor,
las circunstancias son por anaslogfa las mismas. EL proce-
dimiento se puede realizar de manara sencilla, cuidendo de
que los Srgunos gula-hilos de la mfquina (ojetes de hilo,
snillos guia-hilos) sean controlados por ol drzano qus for-

me ol cuerpo del hilo de menera que sl tiro oscilente de és—

. te, haste consegulr el difmeatro meyor del cuerpo de hilo, se

acorts a una longitud correspondiente a este difmetro, y se
alargue de nuevo desde el difmetro meyor. Entonces s8lo es
preciso determinar al peso del cursor que se necesita para
davanar al difmstro meyor del cuerpo de hilo. Se trabaja con
un cursor de este peso.

Beta solicitud, cue corresponde & la presentzda en
Suiza, ol 29 de Octubre de 1.949, bajo =l Nlmero 50,071, se
acogs @ los benaficios del articulo 51 del vigente EBstatuto

Lay sobre Propiedad Industrial. :

L2
Llos puntos de invencidn propia y nusva que s= pre-
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sentun pura que sean Objeto de esta Patente de Invencidn en
@spaia, son los siguientes:

le, Un procedimiento para compensar las oscila-
ciones de la tensidn del hilo que se producen en las miqui-
nas hiladoras y retorceGOras de anillos a consecuencia de
la variacidn periddica del difmetro de devanado al hiler ¥
al retorcer, mediants el mOvimiento reletivo periddice del
gufa-hilo que estéd encima del huso, caracterizado por gque
sl peso dal cursor (1) se =lige de manera cue corresponda

a le traccidn del hilo cuando se alcecanza el difimetro mayor

(4) del cuerpo de hilo-y a la longitud del tiro de hilo (%)

que as{ se consigue, vy al devanar el hilo al difmetro menor
(d) se trabaja con un tiro de hilo (T) aumentado con respec-
to & dicho tiro (%t).

’ 22, Un procedimiento para compensar oscilacio-
nes en la tensidn de los hilos en continuas de anilloé para
hilar y torcer.

Tal ¥ como se ha descrito en la Memoria que ante-
cade, ilustrado en el dibujo que se'acompaﬁa y con los fi-
nes que Se han especificado,

Bsta Memoria consta de cinco hojas escritas & ma-
quina por una sola’ cara.
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