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MEMORIA DESCRIPTIV,

Esta invencifén se refiere a interruptores (o commutado-
res) de engendido para utilizar en combinacién con cerraduras |
de columna de direcoién, accionadas poxr llave, para vehfoulos
automéviles, siendo los interruptores del género que comprende
una caja que incluye una base en uno de sus extremos, una plu=~
ralidad de oontactos fijos en la base, un rotor que pusde gi~-
rar dentro de la caja y contactos méviles llevados por dicho
rotor, pudiendo cooperar dichos contactos méviles con algunos
de los oontactos fijos en posiciones angulares predeterminadas
de dicho rotor para cerrar circuitos eléeiricos entre dichos

contaotos fijos. N S L NG WG W AR T WS ® W e

. Seglin 1a invenoién un interruptor de onoendido. del
género especificado inocluye un 6rgano mévil de contacto mon~
tado en el rotor para girar con éste, brazwsde confacto nfw=
viles primero y segundo llevados por el rotor y gque pueden
cooperar con el érgano de contacto y medios de leva coop@-
rantes en la caja del interruptor y diochos brazos de contao-
to primero y segundo, mandando diohoa medios de leva la oo~
operacién de los brazos de contacto primero y segundo con
el 6rgano de contacto durante la rotacién del rotor respec—
to a la caja, y definiendo dichos brazos de contacto prime—
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r0 y segundo y dicho 8rgano de contacto los contactos mbvi-

s, e
n %ay
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les del intexrruptor, -----—é---.-;._.--f-.'..-.,..’......,...,
En 108 planos aneéxoe = = - = e o " e w e e = - -~ -

I.a.ﬁ.'gura 1 @8 una vista en _se_coi&n de un interrupw

tor seglin un ejemplo de la invenoidn, - W W -

la tigura 2 o8 una viata en aeooién por la lines

" la figura 3 es una vista en secoién por la linea

la figura 4 es una rppreéentaoi_&n esquem&tica de
las posiciones de trabajo.del interruptor ilustrado en la

figura 1“--b-"d-b-‘d‘--"c.‘-nh‘,b-.--d.;o--

Con referenoia a los planoa, 01 :I.nterruptor de en~
oendido comprende una oaja haeca y c:llindrica 115 ©olada en
coq,uilla, incluyendo la caja 11 wa base aialanto 12 que
clerra un extremo de la cajas Montado para girar dentro de
la caja 11 hay w rotor 13 de resina sintética moldeada,
que esté provisto en su extremo Opuesto a 1la base 12 de una
eafpiga 14 que se extiende éxialmente. la espiga 14 e8t4 pro-
vista de un orifiocio no oiroular (no nustrado) ques; duran-
te el uso, rec:l.be un érbol no oirculer acoplado al tambor
s:l.ratorio de wn meoa.n.tamo de cerradura de oilindro aociona-
do por llave. Durante el usdoy el rotor 13 es movido por ol
tambor del mecaniamo de oerr#din‘a. estando definido el oie-




lindro de la ocerradura por una parte de la oaja del mecanis-

MO e COXradura, =~ = ~ ® ® @ * v W P Ew WS- O ®ECCn -~ -'

.Montados en el xotor 13 pe:."a &irar con 81, hay wmn
par de brazos 4e contacto 15 y 1&.1' r;spectimente,s paralew o
D9 los y eapaciados, estando poasicionados los bresos 15 y 16
de oontacto en lados diametralmente opuestos del eje de ro-
tao:lbn‘ del rotor. Ademés, en el rotor 13 hay montado un ore

gano 17 de contacto, de cohrey para girar ocon aquél, y se
oextiends transversalmente respecto a los brazos 15 y 16 de

10y: contacto y por debajo de &stos, Unos tetones 18 d@e oontacto
L estén fijados a 108 brazos 15 y 16 de contacto y unos teto-
.. ) - nes 18a de contaoto estén £ijados al 8rgano 17 de oontacto,
g " empujando unos resortes de oamjmesién 19¢ alojadoa en orifi-
T cios 21 del rotor que se extienden azl.alnente, cada uno de -
1;—;:. los brazos de contaocto hacia el Srgano 17 de contacto de mo-
L do que los brazos 15 y 16 estén nomalnente ooneotaaoa 01éc~

tricamente al 6rgano 17 por medio de los tetones 18 ¥ 183

de QOﬂtBOtO;---—--q---o---q----.,--.-_

-----

Los brazos 15 y 16 de oontacto e stén provistos ca=~

20. da uno de una parte monopieza 22 y 239 respectivamente, en
resalte, halléndose las partes 22 y 23 en extremos opuestos
de los respectivos brazos, Las partes 22 y 23 se extienden
paraleiaa a sus respectivos brazos de contacto pero estén
posioionadas més 65‘:03 de 1a base 12 que sus respectivos

25, brazos de contacto de modo que sean empu jadas hao_ia el con-
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tacto con la base 12 por los resortes 19 de OOmpraaiGh. El .
6rgano 17 de oontacto estd también provistio en uno de sus ox~
tremos de uha parte monopieza 24, en resaltie, estando pOBioio.gf;.‘
nada la parte 24 en resalte mis cerca de la base12 que el
S 8rgano 17 de contacto y siendo empujada hacia el ocontacto
con la base por un resorte 25 de compresidén montado en un
orificio 25a del rotor, orificio que se extiendo axialmente,
Ios extremos de los brazos 15 y 16 de contacto opuestos a

tow o pw AT =

las partes 22 y 23 estén provistos, respectivamente, de se= .

10., : guidores 26 y 27 de :Levé. monoplieza y que se extienden haoia
: afuera, que cooperan ocon una gufa periférioca 28 de leva for-
mada en la base 12, siendo tal la disposicién que los segui-

dores 26 y 27 de leva siguen el perfil de la gufa 28 de leva

ouando se haoce girar €1 Iotor 13, = v = m a c c o w w = o=
lij;:. Las partes 22 y 23 de los brazos 15 y 16 de ocon-
taoto, respectivamente, y la parté 24 del 6rgano 17 de con-

$acto definen contaotos méviles llevados ror el rotor. la
s base 12 lleva cuatro contactos fijos 29, 31, 32 y 334 res-
v re otivemente, espaciados angularmente, qusdando los contac-
20, tos fijos 31, 32 y 33 en 1a oirounfergnoia inaginaria des~
orita por laﬁ partes 22 y 23 de 1los brazos méviles de ocon-
tacto cuando ss haoce giraxr el rotor 13 en 3602 y qupaahdo
el contacto fijo 29 en la oircunferencia mag:i.naria desorita
por la parte 24 del 6rgano mdﬁl de contacto ouando 61 ro-
25, tor 13 se hace girar en 3609_,_3,.7 La base 12 'lleva otro contac-—

t0 £ijo 34 y un resalte 35 del Grgano 17 de contacto es empu=
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- 8istema de encendido que oomprende un motor de arranque de

'est4 coneotado al cirouito de encendido del vehioulo, el

‘rruptor dé encendido. Asf el resalte 35 del érgano 17 de

¥ 16 de contactoy respectivamente, ¥y la parte 24 y el drga-

jado haoia la cooperacién con el contacto f£ijo 34 por un re-
sorte 36 de compresilém que se extiende entre el rotor 13 y
el 6rgano 17 de contacto, EL oontacte f£ijo 34 y el resalte
35 quedan ambos en el eje de rotacidn del rotor 13; de modo \

que el contacto 34 y el resalte 35 quedan cooperando en todas

las posiociones angulares A6l YOLOX, = = = = @ = = = = = ® = =)

Como se ‘ha indicado anteriormente el interruptor
de encendido esté destinado a ser combinado con una cerra=
dura de columna de direccién para un vehfoulo eutomdvil y
en una realizacién préotioa el interruptor se utiliza en wn

pre~engrane. Un nqtor de pre~engrane es un motor de arran=
que en el que el piﬁ&_x es movido hécga.el engrane con la CO=
réna antes de que el motor éea aoctivado a plena potenocisa,
En”esta realigzacién préotica particular el oontacto £ijo 29

contacto fijo 31 eat& ccneoctado al circuito de los acceso-
rios del vehfoulo, los contactos fijos 32 y 33 estén conec—
tados al circuito del motor d¢ arrangque del vehioculo y el
contacto fijo 34 ep’ el terminal de alimentacién del 1n1;é-.

oontacto est4 conectado permanentemente al terminal 34 de
alimentacién, Por ello las partes 22 y 23 y los brazos 15

no de contacto 17 eirven para hé’oe;é ‘conexicnes eldotricas
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ontro 100 quxaaoaas,n.aa:n;ﬂmﬁ
rotor 13» Tnoo Bedios do rotenoifn (5o Alnewndos) eetln

diopusntos 6w ol Fotor 13 ¥ I eale 11 para retenty auow
vitlononts 6l POtOr au eigines 46 1o pouictones wagnlaree
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B0 is primora posdolifn dei interrgptop (figars da)
1a onluens de Airecoidn dul wiloulo GUWRCVAL entd Dlaguone
G y los 0irouiton vifowioos Soniawvlados Lo 0 ANtErTuptoP
ouiin doonotivadon, idoofis loos sogridaews 26 ¥ 27 48 lowva
28 as leve por 10 quo oods uno ¢ oo Dwesos 15 ¥ 16 do oon~
tot0 a8 crpjale K20jBudolo dek GRpee 1T GO GonSuOtOs GO
iou wm‘lagdeeaum---«-«--u-u-u.---

La segundn posicifn (£igura 4b) dai Sntecruptow
a0 slounus povionto ol tanbon 4o la esvraiura de la ocolwmba
do dlrvoeiln aooionabis por ileve &0 modo qus oo hagn givas
0l POSOP 13 on G0 an una direootdn hororia socpooto a lo
rarin 4o 60¢ dal tonbor de lo cerrelduta oo eufictunto para
atrir la corradura do la coloena de dizooatén, Durante o)
novinlento 40k 'znmw deodo in primsra posicliln o la
ooginda poasedln ia porse 22 dol tpuso 13 do DORLEONO CoopO~
fa omn o gontadso f1j0 31 posmunouiondo ol ooguidow 26 de
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~de alimentaocién del interruptor a través del Srgano 17 de

ta que el interruptor alcanza su segunda posicidén cuando el
seguidoxr 26 de leva se introduce en una depresién de la gufa
28 de leva, de modp que el tetén 18 de contasto del hprgzo 15
es empujado hacia la cooperacifén con el teién asociado 18a
de contacto, Asl se cierra un circuito desde el terminal 34

contacto y por los tetones 183 ¥ 18 de contacto a travis del
brazo 15 de contacto hacia el contacto £ijo 31, y se aotiva
el circuito de los accesorios del viehiculo. El seguidor 27
de leva permanece en cooperacién con un resalte de la guias

28 de leva en la segunda posicién del interrupter de modo que
el-tetén 18 de contacto del brazo 16 es mantemido espaciado
de .su tetén asociado 18a de contacto y el brazo 16 de contac~
to es desconectado eléctricamente del terminal ;{4 de alimen-

tacidno "’“"------nc--u-----n--@”'f----{??;

Ia tercera posicién (figura 4c) del interruptor se
elocanza haciendo girer el rotor 13 en otroe 302 en una direc~
cién horaria c‘iesde la s'eg\':mda posicibn, En la tercera posi-
oién el seguidor 26 de leva estf afn introducido en ﬁna de~
presién de la gufa 28 de leva y la parte 22 del brazm 15 de
contacto esté cooperando afn con el contacto fijo 31 de la
base 12, observindose que la longitud del contacto £ijo 31
es. sufiolente para permitir ¢l movimiento de la parte 22 co~
rreapondiehte a la rotacién de 302 del rotor, Ademés la par—
te 24 del érgano 17 de oontacto se halla shora cooperando
oon el contacto fijo 29, Asi el brazo' 15 de contacto y el ér-
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gano 17 de contacto cierran los cirouitos elfotricos entre
el terminal 34 de alimentacién y Los contactos 31 y 89y res-
pectivemente, de los accesorios y de enaendido, Tembién en
esta posicibén del interrdptor, el seguldor 27 4e leva 6oope~
ra tanbién ocon un resalte de la guia 28 de leva de modo gue
el brazo 16 de ocontacto pei'maneco eléotricanente désobneer
tado del terminal 34 de alimentacifn, = « w « c w v w = w -

La ouarta posioién (figura 44) del interruptor se
alcanza por rotacibn del rotor 13 en 1% en una direecién
horaria deade la tercera posicién, lLa parte 22 del brazb, 15
de contacto es sacada por ello de la cooperacién con el doﬁe-
tacto f£fijo 31 y puesta en cooperacién con el eontacto f£ijo
32, Sin embargo, cuando el rotor es movido hacia la cuarta
posicién, el seguidor 26 de leva es movido sobre un resalte
de la gufa 28 de leva de modo que el extremo del braszo 15
de contactc contiguo al seguidor 26 de leva es movidq dhacia
arriba y el tetén 18 de contacto del trazo 15 es separado

"de su respectivo tetém 18a de oontacto para ebrir la cone-

xi6n eléotrica entre el brazo 15 de contacto y del Grgano
17 de ocontacto. Asi el circuito eléotrico entre el torninal
34 de alimentacibn ¥ el oontacto 32 del motor de arranque
permanece desactivado en la ocuarta posiciln del interruptor.
Sin embargo la. parte 24 del 6rgeno 17 de contaoto coopera
afin con el oontacto 29 de encendide de modo qﬁe el oirouito
de encendido esté cerrado. Duranﬁ el movimiento del .mte-.

rruptor desde la tercera a la cuarta posiaidn la parte 23
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del brazo 16 de contacto coopera oon el oantacto £ijo 33,

permaneciendo el seguidor 27 de i—eva sokbre un resalte de la
guia 28 de_ieva hasta que el interruptor sloance su ouarta
posiocién ouando el seguidor 27 de leve se introduce en una

........

depresitn de la guia de leva de modo qus el tetén 18 de com~

tacto del brazo 16 es empujado hacia la cooperasiln 901:: 8,
respectivo tetén 18a de contacto, Asi se cierra wn oirouito
entre el terminal 34 de alimentaciln y el oontaoto 33 del

motor de arrenque a través de los tetoﬁes 18y 18_3!'6,0 oon=

tacto, Cuando el contacto 33 del motor de arranque €8 cerves ¥

do, el solenoide del motor de arranque es activado y el piw
#in es movido hacia la corona aungue el motor de arranque,

en esta fase, no se hace trabajar a plena potencia para po-

ner en maroha el motor térmico del wvehfoulo sutombvil, = = -

Ia quinta posicdién del interruptor (figura 4e)
se alocanza por'noib'aoidn del rotor en 152 en una direccién
horaria desde la cuarta posicién. En aquolla posicién, la

parte 24 del 6rgeno 17 de contacto ooopora ain con el contao..

to £ijo 29, .de modo que: el oircuito eléotrico entre ol tor-
minal 34 d¢” alimentacibén y el contacto £ijo 29 se eiorra y
se activa el cirouito de encendido del vehfoulo, También leg

. parte 23 del brazo 16 de oontaoto ésté afin en cooperacidn

oon ol oontacto fijo 33 y el seguidor 27 de leva estf tam-
'biéﬁ’ posiocionado en une depresiGn de la guia 30 d¢ leva, de

&

modo que egt& activado el cirouito eléctrico entre__el termia

ngl 34 de alimentacién y el oontacto 33 del motor de arren~
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que. Ademés, durente el movimiento del interruptor desde la
cuarta a la quinta posicién la parte 22 del bragzo 15 de oone
tacto pemaheoe en ooo;pe;-ao:l.6n con el oontacto fijo 32 ¥
cugndo el interruptor alcanza su quinta posicién el seguidor
26 de leva es movido hacia dentro de una depresifén de la
guia 30 de leva de modo que el tetén 18 de contacto doi bra=
20 15 es empujado hacia la cooperacién con su respectivo te-
tén 18a de contacto y se olerra el oircuito entre el termi-
nal 34 de alimentacibén y el contacto 32 del motor de arran=-
que, La disposioién es tal que ou;ando los oontaotos 33 y 32
del motor de arranque estén cerrados el motor de arranque se 3

hace trabajar a plena potencia, observéndose gue el tiempo

necesario para hacer girar el rotor desde la cuarta posioién
a la quinta posicién es sufiolente psra permitir que el pi-
fién 8 mueva hacia el pleno engrane ¢on la corona del motor, - '

.....

Ios medios de retencifn que actdan entire el rotor

13 ¥ 1la caja 11 no retienen el rotor en su ouarta posicién

0 en su gquinta posicidén y ademfis se prevén medios de resorte
para empujar el rotor antihorariamente desde las posiciones
cuarta y quinta, asf cuando el rotor 14 es soltado de oual-
quiera de laé posiciones ouarta 0 quinta, en que se activa

el ocirocuito del motor de arrénque del vehfoulo, el rotor es
empujado de nuevo a su tercera posicidn, por lo que el oir- .

cuito del motor de arranque es desactivado, y se cierran los

circuitos de encendido y de los accesorios, Otros medios de
bloqueo (no ilustrados) pueden funoionar sobre el rotor 14 )
de modo que ocuando el rotor se halla movido de la tercera po.
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siocidén a oualquiera de las posiciones cuarta o quinta y lue-
g0 haya vuelto a la tercera posioién el rotor no pueda ser
movido inmediatamente de mievo & su posiocibn cuarta ¢ quin-
'ta,r- sin ser devuelto primero a su se'gnnda posicidén, Asi los
ne‘;nos de bloqueo actéan como medida de ség\widad pax;a impe-
dir la activaciin del motor de arranque mientras el motor

térrico 68t funcionando, = ~ " W e e m c e W W w O - w - -

Debe observarse que ouando el rotor 13 es heaoho gi-
rar y los seguidores 26 y 27 ‘de leva siguen el perfil de la
guia 28 de leva, el movimiento de cada uno de los sOguidorea
26 y 27 de leva entre una depresién y un resalte contiguo de
la gula de leva hace que los tetonss 18 de contaoto de los
brazos 15 y 16 de contacto eniren en cooperacién y salgan
de la cooperacién ocn los tetones 18a de oontacto del Srge~
no 17 de contasto, De esta forma el cierre y 1a apertura de
los circuitos elfctricos entre el terminal 34 de alimenta-
cibn y los coﬁtactos .ﬁjos' 31, 32 y 33 em las distintas po-
siciones ang:.iares del rotor 1_3' se efectda a través de los
tetones 18 y 18a de oontaotp'." Ast se limita oualquier for-
macién de arco que pueda tener luger ouat;do dichos oirouitos
eléotricos se oierran y se abren, entre los tetones 18 y 18a
de contaoto y por 1o tanto para garantizar una larga vida
del interruptor es s6lo necesario formar los tetonea &e con~
tacto a 'baae' de un material que 99& reaietente a la oxida-
oién por arco, Ios brazos 15 y 16 de contacto pueden ser for-

nados por ello de un material que @ea menos resistente a la
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oxidacién y por tanto no necesiten ser tan ceros, En el ejem-
rlo anterior los brazos 15 y is de oontacto estén formsdos
realmente de latén mientras que los tetones 18 y 18a de ocon~
taoto son de plata. ElL clerre y la apertura del oircuito
eldotrico entre el terminal 34 de alhantaoi6n ¥y el contacto
£ijo 29 en las diversas posiciones del interruptor se efec~

'tﬁa_, desde luego, por medio de la parte 24 del Grm_o 17 de

Oontacto, de OObreq G ST ey W G USSP L D A S TG W --:

N O EF A

e declaran de novedad, propieded y utilidad para

Espafla, sus territorios y plazas de soberenia, las siguien-

teg;-------—uq-—----cp--q--1---9---

REIVINDICACIONES

1,= Interruptor de encendido, del género qué com-
prende una oaja que incluye una base an uno de sus extremos,
una pluralidad de contactos £ijos en la base, un yotor que |
puede girar dentro de la oaja y contactos méviles llevados
p'or dicho rotor, pudiendo cooperar dichds ocontactos méviles
con algunos de los oontaotos ﬁ:os en posiciones angulares
predeteminadaa de dioho rotor para cerrar oircuitos eléotri-
cos entre aichos contactos naos, caracterizado porque inclu-
ye un iérgano mévil de contacto montado en el rotor par’a girar
oon égte, bz-azos de contacto méviles primero y segundo lleva-

dos por el rotor y que puseden oomrar con el brgano de conw
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taoto y medlos de leva cooperantes en la oaja del interruptor x_;;if
y dichos brazos de contacto primero y segundo, mandando d:l.'choe;igi_:j;
medios de leva la cooperaocién de los brazos de oontaoto prime~
ro y segundo ocon el 8rgano de contacto durante la rotao:l.ﬁn da]’?*";
rotor respecto a la ¢aja, y definiendo dichos brazos de con- L
tacto primero y segundo y dicho fogano de contacto los con- ‘
tactos mbviles del interruptors = « = = = = = e s = = = = = -

RE

2,~ Interruptor segin la reivindicacién 1, caracte=!:
rizado porque cada uno de dichos brazos mbviles de contaoto
esté provisto de un tetén de contacto y hay previstos otros

tetones de contacto en dicho Organo de contacto, pudiendo
cooperar dichos brazos de contacto con dicho Srgano de con-
tacto por medio de diochos tetones de contacto y de dichos

otros tetones de ocontaoto, respectivamente, @ = o « w = =« = =

3¢~ Interruptor segin la reivindicaocidén 1 6 2, ca-
racterizado porque diochos brazos de oontacto son empujados
elésticamente haoia dicho Srgano de contacto, = = = @ = = =

4.~ Interruptor segin cualguiera de las reivindica~
ciones enteriores, caracterizado porque el rotor es mévil

entre una primera pos:l.oidn establé ¢ inoperativa, posiociones

segunda y tercera estables y operativas y una cuarta posiocién
inestable y operativa, siendo tal la disposiocién del 1nterrup-i e
tor que ouando el rotor es movido hacia la cuarta posioién -
inestable unos medios el&sticos empujan el rotor de'ade dicha
cuarta posiocién hacla dicha tercera posioidn estable, —mm-

5= Interruptor segin la 'reiVﬁ.ndicaoidn 4, caracteri-
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nse

gado porque unos medios de blogueo pueden trabajar sobre di-
cho Totor de modo que ouando dicho rotor es movido desde di-
cha ouarta posicién a dicha tercera posicidn el mtor.no pue-~
de ser vuelto inmediatamente a dicha cuarta posicién ein ser ..

movido primero hacia su segunda posicifn, = = s w =« = =« = = - A

6.~ Interruptor segin la reivindicacién 4 6 5, cerao-
terizado porque el rotor puede ser movido ademés desde dioha
ouarta posicién inestable y operativa hacia una quinta posie
cién inestable y operativa desde la ousl posicién dicho ro-
tor es empujedo por .dichos medios elésticos hacla dicha ter-

cera posicién 68table, w = ®» e m c wc v SR e cecwee-
7Te= VINTERRUPTOR DE ENGENDIDO%y = = = = = = = = = = =

Todo ello conforme se desoribe y reivindica en la
presente memoria que consta de quinoce hojas, foliadas y meca-
nografiadas por una sola de sus oaras, y de dos léminas de -
dibujos que la ilustran,

BAROCELONA, {95 ENE 'IA
PL A M. CURELL SUROL
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