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MEMORIA DESCRITO?IVA

Sata invención se r e f ie r e  a in terru p to res  (o  conmutado*» 

r e s ) de encendido para u t i l iz a r  en combinación oon cerraduras 

de columna de d irecc ión , accionadas por l la v e ,  para veh ícu los 

autom óviles, siendo lo s  in terru p tores d e l género que comprende 

una oa ja  que in clu ye una base en uno de sus extrem os, una plu ­

ra lid a d  de oontaotos f i j o s  en la  base, un ro to r  que puede g i­

ra r  dentro de la  oa ja  y  oontaotos m óviles lle va d o s  por dicho 

ro to r , pudiendo cooperar diohos contaotos m óviles oon algunos 

de lo s  oontaotos f i jo s  en posiciones angulares predeterminadas 

de dicho ro to r  para oerrar o iro u ito s  e lé c tr ic o s  en tre diohos 

oontaotos f i jo s ,

Según la  invenoión un in terru p tor de encendido d e l 

género especificad o  inclu ye un órgano m óvil de contacto mon­

tado en e l  ro to r  para g ira r  oon é s te , brazos de contacto mó­

v i le s  primero y  segundo llevad os  por e l  r o to r  y  que pueden 

cooperar oon e l  órgano de contacto y  medios de le v a  ooope- 

ran tes en la  oa ja  d e l in terru p to r y  diohos brazos de contac­

to  prim ero y  segundo, mandando diohos medios de le v a  la  co­

operación de lo s  brazos de contacto primero y  segundo oon 

e l  órgano de contacto durante la  ro tac ión  d e l r o to r  respec­

to  a la  o a ja , y  defin iendo diohos brazos de contacto prim e-
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ro  y  segundo y  dicho órgano de oontaoto lo s  contactos móvi­

le s  de l In terruptor* «* -

En lo s  planos anexo ss

La fig u ra  1 es una v is ta  en sección  de un in terrup­

to r  según un ejem plo de la  invenoión ,

la  fig u ra  2 es una v is ta  en seooión por la  lin e a  

A-A de la  figu ra  1 , -  — -  — -  — -  — -  — — —

la  fig u ra  3 es una v is ta  en seooión por la  lin e a  

B-B de la  figu ra  1* y - - - ~ — - - - - - - - - - - - - - -
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la  figu ra  4 es una representación  esquem&tioa de 

la s  posioiones de trab a jo  d e l in terru p to r ilu strad o  en la  

fig u ra  1#. — — — — — — — «* — — « * —: — — «■

■ ! ' l

Con re fe ren o ia  a lo s  p lanos, e l  in terru p to r de en­

cendido oooprende una ca ja  hneoa y  o illn d r io a  11, oolada en 

o o q u illa , inoluyendo la  oa ja  11 una base a is la n te  12 que 

c ie rra  un extremo de la  oaja* Montado para g ira r  dentro de 

la  oa ja  11 hay un r o to r  13 de res in a  s in té tic a  moldeada, 

que es té  p rov isto  en su extremo opuesto a la  base 12 de una 

esp iga  14 que se extiende axialm ente* La espiga 14 es tá  pro­

v is ta  de un o r i f io io  no o iro u la r  (no ilu s tra d o ) que, duran­

te  e l uso, rec ibe un árbol no o iro u le r  aooplado a l tambor 

g ira to r io  de un mecanismo de cerradura de o ilin d ro  acciona­

do por lla v e *  Durante e l  uso, e l  ro to r  13 os movido por e l 

tambor d e l mecanismo de cerradura, estando d e fin id o  e l  o i—
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lin d ro  de la  cerradura por una parte de la  ca ja  d e l meoanie- 

mo de oerradura* -  -  -
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Montados en e l  ro to r  13 para g ir a r  oon é l,-h a y  un 

par de brazos de oontaeto 15 y  16» respectivam ente, p a ra le » 

lo s  y  espaciados, estando poaicionados lo s  hrasos 15 y  16 

de oontaoto en lados diametralmanta opuestos d e l e je  de ro -  

tao ifin  d e l ro to r» Además, en e l  ro to r  13 hay montado un o r-

gano 17 de oontaoto, de cobre, para g ir a r  oon aqu él, y  se 

ex tien de transversalm ente respecto a lo s  bramos 15 y  16 de 

oontaoto y  por debajo de fistos» Unos tetones 18 de oontaoto 

están  fija d o s  a lo s  brazos 15 y  16 de oontaoto y unos te to ­

nes Ida  de oontaoto están  fija d o s  a l árgano 17 de oontaoto, 

empujando unos reso rtes  de oompreaián 19» a lo jados en o r i f i ­

c io s  21 d e l ro to r  que se extienden axl aireante, oada uno de 

lo s  brazos de oontaoto haoia e l  árgano 17 de oontaoto de mo­

do que lo s  brazos 15 y  16 están normalmente conectados e lé e -  

trioam ente a l árgano 17 por medio de lo s  teton es 18 y  18a 

de oontaoto» — — — — — —

Los brazos 15 y  1J5 de oontaoto están  p rov is to s  oa- 

> 20» da ano de una parte monopleza 22 y  23, respectivam ente, en

r e s a lte , hallándose la s  partes 22 y  23 en extremos opuestos 

de lo s  resp ectivos  brazos» Las partes 22 y  23 se extienden 

p a ra le la s  a sus reapeotivos brazos de oontaoto pero están 

posioionadas más oeroa de la  base 12 que sus reapeotivos 

oc brazos de oontaoto de modo que sean empujadas haoia e l  oon—
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ta c to  oon la  toase 12 por lo s  reso rtes  19 de compresión. E l 

órgano 17 de oontaoto está  también p rov is to  en uno de sus ex*

trenos de una parte monoplaza 24, en r e s a lt e , estando p o s io io -l 

nada la  parte 24 en r e s a lte  más oeroa de la  toase 12 que e l  

órgano 17 de oontaoto y  siendo empajada toada e l  oontaoto 

oon la  toase por un reso rte  25 de compresión montado en un 

o r l f io io  25a d e l r o to r , o r i f ic io  que se extiende axialm ente, 

lo s  extremos de lo s  brazos 15  y  16 de oontaoto opuestos a v

la s  partes 22 y  23 estén  p ro v is to s , respectivam ente, de s e » y
i,:

gu idores 26 y  27 de le v a , monoplaza y  que se extienden toaoia
P."

a fu era , que oooperan oon una gu ia p e r lfé r lo a  28 de le v a  fo r -
:'vY:

mada en la  toase 1 2 , siendo t a l  la  d ispos ie lón  que lo s  segu í» 

dores 26 y  27 de le v a  siguen e l  p e r f i l  de la  gu£a 28 de le va  

cuando se haoe g ira r  e l  ro to r  13 , -

Las partes 22 y 23 de lo s  torazos 15 y  16 de oon» 

ta o to , respectivam ente, y  la  parte 24 d e l órgano 17  de oon» 

ta c to  definen  oontaotos m óviles lleva d os  por e l  ro to r , la  

toase 12  lle v a  cuatro oontaotos f i j o s  29 * 31, 32 y  33, s e ­

lectivam en te , espadados angularmente, quedando lo s  contac­

to s  f i j o s  31, 32 y  33 en la  c ircu n feren cia  im aginaria des» 

o r ita  por la s  partes 22 y  23 de lo s  torazos m óviles de oon­

tao to  cuando se toase g ira r  e l  ro to r  13 en 360& y  quedando 

e l  oontaoto f i j o  29 en la  o lrou n ferenoia  im aginaria d esorlta  

por la  parte 24 d e l órgano m óvil de oontaoto ouando e l  ro­

to r  13  se toaoe g ira r  en 360e«>- La toase 12  l le v a  o tro  contac­

to  f i j o  34 y  un re s a lte  35 d e l órgano 17 de oontaoto es  empu- }



jado haoia la  oooperaolón oon a l oontaoto f i j o  34 por un re­

so rte  36 de compresión que se extiende entre e l  ro to r  13 7 

e l  órgano 17 de oontaoto* E l oontaoto f i j o  34 y  e l  re sa lte  

35 quedan ambos en e l  e je  de ro tac ión  d e l ro to r  13* de modo

que e l  oontaoto 34 y  e l  r e s a lte  35 quedan oooperahdo en todas•
í; ■,

la s  posio iones angulares d e l ro tor* - - - - - - - - - - - -  - í :
f i

Gomo se ha indicado anteriormente e l  in terru p tor
i:

de encendido está  destinado a ser oombinado oon una oerra -
l*

dura de columna de d irección  para un veh ícu lo autom óvil y

en una rea liza c ió n  práotioa  e l  in terru p to r se u t i l iz a  en un* >;.

sistem a de encendido que comprende un motor de arranque de 

pre-engrane. un motor de pre-engrane es  un motor de arran­

que en e l  que e l pifión es movido haoia, e l  engrane oon la  co­

rona antes de que e l  motor sea activado a p lena potenoia#

En esta  rea liza c ió n  p ráotioa  p a rticu la r e l  oontaoto f i j o  29 

es tá  Ooneotado a l o irou ito  de encendido d e l veh ícu lo , e l  

oontaoto f i j o  31 es tá  ooneotado a l o iro u ito  de lo s  aooeso- 

r lo s  d e l veh íou lo , lo s  oontaotos f i j o s  32 y  33 están conec­

tados a l o iro u ito  d e l motor dé arranqúe d e l veh íou lo y  e l 

oontaoto f i j ó  34 es ' e l  term inal de alim entación d e l in te­

rru p to r dé enoendido. a s í e l  re s a lte  35 d e l órgano 17 de 

oontaoto está  conectado permanentemente a l term inal 34 de 

alimentación*: Por e l lo  la s  partes 22 y  23 y  lo s  brazos 15.

y  16 de oontaoto, respectivam ente,, y  la  parte 24 y  e l 6rga¡-
• . .. . . . .  i:;-;?'

no de oontaoto 17 sirven  para haoer conexiones e ló o tr io a s. I
¿I
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ta  que e l  In terru p tor alcanza su segunda p os ic ión  cuando e l  

segu idor 26 de le ra  se introduoe en una depresión de la  guía 

28 de le v a *  de nodo q.ue e l  tetón  18 de contacto d e l brazo 15 

es empujado h ad a  la  Cooperación con e l  te tón  asociado 18a 

de oontaoto* a s í se c ie r ra  un c irc u ito  desde e l  term inal 34 

de alim entación d e l in terru p to r a través d e l órgano 17 de 

oontaoto y  por lo s  tetones 18a y  18 de oontaoto a travos d e l 

brazo 15 de contacto h a d a  e l  oontaoto f i j o  31* y  se .activa  

e l  c irc u ito  de lo s  accesorios d e l veh ícu lo* E l seguidor 27 

de le v a  permanece en oooperadón con un re s a lte  de la  gu ía  

28 de le v a  en la  segunda posio lón  d e l in terru p to r de modo que 

e l ' te tón  l8 de contacto d e l brazo 16 es  mantenido espaciado 

de su tetón  asooiado 18a de oontaoto y  e l  brazo 16 de oontao-» 

to  es  desconectado eléctricam ente d e l term inal 34 de alimen­

tación*

La terce ra  posición  (fig u ra  4o) d e l in terru p to r se 

alcanza haoiendo g ira r  e l ro to r  13 en o tros 30& en una d ire o -
c

d ó n  horaria  desde la  segunda p os id ón * En la  te rce ra  posi­

ción  e l  seguidor 26 de le v a  es té  aún introduoldo en una de­

presión  de la  gu ía  28 de le v a  y  la  parte 22 d e l brazo 15 de 

oontaoto está  cooperando aún oon e l  oontaoto f i j o  31 de la
i

base 12* observándose que la  longitu d  d e l oontaoto f i j o  31 

es su fio len te  para p erm itir e l  movimiento de la  parte 22 co­

rrespondiente a la  ro tac ión  de 3oa d e l ro to r* Además la  par­

te  24 d e l órgano 17 de oontaoto se h a lla  ahora cooperando 

oon e l  oontaoto f i j o  29* A si e l  brazo 15 de contacto y  e l  ó r-

8
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gano 17 de contacto o ierran  lo s  o iro u ito s  e lé o tr lo o a  entre 

e l  term inal 34- de alim entación y  lo s  contacto a 31 y  29» res­

pectivam ente» de lo s  acoesorios y  de encendido* ¡También en 

es ta  posición  d e l in terru p to r» e l  seguidor 27 de leva  coope­

ra  también con un re s a lte  de la  gu la 28 de le v a  de modo que 

e l  brazo 16 de oontaoto permanece eléctricam ente desconec­

tado d e l term inal 34- de alim entación* — — — — — — —— — — —

La ouarta posición  (fig u ra  4d) d e l in terru p to r se 

alcanza por ro tac ión  d e l ro to r  13 en 15a en una d ireeo ión  

h ora ria  desde la  te rce ra  posición » La parte 22 d e l brazo 18 

de contacto es saoada por e llo  de la  cooperación con e l oon­

taoto  f i j o  31 y  puesta en cooperación con e l contacto f i j o  

32»? sin  embargo» ouando e l  ro to r  es movido hacia  la  ouarta 

pos ic ión » e l seguidor 26 de le va  es movido sobre un re s a lte  

de la  gu la 28 de le v a  de modo que e l  extremo d e l brazo 1$ 

de oontaoto oontiguo a l seguidor 26 de le v a  es  movido hacia 

a rrib a  y  e l  tetón  18 de oontaoto d e l brazo 18 es  separado 

de su resp ectivo  tetón  18a de oontaoto para a b r ir  la  cone­

xión e lé o tr io a  en tre e l  brazo 18 de oontaoto y  d e l órgano 

17 de oontaoto* A si e l  c irc u ito  e lé c tr ic o  en tre e l  torm inal 

34 de alim entación y  e l  oontaoto 32 d e l motor de arranque 

permaneoe desactivado en la  ouarta posio ión  d e l in terruptor* 

Sin embargo la . parte 24 d e l órgano 17 de oontaoto coopera 

aún oon e l  oontaoto 29 de encendido do modo que e l  o irou itp  

de enoendido e s té  oerrado* Durante e l  movimiento d e l in te­

rru p to r desde la  te roera  a la  ouarta p os ic ión  l a  parte 23



d e l brazo 16 de oontaoto coopera oon e l  oon ta c to  f i j o  33 » 

permaneciendo e l  seguidor 27 de le v a  sobre un re s a lte  de la  

gu ia  28 de le v a  hasta que e l  in terru p to r alcance su cuarta 

p os ic ión  ouando e l  seguidor 27 de le v a  se introduce en una 

depresión de la  gu ia de le va  de modo que e l  te tón  18  de oon-» 

ta c to  d e l tarazo 16 ez empujado hacia  la  cooperación con su 

resp eo tivo  tetón  18a de contacto, así se c ie r ra  un c irc u ito  

en tre  e l  term inal 34 de alim entación y  e l  oontaoto 33 d e l 

motor de arranque a tra vés  de lo s  tetones 18  y  18a de con» 

ta o to , cuando e l  oontaoto 33 d e l motor de arranque es oerra* 

dof  e l  solenoide d e l motor de arranque es aotivado y  e l  p i­

fión es movido hacia la  corona aunque e l  motor de arranque*, 

en esta  fa s e 9 no se haoe trab a ja r a plena potencia  para po­

ner en maroha e l motor térm ico d e l veh ícu lo autom óvil, -  -  —

La quinta posición  d e l in terru p to r (fig u ra  4e) 

se alcanza por ro tao ión  d e l ro to r  en 15® en una d irección  

h oraria  desde la  cuarta posición* En aqu ella  posición * la  

parta 24 d e l Órgano 17 de oontaoto coopera aón con e l  contac­

to  f i j o  29» de modo que e l  c irc u ito  e lé c tr io o  en tre "e l te r ­

m inal 34 dé' allm entaoión y  e l  oontaoto f i j o  29 se c ie rra  y  

se a c tiva  e l  c irc u ito  de encendido d e l veh ícu lo . También la  

parte 23 d e l brazo 16 de oontaoto está  afin en cooperación 

oon e l  oontaoto f i j o  33 y  e l  seguidor £7 de le v a  está  tam- 

bfóÉ  posioionado en una depresión de la  gu la 30 de le va 9 de 

modo que es tá  activado e l  c irc u ito  e lé c tr io o  en tre e l  term i­

na l 34 de alim entadón y  e l  oontaoto 33 d e l motor de arran-
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que» Además y durante e l  movimiento d e l in terru p to r desde la  

ouarta a la  quinta posición  la  parte 22 d e l brazo 15 de oon- ; 

ta o to  permanece en oooperaoión oon e l  oontaoto f i j o  32 y
i'- •

ouando e l  in terru p to r alcanza su quinta posición  e l  seguidor 

26 de le v a  es movido haoia dentro de una depresión de la  

gu ia 30 de le v a  de modo que e l  tetón  18 de oontaoto d e l b ra - ;
i' ■.

zo 15 es empujado haoia la  oooperaoión oon su resp ec tivo  t e -  ; 

tón 18a de oontaoto y  se o ie rra  e l o iro u ito  en tre e l  term l- [ 

n a l 34 de alim entación y  e l  oontaoto 32 d e l motor de arran­

que, La d isposio ión  es t a l que ouando lo s  oontaotos 33 y  32 

d e l motor de arranque están oerrados e l  motor de arranque se i; 

haoe traba ja r a plena p o ten cia , observándose que e l  tiempo 

necesario para hacer g ira r  e l  ro to r  desde la  ouarta posic ión  

a la  quinta posición  es su fic ien te  para p e rm itir  que e l  p i­

ñón a» mueva haoia e l  pleno engrane oon la  corona d e l motor» - f-

Los medios de reten ción  que actúan en tre e l  ro to r  

13 y  la  oa ja  11 no retien en  e l  ro to r  en su ouarta posición  

o en su quinta posic ión  y  además se prevén medios de reso rte  

para empujar e l  ro to r  antihorarlamante desde la s  posioiones 

ouarta y  quinta» así cuando e l  ro to r  14 es so ltado de cual­

qu iera  de la s  posioiones ouarta o qu inta, en que se a c tiva  

e l  o iro u ito  d e l motor de arranque d e l veh ícu lo , e l  ro to r  es 

empujado de nuevo a su te rce ra  p os ic ión , por lo  que e l o ir ­

ou ito  d e l motor de arranque es desactivado, y  se c ierran  lo s  

o iro u ito s  de encendido y  de lo s  accesorios» o tro s  medios de 

bloqueo (no ilu s tra d os ) pueden funoionar sobre e l  ro to r  14 

de modo que ouando e l  ro to r  se h a lla  movido de la  te rce ra  po-
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s io ió n  a cualqu iera de la a  posioiones cuarta o quinta y  lu e­

go haya vu elto  a la  te rce ra  posición  e l  ro to r  no pueda ser 

movido inmediatamente de nuevo a su posic ión  cuarta O quin­

ta *  s in  ser devuelto primero a su segunda posición * a s í lo s  

5» . medios de bloqueo actúan oomo medida de seguridad para impe­

d ir  la  a ctivac ión  d e l motor de arranque m ientras e l  motor 

térm ico está  funcionando*. - - - - - - - - - - - - - - - - -

20*

25 .

Sebe observarse que ouando e l  ro to r  13 os hecho g i­

r a r  y  lo s  seguidores 26 y  27 de le v a  siguen e l  p e r f i l  de la  

gu la  28 de leva * e l  movimiento de cada uno de lo s  seguidores 

26 y  27 de le v a  en tre una depresión y  un re s a lte  contiguo de 

la  gu la de le v a  hace que lo s  tetones 18 de cohtaoto de lo s  

brazos 15 y  16 de contacto entren en cooperación y  salgan 

de la  oooperaolón oon lo s  tetones 18a de oontaoto d e l órga­

no 17 de oontaoto. pe esta  forma e l  c ie r r e  y  l a  apertura de 

lo s  c irc u ito s  e lé c tr ic o s  en tre e l  term inal 34 de alimenta­

c ión  y  lo s  contactos f i j o s  31» 32 y  33 en la s  d is tin ta s  po­

s io ion es  angulares d e l ro to r  13 se efectú a  a travos de lo s  

te ton es 18 y  18a de oontaoto»' A si se lim ita  oualqu ler fo r ­

mación de arco que pueda tener lu gar ouando dichos o lrou ito s  

e lé c t r ic o s  se o ierran  y  se abren* en tre lo s  teton es 18 y  18a 

de oontaoto y  por lo  tanto para garan tizar una la rg a  vida  

d e l in terru p to r es só lo  necesario formar lo s  tetones de oon- 

ta c to  a base de un m ateria l que sea re s is ten te  a la  oxidar* 

o ión  por arco* pos brazos 15 y  16 de oontaoto pueden ser fo r ­

mados por e l lo  de un m ateria l que sea menos re s is ten te  a la
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p ío  a n te rio r lo s  brazos 15 y  16 de oontaoto están formados 

realm ente de la tán  m ientras que lo s  teton es 18 y  1 %  de ooxfc» 

ta o to  son de p la ta* E l c ie r re  y  la  apertura d e l o ireu lto vfy.
e lé o tr io o  en tre e l  term inal 34 de alim entación y  e l  oontaoto ¿ 

f i j o  29 en la s  d iversas posiciones d e l in terru p to r se e fec­

túa» desde lu ego» por medio de la  parte 24 d e l árgano 17 de (  ̂

oon taoto» de oobre# — — — -  — .

r :

»  o g A

Se deolaran de novedad» propiedad y  u tilid a d  para 

Espada» sus te r r ito r io s  y  p lazas de soberanía» la s  sigu ien­

te s *  - - - - - - - - - - - - - - - -  - - - - - - - - - - - -  /:

R E I V I N D I C A C I O N E S
r ■ - • ? . ’

1#- In terru p tor de enoendido» d e l género que ooxfr» 

prende una oa ja  que inoluye una base en uno de sus extremos» 

una p lu ra lidad  de oantaotos f i j o s  en la  base» un ro to r  que 

puede g ira r  dentro de la  oa ja  y  oontaotos m óviles llevad os 

por dioho ro to r » pudiendo oooperar diodos oontaotos m óviles 

con algunos de lo s  oontaotos f i j o s  en posic ion es angulares 

predeterm inadas de dioho ro to r  para oerra r o iro u ito s  e lé o t r i-  i 

pos en tre diohos oontaotos f i j o s »  oaraoterizado porque in o lu - ;\-:kr
yo un árgano m óvil de oontaoto montado en e l  ro to r  para g ira r  i:

UÍ;'
oon 'é s te » brazos de oontaoto m óviles primero y  segundo lle v a -  0 r

’ ‘ ■ 'V
dos por e l  ro to r  y que pueden oooperar oon e l  árgano de oon-
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tao to  y  medios de le ra  cooperantes en la  ca ja  d e l in te rru p to r , 

y d ichos brazos de oontaoto primero y  segando, mandando dichos, 

medios de le va  la  cooperación de lo s  brazos de oontaoto prime-;: 

ro  y  segundo oon e l  órgano de oontaoto durante la  ro tación  del ; 

r o to r  respecto a la  ea ja , y  defin iendo dichos brazos de oon- k; 

tao to  primero y  segundo y  dicho órgano de oontaoto lo s  con­

ta c to s  m óviles d e l in terru p to r, -  — — -  — j

2 *- In terru p tor según la  re iv in d ica c ión  1, o a ra o te - ' 

r iza d o  porque oada uno de dichos brazos m óviles de oontaoto 

e s tá  p ro v is to  de un tetón  de oontaoto y  hay p rev is to s  otros
t..

te ton es de oontaoto en dicho órgano de oontaoto, podiendo 

oooperar diohos brazos de oontaoto oon dicho ^órgano de con­

ta c to  por medio de diohos tetones de oontaoto y  de diohos 

o tro s  tetones de oontaoto^ respectivam ente, *  — —

3 ,-  In terru p tor segdn la  re iv in d loa o lón  1 ó 2, ca­

ra c te riza d o  porque diohos brazos de oontaoto son empujados 

elásticam ente haoia dicho órgano de oon taoto,

4 ,-  In terru p tor según cualqu iera de la s  re iv in d ic a - :
! -v1;

oiones a n te rio res , caracterizado porque e l  r o to r  es m óvil 

en tre  una primera poeio ión  estab le  e in op era tiva , posiciones l v 

segunda y  teroera  estab les y  operativas y  una cuarta poeio ión  i 
In es ta b le  y  op era tiva , siendo t a l  l a  d isp os ic ión  d e l Interrup-. . 

t o r  que ouando e l  ro to r  es movido h a d a  la  cuarta posioión  

In es ta b le  unos medios e l& stloos empujan e l  r o to r  desde dicha ’ 

cuarta posic ión  haoia dicha teroera  posio ión  es ta b le , -  -  -  -

5 .— In terru p tor según la  re iv in d loa o lón  4 , o a ra o terl



«s

zado porque unos medios de bloqueo pueden tra b a ja r sobre d i­

cho ro to r  de modo que ouando dioho ro to r  es movido desde d i­

cha ouarta posio ión  a dicha teroera  posic ión  e l  ro to r  no pue­

de ser vu elto  inmediatamente a dloha ouarta posio ión  s in  ser 

movido primero hacia su segunda posio ión , -  -  —

6 *- in terru p to r según la  re iv in d ica c ión  4 6 5» carac­

te r iza d o  porque e l  ro to r  puede ser movido además desde dioha 

ouarta posioión  in estab le  y  operativa  hacia una quinta posi­

o ión  in estab le  y operativa  desde la  oual posio ión  dioho ro ­

t o r  es empujado por diohos medios e lá s tic o s  hacia  d i oha te r ­

cera  posio ión  estab le* -  -  - - - - - - - - - - - - - - - - -

7 .-  "INTERRUPTOR DE ENCENDIDO", - - - - - - - - - - -

Todo e llo  oonforme se desorlbe y  re iv in d ic a  en la  

presen te memoria que consta de quince h o jas , fo lia d a s  y  meca­

nogra fiadas por una so la  de sus caras, y  de dos láminas de 

d ibu jos que la  ilu stran *

BARCELONA, 15 ENE. 'V )
A- M. CURELL SUÑOL
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